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za¥izeni pro pohon horizontdlniho
pojezdového tstroji se tykd zejména mecha-
nismi primyslovych robotl a manipulédtord.
Je YeSen pohon s mechanickym tlumenim
razl p¥i rozb&hu a zastaveni pojezdového
Ustroji. Za¥fzenf se dvéma nezdvisle po-
hyblivymi voziky mé& pro jejich pohyb upra-
veny ohebné ta¥né &leny, jejichZ konce
jsou p¥ipevn&ny ke konclm napfnacich
prufinovfch &lend, spojengch s voziky
prostfednictvim vledngch zdvésu.
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Vyndlez se tykd za¥fzeni pro pohon horizontédlniho pojezdového ustrojf, zejména pro
primyslové roboty a manipuldtory.

Pro krat3f{ drdhy p¥estavovani pojezdovych dstroji u primyslovych robotd a manipuldtord
se pouZivd hydraulickych nebo pneumatickych vAlcl s pi{sty a pistnicemi. Toto ¥e3eni viak
p¥i vé&t3im zdvihu nevyhovuje vzhledem k netm&rn& rostoucimu prihybu pistnic. Jiny znémy
pohon je FeSen Zroubovym v¥etenem ot&&ivé ulofenym v matici, avBak m& podobné nevyhody
v omezeni drdhy zdvihu. Dal3{ zndm§y pohon pojezdového ustroji sestdvd z motoru upevnéného
na pojezdovém voziku a opat¥eného pastorkem, zabirajicim do ozubeného h¥ebene. Takové feZeni
mid v3ak velkou nevyhodu v komplikovaném p¥fvodu elektrické nebo tlakové energie do pohybu-
jiciho se motoru.

Uvedené nevyhody odstranhuje za¥izenf pro pohon horizontdlnfho pojezdového tstroji podle
vyndlezu. Za¥fzenf je vybaveno dvéma rovnob&Zn& p¥imola¥e nezédvisle pohyblivymi voziky,
z nichZ ka%dy je opat¥en vlednym zdvésem pro spojeni s jednim ze dvou ohebnych taZnych &lenl,
opdsajicich ka%dy p¥islu¥né hnaci{ a napinaci kolo, kterd jsou uspo¥adidna na spolelném portd-
lovém nosniku. Podstata vyndlezu spo&ivd v tom, ¥e prvn{ i druhy vledny zdvds je opat¥en
alespon jednim napfnacim pruZinovym &lenem o nastavitelné klidové délce, pri&emf konce prvniho
i druhého ohebného taZného &lenu jsou p¥ipevn&ny k p¥fsluinym koncim napinacich pruZinovych
&lenl. PFitom je s vfhodou osa prvniho hnacfho kola spole&nd s osou druhého napinacfho kola
a osa druhého hnacfho kola spole&nd s osou prvniho napinacfiho kola.

Vyhody za¥ifzeni podle vyndlezu jsou zejména v pevném uloZeni pohonnych jednotek hnacich
kol mimo prostor pojezdu, prifemZ nejvyhodné&j3{ uspo¥ddén{ je se spolednymi osami hnacich
a napfinacich kol. Hlavn{ vyhodou za¥fzen{ podle vynédlezu je pruZny rozjezd a tlumeny dojezd
pohybujicich se hmot, coZ je p¥i jiném uspo¥ddéni elektrickych, pneumatickych nebo hydrau-
lickych pohonngch ustrojf dosaZitelné pouze slofitymi konstruk&nimi dpravami. Ohebny ta¥ny
¢len, nap¥. ocelovy pas, lano nebo ¥Yemen nastavenim klidové délky pruZinového &lenu spolu
s volbou materidlu obloZeni hnacich kol svym definovanym p¥edp&tim zabezpeli ¥{zeny prokluz
hnacfho kola a zamezi tak dynamickym rdzim v mechanismu pohonu nebo nefidouci rozkmiténi
unédfené hmoty vozfiku se zAtd%{, a to i p¥i prostém zapojeni nebo vypnutf p¥ivodu energie
do pohonné jednotky.

Na p¥ipojeném vykrese je zndzorné&n p¥iklad provedenf za¥fzenf podle vyndlezu. Na obr. 1
je schematicky zndzorn&n ndrys horizontdlniho pojezdového tstroji uspo¥ddaného na portélovém
nosniku. Na obr. 2 je schematicky zndzorn&n pldorys tohoto za¥fzeni.

Portdlovy nosnik 19 pojezdového Ustroji je upevnén na sloupovych podpéréch 20. Poftélovf
nosnik 19 je opatfen vodicimi li%tami 18 pro pojf%dé&ci kladky 13 pojezdovych voziki 9, 10,
opat¥enych vle&nymi z&vésy 14, 15. Prvni i druhy vledny z4vés 14, 15 je opat¥en kaZdy jednim
napfnacim pruZinovym &lenem 16, 17 o nastavitelné klidové délce. Konce prvnfho i druhého
ohebného taZného &lenu 1, 2 jsou p¥ipevn&ny ke koncim napinacich pruZinovych &lent 16, 17.
Ohebné taZné &leny 1, 2 jsou opdsény kaZfdy p¥es hnaci kolo 3, 6 a napinaci kolo 4, 5. Osa
prvnfho hnacfho kola 3 a druhého napinaciho kola 4 je spole&nd a rovné&¥ je spolefnd osa
druhého hnactho kola 6 a prvniho napinacfho kola 5. Tyto spole&né osy p¥isluSeji prvnimu
p¥evodovému Gstroj{ 11 prvni hnaci{ jednotky 8 a druhému pfevodovému tdstrojf 12 druhé hnact
jednotky 7, uspofédanym na koncich portdlového nosniku 19. Pro vymezeni pohybu pojezdovych
vozfkd 9, 10 jsou na nich upevnény nard¥ky 21 a na portdlovém npsniku 19 dorazy 22. Prvni
i druhy ohebny taZny &len 1, 2 jsou tvo¥eny ocelovym pasem.
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PREDMET VYNALEZU

1. Za¥fzeni pro pohon horizontdlniho pojezdového Ustroji se dv&ma rovnob&in& pfimolafe
nezdvisle pohyblivymi voziky, z nich% kaZdy je opat¥en vlednym zAvésem pro'spojeni s p¥islus-
nym ohebnym taZnym &lenem, opdsajicim p¥fislufné hnaci{ a napinacf kolo, uspo¥ddané na spole&ném
nosniku, vyznadené tim, %e prvni i druhy vle&ny zdvés (14, 15) je opatfen alespon jednim
napinacim pruZinovym &lenem (16, 17) o nastavitelné klidové délce, p¥ilemZ konce prvniho
i druhého ohebného tainého &lenu (1, 2) jsou p¥ipevnény ke konclm napinacich pruZinovy§ch
&lend (16, 17).

2. za¥fzeni podle bodu 1 vyznafené tfm, Ze osa prvniho hnaciho kola (3) a druhého napi-
naciho kola (4) je spolend a soufasnéd osa druhého hnacfho kola (6) a prvnfho napinaciho
kola (5) je spoledna.

1 vykres
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