RO

POLSKA OPIS PATENTOWY | 53257
RZECZPOSPOLITA
LUDOWA
Patent dodatkowy Kl. 21 d, 22
do patentu: nr 52 333
Zgloszono: 19.VI.1965 (P 109 632)
MKP H 02k
Pierwszeristwo:
URZAD
PATENTOWY uRCZ Y TELNIA
PH '- Opublikowano: 15. VI. 1967 Urzedy Prtentowean
Pelig) Bagooo g Lees

Wspoltworcy wynalazku: inz.

Tadeusz Lis, inz.

Bronistaw Szkuta,

Bogdan Hubczenko, mgr inz. Jan Matuszek
Wlasciciel patentu: Dyrekcja Okregowa Kolei Panstwowych, Katowice

(Polska)

Elektryczne urzadzenie nape¢dowe zwlaszcza do hamulca torowego
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Przedmiotem wynalazku jest elektryczne urzg-
dzenie napedowe lekkiego hamulca torowego we-
dlug patentu nr 52333, ktorego glowny element
ma postaé silnika elektrycznego. Znane dotychczas
napedy hamulcéw torowych, pneumatyczny i hy-
drauliczny posiadaja szereg niedogodnoS$ci, a glow-
nie: w hamulcach o napedzie hydraulicznym w
okresie zimowym, na skutek zamarzania plynu
w przewodach, powstaja uszkodzenia napedu ha-
mulcowego, a. co za tym idzie — konieczno$é
okresowego wylgczenia z eksploatacji calego ha-
mulca. Ponadto utrzymanie szczelno$ci przewodéw
w napedach hydraulicznych i pneumatycznych,
konieczne ze wzgledu na dokladnosé¢ i niezawo-
dno$§é dzialania hamulca, jest wysoce klopotliwe.
Zuzywanie sie duzej iloSci elementéw ciernych, na
przyklad w sprezarkach i pompach tych napedéw,
powoduje powstawanie nieszczelno$ci uktadu i strat
energetycznych. Napedy pneumatyczne i hydra-
uliczne nie spelniaja w pelni wymogéw w ukla-
dach pelnej automatyzacji sterowania, ze wzgledu

na stosunkowo dlugi czas uplywajacy od chwili

nadejScia impulsu z ukladu sterowniczego do
chwili napelnienia cylindra roboczego hamulca
i wytworzenia w nim zgdanego ciSnienia.
Niedogodno$ci te eliminuje elektryczne urzadze-
nie napedowe hamulca torowego, wedilug wyna-
lazku. Urzgdzenie napedowe jest niezalezne od
warunkéw atmosferycznych, nie wymaga tak sta-
rannej konserwacji elementéw ciernych, jak w na-
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pedach hydraulicznych i pneumatycznych, zupelnie
eliminuje konieczno§é utrzymywania szczelno$ei
przewodéw i co najwazniejsze, moze byé stoso-
wane w ukladach pelnej automatyzacji sterowania,
gdyz dziala natychmiast po nadej$ciu impulsu z
pelng wymagang sprawno$cig.

Przedmiot wynalazku przedstawiony jest w przy-
ktadowym wykonaniu na rysunku na ktérym fig.
1 przedstawia widok z boku z czeSciowym wykro-
jem urzadzenia wedlug wynalazku, a fig. 2 przed-
stawia cze§¢ jego przekroju podiuznego. Urzgdze-
nie wedlug wynalazku, konstrukcyjnie jest silni-
kiem elektrycznym, lecz od znanych silnikéw rézni
sie tym, ze wirnik 3 urzadzenia wykonuje ruch
obrotowo zwrotny np. w zakresie od 0° do 90°,
podczas gdy wirniki znanych silnikéw elektrycz-
nych wykonuja obroty jako wielokrotnosci kata
360°. -

Stojan 1 posiada po obu stronach lozyska toczne
2, na ktérych wsparty jest wirnik 3 urzadzemla
napedowego. Wirnik 3 jest wykonany w ten spo-
sOb, ze na o§ 4 nalozona jest warstwa materialu
paramagnetycznego 8, na ktérej z kolei sg umo-
cowane bieguny 7 wirnika 3. Zaré6wno bieguny 6
stojana 1 jak i bieguny 7 wirnika 3 wykonane sa
jako pakiety z blach krzemowych w ksztalcie li-
tery ,,U".

Na biegunach 6 stojana umieszczone sg cewki
pradowe 11 stojana, za§ na biegunach 7 wirnika —
cewki pradowe 9 wirnika. Koncowki wszystkich
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cewek pradowych wirnika 3 wyprowadzone sg na
odpowiadajgce im elementy stykowe 5 komutatora
10. .

Bieguny 6 stojana 1 ulozone sg w grupach, pro-
mieniScie do osi podluznej, przy czym grupy tych
biegunéw s3 w stosunku do siebie nieprzesuniete.
Bieguny 6 stojana 1 nalezace do réznych grup a
umieszczone w jednej linii wzdluz osi podtuznej
tworza zesp6l biegunéw, przy czym na obwodzie
_stojana znajduja sie¢ naprzemian zespoly biegunow
E pgrzyste_ i nieparzyste. Koficowki cewek 11 biegu-
néw 6 stojana 1 sa jedng strong wyprowadzone na
$ruby tabliczki zasilajgcej umocowanej na stojanie 1
urzgdzenia napedowego z uwzglednieniem podzia-
tu cewek pradowych 11 na cewki biegunéw zes-
poléw parzystych i nieparzystych a drugg strona
na odpowiadajgce im elementy stykowe 5 komu-
tatora 10. , ‘

Bieguny 7 wirnika 3 urzadzenia wedlug wyna-
lazku umieszczone sg réwniez w grupach odpo-
wiadajacych grupom biegunéw 6 stojana_1, jednak
kolejne sasiednie grupy biegunéw wirnika sa na
jego dilugosSci przesuniete katowo w stosunku do
siebie, analogicznie do przesunieé tych elementow
stykowych 5§ komutatora 10 do ktérych sa przy-
tgczone koncowki cewek 9 danych grup biegunéw
T wirnika.

Ustawienie odpowiednio zwymiarowanych szeczo-
tek w jednej linii wzdluz komutatora 10, powo-
duje kolejne selektywne zasilanie cewek poszcze-
gblnych grup biegunéw 7 wirnika 3, z tym ze
zawsze jedna z grup biegunow 7 jest wylaczana
w okre§lonej kolejnoSci réwnocze$nie z odpowia-
dajgca jej grupa biegunéw 6 stojana 1 w celu
eliminacji przeciwdzialania przy wykonywaniu
przez wirnik obrotowego ruchu ograniczonego ka-
towo.
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Praca urzadzenia napedowego jest sterowana za
pomoca przekaznika analizujagcego lub innego
urzadzenia nastawczego. Roboczy obrét wirnika
urzgdzenia napedowego do okre§lonego kata uzys-
kuje sie przez =zasilanie za pomocg urzadzenia
sterujacego plytek stykowych odpowiadajacych
okre§lonemu katowi obrotu. Powr6t urzadzenia
napedowego do pozycji spoczynkowej nastepuje po
wymuszeniu przez urzadzenie sterujace powrotnego
cyklu pracy odwrotnego niz w cyklu roboczym.

.Zastrzezenie patentowe

Elektryczne urzadzenie napedowe. zwlaszcza do
hamulca torowego wedlug patentu nr 52333 ma-
jace postaé silnika elektrycznego o ograniczonym
kacie obrotu wirnika, znamienne tym, Ze bieguny
(7) wirnika (3) sg usytuowane w ten sposob, ze
tworza na jego dlugo$ci grupy przesuniete katowe
w stosunku do siebie, natomiast odpowiadajgce
im grupy biegunéw (6) stojana (1) sg nieprzesu-
niete katowo tworzac na jego obwodzie naprzemian
zespoly biegunéw nieparzystych i parzystych, przy
czym cewki (11) biegunéw (6) stojana (1) i cewki
(9) biegundéw (7) wirnika (3) potaczone sg z odpo-
wiedniemi elementami stykowymi (5) komutatora
(10), a elementy stykowe (5) do zasilania cewek
(9) wirnika (3) maja na obwodzie komutatora (10)
takie same .przesuniecie katowe jak przesuniecia
odpowiadajacych im grup biegunéw (7) wirnika (3)
przez co przy ustawieniu szczotek w jednej linii
wzdiuz komutatora uzyskuje sie przez wybiorcze
zasilanie cewek (9) wirnika (3) oraz zsynchronizo-
wane zasilanie cewek (11) stojana (1) odpowied-
nich parzystych lub nieparzystych zespol6éw bie-
gunéw (6) stojana (1) — ograniczone katowo obroty
wirnika (3) urzadzenia.
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