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(54) Zariadenie na odmeriavanie dizok virezov z kmenov

Vynélez patri do odboru drevérskeho

on

a riesi zariadenie na odmeriavanie diZok
vyrezov z kmenov pod kratiacu pflu na

drevoskladoch. Jeho podstata je v tom, Ze

pohyblivé magnetické médium je spriahnu-
s kmenom, prifom nad magnetickjm médiom
st v smere jeho pohybu umiestnené pohyb-
1ivé nahrévacie hlavy, dalej st nad nim
umiestnené a vo&i sebe navzéjom posunuté
snimacie hlavy, za ktorymi si umiestnené
mazacie hlavy. l

Vynalez je znarodneny na priloZenom

vykrese.
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Vynédlez riedi zariadenie na odmeriavanie alzky vyrezov
pri kréteni kmenov na manipuladnych linkdch drevoskladove.

Odmeriavanie af¥ky vyrezov pri krédteni kmenov na manipulad-
nych linkdch sa v sudasnosti vykondva viacerymi spSsobmi. Jeden
zo spdsobov odmeriavania je taky, Ze pred krdtiacou pilou je ved-

Ia dopravaike sada sklopnych nardZok, vzdialenost ktoridh od
krétiacej pily zodpovedd df¥ke vyrdbanych vyrezov. vyklépanie
nardfek nad dopravanik de drdhy pohybu kmena ovldda menipulant z
xabiny a vyklopi td nardZku, ktoréd zodpovedd dlke vyrezu ktory
chce vyrobit. Pe dorazeni nes nardZku sa bud koncovym spinadom
vypne pehon prisuivacieho depravnika, &im sa zastavi pohyb kmeﬁa;
alebe kmen iba preklzuje pe dopravaiku pokial tento manipulant
nezastavi., Druhy modernejsi spGscb odmeriaveania je takj; Ze od
pehybu dopravnika, je odvodeny pohyb generdtora impulzov. Polet
impulzov z generdtora je lmerny pozdfinqmu posuautiu a af¥ke kme-

nae Vlastné odmeriavanie af¥ky vyrezu je potom realizované nali-

$avanim impulzov do vhodného &itada impulzov s predvolbou, na
ktorom sa priesmo nastavi poZadovanéd af%xa vyrezu. Ked je polet
naditanyoh impulzov totoZny s hodnotou podtu nastavenych impul-
zov, v $itadi impulzov, ¥itad vySle signdl k zastaveniu doprav-
nika. Nevyhodou prvého pepisanéhe spdsobu odmeriavania alzxy sd
znadné ndrazy na nardfku a celu konstrukciu dopravaika, pri pre-
klzovani dopravnika tie? velké zataZenie hnacieho agregdtu a taz-

nej retaze, vplyvem Sohe dochddza k Caste] poruchovosti., Nedos-
tatkem druhého pepisaného spdsobu odmeriavania aléxy vyrezov po-
pri jeho zlo¥itosti je to, Ze dopravaik dostane impulz k zasta-

veniu po naditani vopred urdeného podtu impulzov, pridom kmen mé
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dobeh Vplgvom zotrvadnosti. Dika drédhy dobehu je prakticky pre
ka?dy kmen rézna, 8o negativne QVplyvnuje presnost tohto spléso=
bu nameriavania.

Uvedené nedostatky edstraﬁuje zariadenie na odmeriavanie
adl3ek vyrezev z kmenov pod krdtiascu pilu na drevoskladoch po=
zostdvajice z pohyblivého magnetického média spriahnutého s

kmenom, z pohyblivych nahrévacich hlév, zo snimacich
hldv a z mazacich hldv, pridem vSetky tiete hlavy si pripojené
na vyhodnocovaci a riadiaci blok podla vyndlezu, ktoréhe podsta-
ta je v tom, Ze nad magnetickym médiom si v rime pehyblive u-
miestnené nahrévacie hlavy a dalej v smere pohybu magnetického
média si nad nim umiestnené navzdjom vedi sebe posunuté snimaecie
hlavy, za ktorymi si nad magnetickym médiom umiestnené mazacie
hlavye.

Navrhované zariadenie je pouZitelné na vsetkjch manipulad-
nyeh linkdch lesnych skladov a dreveskladov. Jehe vyhedy opro-
ti existujicim zariadeniam popri jeho jedneduchesti si v tom,

Ze po deplneni prislusineu riadiaceu autematikou krétenie celé-
he kmena sa vykond automaticky bez zdsahu manipulanta. Dalej mé
vys8iu presnost odmeriavania, ake aj mensSie negativne Udinky za-
riadenia na chod celej manipuladnej linky.

Na prilofenom vykrese je na obr., 1 schématicky znézorneny
nérys zariadenia na odmeriavanie df¥ok vyrezev 2z kmenov.a na
obr. 2 je schématicky zndzorneny pSdorys tohte zariadenia.

Zariadenie pedla vyndlezu zndzornené na obr. 1 & 2 pozos-
tdva z pohyblivého magnetickéhe média 1, pohyblivych magnetovych
nahrdvacich hléw 2; 3, 4, magnetovych snimacich hldv 6,7,8 «
magnetovych mazacich hldv 9,10,11. Nad magnetickym médiem 1 si
umiestnené magnetevé nahrdvacie hlavy 2,3,4 posuvne uloZené tak,
aby bole moZné nimi magnetické médium 1 nahrdvat magnetické ste-
py Vv jednom, alebe viacerych rovneobeZnych riadkoch, v uréitom
dl¥kovom intervale, ktory v prisluSnom meritku odvodenom z pome~
ru rjchlosti magnetického média a kmena na dopravaniku zodpoves
a4 maximdlnej df¥ke kmena. Pohyblivé magnetové nahrdvacie hla-
vy 2,3,4 si umiestnené v spololnom réme 5 a si pohyblivé ake ce-
lok spolu s rémem 5, pridem spojnica magnetovych nahrdvacich
hldv 2,3,4 je spravidla kolmé na smer ich pohybu. Za pehyblivy-
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mi magnetovymi nahrdvecimi hlavami 2,3,4 v smere pohybu magne-
tického média 1 st nad riadkami magnetickych stop uloZené mag-
netové snimacie hlavy 6,7,8, ktoré si voéi sebe navzdjom posu=
nuté v smere pohybu magnetického média 1. Elektrické impulzy z
magnetovej snimacej hlavy 6, ktorej vzdialenost k pohyblivym mag-
netovym nahrdvacim hlavém 2,3,4 respektive k nimi nahratym StOf/.
pém je najmendia, ddvaji povel k spomaleniu chodu dopravnika
prisunového dopravnika, elektrické impulzy z magnetovej snima-
cej hlavy 7 dévaji povel k zastaveniu respektive zabrzdeniu do-
pravaika & elektrické impulzy z magnetovej snimacej hlavy 8 dé-
vaji impulzy k spdtnému chodu dopravaika spomalenou rychlostou.
Magnetovd snimacia hlava 6 je voli magnetovej snimacej hlave 7
pesunutd proti smeru pohybu magnetického média 1 o vzdialenost
zodpovedajicu drdhe kmena, ktord musi ist spomalenou rychlostou
pred dojazdom miesta rezu na kmeni ku krdtiacej pile, aby vply-
vom zotrvadnfch sil bol dobeh kmena mendi. Tdto vzdialenost sa
stanovi experimentdlne. Magnetovd snimacia hlava 8 je voli mag-
netovej snimacej hlave 7 posunutd v smere pohybu nmagnetického mé-
dia 1 o vzdialenost zodpovedajicu maximdlne} al3kovej tolerancii
virezu. Péto vzdialenost je bud kondtantné~rovnajica sa maximédl-
nej dl#kovej tolerancii nejkratSieho vyrezu, alebe sa podla afz-
ky vyrezu nastavuje automaticky. Za magnetovymi snimecimi hlava-
mi 6,7,8 si v smere pohybu magnetického média 1 nad jednotlivymi
riadkami st6p uloZené magnetové mazacie hlavy 9,10,11.

Cinnest zariadenia podla vyndlezu je nasledovnads
Po ohodnoteni kmgﬁa manipulantom pred krdtenim a jeho rozhodnu-
ti sa, v ktorych miestach maji byt vykonané rezy, nahrd manipu-
lant pohyblivymi magnetovymi nahrévecimi hlavami 2,3,4 na magne-
tické médium 1 magnetické stopy tek, aby vzdialenost tychto v
prislusnem dfzkevam meritku odvedenom z podielu rychlosti kmena
na dopravaiku a rychlosti magnetického média 1, zodpovedala vzdia-
lenosti rezov na kmeni. K presnému nahratiu magnetickyeh stdp v
potrebnom mieste mé¥e manipulantovi pomdet graficky zdznam prie-
behu pevrsky kmeﬁa, uloZeny pri magnetickem médiu 1 -~ uvedenom
napriklad v autorskom osvedeni &, 204 058, respektive obySajnd
df{¥xevd stupnica uloZend vedls magnetickéhe média l. Nahrédvanie
magnetickych stdp sa vykond vtedy, ked kmen a magnetické médium 1
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stojie Po nahrati prisluénjch magnetickych stdp d4 manipulant
pevel k pohybu kmena, 3im sa zadne pohybovat aj magnetické
médium 1, ktoréhe pohyb je eodvedeny od pohybu kmena, naprikled
zariadenim uvedenem v autorskom osveddeni &. 214 291, Po pri=
chode magnetickej stopy pod magnetovd snimaciu hlavu 6 vybudi
sa v tejto elektricky impulz, ktory sa vyu¥ije k zni¥eniu ryec: .-
losti dopravnika, So je potrebné k tomu, aby dobeh kmena po je-
he zastaveni bol minimdlny. Vzdialenost magnetove] snimace]
hlavy 6 a magnetovej =snimacej hlavy 1 sa stanovi experimentdl-
ne a mdZe byt konStantnd alebo automaticky nastavitelnd podla
priemeru kmena. Pe prichede magnetickej stopy spomalenou rych=
lesteu pod magnetowi sanimaciu hlavu ] vySle tdte impulz k zas-
taveniu dopravnlka, pripadne aj k jeho zabrzdeaiu. Ak by viak
dobeh kmena bol predsa vidSi neZ Je maximdlna dovelend dfzkova
tolerancia vyrezu, pride magnetickd stopa pod tretiu magnetovu
snimaciu hlavu 8, ktord vysle impulz k odbrzdeniu dopravnika a
vréteniu kmena na naprogramovani af¥ku spomalenou rychlosteu,
Si%e vrdti megneticki stopu pod megnetovi snimaciu hlavu 7, kde
ddjde k zastaveniu a zabrzdeniu dopravnika. Magnetovéd snimacia
hlava 8, je elektricky zapojend tek, Ze vidy po krédteni kmena
je na uréitd df%ku pohybu magnetického média 1 ktord Je mensSia
ako df¥ka zodpovedajica dl?ke najkratiiehe programovatelného vy-
rezu vyradend z Sinnosti =~ vypnutd. Takto docielime toho, e po
odchode magnetickyjch st6p spod snimacich hlév 6,7,8 pe kréteni
kmena nebude magnetovd snimacia hlava 8 ddvet impulz k vréteniu
dopravaika, Po prichode magnetickych st8p na magnetickem médiu
pod magnetové mazacie hlavy 9,10,11 sa zéznam zmaZe a magnetic—
ké médium 1 je pripravené pre neshrdvanie programu krdtenia pre
dalsi kmen.



233 056

PREDMET VYNALEGZU

Zariadenie na odmeriavanie dfl¥ok vyrezov z kmenov pod kri-
tiacu pilu ns drevoskladoch pozostdvajice z gohyblivého magne-
tického médias sprishnutého s kmenom, z pohyblivych
nahrédvacich hlév, zo snimacich hlév & z mazacich hlév, pridom
véefky tieto hlavy si pripojené na vyhodnocovaci a riadiaci blok,
vyznadujice sa tym, Ze nad magnetickym médiom (1) sd v réme (5)
pehyblivo umiestnené nahrdvacie hlavy (2,3,4) a dalej v smere
pohybu magnetického média (1) sd nad nim umiestnené naveéjem vo-
i sebe posunuté snimacie hlavy (6,7,8), za ktorymi sd ned mag-
netickym médiem (1) umiestnené mazacie hlavy (9,10,11).

1 vykres
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