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1

Vynélez sa tyka zapojenia pre vytvorenie
progresivnej rychlostnej charakteristiky e-
lektronickych protiSmykovych reguldtorov
zelezniénych vozidiel, ktord zabezpefuje v
reZime brzdenia rovnakid citlivost uG€inko-
vania elektronického protiSmykového regu-
latora v celom pracovnom rozsahu.

Doteraz zndme elektronické proti¥mykové
reguldtory vyuZivali rychlostni charakte-
ristiku, ale bez progresivnej zloZzky. Tieto
elektronické protiSmykové zariadenia ugin-
kuju potom, t. j. dadvaju spinaci signal pre
elektromagnetické ventily na odbrzdenie
prislusnych dvojkoli, pri kon3tantnom roz-
diele porovndvanych rychlosti v celom pra-
covnom rozsahu, o najmé pri vysokych
rychlostiach Zeleznitného vozidla robi za-
riadenie prili§ citlivym, ked sa zvoli mensi
rozdiel rychlosti pre spinanie, alebo pri zvo-
lenom vy3$Som spinacom rozdiele rychlosti
st tieto zariadenia pri menSich rychlostiach
Zelezniénych vozidiel menej citlivé a dovo-
Iuja, aby pri skize dvojkolia Zelezni¢ného
vozidla prechadzali do v&ddéSich prepadov
rychlosti, ¢o je velmi nepriaznivé.

Podstatne vyhodnejSich vlastnosti elek-
tronickych protiSmykovych regulatorov sa
dosiahne vyuZitim progresivnej rychlostne;

charakteristiky podla vynalezu, ktorého pod-
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stata spotiva v tom, Ze pri vy3Sej rychlosti
Zeleznitného vozidla dochadza k u&inkova-
niu elektronického protiSmykového regula-
tora pri vdcSom rozdiele rychlosti jednotli-
viych naprav vofi porovndvanej rychlosti vo-
zidla, ako pri niZSej rychlosti Zeleznitné-
ho vozidla. Spinaci rozdiel rychlosti progre-
sivne vzrastd so vzrastom rychlosti Zelez-
ni¢ného vozidla.

Vyhodou progresivnej rychlostnej charak-
teristiky je rovnaka citlivost uf¢inkovania
protiSmykového reguldtora v celom pracov-
nom rozsahu reZimu brzdenia Zelezni¢ného
vozidla.

Na pripojenom vykrese je schematicky
zndzorneny priklad zapojenia pre vytvore-
nie progresivnej rychlostnej charakteristi-
ky podla vynélezu.

Prvy vstup 11 s porovndvanym napétim
odpovedajicim rychlosti prisluinej néapra-
vy Zeleznitného vozidla je pripojeny cez od-
por 1 na jeden vstup spétnovézobného kom-
paratora 3 s hysteréziou, ma ktorého dru-
hy vstup je cez odpor 2 pripojeny druhy
vstup 12 s napétim odpovedajicim fiktivnej
rychlosti Zelezniéného vozidla, pri¢om vy-
stup spédtnovédzobného komparatora 3 s hys-
teréziou je pripojeny k ovlddatu vypusta-
cich ventilov.
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PREDMET VYNALEZU

Zapojenie pre vytvorenie progresivnej

rychlostnej charakteristiky elektronickych.

protiSmykovych reguldtorov Zelezni¥nych
vozidlel vyznatujlice sa tym, Ze prvy vstup
(11) s porovnévanym map#tim odpovedaji-
cim rychlosti prisludnej néapravy Zeleznié-
ného vozidla je pripojeny cez odpor (1) na
jeden vstup spdtnovdzobného komparadtora

(3) s hysteréziou, na ktorého druhy vstup
je cez odpor (2) pripejeny druhy vstup (12)
s nap#tim odpovedajucim fiktivnej rychlos-
t1 Zelezni¥ného vozidla, priom vystup spit-
novédzobného kompardtora (3) s hysteré-
ziou je pripojeny k ovlddafom vypuastacich
ventilov.
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