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ES 3020562 T3

DESCRIPCION
Dispositivo, sistema y método de adquisicién de imagenes de lenglieta
CAMPO TECNICO

Esta solicitud se refiere al campo de las tecnologias de baterias y, en particular, a un dispositivo, sistema y método de
adquisicion de imagenes de lengleta.

ANTECEDENTES

La conservacion de la energia y la reduccién de emisiones son cruciales para el desarrollo sostenible de la industria
automovilistica. Los vehiculos eléctricos, con sus ventajas en conservacion de energia y reduccién de emisiones, se
han convertido en una parte importante de desarrollo sostenible de la industria automovilistica. Para los vehiculos
eléctricos, la tecnologia de baterias es un factor importante en relacion con su desarrollo.

Una celda de bateria incluye lenglietas. Tras fabricar una celda de bateria, el estado plegado de las lenglietas debe
comprobarse. En tecnologias relacionadas, se adquieren imagenes de lenglieta usando un dispositivo de adquisicion
de imagenes de lengleta, y luego se comprueba el estado plegado de las lengiietas en funcion de las imagenes de
lengiieta.

Por tanto, es crucial obtener imagenes claras de una lengleta. El documento CN111965192A divulga un dispositivo
de adquisicion de imagenes de lengiieta que tiene un médulo de adquisicién de imagenes y un prisma, ambos
montados en un segundo médulo mévil, que se monta en un primer médulo mévil, en donde los dos médulos moviles
se mueven en direcciones perpendiculares.

El documento CN203464905U divulga un dispositivo de adquisiciéon de imagenes de lengiieta que tiene un médulo de
adquisicion de imagenes montado en un segundo médulo mévil, que se monta en un primer médulo movil, en donde
los dos médulos moéviles se mueven en direcciones perpendiculares.

SUMARIO

Esta solicitud esta destinada a resolver al menos uno de los problemas técnicos en los antecedentes. Un objetivo de
esta solicitud es proporcionar un dispositivo, sistema y método de adquisicion de imagenes de lenglieta, para aliviar
problemas en tecnologias relacionadas.

Una realizacién de un primer aspecto de esta solicitud proporciona un dispositivo de adquisicion de imagenes de
lenglieta, que incluye un aparato de adquisicion de imagenes. El aparato de adquisicién de imagenes incluye: un
primer médulo movil que se mueve en una primera direccion A; un segundo médulo moévil que se mueve en una
segunda direccion B, donde el segundo médulo mévil se instala en el primer médulo mévil y la segunda direccion B
se cruza con la primera direccion A; un modulo de adquisicién de imagenes instalado en el segundo mddulo movil; y
un médulo de prisma instalado en el primer médulo moévil, donde el médulo de prisma tiene una superficie reflectante,
y la superficie reflectante se configura para cambiar un angulo de luz incidente en una lenglieta cuya imagen debe
adquirirse, de modo que la luz incidente entra en el médulo de adquisicién de imagenes.

En la solucién técnica segun esta realizacion de esta solicitud, el primer médulo moévil y el segundo médulo mévil se
proporcionan en el aparato de adquisicion de imagenes, de modo que el médulo de adquisicién de imagenes puede
moverse en dos direcciones, en concreto la primera direccién A y la segunda direcciéon B. Cuando la lengiieta se
desplaza, las ubicaciones del médulo de adquisicion de imagenes y el médulo de prisma pueden cambiar en funcién
del desplazamiento de la lenglieta, de modo que el alcance de aplicacién del dispositivo de adquisicién de imagenes
de lenglieta se amplia.

En algunas realizaciones, el primer médulo mévil incluye: una primera unidad de accionamiento; un primer carril
proporcionado en la primera unidad de accionamiento, donde el primer carril se extiende en la primera direccién A; y
una primera placa de montaje provista de una primera orejeta de montaje, donde la primera orejeta de montaje se
dispone de forma mévil dentro del primer carril, y tanto el segundo moédulo mévil como el médulo de prisma se instalan
en la primera placa de montaje. La primera unidad de accionamiento acciona la primera placa de montaje para moverse
a lo largo del primer carril, para accionar el segundo médulo mévil y el médulo de prisma para moverse, y luego el
modulo de adquisicion de imagenes se acciona por el segundo médulo moévil para moverse en la primera direccién A.

En algunas realizaciones, el segundo médulo mévil incluye: una segunda unidad de accionamiento instalada en la
primera placa de montaje; un segundo carril proporcionado en la segunda unidad de accionamiento, donde el segundo
carril se extiende en la segunda direccidn B; y una segunda placa de montaje provista de una segunda orejeta de
montaje, donde la segunda orejeta de montaje se dispone de forma mévil dentro del segundo carril, y el médulo de
adquisicion de imagenes se instala en la segunda placa de montaje. La segunda unidad de accionamiento acciona la
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segunda placa de montaje para moverse a lo largo del segundo carril, para accionar el médulo de adquisicion de
imagenes para moverse en la segunda direccion B.

En algunas realizaciones, la primera direccion A es perpendicular a la segunda direccion B. El médulo de adquisicién
de imagenes puede moverse en dos direcciones que son perpendiculares entre si. En este caso, una ubicacion del
médulo de adquisicion de imagenes se puede ajustar mas convenientemente.

En algunas realizaciones, un angulo incluido entre una superficie reflectante y la primera direccién A es de 45 grados.
El médulo de adquisicién de imagenes adquiere imagenes laterales de una lenglieta. Una celda de bateria se coloca
tipicamente horizontalmente. Cuando el angulo incluido entre la superficie reflectante y la primera direccion A es de
45°, la luz incidente en un lado de la lengiieta puede ser paralela a la primera direccién A, y la luz incidente reflejada
puede ser paralela a la segunda direccién B. De este modo, es mas facil disponer la ubicacion del médulo de prisma,
y la luz incidente en la lenglieta puede entrar en el médulo de adquisicion de imagenes tras reflejarse por la superficie
reflectante.

En algunas realizaciones, el médulo de prisma incluye: una unidad telescépica instalada en el primer médulo movil,
donde una direccién telescépica de la unidad telescopica es una tercera direccion C, y la tercera direccion C se cruza
tanto con la primera direccién A como con la segunda direccién B; y un cuerpo de prisma instalado en la unidad
telescopica, donde la superficie reflectante se proporciona en el cuerpo de prisma. El dispositivo de adquisicién de
imagenes de lenglieta trabaja continuamente, la celda de bateria se mueve continuamente, y una trayectoria de
movimiento de la celda de bateria pasa a través del cuerpo de prisma. Para evitar la colision entre el cuerpo de prisma
y la lengleta, la unidad telescépica puede usarse para controlar el cuerpo de prisma para moverse en la tercera
direccién C, de modo que el cuerpo de prisma puede evitar de la celda de bateria, evitando asi la colisiéon entre el
cuerpo de prisma y la lengiieta.

En algunas realizaciones, la primera direccién A, la segunda direccién B y la tercera direccion C son perpendiculares
entre si. Por otro lado, el moédulo de adquisicion de imagenes puede moverse en dos direcciones que son
perpendiculares entre si. En este caso, una ubicacion del médulo de adquisicion de imagenes se puede ajustar mas
convenientemente. Por otro lado, el cuerpo de prisma también puede moverse en dos direcciones que son
perpendiculares entre si, de modo que la ubicacién del cuerpo de prisma puede ajustarse mas convenientemente.

En algunas realizaciones, el cuerpo de prisma es un prisma reflectante total. En este caso, un angulo incluido de 45°
puede formarse entre una direccién de inclinacién de la superficie reflectante y la primera direccion A y la segunda
direccién B respectivamente.

En algunas realizaciones, el aparato de adquisicién de imagenes incluye ademas: una primera fuente de luz instalada
en el primer médulo movil, donde una superficie de emisién de luz de la primera fuente de luz se superpone a al menos
parte de la lenglieta. La luz emitida por la primera fuente de luz irradia sobre la lengiieta, por 1o que el aparato de
adquisicion de imagenes puede adquirir imagenes claras de la lengleta.

En algunas realizaciones, la primera fuente de luz es una fuente de luz de arco. La fuente de luz de arco tiene una
gran area de irradiacion, asegurando que la luz emitida por la primera fuente de luz irradia sobre la lengieta.

En algunas realizaciones, el aparato de adquisicion de imagenes de lengleta incluye ademas un aparato de deteccién
de desplazamiento, y el aparato de deteccién de desplazamiento se configura para detectar una amplitud de
desplazamiento de la lenglieta en la primera direccion A. El movimiento del primer modulo mévil y el segundo moédulo
movil se controla en funcién de la amplitud de desplazamiento de la lengiieta.

En algunas realizaciones, el aparato de deteccién de desplazamiento incluye al menos una unidad de adquisicion de
imagenes. La unidad de adquisicién de imagenes fotografia la celda de bateria para obtener una imagen de la celda
de bateria, y la amplitud de desplazamiento de |a lengiieta se determina en funcion de la imagen de la celda de bateria.

En algunas realizaciones, el aparato de deteccion de desplazamiento incluye ademas al menos una segunda fuente
de luz. La segunda fuente de luz puede proporcionar luz, por lo que la unidad de adquisicién de imagenes puede
obtener una imagen mas clara de la celda de bateria.

Una realizaciéon de un segundo aspecto de esta solicitud proporciona un sistema de adquisicion de imagenes de
lenglieta, incluyendo al menos un par de los dispositivos de adquisicién de imagenes de lengiieta segin una cualquiera
de las realizaciones anteriores. El sistema de adquisicion de imagenes proporcionado por esta realizacion de esta
solicitud puede usarse en un intervalo mas amplio.

Una realizacion de un tercer aspecto de esta solicitud proporciona un método de adquisicion de imagenes de lenglieta
que se aplica al dispositivo de adquisicion de imagenes de lenglieta segln las realizaciones anteriores. El método
incluye: determinar una primera distancia de movimiento del primer modulo mévil en la primera direccion A en funcion
de una amplitud de desplazamiento en |la primera direccion A de una lengieta cuyaimagen se va a adquirir; determinar
una segunda distancia de movimiento del segundo médulo mévil en la segunda direccién B en funcién de la amplitud
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de desplazamiento; controlar el primer moédulo movil para mover la primera distancia de movimiento; controlar el
segundo modulo moévil para mover la segunda distancia de movimiento en la segunda direccion B; y adquirir, por el
modulo de adquisicién de imagenes, al menos una imagen de la lenglieta durante un proceso de controlar el segundo
modulo movil para mover la segunda distancia de movimiento en la segunda direccion B. Este método puede controlar
el movimiento del médulo de adquisicién de imagenes en funcién del desplazamiento especifico de la lenglieta cuya
imagen se va a adquirir. De este modo, el dispositivo de adquisicién de imagenes de lengiieta puede usarse en un
intervalo mas amplio. Ademas, el movimiento del médulo de prisma puede ajustarse en funcién de un espaciado entre
las lenglietas, lo que también puede ampliar el intervalo de aplicacioén del dispositivo de adquisicion de imagenes de
lengiieta.

En algunas realizaciones, la determinacién de una segunda distancia de movimiento del segundo médulo mévil en la
segunda direccién B en funcién de la amplitud de desplazamiento incluye: determinar un punto de inicio y un punto de
fin del movimiento del segundo médulo mévil en la amplitud de desplazamiento y un valor estandar para una distancia
operativa del médulo de adquisicién de imagenes. El punto de inicio y el punto de fin del movimiento del segundo
modulo moévil se determinan en funcién de la amplitud de desplazamiento y el valor estandar para la distancia operativa
del médulo de adquisicion de imagenes. Esto asegura que el dispositivo de adquisicion de imagenes puede tomar una
imagen clara desde cada fotografia mientras se mueve en la segunda direccion.

En algunas realizaciones, adquirir, por el médulo de adquisicion de imagenes, al menos una imagen de la lenglieta
durante un proceso de control del segundo médulo movil para mover la segunda distancia de movimiento en la
segunda direccién B incluye: adquirir, por el médulo de adquisicion de imagenes, una imagen de la lenglieta cada vez
que el segundo médulo mévil se mueve una distancia predeterminada. El médulo de adquisicion de imagenes adquiere
una imagen de la lenglieta cada vez que el segundo médulo mévil se mueve la distancia predeterminada. Esto puede
asegurar que el moédulo de adquisicién de imagenes puede fotografiar multiples veces para obtener multiples
imagenes, y una parte de cada imagen es clara. Por tanto, una imagen lateral clara de la lenglieta puede obtenerse
fusionando las multiples imagenes.

En algunas realizaciones, la distancia predeterminada es un valor fijo, o la distancia predeterminada es un valor que
varia con un tamafio de la lengiieta. La distancia predeterminada puede usarse para determinar el nimero de veces
de fotografia.

En algunas realizaciones, el dispositivo de adquisicion de imagenes de lenglieta es un dispositivo de adquisicion de
imagenes de lengiieta segun una cualquiera de las realizaciones anteriores. Ademas, el método incluye obtener, por
el aparato de deteccion de desplazamiento, la amplitud de desplazamiento. El aparato de deteccion de desplazamiento
puede determinar la amplitud de desplazamiento de la lengiieta usando un algoritmo de extraccién de bordes.

En algunas realizaciones, el dispositivo de adquisicion de imagenes de lenglieta es un dispositivo de adquisicion de
imagenes de lenglieta segln las realizaciones anteriores. Ademas, obtener, por el aparato de deteccién de
desplazamiento, la amplitud de desplazamiento incluye: adquirir, por la unidad de adquisicién de imagenes, una
imagen de ubicacién de una celda de bateria, donde la lenglieta se proporciona en la celda de bateria; y determinar
la amplitud de desplazamiento en funcién de la imagen de ubicacion. La imagen de ubicacion de la celda de bateria
se adquiere por la unidad de adquisicion de imagenes, y la amplitud de desplazamiento de la lenglieta se determina
en funcion de la imagen de ubicacion. Esto es mas facil de implementar.

En algunas realizaciones, la celda de bateria incluye un borde lateral de la celda de bateria en la primera direccién A,
y la lenglieta incluye un primer borde de lengiieta y un segundo borde de lenglieta que se disponen opuestos entre si
en la primera direccién A. Determinar la amplitud de desplazamiento en funcién de la imagen de ubicacion incluye:
determinar una primera distancia entre el borde lateral de la celda de bateria y el primer borde de lenglieta en funcién
de la imagen de ubicacién, y/o determinar una segunda distancia entre el borde lateral de la celda de bateria y el
segundo borde de lenglieta en funcién de la imagen de ubicacién, y determinar la amplitud de desplazamiento en
funcién de la primera distancia y/o la segunda distancia. La amplitud de desplazamiento puede determinarse facilmente
en funcién de la distancia entre el borde lateral de la celda de bateria y el primer borde de lenglieta y la distancia entre
el borde lateral de la celda de bateria y el segundo borde de lengleta.

La descripcion anterior es simplemente una descripcion general de las soluciones técnicas en esta solicitud. Para
comprender mejor de los medios técnicos en esta solicitud, para lograr la implementacion segun el contenido de la
memoria descriptiva, y para hacer que los anteriores y otros objetos, caracteristicas y ventajas es esta solicitud sean
mas obvios y mas faciles de comprender, a continuacién se describen realizaciones especificas de esta solicitud.

BREVE DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS

En los dibujos anexos, a menos que se especifique lo contrario, los mismos signos de referencia se refieren a las
mismas o similares partes o elementos a través de los varios dibujos. Estos dibujos adjuntos pueden no estar dibujados
a escala. Se debe entender que estos dibujos adjuntos simplemente ilustran algunas realizaciones divulgadas segun
la presente solicitud, y no deben considerarse como limitaciones en el alcance de la presente solicitud.



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

60

65

ES 3020562 T3

La figura 1 es un diagrama de bloques de un dispositivo de adquisicion de imagenes de lenglieta segun algunas
realizaciones de esta solicitud;

la figura 2 es un diagrama estructural esquematico de un aparato de adquisicién de imagenes segun algunas
realizaciones de esta solicitud;

la figura 3 es una vista despiezada esquematica de un aparato de adquisicion de imagenes segin algunas
realizaciones de esta solicitud;

la figura 4 es una vista despiezada esquematica de un primer modulo movil segun algunas realizaciones de esta
solicitud;

la figura 5 es un diagrama esquematico de una primera placa de montaje segun una realizacién de esta solicitud;

la figura 6 es una vista despiezada esquematica de un segundo médulo mévil y un aparato de adquisicion de imagenes
segun algunas realizaciones de esta solicitud,;

la figura 7 es un diagrama esquematico de una segunda placa de montaje segun una realizacién de esta solicitud,
la figura 8 es un diagrama esquematico de un médulo de prisma segun una realizacién de esta solicitud;

la figura 9 es un diagrama esquematico de un médulo de prisma y una primera fuente de luz segun una realizacion de
esta solicitud;

la figura 10 es un diagrama de flujo de un método de adquisicion de imagenes de lenglieta segun una realizacion de
esta solicitud;

la figura 11 es un diagrama esquematico simple de un método de adquisicion de imagenes de lenglieta segun una
realizacion de esta solicitud;

la figura 12 es un diagrama de flujo de un método de adquisicion de imagenes de lenglieta segun una realizacion de
esta solicitud;

la figura 13 es un diagrama de flujo de un método de adquisicion de imagenes de lenglieta segun una realizacion de
esta solicitud; y

la figura 14 es un diagrama esquematico de una celda de bateria de referencia segun una realizacién de esta solicitud.
Los signos de referencia se describen de la siguiente manera:

1. celda de bateria; 11. lengleta; 100. aparato de adquisicién de iméagenes; 10. primer modulo movil; 101. primera
unidad de accionamiento; 102. primer carril; 103. primera placa de montaje; 1031. primera orejeta de montaje; 1032.
primer orificio de montaje; 20. segundo modulo moévil; 201. segunda unidad de accionamiento; 202. segundo carril;
203. segunda placa de montaje; 2031. segunda orejeta de montaje; 2032. segundo orificio de montaje; 30. modulo de
adquisicion de imagenes; 40. moédulo de prisma; 401. superficie reflectante. 402. unidad telescépica; 403. cuerpo de
prisma; 404. unidad de limpieza; 50. primera fuente de luz; 501. primera fuente de luz subordinada; 502. segunda
fuente de luz subordinada; 5021. ranura; 200. aparato de deteccidon de desplazamiento; 300. placa de montaje
principal; 310. orificio de montaje principal; y 320. abertura.

DESCRIPCION DE LAS REALIZACIONES

A continuacion se describen en detalle las realizaciones de las soluciones técnicas en la presente solicitud con
referencia a los dibujos adjuntos. Las siguientes realizaciones se utilizan simplemente para describir las soluciones
técnicas en esta solicitud de manera mas explicita y, por lo tanto, se utilizan simplemente como ejemplos y no
constituyen limitaciones del alcance de proteccién de esta solicitud.

A menos que se defina lo contrario, todos los términos técnicos y cientificos usados en el presente documento tendran
los mismos significados que entienden comunmente los expertos en la técnica a los que pertenece la presente
solicitud. Los términos utilizados en el presente documento solo pretenden describir las realizaciones especificas, en
lugar de limitar esta solicitud. Los términos "incluir", "comprender" y "tener" y cualquier otra variacion de los mismos
en la memoria descriptiva, reivindicaciones y breve descripcién de los dibujos de la presente solicitud tienen por objeto

abarcar inclusiones no exclusivas.
En la descripcion de las realizaciones de la presente solicitud, los términos "primero”, "segundo” y similares pretenden

meramente distinguir entre diferentes objetos, y no se deben entender como una indicacién o implicacion de
importancia relativa o indicacién implicita del nimero, secuencia especifica o relacién dominante-subordinado de las
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caracteristicas técnicas indicadas. En la descripcion de esta solicitud, "una pluralidad de" significa al menos dos, a
menos que se indique especificamente lo contrario.

El término "realizaciéon" descrito en el presente documento significa que rasgos, estructuras o caracteristicas
especificas en combinacioén con descripciones de las realizaciones pueden incorporarse en al menos una realizacién
de la presente solicitud. La palabra "realizacién" en diversas posiciones en la memoria descriptiva no hace referencia
necesariamente a la misma realizacidon, o a una realizacién independiente o alternativa que excluya otras
realizaciones. Los expertos en la materia entienden explicita o implicitamente que las realizaciones descritas en el
presente documento se pueden combinar con otras realizaciones.

En la descripcion de las realizaciones de la presente solicitud, el término "y/0" es solo una relacién asociativa para
describir objetos asociados, o que indica que pueden estar presentes tres relaciones. Por ejemplo, A y/o B pueden
indicar los siguientes tres casos: presencia de solo A, presencia de tanto A como B, y presencia de solo B. Ademas,
un caracter "/" en esta memoria descriptiva indica por lo general una relacién "o" entre objetos asociados
contextualmente.

En la descripcién de las realizaciones de la presente solicitud, el término "una pluralidad de" significa mas de dos
(inclusive). De manera similar, "una pluralidad de grupos" significa méas de dos grupos (inclusive), y "una pluralidad de
piezas" significa mas de dos piezas (inclusive).

En la descripcion de las realizaciones de esta solicitud, las orientaciones o relaciones posicionales indicadas por los
términos técnicos "central”, "longitudinal, "transversal”, "longitud", "anchura", "espesor", "superior", "inferior", "frontal",
"trasero”, "izquierda", "derecha", "perpendicular”, "horizontal", "de arriba", "de abajo", "interior", "exterior", "sentido
dextrogiro", "sentido levégiro”, "axial", "radial", "circunferencial" y similares se basan en las orientaciones o relaciones
posicionales como se muestra en los dibujos anexos. Estos términos son solamente para facilidad y brevedad de la
descripcion de las realizaciones de esta solicitud en lugar de indicar o implicar que los aparatos o componentes
mencionados deben tener orientaciones especificas, o deben construirse 0 manipularse segun orientaciones

especificas, y por tanto no deben interpretarse como alguna limitacién en realizaciones de esta solicitud.

En la descripcion de las realizaciones de la presente solicitud, a menos que se especifique y defina explicitamente lo
contrario, los términos técnicos "montar”, "conectar”, "unir" y "sujetar" deben entenderse en un sentido amplio. Por
ejemplo, pueden referirse a una conexion fija, una conexion desmontable o una conexion integrada, pueden referirse
a una conexidon mecanica o conexion eléctrica, y pueden referirse a una conexién directa, una conexién indirecta a
través de un medio intermedio, una conexién interna entre dos elementos o una interaccion entre dos elementos. Una
persona experta en la materia puede entender los significados especificos de estos términos en esta solicitud
basandose en situaciones especificas.

Actualmente, desde una perspectiva del desarrollo del mercado, la aplicacién de baterias de traccién esta siendo mas
cara. Las baterias de traccion no solo se han utilizado en sistemas de fuente de alimentacién de almacenamiento de
energia, como plantas de energia hidroeléctrica, plantas de energia térmica, plantas de energia edlica y plantas de
energia solar, sino que también se utilizan ampliamente en muchos otros campos incluyendo herramientas de
transporte eléctricas, como bicicletas eléctricas, motocicletas eléctricas y vehiculos eléctricos, equipos militares y
aeroespaciales. Con la expansién continua de los campos de aplicacion de las baterias de traccién, las demandas del
mercado de las baterias de traccion también se estan expandiendo.

El solicitante ha notado que el estado plegado de las lengiietas de una celda de bateria necesita comprobarse tras
fabricarse la celda de bateria para determinar el indice de aprobados de la celda de bateria. En tecnologias
relacionadas, un modulo moévil en un dispositivo de adquisicién de imagenes de lenglieta acciona un médulo de
adquisicion de imagenes para moverse, y el médulo de adquisicién de imagenes fotografia una lengiieta mientras se
mueve para obtener imagenes de la lenglieta. El estado de plegado de la lengiieta se determina en funcién de las
imagenes de la lenglieta. El desplazamiento puede estar presente en lengiietas en diferentes celdas de bateria, y por
tanto las posiciones de las lengiietas no se especifican. En este caso, el modulo de adquisicién de imagenes necesita
ajustar la ubicacién del médulo de adquisicion de imagenes en funcién de la situacion especifica. Sin embargo, en
tecnologias relacionadas, el médulo mévil en el dispositivo de adquisicién de imagenes de lenglieta puede moverse
solo en una direccién, y el médulo de adquisicion de imagenes se mueve solo en una direccién. Por tanto, la ubicacion
del médulo de adquisicién de imagenes no puede ajustarse en funcion de diferentes celdas de bateria, lo que limita el
alcance de aplicacion del dispositivo de adquisicién de imagenes de lengleta.

Para solucionar el problema de que el alcance de aplicacién del dispositivo de adquisicién de imagenes de lenglieta
es limitado, el solicitante ha descubierto mediante investigacion que otro médulo movil puede afiadirse al dispositivo
de adquisicion de imagenes de lengiieta. Es decir, se usan un total de dos médulos méviles: un primer médulo movil
y un segundo modulo mévil, y una direccion de movimiento del primer médulo moévil se cruza con una direccion de
movimiento del segundo médulo mévil. El médulo de adquisicion de imagenes se instala en el segundo médulo mévil,
y el segundo médulo moévil se instala en el primer médulo movil. De este modo, el médulo de adquisicién de imagenes
puede moverse en dos direcciones. Esto aumenta un intervalo de movimiento del médulo de adquisicién de imagenes,
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de modo que el médulo de adquisicién de imagenes puede ajustar su ubicacion en funcion de diferentes celdas de
bateria. Como resultado, el alcance de aplicacién del dispositivo de adquisicion de imagenes de lengieta se amplia.

El dispositivo de adquisicién de imagenes de lengiieta divulgado en las realizaciones de esta solicitud se configura
para adquiririmagenes de lenglietas de una celda de bateria. La celda de bateria puede usarse en aparatos eléctricos
no limitados a vehiculos, barcos o aeronaves. El aparato eléctrico puede ser, aunque sin caracter limitante, un teléfono
movil, una tableta, un portatil, un juguete eléctrico, una bicicleta eléctrica, un vehiculo eléctrico, un barco, una nave
espacial. El juguete eléctrico puede ser un juguete eléctrico fijo o0 mévil, por ejemplo una consola de videojuegos, un
coche de juguete eléctrico, un barco de juguete eléctrico y un avidn de juguete eléctrico. La nave espacial puede incluir
un avién, un cohete, un transbordador espacial, una astronave y similares.

La celda de bateria se forma principalmente mediante enrollado o apilado de una placa de electrodo positivo y una
placa de electrodo negativo, y en general se dispone un separador entre |a placa de electrodo positivo y la placa de
electrodo negativo. Las partes de la placa de electrodo positivo y la placa de electrodo negativo, que tienen sustancias
activas constituyen una porcion de cuerpo de la celda de bateria, y las partes de la placa de electrodo positivo y la
placa de electrodo negativo sin sustancias activas constituyen lengiietas por separado. Una lengiieta de electrodo
positivo y una lengiieta de electrodo negativo pueden estar ambas ubicadas en un extremo de la porcién de cuerpo o
ubicarse en dos extremos de la porcién de cuerpo respectivamente. Durante la carga y descarga de la bateria, una
sustancia activa de electrodo positivo y una sustancia activa de electrodo negativo reaccionan con un electrolito, y las
lenglietas se conectan a terminales de electrodos para formar un bucle de corriente.

Cada celda de bateria puede ser una bateria secundaria o una bateria primaria, una bateria de litio-azufre, una bateria
de iones de sodio o una bateria de iones de magnesio, sin limitarse a las mismas. La celda de bateria puede ser
cilindrica, plana, cuboide o de otras formas.

Algunas realizaciones de esta solicitud proporcionan un dispositivo de adquisicién de imagenes de lenglieta. La figura
1 es un diagrama de bloques de un dispositivo de adquisicion de imagenes de lengiieta segln algunas realizaciones
de esta solicitud. En referencia a la figura 1, el dispositivo de adquisicién de imagenes de lengiieta incluye un aparato
de adquisicion de imagenes 100. La figura 2 es un diagrama estructural esquematico de un aparato de adquisicién de
iméagenes segun algunas realizaciones de esta solicitud. La figura 3 es una vista despiezada esquematica de un
aparato de adquisicion de imagenes segun algunas realizaciones de esta solicitud. En referencia a la figura 2 y la
figura 3, el aparato de adquisicion de imagenes 100 incluye un primer médulo mévil 10, un segundo moédulo mévil 20,
un modulo de adquisicion de imagenes 30 y un médulo de prisma 40. El primer médulo mévil 10 puede moverse en
una primera direccién A. El segundo médulo moévil 20 puede moverse en una segunda direccién B, donde el segundo
modulo moévil 20 se instala en el primer médulo mévil 10, y la segunda direccién B se cruza con la primera direccién
A. El médulo de adquisicién de imagenes 30 se instala en el segundo médulo moévil 20. El médulo de prisma 40 se
instala en el primer médulo mévil 10, donde el médulo de prisma 40 tiene una superficie reflectante 401, y la superficie
reflectante 401 se configura para cambiar un angulo de luz incidente en una lengiieta cuya imagen se va a adquirir,
de modo que la luz incidente entra en el médulo de adquisicion de imagenes 30.

En las realizaciones de esta solicitud, el aparato de adquisicién de imagenes 100 se configura para adquirir imagenes
de la lengiieta. El primer médulo moévil 10 y el segundo médulo mévil 20 pueden moverse en la primera direccion Ay
la segunda direccién B respectivamente. El segundo médulo movil 20 se instala en el primer médulo movil 10, y luego
el segundo médulo moévil 20 puede moverse en la primera direccién A junto con el primer médulo moévil 10. El médulo
de adquisicion de imagenes 30 se instala en el segundo médulo mévil 20, y luego el médulo de adquisicién de
imagenes 30 puede moverse en la segunda direccion B junto con el segundo médulo movil 20. De este modo, el
modulo de adquisicion de imagenes 30 puede moverse en la primera direccién Ay la segunda direccion B. El médulo
de prisma 40 se instala en el primer médulo mévil 10, de modo que el médulo de prisma 40 puede moverse en la
primera direccion A.

En una implementacioén de las realizaciones de esta solicitud, el médulo de adquisiciéon de imagenes 30 puede ser una
camara de dispositivo de carga acoplada (Dispositivo de carga acoplada, CCD). La camara CCD es de tamafio
pequefio, ligera, no se ve afectada por campos magnéticos y presenta resistencia a vibracion e impacto, lo que asegura
resistencia y estabilidad del médulo de adquisicion de imagenes 30.

En las realizaciones de esta solicitud, la superficie reflectante 401 puede reflejar luz. La luz incidente en la lenglieta
cuya imagen se va a adquirir entra en el médulo de adquisicién de imagenes 30 tras reflejarse por la superficie
reflectante 401, de modo que el médulo de adquisicion de imagenes 30 puede adquirir imagenes de la lengiieta.

En las realizaciones de esta solicitud, el primer médulo mévil 10 y el segundo médulo mévil 20 se proporcionan en el
aparato de adquisicion de imagenes 100, de modo que el médulo de adquisicién de imagenes 30 puede moverse en
dos direcciones, en concreto la primera direccion A y la segunda direccion B. Cuando la lengleta se desplaza, las
ubicaciones del médulo de adquisicion de imagenes 30 y el médulo de prisma 40 pueden cambiar en funcién del
desplazamiento de la lenglieta, de modo que el alcance de aplicacién del dispositivo de adquisicidn de imagenes de
lenglieta se amplia.
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El desplazamiento esta presente en las lenglietas de una celda de bateria 1 por lo que el espaciado entre las lenglietas
es diferente para diferentes celdas de bateria. En tecnologias relacionadas, el médulo de prisma 40 es inmévil, y la
ubicacién del médulo de prisma 40 no puede ajustarse en funcién del espaciado entre las lengletas. En este caso, el
alcance de aplicacion del sistema de adquisicion de imagenes de lenglieta es limitado. En las realizaciones de esta
solicitud, el médulo de prisma 40 se instala en el primer médulo mévil 10 y puede moverse en la primera direccion A.
El dispositivo de adquisicion de imagenes de lenglieta puede ajustar la ubicaciéon del médulo de prisma 40 en funcién
de cambios del espaciado entre las lengiietas, lo que amplia el alcance de aplicacion del dispositivo de adquisicion de
imagenes de lengleta.

Seguln algunas realizaciones de esta solicitud, |a figura 4 es una vista despiezada esquematica de un primer médulo
movil segun algunas realizaciones de esta solicitud. En referencia a la figura 4, el primer médulo mévil 10 incluye una
primera unidad de accionamiento 101, un primer carril 102 y una primera placa de montaje 103. El primer carril 102 se
proporciona en la primera unidad de accionamiento 101 y se extiende en la primera direccién A. La figura 5 es un
diagrama esquematico de una primera placa de montaje segun una realizacién de esta solicitud. En referencia a la
figura 5, la primera placa de montaje 103 tiene una primera orejeta de montaje 1031. En referencia a la figura 4 y la
figura 5, la primera orejeta de montaje 1031 se dispone de forma moévil dentro del primer carril 102. El segundo médulo
movil 20 y el médulo de prisma 40 estan ambos instalados en la primera placa de montaje 103.

En las realizaciones de esta solicitud, la primera unidad de accionamiento 101 se configura para accionar la primera
placa de montaje 103 para moverse, y el segundo médulo mévil 20 y el médulo de prisma 40 ubicados en la primera
placa de montaje 103 se mueven junto con la primera placa de montaje 103.

En una implementacién de las realizaciones de esta solicitud, la primera unidad de accionamiento 101 puede ser un
aparato de accionamiento neumatico, un aparato de accionamiento hidraulico, un aparato de accionamiento eléctrico
0 un aparato de accionamiento mecanico.

Por ejemplo, la primera unidad de accionamiento 101 es un motor eléctrico.

En las realizaciones de esta solicitud, el primer carril 102 se extiende en la primera direccion A, por lo que la primera
placa de montaje 103 puede moverse en la primera direccion A.

En una implementacion de las realizaciones de esta solicitud, el primer carril 102 puede ser una ranura deslizante en
la primera unidad de accionamiento 101; como alternativa, el primer carril 102 se sujeta a la primera unidad de
accionamiento 101 mediante una pieza de conexion.

En las realizaciones de esta solicitud, la primera unidad de accionamiento 101 acciona la primera placa de montaje
103 para moverse a lo largo del primer carril 102, para accionar el segundo médulo mévil 20 y el médulo de prisma 40
para moverse, y luego el médulo de adquisicion de imagenes 30 se acciona por el segundo médulo moévil 20 para
moverse en la primera direccién A.

Todavia en referencia a la figura 3 y la figura 4, el dispositivo de adquisicién de imagenes de lenglieta incluye dos
aparatos de adquisicion de imagenes 100. El dispositivo de adquisicion de imagenes de lengiieta incluye ademas una
placa de montaje principal 300. Las primeras unidades de accionamiento 101 de los dos aparatos de adquisicion de
imagenes 100 estan ambas instaladas en la placa de montaje principal 300 para asegurar la estabilidad de los aparatos
de adquisicion de imagenes 100.

Por ejemplo, la placa de montaje principal 300 tiene una pluralidad de orificios de montaje principales 310, y la primera
unidad de accionamiento 101 tiene orificios de montaje correspondientes a los orificios de montaje principales 310.
Por tanto, pueden insertarse pernos secuencialmente a través de los orificios de montaje en la primera unidad de
accionamiento 101 y los orificios de montaje principales 310, y se usan tuercas para apretar los pernos desde el otro
extremo. De este modo, la primera unidad de accionamiento 101 se sujeta a la placa de montaje principal 300.

Todavia en referencia a la figura 4, la primera placa de montaje 103 tiene una pluralidad de primeros orificios de
montaje 1032, y el segundo médulo mévil 20 y el médulo de prisma 40 tienen correspondientes orificios de montaje.
De igual modo, pueden usarse pernos y tuercas para instalar el segundo médulo mévil 20 y el médulo de prisma 40
en la primera placa de montaje 103.

Segun algunas realizaciones de esta solicitud, la figura 6 es una vista despiezada esquematica de un segundo médulo
movil y un médulo de adquisiciéon de imagenes segun algunas realizaciones de esta solicitud. En referencia a la figura
2, lafigura 3y la figura 6, el segundo médulo mévil 20 incluye una segunda unidad de accionamiento 201, un segundo
carril 202 y una segunda placa de montaje 203. La segunda unidad de accionamiento 201 se instala en la primera
placa de montaje 103 y el segundo carril 202 se proporciona en la segunda unidad de accionamiento 201 y se extiende
en la segunda direccién B. La figura 7 es un diagrama esquematico de una segunda placa de montaje segun una
realizacion de esta solicitud. En referencia a la figura 7, la segunda placa de montaje 203 tiene una segunda orejeta
de montaje 2031. La segunda orejeta de montaje 2031 se dispone de forma mévil dentro del segundo carril 202, y el
modulo de adquisicion de imagenes 30 se instala en la segunda placa de montaje 203.
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En las realizaciones de esta solicitud, la segunda unidad de accionamiento 201 se configura para accionar la segunda
placa de montaje 203 para moverse, y el modulo de adquisicion de imagenes 30 ubicado en la segunda placa de
montaje 203 se mueve junto con la segunda placa de montaje 203.

En una implementacion de las realizaciones de esta solicitud, la segunda unidad de accionamiento 201 puede ser un
aparato de accionamiento neumatico, un aparato de accionamiento hidraulico, un aparato de accionamiento eléctrico
0 un aparato de accionamiento mecanico.

Por ejemplo, la segunda unidad de accionamiento 201 es un motor eléctrico.

En las realizaciones de esta solicitud, el segundo carril 202 se extiende en la segunda direccién B, por lo que la
segunda placa de montaje 203 puede moverse en la segunda direccion B.

En una implementacién de las realizaciones de esta solicitud, el segundo carril 202 puede ser una ranura deslizante
en la segunda unidad de accionamiento 201; como alternativa, el segundo carril 202 se sujeta a la segunda unidad de
accionamiento 201 usando una pieza de conexion.

En las realizaciones de esta solicitud, la segunda unidad de accionamiento 201 acciona la segunda placa de montaje
203 para moverse a lo largo del segundo carril 202, para accionar el médulo de adquisicion de imagenes 30 para
moverse en la segunda direccién B.

Todavia en referencia a la figura 6, la segunda placa de montaje 203 tiene una pluralidad de segundos orificios de
montaje 2032, y el médulo de adquisicién de imagenes 30 tiene orificios de montaje correspondientes a los segundos
orificios de montaje 2032. De igual modo, pueden usarse pernos y tuercas para instalar el médulo de adquisicion de
imagenes 30 en la segunda placa de montaje 203.

Segun algunas realizaciones de esta solicitud, la primera direccidén A es perpendicular a la segunda direccion B.

Por ejemplo, cuando el dispositivo de adquisicion de imagenes de lenglieta se coloca vertical, la primera direccién A
es la direccién horizontal, y la segunda direccion B es la direccion vertical.

En las realizaciones de esta solicitud, cuando la primera direccion A es perpendicular a la segunda direccién B, el
médulo de adquisicion de imagenes 30 puede moverse en las dos direcciones que son perpendiculares entre si. En
este caso, la ubicacion del médulo de adquisicion de imagenes se puede ajustar mas convenientemente.

Segln algunas realizaciones de esta solicitud, un angulo incluido entre una superficie reflectante 401 y la primera
direccion A es de 45 grados (°).

En las realizaciones de esta solicitud, cuando la primera direccién A es perpendicular a la segunda direccién B y el
angulo incluido entre la superficie reflectante 401 y la primera direccién A es de 45°, un angulo incluido entre la
superficie reflectante 401 y la segunda direccién B es de 45°.

En una implementacién de las realizaciones de esta solicitud, la luz incidente en la lenglieta es paralela a la primera
direccién A. Cuando la luz incidente alcanza la superficie reflectante 401, la luz incidente es paralela a la segunda
direccién B tras reflejarse por la superficie reflectante 401 y luego entra en el médulo de adquisicion de imagenes 30.

En las realizaciones de esta solicitud, el médulo de adquisicién de imagenes 30 adquiere imagenes laterales de una
lengiieta. Una celda de bateria 1 se coloca en general horizontalmente. Cuando el angulo incluido entre la superficie
reflectante 401 y la primera direccién A es de 45°, la luz incidente en un lado de la lenglieta puede ser paralela a la
primera direccién A, y la luz incidente reflejada puede ser paralela a la segunda direccién B. De este modo, es mas
facil disponer la ubicacion del médulo de prisma 40, y la luz incidente en la lengiieta puede entrar en el médulo de
adquisicion de imagenes 30 tras reflejarse por la superficie reflectante 401.

Segun algunas realizaciones de esta solicitud, la figura 8 es un diagrama esquematico de un médulo de prisma segin
una realizacion de esta solicitud. En referencia a la figura 8, el médulo de prisma 40 incluye una unidad telescopica
402 y un cuerpo de prisma 403. En referencia a la figura 2, la figura 3 y la figura 8, la unidad telescopica 402 se instala
en el primer médulo mévil 10, y una direccién telescépica de la unidad telescopica 402 es una tercera direccion C. La
tercera direccion C se cruza tanto con la primera direccion A como con la segunda direccién B. El cuerpo de prisma
403 se instala en la unidad telescépica 402, y la superficie reflectante 401 se proporciona en el cuerpo de prisma 403.

En esta realizacion de esta solicitud, la unidad telescopica 402 se usa para controlar el cuerpo de prisma 403 para
moverse en la tercera direcciéon C, y el médulo de prisma 40 se mueve junto con el primer médulo mévil 10. De este
modo, el cuerpo de prisma 403 puede moverse en la primera direccion Ay la tercera direccion C.

Por ejemplo, la unidad telescopica 402 es un cilindro telescépico.
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En esta realizacién de esta solicitud, el dispositivo de adquisicion de imagenes de lenglieta trabaja continuamente, la
celda de bateria 1 se mueve continuamente, y la trayectoria de movimiento de la celda de bateria 1 pasa a través del
cuerpo de prisma 403. Para evitar la colision entre el cuerpo de prisma 403 y la lengleta, la unidad telescopica 402
puede usarse para controlar el cuerpo de prisma 403 para moverse en la tercera direcciéon C, de modo que el cuerpo
de prisma 403 puede evitar de la celda de bateria 1, evitando asi la colision entre el cuerpo de prisma 403 y la lengleta.

Por ejemplo, la unidad telescopica 402 tiene orificios de montaje correspondientes a los primeros orificios de montaje
1032 en la primera placa de montaje 103, y la unidad telescépica 402 también puede instalarse en la primera placa de
montaje 103 usando pernos y tuercas.

Todavia en referencia a la figura 3, la placa de montaje 300 tiene una abertura 320 para plegar la unidad telescoépica
402.

Por ejemplo, el cuerpo de prisma 403 también puede instalarse en la unidad telescépica 402 usando pernos y tuercas.

Todavia en referencia a la figura 8, el moédulo de prisma 40 incluye ademas una unidad de limpieza 404. La unidad de
limpieza 404 se instala en la unidad telescopica 402, y la unidad de limpieza 404 se configura para limpiar una cara
de espejo de la superficie reflectante 401, para asegurar una superficie de espejo limpia y evitar que las manchas o el
polvo en la cara de espejo afecten a la claridad de las imagenes de lengieta.

En una implementacion de esta realizacién de esta solicitud, la celda de bateria 1 se ubica en un dispositivo de
transporte, y el dispositivo de transporte puede ser una cinta transportadora, lo que es conveniente para un tipo de la
celda de bateria 1.

Por ejemplo, la unidad de limpieza 404 es una tuberia de soplado, y una boquilla de la tuberia de soplado se opone a
la superficie reflectante 401, y las manchas o polvo en la cara de espejo de la superficie reflectante 401 pueden
soplarse por el aire de la tuberia de soplado para asegurar una cara de espejo limpia.

Por ejemplo, la unidad de limpieza 404 también puede instalarse en la unidad telescépica 402 usando pernos y tuercas.

Segun algunas realizaciones de esta solicitud, la primera direccion A, la segunda direccién B y la tercera direccién C
son perpendiculares entre si.

En una implementacion de esta realizacion de esta solicitud, cuando el dispositivo de adquisicion de imagenes de
lenglieta se coloca vertical, la primera direccion A y la tercera direccion C son direcciones horizontales que son
perpendiculares entre si, y la segunda direccién B es la direccién vertical.

En esta realizacién de esta solicitud, la primera direccion A, la segunda direccién B y la tercera direccion C son
perpendiculares entre si. Por otro lado, el médulo de adquisicion de imagenes 30 puede moverse en dos direcciones
que son perpendiculares entre si. En este caso, una ubicacion del médulo de adquisicion de imagenes se puede
ajustar mas convenientemente. Por otro lado, el cuerpo de prisma 403 también puede moverse en dos direcciones
que son perpendiculares entre si, de modo que la ubicacién del cuerpo de prisma 403 puede ajustarse mas
convenientemente.

Segun algunas realizaciones de esta solicitud, el cuerpo de prisma 403 es un prisma reflectante total.

Un prisma reflectante total es un prisma cuya seccion transversal es un triangulo rectangulo isosceles.

En las realizaciones de esta solicitud, cuando el cuerpo de prisma 403 es un prisma reflectante total, un angulo incluido
de 45° puede formarse entre una direccién de inclinacién de la superficie reflectante 401 y la primera direccién Ay la
segunda direccién B respectivamente.

Segun algunas realizaciones de la presente solicitud, véanse la figura 2 y la figura 3. El aparato de adquisicion de
imagenes 100 incluye ademas una primera fuente de luz 50. La primera fuente de luz 50 se instala en el primer médulo
movil 10, y la superficie de emisién de luz de la primera fuente de luz 50 se superpone a al menos parte de la lengieta.
En las realizaciones de esta solicitud, la primera fuente de luz 50 se instala en el primer modulo mévil 10. La primera
fuente de luz 50 puede moverse junto con el primer médulo moévil 10, es decir, una direccion de movimiento de la

primera fuente de luz 50 es la primera direccién A.

En las realizaciones de esta solicitud, la luz emitida por la primera fuente de luz 50 irradia sobre la lengiieta, por lo que
el aparato de adquisicién de imagenes puede adquirir imagenes claras de la lengleta.

Segun algunas realizaciones de esta solicitud, la primera fuente de luz 50 es una fuente de luz de arco.

10



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

60

65

ES 3020562 T3

En las realizaciones de esta solicitud, la fuente de luz de arco es una fuente de luz cuya superficie de emision de luz
tiene forma de arco.

La fuente de luz de arco tiene una gran area de irradiacién, asegurando que la luz emitida por la primera fuente de luz
50 irradia sobre la lengiieta.

La figura 9 es un diagrama esquematico de un médulo de prisma y una primera fuente de luz segln una realizacién
de esta solicitud. En referencia a la figura 9, la primera fuente de luz 50 incluye una primera fuente de luz subordinada
501 y una segunda fuente de luz subordinada 502. Una superficie de emisién de luz de la primera fuente de luz
subordinada 501 es paralela a la segunda direccién B, una superficie de emisién de luz de la segunda fuente de luz
subordinada 502 es paralela a la primera direccién A, y la primera fuente de luz subordinada 501 y la segunda fuente
de luz subordinada 502 iluminan la lenglieta desde dos direcciones, mejoran mas la claridad de las imagenes de
lengiieta.

En referencia a la figura 2, la figura 3 y la figura 9, la primera fuente de luz subordinada 501 se instala en la unidad
telescopica 402, y la segunda fuente de luz subordinada 502 se instala en la primera placa de montaje 103. Por
ejemplo, la primera fuente de luz subordinada 501 puede instalarse en la unidad telescépica 402 usando pernos y
tuercas, y la segunda fuente de luz subordinada 502 puede instalarse en la primera placa de montaje 103 usando
pernos y tuercas.

Hagase referencia a la figura 9. Para evitar que la segunda fuente de luz subordinada 502 afecte al movimiento del
segundo médulo movil 20, la segunda fuente de luz subordinada 502 proporciona una ranura 5021 para que el segundo
médulo mévil 20 siga moviéndose.

Segun algunas realizaciones de esta solicitud, todavia en referencia a la figura 1, el dispositivo de adquisicion de
imagenes de lenglieta incluye ademas un aparato de deteccién de desplazamiento 200, y el aparato de deteccion de
desplazamiento 200 se configura para detectar una amplitud de desplazamiento de la lengleta en la primera direccién
A

En las realizaciones de esta solicitud, el aparato de deteccion de desplazamiento 200 puede detectar una amplitud de
desplazamiento de una lenglieta y controlar el movimiento del primer médulo mévil 10 y el segundo médulo movil 20
en funcién de la amplitud de desplazamiento de la lenglieta.

Segun algunas realizaciones de esta solicitud, el aparato de deteccién de desplazamiento 200 incluye al menos una
unidad de adquisicion de imagenes.

En las realizaciones de esta solicitud, la unidad de adquisicién de imagenes fotografia la celda de bateria 1 para
obtener una imagen de la celda de bateria 1, y la amplitud de desplazamiento de la lenglieta se determina en funcién
de la imagen de la celda de bateria 1.

Por ejemplo, el aparato de deteccion de desplazamiento 200 puede incluir una o mas unidades de adquisicién de
imagenes.

Por ejemplo, la unidad de adquisicién de imagenes puede ser una camara CCD.

Segun algunas realizaciones de esta solicitud, el aparato de deteccién de desplazamiento 200 incluye ademas al
menos una segunda fuente de luz.

Por ejemplo, la segunda fuente de luz puede ser una fuente de luz de arco.
Por ejemplo, el aparato de deteccion de desplazamiento 200 puede incluir una 0 mas segundas fuentes de luz.

En las realizaciones de esta solicitud, la segunda fuente de luz puede proporcionar luz, por lo que la unidad de
adquisicion de imagenes puede obtener una imagen mas clara de la celda de bateria.

Una realizacion de esta solicitud proporciona un dispositivo de adquisicién de imagenes de lenglieta. El dispositivo de
adquisicion de imagenes de lenglieta incluye dos aparatos de adquisicion de imagenes de lengiieta 100 y una placa
de montaje principal 300. Los dos aparatos de adquisicidn de imagenes de lenglieta 100 se instalan en la placa de
montaje principal 300. El aparato de adquisicién de imagenes de lenglieta 100 incluye un primer médulo mévil 10, un
segundo moédulo movil 20, un médulo de adquisicion de imagenes 30, un médulo de prisma 40 y una primera fuente
de luz 50.

El primer médulo mévil 10 incluye: una primera unidad de accionamiento 101, un primer carril 102 y una primera placa
de montaje 103. El primer carril 102 se proporciona en la primera unidad de accionamiento 101 y se extiende en una
primera direccién A. La primera placa de montaje 103 esté provista de una primera orejeta de montaje 1031, y la
primera orejeta de montaje 1031 se dispone de forma mévil dentro del primer carril 102. El segundo médulo mévil 20,
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el moédulo de prisma 40 y la primera fuente de luz 50 estan todos instalados en la primera placa de montaje 103. La
primera unidad de accionamiento 101 es un motor eléctrico.

El segundo médulo movil 20 incluye una segunda unidad de accionamiento 201, un segundo carril 202 y una segunda
placa de montaje 203. La segunda unidad de accionamiento 201 se instala en la primera placa de montaje 103. El
segundo carril 202 se proporciona en la segunda unidad de accionamiento 201 y se extiende en una segunda direccién
B. La segunda placa de montaje 203 esta provista de una segunda orejeta de montaje 2031, y la segunda orejeta de
montaje 2031 se dispone de forma moévil dentro del segundo carril 202. El médulo de adquisicion de imagenes 30 se
instala en la segunda placa de montaje 203. La segunda unidad de accionamiento 201 es un motor eléctrico.

El médulo de adquisicion de imagenes 30 es una camara CCD.

El médulo de prisma 40 incluye una unidad telescopica 402, un cuerpo de prisma 403 y una unidad de limpieza 404.
La unidad telescopica 402 se instala en el primer modulo mévil 10, y una direccién telescopica de la unidad telescopica
402 es una tercera direccion C. La tercera direccion C, la primera direccion A y la segunda direccion B son
perpendiculares entre si. Tanto el cuerpo de prisma 403 como la unidad de limpieza 404 se instalan en la unidad
telescopica 402, y una superficie reflectante 401 se proporciona en el cuerpo de prisma 403. La superficie reflectante
401 se proporciona en el cuerpo de prisma 403. El cuerpo de prisma 403 es un prisma reflectante total, la unidad
telescopica 402 es un cilindro telescopico y la unidad de limpieza 404 es una tuberia de soplado.

Una superficie de emisién de luz de la primera fuente de luz 50 se superpone al menos a parte de la lenglieta. La
primera fuente de luz 50 es una fuente de luz de arco, que incluye una primera fuente de luz subordinada 501 y una
segunda fuente de luz subordinada 502. Una superficie de emisién de luz de la primera fuente de luz subordinada 501
es paralela a la segunda direccién B, y una superficie de emisién de luz de la segunda fuente de luz subordinada 502
es paralela a la primera direccién A. La primera fuente de luz subordinada 501 se instala en la unidad telescopica 402,
la segunda fuente de luz subordinada 502 se instala en la primera placa de montaje 103 y la segunda fuente de luz
subordinada 502 proporciona una ranura 5021 para que el segundo médulo mévil 20 siga moviéndose.

Una realizacién de esta solicitud proporciona un sistema de adquisicién de imagenes de lenglieta, incluyendo al menos
un par de los dispositivos de adquisicion de imagenes de lenglieta segln la realizacién anterior.

Por ejemplo, el dispositivo de adquisicién de imagenes de lengiieta incluye un aparato de deteccién de desplazamiento
200 y dos aparatos de adquisicién de imagenes 100. Las superficies reflectantes 401 de los dos aparatos de
adquisicion de imagenes 100 en un dispositivo de adquisicion de imagenes de lenglieta tienen el mismo angulo de
inclinacién. El sistema de adquisiciéon de imagenes de lenglieta incluye dos dispositivos de adquisicion de imagenes
de lengleta. Los angulos de inclinacién de superficies reflectantes de los dos dispositivos de adquisicién de imagenes
de lengiieta se cruzan.

En esta realizacién de esta solicitud, el sistema de adquisicién de imagenes de lenglieta se configura para adquirir
iméagenes de una lengiieta.

En esta realizacién de esta solicitud, un dispositivo de adquisicion de imagenes de lengiieta incluye dos aparatos de
adquisicion de imagenes 100. Uno de los dos aparatos de adquisicién de imagenes 100 adquiere imagenes de una
primera superficie lateral de una lenglieta de electrodo positivo de una celda de bateria, y el otro de los dos aparatos
de adquisicion de imagenes 100 adquiere imagenes de una segunda superficie lateral de una lenglieta de electrodo
negativo de la celda de bateria. Si la primera superficie lateral es una superficie de lado derecho de la lengiieta de
electrodo positivo, la segunda superficie lateral es una superficie de lado derecho de la lengiieta de electrodo negativo.
Si la primera superficie lateral es una superficie de lado izquierdo de la lengleta de electrodo positivo, la segunda
superficie lateral es una superficie de lado izquierdo de la lengiieta de electrodo negativo. Es decir, los dos aparatos
de adquisicion de imagenes 100 adquieren imagenes de superficies de la lenglieta de electrodo positivo y la lenglieta
de electrodo negativo en el mismo lado.

En esta realizacion de esta solicitud, un sistema de adquisicién de imagenes de lenglieta incluye dos dispositivos de
adquisicion de imagenes de lengleta, y los dos dispositivos de adquisicion de imagenes de lenglieta adquieren
imagenes de dos superficies laterales opuestas de una lengleta respectivamente.

Algunas realizaciones de esta solicitud proporcionan un método de adquisicién de imagenes de lenglieta, aplicado al
dispositivo de adquisicion de imagenes de lengiieta segun una cualquiera de las realizaciones. La figura 10 es un
diagrama de flujo de un método de adquisicion de imagenes de lengiieta segin una realizaciéon de esta solicitud. En
referencia a la figura 10, el método incluye las siguientes etapas.

Etapa S601. Determinar una primera distancia de movimiento del primer modulo mévil en la primera direccion A en
funcién de una amplitud de desplazamiento en la primera direccién A de una lengleta cuya imagen va a adquirirse.

Etapa S602. Determinar una segunda distancia de movimiento del segundo médulo mévil en la segunda direccion B
en funcién de la amplitud de desplazamiento.
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Etapa S603. Controlar el primer médulo movil para mover la primera distancia de movimiento.

Etapa S604. Controlar el segundo médulo mévil para mover la segunda distancia de movimiento en la segunda
direccién B.

Etapa S605. El médulo de adquisicion de imagenes adquiere al menos una imagen de la lenglieta durante un proceso
de control del segundo médulo moévil para mover la segunda distancia de movimiento en la segunda direccion B.

La figura 11 es un diagrama esquematico simple de un método de adquisicion de imagenes de lengiieta segun una
realizacion de esta solicitud. En referencia a la figura 11, una celda de bateria incluye una pluralidad de laminas de
lengleta que se apilan, y la pluralidad de laminas de lengiieta constituyen una lengiieta 11. Las laminas de lenglieta
apiladas pueden desplazarse de forma diferente en la primera direccién A de modo que una superficie lateral de la
lenglieta 11 es una superficie curvada. Una longitud focal de formacién de imagenes claras (un valor estandar d para
una distancia operativa) del médulo de adquisicion de imagenes 30 es un valor fijo, y pueden obtenerse imagenes
claras solo cuando una distancia entre la superficie lateral de la lenglieta 11 y el médulo de adquisicién de imagenes
30 es igual a la longitud focal de formacion de imagenes. La superficie lateral de la lenglieta 11 es una superficie
curvada, por lo que una distancia entre cada posicién en la superficie lateral de la lenglieta 11 y el médulo de
adquisicion de imagenes 30 es diferente. En este caso, la ubicacion del médulo de adquisicion de imagenes 30
necesita cambiarse en funcién del desplazamiento de cada lamina de lengleta.

En esta realizacion de esta solicitud, la amplitud de desplazamiento de la lengiieta se determina en funcién de una
celda de bateria de referencia. No todas las laminas de lengiieta de la celda de bateria de referencia se desplazan, y
la lenglieta cuya imagen va a adquirirse se desplaza con respecto a lengiietas de la celda de bateria de referencia, y
una distancia de desplazamiento es la amplitud de desplazamiento.

La primera distancia de movimiento del primer médulo moévil necesita determinarse en funcién de una amplitud de
desplazamiento maxima de la lengiieta 11 en la primera direccién A. La segunda distancia de movimiento del segundo
modulo mévil necesita determinarse en funcion de un rango de desplazamiento en la primera direccién A.

En esta realizacién de esta solicitud, el primer médulo movil se controla primero para mover la primera distancia de
movimiento en la primera direcciéon A en funcién de la amplitud de desplazamiento maxima de la lengiieta 11 en la
primera direccién A. En este caso, el segundo moédulo movil, el médulo de adquisicién de imagenes y el médulo de
prisma mueven todos la primera distancia de movimiento junto con el primer médulo movil. Después, el segundo
modulo movil se controla para mover la segunda distancia de movimiento en la segunda direcciéon B en funcién del
intervalo de desplazamiento de la lenglieta 11 en la primera direccién A. En este caso, el modulo de adquisicion de
imagenes mueve la segunda distancia de movimiento junto con el segundo médulo mévil. El médulo de adquisicion
de imagenes adquiere al menos una imagen de la lengiieta durante un proceso de movimiento en la segunda direccion.
Este método puede controlar el movimiento del médulo de adquisicion de imagenes en funcién del desplazamiento
especifico de la lenglieta cuya imagen debe adquirirse. De este modo, el dispositivo de adquisicién de imagenes de
lenglieta puede usarse en un intervalo mas amplio. Ademas, el movimiento del médulo de prisma puede ajustarse en
funcién de un espaciado entre las lengiietas, lo que también puede ampliar el intervalo de aplicacion del dispositivo
de adquisicion de imagenes de lengleta.

Segun algunas realizaciones de esta solicitud, la etapa S604 incluye determinar un punto de inicio y un punto de fin
del movimiento del segundo médulo movil en funcién de la amplitud de desplazamiento y un valor estandar para una
distancia operativa del médulo de adquisicion de imagenes.

En las realizaciones de esta solicitud, el valor estandar para una distancia operativa del médulo de adquisicién de
imagenes es la longitud focal de formacién de imagenes claras del médulo de adquisicién de imagenes. Solo cuando
la distancia de formacién de imagenes real es igual a la longitud focal de formacién de imagenes clara, el aparato de
adquisicion de imagenes puede adquirir imagenes de lenglieta claras.

En las realizaciones de esta solicitud, el punto de inicio y el punto de fin del movimiento del segundo médulo mévil se
determinan en funcién de la amplitud de desplazamiento y el valor estandar para la distancia operativa del médulo de
adquisicion de imagenes. Esto asegura que el dispositivo de adquisicion de imagenes puede tomar una imagen clara
desde cada fotografia mientras se mueve en la segunda direccion.

Segun algunas realizaciones de esta solicitud, la etapa S605 incluye adquirir, por el médulo de adquisicion de
imagenes, una imagen de la lengleta cada vez que el segundo médulo mévil se mueve una distancia predeterminada.

En las realizaciones de esta solicitud, cuando el aparato de adquisicién de imagenes se mueve en la segunda direccion
B junto con el segundo médulo moévil, la distancia de formacién de imagenes desde solo una posicion es igual a la
longitud focal de formacién de imagenes claras. Es decir, solo es clara parte de una imagen tomada de cada fotografia
por el moédulo de adquisicion de imagenes. Por tanto, el médulo de adquisicién de imagenes necesita fotografiar
multiples veces cuando el aparato de adquisicién de imagenes se mueve en la segunda direcciéon B junto con el
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segundo modulo moévil, por lo que una imagen lateral clara de la lenglieta puede obtenerse fusionando multiples
imagenes adquiridas.

En las realizaciones de esta solicitud, el médulo de adquisicién de imagenes adquiere una imagen de la lenglieta cada
vez que el segundo médulo mévil se mueve la distancia predeterminada. Esto puede asegurar que el médulo de
adquisicion de imagenes puede fotografiar multiples veces para obtener multiples imagenes, y una parte de cada
imagen es clara. Por tanto, una imagen lateral clara de la lenglieta puede obtenerse fusionando las multiples imagenes.

Segln algunas realizaciones de esta solicitud, la distancia predeterminada es un valor fijo, o la distancia
predeterminada es un valor que varia con un tamafio de la lengieta.

En las realizaciones de esta solicitud, |la distancia predeterminada puede ser un valor empirico fijo, o un valor que varia
con el tamafio de la lenglieta.

En una implementacion de las realizaciones de esta solicitud, la distancia predeterminada es igual para una misma
lengiieta.

Segln algunas realizaciones de esta solicitud, todavia en referencia a la figura 10, el método incluye las siguientes
etapas.

Etapa S606. El aparato de deteccion de desplazamiento obtiene la amplitud de desplazamiento.

En las realizaciones de esta solicitud, el aparato de deteccion de desplazamiento puede determinar la amplitud de
desplazamiento de la lengleta usando un algoritmo de extraccién de bordes.

Segun algunas realizaciones de esta solicitud, la figura 12 es un diagrama de flujo de un método de adquisicion de
imagenes de lenglieta segun una realizacion de esta solicitud. En referencia a la figura 12, la etapa S606 incluye las
siguientes etapas.

Etapa S661. La unidad de adquisicién de imagenes adquiere una imagen de ubicacién de una celda de bateria, donde
se proporciona la lengleta en la celda de bateria.

Etapa S662. Determinar la amplitud de desplazamiento en funcién de la imagen de ubicacion.

En esta realizacion de esta solicitud, la imagen de ubicacion de una celda de bateria se adquiere por la unidad de
adquisicion de imagenes, y la amplitud de desplazamiento de la lenglieta se determina en funcién de la imagen de
ubicacion. Esto es mas facil de implementar.

Segun algunas realizaciones de esta solicitud, la celda de bateria incluye un borde lateral de la celda de bateria en la
primera direccion A, y la lengleta incluye un primer borde de lenglieta y un segundo borde de lengiieta que se disponen
opuestos entre si en la primera direccién A. Determinar la amplitud de desplazamiento en funcién de la imagen de
ubicacién incluye: determinar una primera distancia entre el borde lateral de la celda de bateria y el primer borde de
lengleta en funcion de la imagen de ubicacion, y/o determinar una segunda distancia entre el borde lateral de la celda
de bateria y el segundo borde de lengilieta en funcién de la imagen de ubicacién, y determinar la amplitud de
desplazamiento en funcién de la primera distancia y/o la segunda distancia.

En las realizaciones de esta solicitud, una primera distancia entre el borde lateral de la celda de bateria y el primer
borde de lenglieta es una amplitud de desplazamiento maxima de la lenglieta, y una diferencia entre la primera
distancia y la segunda distancia es un intervalo de desplazamiento de la lenglieta.

Para describir mas claramente el método de adquisicion de imagenes de lenglieta segun las realizaciones de esta
solicitud, lo siguiente usa un ejemplo para descripcion.

La figura 13 es un diagrama de flujo de un método de adquisicion de imagenes de lenglieta segun una realizacion de
esta solicitud. En referencia a la figura 13, una celda de bateria 1 tiene dos lengiietas 11: una lengleta de electrodo
positivo y una lengleta de electrodo negativo. Para facilidad de la descripcion, una superficie de lado derecho de la
lenglieta de electrodo positivo a la izquierda se usa como un gjemplo para la descripcion en esta realizacién de esta
solicitud. Cuando necesita adquirirse una imagen de la superficie de lado derecho, el médulo de prisma se ubica en el
lado derecho de la lengiieta, como se muestra en la figura 13.

Etapa 1. Obtener parametros de celda de bateria de referencia para determinar una anchura de lengiieta de referencia
D, una primera distancia de referencia E entre un borde lateral de la celda de bateria de referencia y el primer borde
de lenglieta, una segunda distancia de referencia F entre el borde lateral de la celda de bateria de referencia y el
segundo borde de lengiieta, una posicién de inicio de fotografia de referencia Sinicio del segundo médulo mévil en la
segunda direccion, una distancia predeterminada G y un nimero de referencia de veces de activacion de fotografia
N.
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En las realizaciones de esta solicitud, la figura 14 es un diagrama esquematico de una celda de bateria de referencia
segun una realizacion de esta solicitud. Hagase referencia a la figura 14. La anchura de lengiieta de referencia D, la
primera distancia de referencia E y la segunda distancia de referencia F pueden observarse claramente. La anchura
de lengiieta de referencia D, la primera distancia de referencia E, la segunda distancia de referencia F, posicién de
inicio de fotografia de referencia Sinicio, la distancia predeterminada G y el nimero de referencia de veces de activacion
de fotografia N ya se conocen todos. Pueden almacenarse en un sistema de adquisicién de imagenes de lengleta y
obtenerse desde el sistema de adquisicion de imagenes de lengiieta para su uso.

Etapa 2. Determinar una posicién de fin de fotografia de referencia Stin del segundo médulo mévil en la segunda
direccién en funcion de la posicién de inicio de fotografia de referencia Sinicio, la primera distancia de referencia E y el
numero de referencia de veces de activacion de fotografia N, donde

la posicion final de fotografia de referencia Sin=S0+G*N.

Etapa 3. La unidad de adquisicién de imagenes en el aparato de deteccion de desplazamiento adquiere imagenes de
la celda de bateria y determina una amplitud de desplazamiento de la lengiieta en funcién de las imagenes de la celda
de bateria.

En esta realizacion de esta solicitud, se usa un algoritmo de extraccion de bordes para determinar la anchura D1 de
la lenglieta cuya imagen va a adquirirse, una primera distancia E1 entre el borde lateral de la celda de bateria y el
primer borde de lenglieta, y una segunda distancia F1 entre el borde lateral de la celda de bateria y el segundo borde
de lengieta. La amplitud de desplazamiento de la lenglieta incluye AD=D1-D, AE=E1-E, y AF=F1-F.

Etapa 4. Determinar una primera distancia de movimiento de un primer aparato movil y una segunda distancia de
movimiento de un segundo aparato moévil en funcién de la amplitud de desplazamiento de la lengleta.

La primera amplitud de desplazamiento es AF=F1-F y la segunda amplitud de desplazamiento incluye AD=D1-D y
AE=E1-E.

Etapa 5. Control del primer aparato mévil para mover la primera distancia de movimiento en la primera direccion.

En esta realizacion de esta solicitud, si AF>0, esto indica que el lado derecho de la lenglieta se desplaza por completo
a la derecha, y el primer aparato mévil necesita controlarse para mover la primera distancia de movimiento a la
derecha; si AF<0, esto indica que el lado derecho de la lenglieta se desplaza por completo a la izquierda, y el primer
aparato movil necesita controlarse para moverse con un valor absoluto de la primera distancia de movimiento a la
izquierda, en concreto, |AF |; si AF es 0, esto indica que la lenglieta no se desplaza y el primer aparato mévil puede
no moverse.

Deberia apreciarse que el primer aparato mévil esta en una posicion de referencia antes del inicio. La posicién de
referencia se ha determinado en funcion de la celda de bateria de referencia y almacenado en el sistema de adquisicion
de imagenes de lengleta.

Etapa 6. Determinar una posicién inicial de fotografia Sinicio1 ¥ Una posicién final de fotografia Siin1 del segundo aparato
mévil, donde

Siniciot :SO+AE:SO+E—EI, Y Siiny :SI+AF:S:1+F1_F
Etapa 7. Determinar el nimero de veces de fotografia N1 del médulo de adquisicién de imagenes, donde
le( St - Siniciot )/G

Etapa 8. Controlar el segundo aparato mévil para moverse desde la posicion de inicio de fotografia Sinicior @ 12 posicién
de fin de fotografia Ssin1, y fotografiar, por el médulo de adquisicion de imagenes, una vez cada vez que el segundo
aparato moévil se mueve la distancia predeterminada G para obtener multiples imagenes de la lengieta.

En esta realizacion de esta solicitud, cuando el segundo aparato movil alcanza la posicién de fin de fotografia Sinicio1,
el sistema de adquisicién de imagenes de lenglieta transmite una sefial de fin de fotografia a un sistema informatico.
Tras recibir la sefial, el sistema informatico envia a un sistema de IA N1 imégenes obtenidas al fotografiar mediante el
modulo de adquisicion de imagenes desde la posicién de inicio de fotografia Sinicio1 @ la posicién de fin de fotografia
Srin1. Al usar algoritmos de extraccion de caracteristicas y de fusion de imagenes, el sistema de |A fusiona las N1
imagenes en una foto que puede reflejar claramente un contorno de borde de cada capa de la lenglieta. Después, un
algoritmo de plegado de lengiietas del sistema de |A se usa para identificar un defecto de plegado de la lenglieta.
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En esta realizacién de esta solicitud, la superficie de lado derecho de la lengleta izquierda se usa como ejemplo de
descripcion. Las imagenes de una superficie de lado izquierdo de la lengiieta izquierda o la lenglieta derecha pueden
adquirirse usando el mismo método, que no se describe de nuevo en el presente documento.

Una celda de bateria incluye dos lengiietas, y un dispositivo de adquisicion de imagenes de lengleta incluye dos
aparatos de adquisicion de imagenes. Durante un proceso de adquisicion de imagenes, los dos aparatos de
adquisicion de imagenes adquieren superficies de las dos lenglietas en el mismo lado respectivamente. Por ejemplo,
las superficies de lado derecho se adquieren primero. Tras adquirir las superficies de lado derecho de las dos
lenglietas, la celda de bateria se mueve a un siguiente dispositivo de adquisicién de imagenes. El dispositivo de
adquisicion de imagenes también incluye dos aparatos de adquisicién de imagenes, donde los dos aparatos de
adquisicion de imagenes adquieren las superficies de las dos lenglietas en el mismo lado respectivamente, por
ejemplo, las superficies de lado izquierdo. De este modo, un dispositivo de adquisicién de imagenes de lengiieta puede
adquirir dos superficies laterales de dos lengiietas.

En conclusion, cabe sefialar que las realizaciones anteriores estan destinadas simplemente a describir las soluciones
técnicas de esta solicitud, en lugar de limitar esta solicitud.

La presente solicitud no se limita a las realizaciones especificas dadas a conocer en esta memoria descriptiva, sino
que incluye todas las soluciones técnicas que entran dentro del alcance de las reivindicaciones.
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REIVINDICACIONES

1. Un dispositivo de adquisicion de imagenes de lengiieta, que comprende un aparato de adquisicién de imagenes
(100}, en donde el aparato de adquisiciéon de imagenes (100) comprende:

un primer modulo movil (10), que es mévil en una primera direccién (A);

un segundo médulo moévil (20), movible en una segunda direccion (B), en donde el segundo moédulo mévil (20) se
instala en el primer médulo mévil (10}, y la segunda direccién (B) se cruza con la primera direccién (A),

un médulo de adquisicién de imagenes (30), instalado en el segundo mddulo mévil (20); y

un médulo de prisma (40), instalado en el primer médulo mévil (10), en donde el médulo de prisma (40) tiene una
supefficie reflectante (401), y la superficie reflectante (401) se configura para cambiar un angulo de luz incidente en
una lengiieta cuya imagen se va a adquirir, de modo que la luz incidente entra en el médulo de adquisicion de imagenes
(30).

2. El dispositivo de adquisicién de imagenes de lengiieta segun la reivindicacién 1, en donde el primer médulo movil
(10) comprende:

una primera unidad de accionamiento (101);

un primer carril (102}, previsto en la primera unidad de accionamiento (101), en donde el primer carril (102) se extiende
en la primera direccién (A); y

una primera placa de montaje (103), provista de una primera orejeta de montaje (1031), en donde la primera orejeta
de montaje (1031) se dispone de forma mévil dentro del primer carril (102), y tanto el segundo médulo mévil (20) como
el médulo de prisma (40) se instalan en la primera placa de montaje (103), preferentemente en donde el segundo
modulo mévil (20} comprende:

una segunda unidad de accionamiento (201), instalada en la primera placa de montaje (103);

un segundo carril (202), previsto en la segunda unidad de accionamiento (201), en donde el segundo carril (202) se
extiende en la segunda direccion (B); y

una segunda placa de montaje (203), provista de una segunda orejeta de montaje (2031), en donde la segunda orejeta
de montaje (2031) se dispone de forma moévil dentro del segundo carril (202), y el médulo de adquisicién de imagenes
(30) se instala en la segunda placa de montaje (203).

3. El dispositivo de adquisicion de imagenes de lenglieta seglin una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 2, en donde
la primera direccién (A) es perpendicular a la segunda direccion (B), preferentemente en donde un angulo incluido
entre la superficie reflectante (401) y la primera direccién (A) es de 45°.

4. El dispositivo de adquisicion de imagenes de lenglieta seglin una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 2, en donde
el médulo de prisma (40) comprende:

una unidad telescépica (402), instalada en el primer médulo mévil (10), en donde una direccion telescépica de la
unidad telescopica (402) es una tercera direccién (C), y la tercera direccién (C) se cruza tanto con la primera direccion
(A) como con la segunda direccién (B); y

un cuerpo de prisma (403), instalado en la unidad telescopica (402), en donde la superficie reflectante (401) se
proporciona en el cuerpo de prisma (403), preferentemente en donde la primera direccién (A), la segunda direccion
(B) y la tercera direccion (C) son perpendiculares entre si.

5. El dispositivo de adquisicién de imagenes de lenglieta segun la reivindicacion 4, en donde el cuerpo de prisma (403)
es un prisma de reflexion total.

6. El dispositivo de adquisicion de imagenes de lengilieta segin una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 5, en donde
el aparato de adquisicién de imagenes (100) comprende ademas:

una primera fuente de luz (50), instalada en el primer médulo moévil (10), en donde una superficie de emisidon de luz de
la primera fuente de luz (50) se superpone a al menos parte de la lengiieta, preferentemente en donde la primera
fuente de luz (50} es una fuente de luz de arco.

7. El dispositivo de adquisicién de imagenes de lengiieta segun una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 6, en donde
el dispositivo de adquisicion de imagenes de lenglieta comprende ademas un aparato de deteccién de desplazamiento
(200}, y el aparato de deteccion de desplazamiento (200) se configura para detectar una amplitud de desplazamiento
de la lengleta en la primera direccion (A), preferentemente en donde el aparato de deteccion de desplazamiento (200)
comprende al menos una unidad de adquisicion de imagenes, mas preferentemente en donde el aparato de deteccion
de desplazamiento (200) comprende ademas al menos una segunda fuente de luz.

8. Un sistema de adquisicion de imagenes de lenglieta, que comprende al menos un par de los dispositivos de
adquisicion de imagenes de lenglieta segun una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 7.

9. Un método de adquisicién de imagenes de lenglieta, aplicado al dispositivo de adquisicion de imagenes de lenglieta
segun una cualquiera de las reivindicaciones 1 a 7 y que comprende:

determinar (S601) una primera distancia de movimiento del primer médulo mévil en la primera direccién (A) en funcién
de una amplitud de desplazamiento en la primera direccion (A) de una lengleta cuya imagen va a adquirirse;
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determinar (S602) una segunda distancia de movimiento del segundo médulo mévil en la segunda direccion (B) en
funcién de la amplitud de desplazamiento;

controlar (S603) el primer médulo mévil para mover la primera distancia de movimiento;

controlar (S604) el segundo médulo mévil para mover la segunda distancia de movimiento en la segunda direccion
(B)y

adquirir (8605), por el médulo de adquisicion de imagenes, al menos una imagen de la lenglieta durante un proceso
de control del segundo médulo moévil para mover la segunda distancia de movimiento en la segunda direccion (B).

10. El método de adquisicién de imagenes de lenglieta segln la reivindicacién 9, en donde determinar (S602) una
segunda distancia de movimiento del segundo médulo mévil en la segunda direccion (B) en funcién de la amplitud de
desplazamiento comprende;

determinar un punto de inicio y un punto de fin del movimiento del segundo médulo mévil en funcién de la amplitud de
desplazamiento y un valor estandar para una distancia operativa del médulo de adquisicién de imagenes.

11. El método de adquisicién de imagenes de lenglieta segun la reivindicacion 10, en donde adquirir (S605), por el
modulo de adquisiciéon de imagenes, al menos una imagen de la lenglieta durante un proceso de control del segundo
modulo moévil para mover la segunda distancia de movimiento en la segunda direccion (B) comprende:

adquirir, por el médulo de adquisicién de imagenes, una imagen de la lenglieta cada vez que el segundo médulo moévil
se mueve una distancia predeterminada.

12. El método de adquisicion de imagenes de lengilieta segun la reivindicacién 11, en donde la distancia
predeterminada es un valor fijo, o la distancia predeterminada es un valor que varia con un tamario de la lengleta.

13. El método de adquisicién de imagenes de lenglieta seglin una cualquiera de las reivindicaciones 9 a 12, en donde
el dispositivo de adquisicion de imagenes de lengiieta es el dispositivo de adquisicién de imagenes de lengiieta segun
una cualquiera de las reivindicaciones 7, y el método comprende obtener (S606), por el aparato de deteccién de
desplazamiento, la amplitud de desplazamiento.

14. El método de adquisicion de imagenes de lenglieta segun la reivindicaciéon 13, en donde el dispositivo de
adquisicion de imagenes de lenglieta es el dispositivo de adquisicion de imagenes de lenglieta segin la reivindicacion
7,y obtener (S606), por el aparato de deteccién de desplazamiento, la amplitud de desplazamiento comprende:
adquirir (8661), por la unidad de adquisicién de imagenes, una imagen de ubicacién de una celda de bateria, en donde
se proporciona la lengleta en la celda de bateria; y

determinar (S662) la amplitud de desplazamiento en funcién de la imagen de ubicacion.

15. El método de adquisicion de imagenes de lenglieta segln la reivindicacién 14, en donde la celda de bateria
comprende un borde lateral de la celda de bateria a lo largo de la primera direccién (A), la lenglieta comprende un
primer borde de lengiieta y un segundo borde de lengiieta que se disponen opuestos entre si a lo largo de la primera
direccién (A}, y determinar (S662) la amplitud de desplazamiento en funcién de la imagen de ubicacién comprende:
determinar una primera distancia entre el borde lateral de la celda de bateria y el primer borde de lenglieta en funcién
de la imagen de ubicacién, y/o determinar una segunda distancia entre el borde lateral de la celda de bateria y el
segundo borde de lengleta en funcién de la imagen de ubicacién; y

determinar la amplitud de desplazamiento en funcién de la primera distancia y/o la segunda distancia.

18



ES 3020562 T3

Aparatode  Aparatode
adguisicionde | detecckin de
Imagenas . desplazamiento

‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘

FIG.

19




&

S

ES 3020562 T3

{

.
e
-~ oo
> 2 \ o |
- : , I S
. H ” e o
. \M.w..\\lw oD "oy
- m e
- -~ H 4 H
cess, 3
] H
b

S
SR
S
e o

e St

§ !
. i /
5, 4 -
y m
\, S _,
- O s
,f.? P3G I .H..am« £
R 2) :
. . oo
- \\qu.\f .(E<l‘u...»a ; _x_.‘ p e 3 \. x«u.ek ]
B M o
v._.M_ oy t“\,\\ /- ..\Qh T 4 ?,.té\-
b et tg g - o
m R & @r..:.
: ‘ / o~ e /Y
TR B ). , < 1 ,
P AL o . _.
P P g
7] k x
5 , %
|
75,
s k\\\iiﬁtitl.x
=
=R :
:, i
w B X y.w;v b e m
e A b :
MW . & P o I v(..n)-v& e
IS
o~ e

SREDVURIE S-

e

L -

e,

i

7
_ﬂ rade P
s
& = = =

FIGL 2
20



ES 3020562 T3

Ot

st W
o

¥or Lor i0b

et

UIEER

==
p
[£2%
SLR-3

et

o
s
gekeey
iy

| T
" » 1

£ DI
i1
\
]
;
\l‘..k! rrins, m“
1
ik
]
{
i -
wa ,\th.,\wil..i\\ M \..1.4
AT, 2 35 \A ;\\4
o | Ll ] o gy,
e — (
i _“... i ‘ i \.\.
\...\t:fi\..{.\\}1:.».\!..74\\{»\\:‘...\\vl“m
#
\ &,.:#I:t.!:...\;t\l::.!ti.n\ w.
2

-
ARt
anntas

e s ass

R

L
}
B e

4 NM\\%QNP“\\\, sz
“ e,
" aox © 7 .o
5 e e
”_m ﬁ
i i
P Lo
I
D/r.u "T o oa
W I
% P
_. s ) b
F Atadacy SXRRVRHISAM o aat
rrM ety

e

i
:
i
i

o

e
=
-
(3%
-,
o
et

21



ES 3020562 T3

o,

A

-

i
o
%25
g %3
2 %4
L
11
%7
31
S e
e I 5 ‘

B SIS ey

£
§

S “-;ttmf,{“"!

(S
N

2

N A NN RGNy

i
i,
2 2
”
oA
:
=z
-
z
m 7
7 7
Lok

e e,

G

¥4

‘

i.

22



ES 3020562 T3

&
Lo

e 1031

s 1031

FIG.

14y

23



ES 3020562 T3

e
.

PECT Sp

et

i
;
;

¢ £
)\&m.\w\&,‘l‘u\l‘. Hance
i

=
e, e
R STRRRRE

N

t

3
4
i
N,

P

R

G 6

24



ES 3020562 T3

2031

/"“-e\“

FIG. 7

25




404

i s\m\is{\aithnuf“

£ . e

= It N D

443

ES 3020562 T3

8

FIG.

26



ES 3020562 T3

- 404

A

3

s
s
e

27



ES 3020562 T3

Un aparato de detecdion de desplazamiento obtiene una amplitud de
desplazamiento

\

Determinar una primera distancia de movimianto de un primer madulo movil en
una primera diveccion A an funcion de una amplitud de desplazamienio en la
primera direceidn A de un lenglieta cuya imagen debe adquirirse

Determinar una segunda distancia de movimiento de un segundo modulo movil
en una segunda direccion B en funcidn de la amplitud de desplazamiento

Controfar ef primer mddulo mdévil para mover
{a ptimera distancia de movimiento

e

Controlar el segundo madulo moévil para mover la segunda
distancia de movimiento en la segunda direccion B

Y

Un mdédulo de adquisicién de imagenes adquiere al menos una imagen de
la lenglieta durante un proceso de control del segundo mddulo mdvil para
mover la segunda distancia de movimiento en la segunda direccidén B

FIG. 10
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Una unidad de adgisicidn de imaganes adquiefs uns imagen de
ubicacion de una celda de bateria, donde ge proporgiona ung lenglsta
en la caida de bateria

*

Dsterminar una amplitud de desplazamiento s AO6GT
en funicién de la'imagen de ubicacidn

FIG. 12
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