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@ Dispositif de transformation de mouvement, en particulier réducteur de vitesse.

@ Dispositif de transformation de mouvement compo'rtant
un premier étage comprenanit deux poulies 200, 202 se dépla-

- ¢ant & des vitesses en sens opposé dont 'une peut étre nulle,

I'une au moins des deux poulies étant couplée fonctionnelle-
ment & un axe 204 engendrant un premier mouvement de
rotation, un deuxiéme étage comprenant au moins un en-
semble de deux poulies 208, 208 liées en rotation, et un
support mobile supportant & rotation libre les deux poulies du
premier étage et engendrant un second mouvement de rota-
tion. Les poulies 200 et 206 d'une part et les poulies 202 et
208 d'autre part sont reliées entre elles par des moyens de
transmission constitués au moins en partie par des roues
d’engrenage ou de friction.
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Dispositif de transformation de mouvement, en particulier

réducteur de vitesse

Dans le brevet principal n° 86 16328, on a décrit un dispo-
sitif de transformation de mouvement pouvant constituer
notamment un réducteur de vitesse.

Le dispositif décrit au brevet principal comprend essentiel-
lement:

- un premier étage comprenant deux organes mobiles se dépla-
cant & des vitesses en sens opposés, dont 1l'une peut &tre
nulle, 1l'un au moins des deux organes mobiles étant couplé
fonctionnellement & un axe engendrant un premier mouvement
qui est un mouvement de rotation;

- un deuxiéme étage comprenant au moins un ensemble de deux
poulies liées en rotation sur lesquelles s'enroulent respec-
tivement deux brins d'entrainement sans fin qui coopérent
avec les organes mobiles du premier étage;

= un support mobile qui supporte a rotation libre les deux
poulies du second étage et dont le déplacement sur une tra-
jectoire imposée engendre un second mouvement;

les organes mobiles du premier étage étant déplacés & des
vitesses respectives tel que le rapport de ces vitesses
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2
soit différent du rapport de vitesse obtenu lorsque le support
mobile est blogqué sur sa trajectoire et gue les deux organes
mobiles se déplacent en sens opposés par la rotation du

premier étage et sans autre contrainte que le guidage.

Dans un mode de réalisation décrit au brevet principal,

les deux organes mobiles du premier étage sont deux poulies

coaxiales dont l'une au moins est couplée en rotation a

- 1'axe engendrant ledit premier mouvement de rotation, le

support mobile engendre un mouvement de rotation autour

d'un axe coaxial & celui des poulies du premier étage, ce
mouvement de rotation constituant le second mouvement précité,
et les deux brins d'entrainement sans fin coopérent chacun
avec une poulie du premier étage et une poulie du second
étage.

Dans un tel mode de réalisation, le ou chaque ensemble de

-poulies du second étage est porté par un support mobile

en rotation, par exemple un brin ou un plateau.

Le présent certificat d'addition est relatif & un dispositif
conforme au mode de réalisation précité qui présente des
avantages supplémentaires par rapport au dispositif décrit

dans le brevet principal.

Selon 1l'une des caractéristiques essentielles du certificat
d'addition, les poulies du premier étage sont reliées aux
poulies du deuxiéme étage par des moyens de transmission
constitués, au moins en partie, par des roues d'engrenage

ou de friction.

De cette maniére, on diminue l'élasticité due aux brins
d'entrainement et on diminue également 1l'encombrement du
dispositif.

Dans une premidre variante de réalisation, une premiére
poulie du premier étage est relide 3 une premidre poulie
du ou de chague ensemble de poulies du second étage par
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3

des moyens de transmission & engrenage ou a friction, et
une seconde poulie du premier étage est reliée & une seconde
poulie du ou de chaque ensemble de poulies du second étage
par des moyens de transmission & engrenage ou & friction.
Avantageusement, lesdites premiéres poulies coopérent direc-
tement entre elles par engrénement ou par friction, tandis
que lesditgs secondes poulies sont reliées entre elles par

une poulie intermédiaire montée folle sur le support mobile.

De préférence, les premiéres poulies précitées, les secondes
poulies précitées et la poulie intermédiaire sont toutes

constituées par des roues d'engrenage.

Dans une autre variante de réalisétion, une premiére poulie
du premier étage est reliée & une premiére poulie du ou

de chaque ensemble de poulies du second étage par des moyens
de transmission & engrenage ou a frictioh, tandis gqu'une
seconde poulie du premier étage est reliée a une seconde
poulie du ou de chaque ensemble de poulies du second étage

par l'intermédiaire d4'un brin d'entrainement.

On obtient alors un dispositif dans lequel la transmission
entre les poulies du premier étage et les poulies du second
étage s'effectue en partie par engrénement ou par friction
et en partie par un brin d'entrainement.

Avantageusement, les premiéres poulies précitées coopérent
directement entre elles par engrénement ou par friction,
de préférence par engrénement.

Le brin d'entrainement utilisé dans cette derniére variante
de la réalisation peut, de méme que dans le brevet principal,
étre constitué par un brin souple comme une courroie crantée,
une courroie plate, une courroie 3 section en V, un cdble,
une corde, un feuillard, etc..., ou encore pag un brin arti-

culé comme une chaine. -
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Le certificat d'addition s'applique exclusivement a un dispo-
sitif dans lequel le support mobile est un organe rotatif
gui supporte le deuxiéme étage. Ce deuxiéme étage peut com-
prendre soit un seul ensemble de deux poulies, soit plusieurs

‘ensembles de deux poulies, comme déja décrit au brevet prin-

cipal.

Dans la description qui suit, on se référe aux dessins annexés
sur lesquels :

- la figure 1 est une représentation schématique d'un dispo-

sitif conforme & la premiére variante précitée ; et

4

- la figure 2 est une représentation schématique d'un dispo-

sitif conforme & la deuxiéme variante précitée.

Le dispositif de la figure 1 comprend un premier étage com-

‘portant deux poulies coaxiales 200 et 202 dont 1l'une au

moins, dans l'exemple la poulie 200, est couplée en rotation
a un axe 204 engendrant un premief mouvement de rotation.

Des moyens d'entrainement (non représentés) sont couplés

3 l'axe 204 et 3 la poulie 202 pour gue ces poulies se dépla-
cent & des vitesses en sens opposé, dont l'une peut 8&tre
nulle. Les moyens d'entrainement précités peuvent &tre cons-
titués notamment par ceux déji décrits, a titre d'exemple,

dans le brevet principal.

Le dispositif comprend en outre un deuxiéme étage comprenant
un ensemble de deux poulies coaxiales 206 et 208 lides en
rotation et montées en rotation libre sur un axe 210 paralléle
a4 l'axe 204. Cet axe 210 est porté par un support mobile
212 ayant la forme générale d'un bras..Ce support 212 est
couplé & un axe coaxial a l'axe 204 des poulies du premier

étage.

Les poulies 200 et 206 sont constituées par des roues dentées
qui engrénent directement entre elles. Les poulies 202 et
208 sont des roues dentées qui sont reliées entre elles
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au moyen d'une poulie intermédiaire 214 en forme de roue
dentée qui engréne d'une part avec la poulie 202 et d'autre
part avec la poulie 208. Cette poulie intermédiaire 214
est montée & rotation libre sur un axe 216 porté par le
bras, cet axe étant parallé&le aux axes 204 et 210.

Le dispositif représenté & la figure 1 fonctionne de la

fagon suivante. Les moyens d'entrainement couplés aux poulies
200 et 202 entrainent ces derniéres en rotation & des vitesses
en sens opposé, dont l'une peut &tre nulle. La poulie 200
communique son mouvement a la poulie 206, tandis que la
poulie 202 communigue son mouvement a la poulie 208 par
l'intermédiaire de la poulie 214. Du fait que les poulie§

206 et 208 sont lides en rotation, la différence de vitesse

entre les poulies 200 et 202 provogue la rotation du support
mobile 212 autour de son axe.

Toutefois, comme déja indiqué dans le brevet prinéipal,

pour que le support mobile soit ainsi entrainé en rotation,

il faut que les poulies du premier étage soient déplacées

a des vitesses respectives tel que le rapport de ces vitesses
soit différent du rapport de vitesse gbtenu lorsque le support
mobile est bloqué'sur sa trajectoire et que les deux poulies
se déplacent en sens opposé par la rotation des poulies

du second étage et sans autre contrainte qgue le guidage.

Dans le cas du fonctionnement précité, le dispositif constitue
un réducteur de vitesse, le mouvement primaire étant sur
l'axe 204 et le mouvement secondaire correspondant & la

rotation du support 212. Ce dispositif peut également fonc-

tionner en sens inverse comme multiplicateur de vitesse,

s

le mouvement primaire correspondant & la rotation du. support

mobile et le mouvement secondaire correspondant a la rotation
de l'axe 204.

Dans le dispositif représenté & la figure 1, les différentes
poulies, au lieu d'étre constituées par des roues dentées,
pourraient étre des roues & friction coopérant entre elles

par friction.
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Par ailleurs, de méme que dans le brevet principal, le deu-
xiéme étage pourrait comporter plusieurs ensemblés comprenant
chacun deux poulies liées en rotation, analogues aux poulies

206 et 208. Il suffirait alors de prévoir que chacune des

_poulies 206 coopére directement avec la poulie 200 et que

- chacune des poulies 208 soit reliée fonctionnellement &

la poulie 202 au moyen de plusieurs poulies intermédiaires
analogues 3 la poulie 214.

On se référe maintenant a la figure 2. Le dispositif de
transformation de mouvement comprend un premier étage com-

- prenant deux poulies coaxiales 220 et 222 dont 1l'une au

moins, dans l'exemple la poulie 220, est couplée en rotation
a un axe 224 engehdrant un premier mouvement de rotation. -
De mémé que dans le cas de la figure 1, des moyens d'entrai-
nement (non représentés) sont couplés a l'axe 224 et & la

poulie 222 pour réaliser 1l'entrainement des deux poulies

220 et 222,

Le dispositif comprend en outre un second étage comprenant

un ensemble de deux poulies coaxiales 226 et 228 lides en

.rotation et portées par un axe 230 paralléle & l'axe 224,

cet axe 230 étant porté par un support mobile 232 ayant

la forme d'un bras. Ce support mobile est solidaire d'un

axe s'étendant coaxialement & l'axe 224, le support mobile
étant déplagable en rotation pour engendrer un second mou-
vement de rotation.

Les‘poulies‘zzo et 226 sont, de méme que dans le cas de

la figuré 1, constituées par des roues dentées'qui engrénent
directement entre elles. En revanche, les poulies 222 et

228 sont couplées fonctionnellement entre elles par l'inter-
médiaire d'un brin 234 qui peut &tre un brin souple comme

une courroie crantée, une courroie plate, une courroie a
section en V, un céble, une corde, un feuillard, etc...,

ou encore un brin articulé comme une chaine. Dans un mode
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de réalisation préféré de 1l'invention, le brin 234 est une
courroie crantée et les poulies 222 et 228 sont des poulies

dentées appropriées.

5Le dispositif représenté & la figure 2 fonctionne d'une

fagon analogue & celui de la figure 1. L3 encore, pour que

le support mobile 232 puisse se déplacer en rotation, il

faut que les poulies 220 et 222 du premier étage se déplacent

2 des vitesses respectives tel que le rapport de ces vitesses
10soit différent du rapport de vitesse obtenu lorsque le support

mobile 232 est bloqué sur sa trajectoire et que les deux

poulies mobiles 220 et 222 se déplacent en sens opposé par

la rotation des poulies du deuxidme étage, et sans autre .

contrainte que le guidage.
15
La encore, le second étage peut comprendre plusieurs ensembles
de deux poulies analogues aux poulies 226 et 228. Il faudra
alors prévoir que les différentes pouliés 226 engrénent
directement avec la poulie 220 et que les différentes poulies
20 228 soient entrainées en rotation par la poulie 222 par
1'intermédiaire du brin 234. Dans ce cas, le support mobile
232 devra comprendre des galets de renvoi pour permettre
au brin 234 d'étre appliqué & la périphérie de la poulie
222. ' '
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Revendications

1. DiSpositif selon la revendipation 2 du brevet principal,
caractérisé en ce que les poulies (200,202 ; 220,222)du
premier étage sont reliées aux poulies (206,208 ; 226,228)
du second étage par des moyens de transmission constitués
au moins en partie par des roues d'engrenage ou de friction.

2. Dispositif selon la revendication 1, caractérisé en ce
qu'une premiére poulie (200) du premier étage est reliée

4 une premiére poulie (206) du ou de chague ensemble de
poulies du second étage par des moyens de transmission a
engrenage ou a friction, et gu'une seconde poulie (202)du
premier étage est reliéde a une seconde poulie du ou de chaque
ensemble de poulies du second étage par des moyens de trans-

mission (214) & engrenage ou a friction.

3. Dispositif selon la revendication 2, caractérisé en ce

que lesdites premidres poulies (200,206) coopérent directement
entre elles par engrénement ou par friction, tandis que
lesdites secondes poulies (202,208) sont reliées entre elles

par une poulie intermédiaire (214) montée folle sur le support
mobile (212).

4, Dispositif selon la revendication 3, caractérisé en ce
que les premiéres poulies (200,206), les secondes poulies
(202,208) et la poulie intermédiaire (214) sont des roues
d'engrenage.

5. Dispositif selon la revendication 1, caractérisé en ce
qu'une premiére poulie (220) du premier étage est reliée

a une prehiére poulie du ou de chaque ensemble de poulies

du second étage par des moyens de transmission & engrenage
ou a friction, tandis qu'une seconde poulie (222) du premier
étage est reliée & une seconde poulie (228) du ou de chaque
ensemble de poulies du second étage par l'intermédiaire

d'un brin d'entrainement (234).
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6. Dispositif selon la revendication 5, caractérisé en ce
que les premiéres poulies (220,226) coopérent directement
entre elles par engrénement ou par friction.

7. Dispositif selon la revendication 6, caractérisé en ce
que les premiéres poulies (220,226) sont des roues d'engre-

nage.
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