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d’'une animation d'un mouvement pour piéce d’horlogerie selon
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fixe du mécanisme et apte a étre entrainée en rotation unidirec-
tionnelle par un moteur du mouvement, ladite manivelle entrai-
nant une premiére extrémité d’'une bielle (3), la seconde extré-
mité de cette bielle (3) étant apte a entrainer une partie mobile
de 'animation.
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Description

[0001] La présente invention concerne un mécanisme d’entrainement d’une animation d’un mouvement pour piéce
d’horlogerie ainsi qu’une piéce d’horlogerie comprenant un tel mécanisme.

[0002] Un mécanisme d’entrainement d’une animation d’'un mouvement pour piéce d’horlogerie est décrit dans le docu-
ment WO 2014 019 819. Ce mécanisme comprend un personnage tridimensionnel au-dessus du cadran et au moins un
axe s’étendant au-dessus du cadran dans une direction perpendiculaire au cadran, agencé de maniére a déplacer au
moins une partie dudit personnage tridimensionnel dans un plan non paralléle au cadran. Cependant, I'axe perpendicu-
laire utilisé dans ce mécanisme géache I'esthétique de I'animation et le personnage subit des accélérations importantes.

[0003] La présente invention vise a remédier au moins en partie aux problémes susmentionnés et propose a ces fins un
mécanisme de transformation d’un mouvement rotatif unidirectionnel en un mouvement alterné pour I'entrainement d’une
animation d’'un mouvement pour piéce d’horlogerie caractérisé en ce qu’il comporte une manivelle pivotée sur une partie
fixe du mécanisme et apte a étre entrainée en rotation unidirectionnelle par un moteur du mouvement, ladite manivelle
entrainant une premiere extrémité d’une bielle (3), la seconde extrémité de cette bielle étant apte a entrainer une partie
mobile de 'animation.

[0004] Dans un mode de réalisation préféré de 'invention, ladite manivelle comprend un pignon entraineur et une goupille,
ledit pignon entraineur étant pivoté sur une partie fixe du mécanisme, apte a étre entrainé en rotation unidirectionnelle
par un moteur du mouvement et portant ladite goupille autour de laquelle pivote une premiére extrémité de la bielle, ladite
goupille étant excentrée par rapport a 'axe de rotation dudit pignon entraineur et paralléle a cet axe.

[0005] Le mouvement alterné selon l'invention est par exemple un mouvement de translation dans un plan. Il peut égale-
ment s’agir d’'un mouvement angulaire. Dans ce cas, la seconde extrémité de la bielle est avantageusement articulée sur
un bras solidaire d’'un moyeu pivoté sur un arbre par une articulation. L’arbre du moyeu est solidaire d’'une partie fixe du
mécanisme et le moyeu est apte a porter une partie mobile de animation.

[0006] Dans un mode de réalisation particulierement avantageux de l'invention, ladite articulation comprend un axe
d’articulation pivoté librement dans la seconde extrémité de la bielle; cet axe d’articulation comportant un pergage qui lui
est perpendiculaire dans lequel tourne et coulisse le bras, ledit bras étant prévu suffisamment long pour ne pas sortir de
axe d’articulation lors du fonctionnement du mécanisme. Cet axe d’articulation est, de préférence, perpendiculaire a la
goupille. Dans un autre mode de réalisation particulierement avantageux de invention, ladite articulation comprend une
boule formant une rotule en libre rotation dans un logement de la seconde extrémité de la bielle, cette boule comportant un
percage diamétral dans lequel coulisse le bras, ledit bras étant prévu suffisamment long pour ne pas sortir de la boule lors
du fonctionnement du mécanisme. De préférence, I'arbre est perpendiculaire a I'axe de rotation dudit pignon entraineur.

[0007] De maniere préférée, le moyeu comprend une languette correspondant a la partie mobile de animation ou com-
prenant des moyens pour fixer un élément décoratif correspondant a la partie mobile de I'animation.

[0008] Avantageusement, le mécanisme selon l'invention comporte n pignons entraineurs, n goupilles, n bielles, n bras,
n articulations et n moyeux pivotes sur un arbre, «n» étant un nombre entier positif supérieur ou égal a 1, de préférence
égal a 2. De préférence, les n pignons entraineurs ont tous le méme nombre de dents.

[0009] Lorsque n=2, la droite (D) passant par les axes de rotation desdits deux pignons entraineurs est de préférence
paralléle a 'arbre. Dans ce cas, les deux goupilles sont avantageusement positionnées de fagon a intercepter ladite droite
(D) simultanément et de sorte que, lors du fonctionnement du mécanisme, elles s’éloignent de cette droite (D) dans
des sens opposés. Les deux languettes définissent ainsi un angle alpha variable dans le temps qui est alternativement
maximum ou minimum lorsque les goupilles sont les plus éloignées possibles de cette droite (D).

[0010] Selon un mode de realisation, le mécanisme selon I'invention comporte un barillet dont la cage est reliée cinéma-
tiguement avec le ou les pignons entraineurs. De préférence, le mécanisme comprend un mobile d’entrainement compre-
nant une premiére roue engrenant avec le ou les pignons entraineurs et un pignon relié cinématiquement avec la cage
du barillet.

[0011] Lorsque n est supérieur a 1, les n pignons entraineurs peuvent également engrener directement les uns avec les
autres, les n pignons étant reliés cinématiquement a la cage du barillet.

[0012] Avantageusement, le mécanisme selon l'invention comporte un régulateur de vitesse relié cinématiquement avec
le ou les pignons entraineurs. De préférence, le mécanisme selon Finvention comprend un régulateur de vitesse et un
mobile d’entrainement tel que décrit précédemment, ce mobile d’entrainement comportant une seconde roue reliée cine-
matiquement avec ledit régulateur de vitesse.

[0013] L’invention propose également une piéce d’horlogerie comportant un tel mécanisme. L’entrainement de I'animation
peut avoir lieu & la demande ou a des moments prédéterminés.

[0014] Le mécanisme ainsi obtenu a une vitesse variant de maniére sinusoidale, ce qui limite les effets d’accélération
de 'animation.

[0015] D’autres caractéristiques et avantages de la présente invention apparaitront a la lecture de la description détaillée
suivante faite en référence aux dessins annexés dans lesquels:
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La fig. 1 est une vue partielle en perspective d’'un mécanisme selon un premier mode de réalisation de
Pinvention.
La fig. 2 est une vue de dessus du mécanisme représenté a la fig. 1 comprenant un barillet et un régula-

teur de vitesse.

Lafig. 3 est une vue en perspective d’une partie du mécanisme représenté a la fig. 1.

La fig. 4a est une vue partielle en perspective d’un mécanisme selon un second mode de réalisation de
Pinvention.

La fig. 4b est une coupe longitudinale d’'une partie du mécanisme représenté dans la fig. 4a.

Les fig. 5a et 5b sont des vues en perspective d’un moyeu pour un mécanisme selon I'invention selon deux va-
riantes.

Les fig. 6a a 6d représentent les angles, et en particulier les angles oimin €t timax, définis par les parties mobiles
d’une animation dans le mode de réalisation représenté dans la fig. 1.

[0016] En référence aux fig. 1 a 3, un premier mode de réalisation d’'un mécanisme de transformation d’'un mouvement
rotatif unidirectionnel en un mouvement alterné selon I'invention. Ce mécanisme comporte un pignon entraineur 1 apte a
étre entrainé en rotation unidirectionnelle par un moteur du mouvement tel qu’un barillet 8. Cet entrainement peut avoir
lieu, par exemple, a la demande ou a des moments prédéterminés. Le pignon entraineur 1 porte une goupille 2, excentrée
par rapport a 'axe de rotation 100 du pignon entraineur 1 et paralléle a cet axe 100, autour de laquelle pivote une premiere
extrémité d’une bielle 3, le pignon entraineur 1 et sa goupille 2 constituent donc une manivelle d’entrainement de la bielle
3. Selon linvention, la seconde extrémité de la bielle 3 entraine une partie mobile de I'animation.

[0017] Selon la forme d’exécution privilégiée de l'invention illustrée dans les dessins, le mouvement alterné est un mou-
vement alterné angulaire ou rotatif autour d’'un axe ou arbre 5. Selon cette forme d’exécution, la seconde extrémité de la
bielle 3 est articulée sur un bras 4 solidaire d’'un moyeu 6 pivoté sur un arbre 5, le moyeu 6 étant apte a porter la partie
mobile de I'animation. Le pignon entraineur 1 est pivoté sur une partie fixe du mécanisme, par exemple sur la platine ou
sur un pont, et 'arbre 5 sur lequel est pivoté le moyeu 6 est solidaire d’'une partie fixe du mécanisme, par exemple de
la platine ou d’un pont.

[0018] Dans ce premier mode de réalisation de l'invention, I'articulation entre la seconde extrémité de la bielle 3 et le bras 4
comprend un axe d’articulation 15 pivoté librement dans la seconde extrémité de la bielle 3, cet axe d’articulation 15 com-
portant un percage qui lui est perpendiculaire dans lequel tourne et coulisse le bras 4. De préférence, I'axe d’articulation
15 est perpendiculaire a la goupille 2. Le bras 4 est prévu suffisamment long pour ne pas sortir de I'axe d’articulation 15
lors du fonctionnement du mécanisme. La seconde extrémité de la bielle 3 dans laquelle est pivoté 'axe d’articulation 15
se termine par exemple par une fourche a deux bras, ledit axe d’articulation 15 étant pivoté par chacune de ses extrémités
dans 'un des deux bras de ladite fourche. Le percage dans lequel coulisse le bras 4 se trouve entre lesdits deux bras,
lesquels ne génent pas le coulissage du bras 4 dans le percage, comme illustré dans la fig. 1.

[0019] En référence aux fig. 4a et 4b, un mécanisme de transformation d’'un mouvement rotatif unidirectionnel en un
mouvement angulaire alterné selon un second mode de réalisation de l'invention differe du mécanisme selon le premier
mode de réalisation de I'invention uniquement en ce que l'articulation comprend une boule 16 formant une rotule en libre
rotation dans un logement 14 de la seconde extrémité de la bielle 3, cette boule 16 comportant un percage diamétral dans
lequel coulisse le bras 4. Le bras 4 est prévu suffisamment long pour ne pas sortir de la boule 16 lors du fonctionnement
du mécanisme.

[0020] Les caractéristiques auxquelles il est fait référence dans la suite de la description sont applicables quel que soit
le mode de réalisation de I'invention mis en ceuvre.

[0021] L’arbre 5 est de préférence perpendiculaire a 'axe de rotation 100 dudit pignon entraineur 1.

[0022] Comme illustré aux fig. 5a et 5b, le moyeu 6 est solidaire d’une languette 6a. Cette languette 6a correspond a
une partie mobile de I'animation (fig. 5a) ou comprend des moyens de fixation 6b, tels que des trous ou des encoches,
pour fixer un élément décoratif 13 correspondant & une partie mobile de I'animation (fig. 5b). L’élément décoratif 13 peut
également comporter des moyens de fixation 17 prévus pour coopérer, le cas échéant, avec les moyens de fixation 6b
de la languette 6a.

[0023] L’avantage d’une languette 6a présentant des points de fixations 6b pour fixer un élément décoratif 13 est qu’elle
permet de modifier facilement le motif de 'animation afin de 'adapter aux envies de l'utilisateur.

[0024] Dans le cadre de la présente invention, I'expression «partie mobile de 'animation» désigne, le cas échéant, soit
la languette 6a ayant la forme d’un élément décoratif, soit la languette 6a et I'élément décoratif 13 qu’elle fixe. La partie
mobile de I'animation définit un mouvement de battement alterné, en particulier alterné et intermittent, les parties mobiles
de I'animation s’arrétant généralement a chaque fois qu’elles définissent entre elles un angle oimin OU Omax-
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[0025] Le mécanisme selon l'invention comprend de préférence un régulateur de vitesse 9, relié cinématiquement avec
le pignon entraineur 1.

[0026] Le mécanisme selon l'invention comprend en plus un barillet 8 dont la cage est reliée cinématiquement avec
le pignon entraineur 1 de fagon & entrainer ce dernier en rotation. Selon une variante de I'invention, le barillet 8 peut
correspondre au barillet entrainant le rouage de finissage du mouvement horloger, mais dans une autre variante il peut
étre un barillet spécialement dédié au mécanisme d’animation.

[0027] Avantageusement, le mécanisme selon linvention comprend en outre un mobile d’entrainement 7, comprenant
une premiere roue 7a engrenant avec le pignon entraineur 1 et un pignon 7b relié cinématiquement avec la cage du
barillet 8. De préférence, la denture de la cage du barillet 8 engréne avec un pignon 10a d’un premier mobile 10 pivotant
autour d’'un axe 200 lequel porte également une roue 10b engrenant avec un pignon 11a pivotant autour d’'un axe 300
d’'un second mobile 11. Ce second mobile 11 porte également une roue 11b qui engréne avec le pignon 7b du mobile
d’entrainement 7 afin de 'entrainer en rotation.

[0028] De préeférence, le mobile d’entrainement 7 comprend également une deuxiéme roue 7c¢ reliée cinématiquement
avec le régulateur de vitesse 9, par exemple par le biais d’'un mobile 12 dont un pignon 12a engréne avec ladite deuxieme
roue 7c et dont une roue 12b engréne avec le régulateur de vitesse 9. Ledit régulateur de vitesse 9 peut, par exemple,
étre du type centrifuge.

[0029] Dans les modes de réalisation représentés a titre d’exemples dans les fig. 1, 2, 4a et 6a a 6d, le mécanisme
selon l'invention comprend deux pignons entraineurs 1,17, deux goupilles 2, 2°, deux bielles 3, 3", deux bras 4, 4, deux
articulations et deux moyeux 6, 6° pivotes sur le méme arbre 5. Dans ces figures, les références 1°,2°,3,4°,6°,6'a, 6'b,
13°,14°,15°, 16" et 17  correspondent respectivement aux doublons des éléments 1, 2, 3, 4, 6, 6a, 6b, 13, 14, 15, 16 et 17.

[0030] Dans ce cas, les deux pignons entraineurs 1,1” sont de préférence reliés cinématiquement a la cage du barillet
8 par le mobile d’entrainement 7 tel que décrit précédemment dans lequel la premiere roue 7a engréne avec les deux
pignons entraineurs 1, 1" et le pignon 7b est relié cinématiquement avec la cage du barillet 8, les deux pignons entraineurs
1,1 tournent alors dans le méme sens. Il est également envisageable que les deux pignons entraineurs 1,1 engrénent
Fun avec l'autre et que les deux pignons entraineurs 1, 1 soient reliés cinématiquement a la cage du barillet 8, les deux
pignons entraineurs 1, 1" tournent alors dans des sens opposés.

[0031] Dans le cas d’un mécanisme comprenant deux pignons entraineurs 1,1" et un régulateur de vitesse 9, ce dernier
est relie cinématiquement avec les deux pignons entraineurs 1, 1°. Le mécanisme comprend par exemple un mobile
d’entrainement 7 tel que décrit précédemment dans lequel la seconde roue 7c¢ est reliée cinématiquement avec le régu-
lateur de vitesse 9.

[0032] Avantageusement, les pignons entraineurs 1,1" sont positionnés de sorte que la droite (D) passant par les axes
100, 100" de rotation desdits deux pignons entraineurs 1, 1” est parallele a arbre 5, comme illustré dans les fig. 6a a 6d.

[0033] Les deux pignons entraineurs 1, 1 ont de préférence le méme nombre de dents et les goupilles 2, 2" qu’ils portent
sont avantageusement positionnées de sorte a intercepter simultanément la droite (D) passant par les axes de rotation
100, 100" desdits deux pignons entraineurs 1, 1°, comme représenté dans les fig. 6b et 6d. De plus, les goupilles 2, 2°
sont, de préférence, positionnées en opposition, c’est a dire de fagcon a ce qu’elles s’éloignent de cette droite (D) dans des
sens opposeés lors du fonctionnement du mécanisme, lorsque les deux pignons entraineurs 1,1” tournent dans des sens
opposés, comme illustré dans les fig. 6a et 6¢. De cette fagon, les parties mobiles de animation définissent un angle o qui
est alternativement maximum (ctmax) OU Minimum (oimin) lorsque les goupilles sont les plus éloignées possibles de la droite
(D), comme représenté dans les fig. 6a a 6d. Un tel passage de la position «ouverte» a la position «ouverte» suivante
correspond a deux battements des parties mobiles de I'animation.

[0034] Avantageusement, les goupilles 2, 2" sont placées a une méme distance d des axes de rotation respectifs 100,
100" des pignons entraineurs 1, 1° qui les portent. Ainsi les parties mobiles de I'animation se déplacent symétriquement.

[0035] Les parties mobiles de 'animation portées par les moyeux 6, 6 peuvent étre de forme quelconque. Elles sont
avantageusement constituées par des ailes d’oiseau ou d’insecte ou par des parties d’'une fleur que le mécanisme selon
linvention peut respectivement faire battre ou s’ouvrir puis se fermer. Dans le cas particulier illustré aux fig. 6a a 6d, les
deux parties mobiles de 'animation ont la forme d’ailes schématiques d’oiseau placées en opposition qui se rapprochent
et s’écartent périodiquement et symétriquement.

[0036] Dans le cas représenté sur les fig. 6a a 6d, un tour complet des goupilles 2, 2" autour des axes de rotation 100,
100" des pignons entraineurs 1,1 qui les portent correspond en particulier a la réalisation de deux battements des parties
mobiles de I'animation. Dans la fig. 6a, les parties mobiles de 'animation sont représentées dans une position de départ
«ouverte» avec un angle omax entre les deux parties mobiles de 'animation. Ces parties mobiles se rapprochent ensuite
(fig. 6b) jusqu’a former un angle am\n correspondant a une position «fermée», comme illustré dans la fig. 6c. Enfin, les
parties mobiles de I'animation s’écartent (fig. 6d) pour revenir dans leur position ouverte de départ (fig. 6a).

[0037] Le mouvement de 'animation est intermittent dans la mesure ol les parties mobiles de 'animation s’arrétent
généralement a chaque fois qu’elles définissent entre elle un angle oimin OU timax- LE mouvement de battement de 'animation
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s’arréte également lorsqu'il s’agit d’'un mouvement prédéterminé, au moment d’arrét prédéterminé et lorsqu’il s’agit d’un
mouvement a la demande, lorsque I'utilisateur le souhaite.

[0038] Il apparaitra clairement @ lhomme du métier que la présente invention n’est en aucun cas limitée aux modes de
réalisation représentés dans les fig. 1 a 6. Par exemple, selon une autre forme d’exécution, le mouvement alterné de la
partie mobile de 'animation, qui est engendré par la ou les bielles 3, peut étre un mouvement de translation dans un
plan, par exemple dans un plan paralléle au cadran de la piece d’horlogerie. Dans ce cas, la partie mobile de 'animation
peut étre solidaire d’une tige qui est solidaire de la seconde extremité de la bielle 3. Une telle tige peut étre, par exemple,
parallele a 'axe 100 du pignon 1.

[0039] En outre, il est par exemple trés bien envisageable de réaliser un mécanisme selon linvention comprenant, entre
autres, plus de deux pignons entraineurs 1,1, plus de deux goupilles 2, 2°, plus de deux bielles 3, 3’, plus de deux bras
4, 4°, plus de deux articulations et plus de deux moyeux 6, 6 pivotes sur le méme arbre ou sur des arbres différents.

[0040] Quel que soit le nombre de pignons entraineurs 1,1°, goupilles 2, 2", bielles 3, 3°, bras 4, 4’, moyeux 6, 6 et
articulations utilisés, chacune des parties mobiles de I'animation se déplace a une vitesse variant de maniére sinusoidale,
ce qui limite considérablement les effets d’accélération de animation et les mouvements saccadés qui pourraient en
découler.

[0041] De plus, le mécanisme selon Iinvention garantit le maintien des parties mobiles de I'animation dans toutes les
positions sans moyen de rappel supplémentaire, en particulier sans ressort.

[0042] L’amplitude des mouvements de la ou des parties mobiles de I'animation peut également étre ajustée, notamment
par le choix de la taille du ou des pignons entraineurs 1, 1” et par le choix du positionnement de la ou des goupilles 2,
2" excentrées sur le ou les pignons entraineurs 1,1".

Revendications

1. Mécanisme de transformation d’un mouvement rotatif unidirectionnel en un mouvement alterné pour 'entrainement
d’une animation d’'un mouvement pour piéce d’horlogerie caractérisé en ce qu'’il comporte une manivelle (1,2) pivotée
sur une partie fixe du mécanisme et apte a étre entrainée en rotation unidirectionnelle par un moteur du mouvement,
ladite manivelle entrainant une premiére extrémité d’une bielle (3), la seconde extrémité de cette bielle (3) étant apte
a entrainer une partie mobile de 'animation.

2. Mécanisme selon la revendication 1, caractérisé en ce que ladite manivelle comprend un pignon entraineur (1) et
une goupille (2), ledit pignon entraineur (1) étant pivoté sur une partie fixe du mécanisme, apte a étre entrainé en
rotation unidirectionnelle par un moteur du mouvement et portant ladite goupille (2) autour de laguelle pivote une
premiére extrémité de la bielle (3), ladite goupille (2) étant excentrée par rapport a I'axe de rotation (100) dudit pignon
entraineur (1) et paralléle a cet axe (100).

3. Mécanisme selon larevendication 1 ou 2, caractérisé en ce que le mouvement alterné est un mouvement de translation
dans un plan.

4. Mécanisme selon la revendication 1 ou 2, caractérisé en ce que le mouvement alterné est un mouvement angulaire,
la seconde extrémité de la bielle (3) étant articulée sur un bras (4) solidaire d’un moyeu (6) pivoté sur un arbre (5)
par une articulation, I'arbre (5) du moyeu (6) étant solidaire d’'une partie fixe du mécanisme, et le moyeu (6) étant
apte a porter une partie mobile de 'animation.

5. Mécanisme selon la revendication 4, caractérisé en ce que ladite articulation comprend un axe d’articulation (15)
pivoté librement dans la seconde extrémité de la bielle (3); cet axe (15) comportant un percage qui lui est perpendi-
culaire dans lequel tourne et coulisse le bras (4), ledit bras (4) étant prévu suffisamment long pour ne pas sortir de
Faxe d’articulation (15) lors du fonctionnement du mécanisme.

6. Mécanisme selon la revendication 5, caractérisé en ce que ledit axe d’articulation (15) est perpendiculaire a la goupille
).

7. Mécanisme selon la revendication 4, caractérisé en ce que ladite articulation comprend une boule (16) formant une
rotule en libre rotation dans un logement (14) de la seconde extrémité de la bielle (3), cette boule (16) comportant
un percage diamétral dans lequel coulisse le bras (4), ledit bras 4 étant prévu suffisamment long pour ne pas sortir
de la boule 16 lors du fonctionnement du mécanisme.

8. Meécanisme selon 'une des revendications 4 a 7, caractérisé en ce que larbre (5) est perpendiculaire a 'axe de
rotation (100) dudit pignon entraineur (1).

9. Meécanisme selon 'une des revendications 4 a 8, caractérisé en ce que le moyeu (6) comprend une languette (6a)
correspondant a la partie mobile de 'animation ou comprenant des moyens (6b) pour fixer un élément décoratif (13)
correspondant & une partie mobile de 'animation.

10. Mécanisme selon I'une des revendications 4 a 9, caractérisé en ce qu’il comporte n pignons entraineurs (1, 1°), n
goupilles (2, 27), n bielles (3, 3°), n bras (4, 4°), n articulations et n moyeux (6, 6°) articulés sur un arbre (5), «n» étant
un nombre entier positif supérieur ou égal a un.
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Mécanisme selon la revendication 10, caractérisé en ce que les n pignons entraineurs (1, 1°) ont tous le méme nombre
de dents.

Mécanisme selon la revendication 10 ou 11, caractérisé en ce que n=2.

Mécanisme selon la revendication 12, caractérisé en ce que la droite (D) passant par les axes (100, 100°) de rotation
desdits deux pignons entraineurs (1, 17) est paralléle a l'arbre (5).

Mécanisme selon la revendication 13, caractérisé en ce que, lesdites deux goupilles (2, 2°) sont positionnées de facon
a intercepter ladite droite (D) simultanément et de sorte que, lors du fonctionnement du mécanisme, elles s’éloignent
de cette droite (D) dans des sens opposeés.

Mécanisme selon 'une des revendications 2 a 14, caractérisé en ce qu’il comporte un barillet (8) dont la cage est
reliée cinématiquement avec le ou les pignons entraineurs (1, 1°).

Mécanisme selon la revendication 15, caractérisé en ce qu’il comprend un mobile d’entrainement (7) comprenant
une premiere roue (7a) engrenant avec le ou les pignons entraineurs (1, 17) et un pignon (7b) relié cinématiquement
avec la cage du barillet (8).

Mécanisme selon I'une des revendications 2 a 16, caractérisé en ce qu’il comporte un régulateur de vitesse (9) relié
cinématiqguement avec le ou les pignons entraineurs (1, 1).

Pieéce d’horlogerie comportant un mécanisme selon 'une des revendications 1 a 17, I'entrainement de I'animation
ayant lieu a la demande ou a des moments prédeterminés.
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Fig.4a




CH 712 400 A1

Fig.5a

Fig.5b
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Fig.6a
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Fig.6¢c
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