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Vynélez se tykd pohonu kazetového mag-
netofonu, jimZ se magnetofonovy péasek na-
VijI a odviji systémem ozubenych kol a na-
staveni programu nahraného na péasku se
prrovadi rychloodvijenim stisknutim tlagitka.

PIl FeSeni tohoto techmického problému
se vSeobecné poZaduje zaj§tdni konstant-
nich taZnych sil péasku, snadné nastavitel-
nost, nepatrné koliséni rychlosti a ovladani
Fidicich organd.

Pohony kazetovych magnetofont jsou pro-
vedeny podle zndmych FeSeni s rozmanitymi
konstrukénimi prvky, urtengmi k vykonu
rozmanitych funkei. Znamaé reSeni maiji tyto
nedostaiky. Sily spojek se nastaviuji pouze
nékladnou montéai, Magnetofonovy pések
se v piipadé selhani nataci na hlavni h¥idel
kazety nebo spojek, a tim se poSkozuje. Ko-
lisdani rychlosti magnetofonového péasku u
levnéjsich pohonti, naptiklad motorovych,
neni lepsi neZ 0,2 %. Konkrétni program na
pasku je moZno vyhledat pouze periodickym
stlaCenim nasledujicich tlatitek: pfehrdva-
ciho tlatitka, stop-tladitka, prehravaciho tla-
Citka. Tyto Getné tkony jsou nepohodlné.
Je mnohem uCelngjsi stisknout prehravaci
tlaCitko a konkrétni program by mél byt
vyhledani stlaenim rychlob&Zného tladft-
ka. Otacejict se soutasti, kteryeh se pouZiva
k mnavijeni nebo odvijeni magnetofonového
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pésku, jsou provedeny jako treci pohon, a
proto se rychle obrousi. Ke stisknuti tlati-
tek je tfeba, v dasledku mechanické Kkon-
strukce, sily velikosti pres 1 kp.

Ukolem vyndlezu je konstrukce pohonu
kazetového magnetofonu, jehoZ spojky pro
navijeni a rychlonavijeni jsou nastavitelné
bez montdZe, a u n&hoZ vestavéné naviject
vieteno je opatfeno zafizenim, Fidicim na-
vijeni. Tento kol je vyfeSen pohoineny ka-
zetového magnetofonu podle vynélezu, jehoZ
podstatou je, Ze mezi dvéma trecimi plo-
chami je usporadan setrvaCnik, ktery obsa-
hufje zvenku nastavitelnou tlagnou pruZinu,
do navijeciho vietene je vestavin kontakt ve
tvaru U a mezi navijecim vietenem a Sesti-
thelnymi hnacim vietenem je uspofddéna
ipruzina pro pfenédsent krouticiho momentu a
kitery je opatien Fidici deskou, k niZ jsou p¥i-
mo pfipojeny ovlddaci deska rychlonavije-
ctho ramena pravého sméru a rychlonavi-
jeci ramena levého sméru, otofn& pdka a
prehrévaci rameno, pFitems Fidici deska je
opatlena dvéma stabilizadnimi pruZinami.

Podstatou vyndlezu také je, Ze setrvagnik
spojky je opatFen na obou svych c&elnich
plochédch polokulovyimi vybranimi, umists-
nyimi vedle sebe.

Podstatou vynalezu rovnes je, Ze navije-
¢l vleteno je spolu s kontaktem uloZeno
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ototng a je zhotoveno z vodivého materid-
lu, pFitemZ je v kontaktu s vodivym povr-
chem, vytvorenym na spinéni stiskem a opa-
tFenym tiemi vyvody.

Daldi podstatou vynélezu je, Ze jeden ko-
nec zkrutné pruiny je pfitlatovén k mnavi-
jecimu vietenu, pfi€emZ jeji druhy konec
dosedd na Sestichelné hnaci vi'eteno.

Podstatou vyndlezu jesté je, Ze ozubené
kolo, pFipevngné ke kloubovému ramenu, je
uspofddano nastavitelns, skokem.

Pohon kazetového magnetofonu podle vy-
nalezu odstrafiuje nedostatky dosavadnich
/mamych systémi kazet, ¢imZ zajiSluje ve
grovndni s Felenimi podle znamého stavu
techniky tyto dileZité vyhody.

Mo¥nost pFesného nastaveni, jak pii mon-
tazi, tak pii opravd. Morseovy kontakt, ve-
stavény do navijectho vietena a sestévajici
z¢ dvou jednoduchych scuésti, wmoZiluje
Fizeni otdfeni vietena jednoduchymi elek-
trickymi prostredky. Kolisani rychlosti pés-
ku je v didsledku vestavéni do navijeciho
vietena a specidlng vytvofenych tfecich
ploch mensi neZ 0,2 0. Vyhledévéni kon-
krétniho programu je velmi jednoduSe vyfe-
$eno pouZitim takzvané Fidici desky. Poho-
nem s ozubenymi koly se dosahuje velké Zi-
votnosti. PouZiti takzvané Iidici desky uwmoz-
fuje snadné ovladdéani tladftka.

Pohon podle vyndlezu je bliZe vysvétlen
na piikladném provedeni s odvolénim na
vykresy, na nichZ obr. 1 je nacrt principial-
ni funkce pohonu podle vynélezu, obr. 2 zné-
zorfivje schematicky spojku, omezujici mo-
ment, obr. 3 je schematické znézorn&ni na-
vijeciho vi‘etena v pohledu zdola, obr. 4 zna-
zorfiuje navijeci vieteno v fezu, na obr. 5
je volnob&Zny kotou¢ navijeci spojky podle
obr. 2, obr. 6 je takzvany morseovy kontakt,
obr. 7 znazoriiuje zdbdr ozubenych kol sko-
kem, obr. 8 znéazoriiuje schematicky kon-
strukéni prvky napojené bezprostiedng na
tidici desku a obr. 9 zndzoriiuje ¢innost kon-
cového vypinace.

. Hlavni hifdel 1, vlisovany do setrvatniku

2, je pohan&n od remenice 3 motoru pryZo-
vym Femenem 4. TentyZ pryZovy Femen 4
pohant navijeci spojku 5 a kotoud¢ 6 rychlo-
-navijeci spojky. Pohyb magnetofonového
pasku, nachézejictho se v kazetd, normélni
-rychlosti opatFuje hlavni h¥idel 1 a pryZo-
vy véaletek 7. Odtahovani pasku je zajisté-
no navijecim vietenem 8. Rychlonavijeni je
vizdy zévislé na Zadaném sméru a je prove-
" deno ot&tenim navijectho vietena 8 o odvi-
jeciho vietena 9. V pfipads rychlonavijeni
dopredu se spojuje pomoct ozubeného kola
10 ozubené kolo rychlospojky 11 s ozube-
nym kolem navijeciho vietena 12. Je-li tFe-
ba provést rychlé zpétné mavinuti, je nutno
ozubené kolo rychlospojky 11, tj. s celou
jednotkou spojky, posunout k ozubenému
kolu odvijeciho vietena 9. PFi vypnuti pés-
ku se preskoky, vznikajici dynamickymi si-
lami, odstraiiuji brzdicim systémem. Brzdici
ramena 13 a 14 reaguji ugelnou volbou stie-
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du otateni na smér a mezera mezi jazgCKy
zaji$tuje vzdjemné zpoZdéni. Rozlitné zpl-
soby provozu se nastavuji prisluSnymi pfe-
stavitelnyimi montaZnimi jednotkami, Iize-
ngmi fidici deskou 13. Ridici deska 13 je
wdr¥ovana v zéakladni poloze pruZinou 18.
Chod smérem vpred normdlni rychlosti, tj.
piehravka, se spoudti stiskem ramena 17
proti sile pruZiny 18. V tomto piipadé se
sklopi pomoci &epu Fidici deska 15, zasahu-
jici do vidlice desky 17. V okamZiku, kdy
pruZina 16 prekrotila stfed otateni Fidici
desky 18, pokratuje preklap&ni Fidict des-
ky 15, zplsobené silou pruZiny 16. To zna-
mend, Ye se uvoliiuje ep Fidici desky 15
od pritlatné plochy vidlice desky 17 a pi-
sobenim pruZiny 16 zaujimé& dorazowvou po-
lohu na druhé strang&. V tomto p¥ipadé vani-

k& mezi vidlici desky 17 a &epem Fidici des-

ky 15 mezera. MiZe proto Fidici deska 15
zaujmout dorazovou polohu na protilehlé
strang. To v8ak ma za nésledek, Ze rameno
19 je pruZinou 20 posouvéno tak daleko, az
pryZovy valetek 7 dosedne na hlavni osu 1.
Protoe byl uveden v pohyb vystupek rame-
na 19, zistdva rameno 21 pod Gfinkem pru-
7iny 22. V tamto piipad¥ se tedy uskutecnil

pohyb pasku piitlaénym valetkem 7 a na-

vijecim spfaZenim. Natotenim Fidici desky
15 se nato®i ridici paka 23, podle kfivkoveé
drahy provedené v této pace, do pracovni
polohy. . -

i Kilvkovd draha v péce 23 je vytvoiena
tak, Ze shora zmin&nd dorazovd poloha i-
dici desky 15 mé za nésledek dosednuti
gepu Fidici desky 15 na konce této kirivkové
drghy. K¥ivkova drdha ddle zajiStuje samo-
zamykaci doraz paky 23, takZe, i kdyZ na
magnetofonové hlavy pisobi ménici se sila,
ziistdvaji tyto hlavy v klidu. Pohybem péky
23 se brzda 24 pritlatuje na odvijeci viete-
no a vystupek paky 23 uvolni nejprve rame-
no 14 tim, Ze pfemfiZe silu pruZiny 28, a
poté rameno 13 brzdy 24. Deska 17 je zablo-
kovéana v seviené poloze, jak bude podrobné
uvedeno bli¥e. Natofeni Fidici desky 15 md
jesté za nésledek, Ze se jeji Cepy piibliZuji
levému rychloramenu 26 a vystupku pravé-
ho rychloramena 27. To znamena, Ze uvede-
nim v dinnost libovolného rychlob&Zného tla-
gitka natadi se ridici deska 15 o jisty thel
zpét. Disledkem tohoto zp&tného natoteni
se hlavy namontované na péace 23 posouva-
ji zp8t, odvijeci brzda 24 se zveds, pryZovy
valetek 7 se vzdaluje od hlavniho hiidele 1
a posun spojovaciho ramena 21 zastavi od-
vijeni. Timto zplsobem je moZno nastavit
rychlonavijeni, aniZ bylo tfeba uvoliiovat
zablokovany piehrédvaci provoz. Mezera me-
zi vidlici desky 17 a Fidici deskou 15 totiZ
umoZiiuje natoteni zpét.

Rychlob&h doprava se spousti stiskem ra-
mena 27 proti sile pruZiny 28. V tomto pii-
padd se ramenoc 29 nataci pruZinou 22, 30
aZ na doraz, ozubené kolo 10 spfahuje ozu-
bené kolo rychlospojky 11 s ozubenym ko-
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lem navijeciho vietena 12. Brzda se zveda
plsobenim vystupku ramena 27 na brzdici
‘rameno 14, ProtoZe ozubend kola do sebe
nezabirajl nuceng, ale jsou k sob& pritlato-
vana silou pruziny, je zabér i v pfipadé do-
sednuti €elnich ploch na sebe dokonaly. V
piipadé, Ze se stiskne tlatitko rychlob&h do-
prava bez pfehravani, je rameno 27 zablo-
kaovéno.

Rychlobéh doleva je moZno Fidit stiskem
presuvné desky 31 proti sile pruZiny 32. v
tomto pripadé se nataci rameno 26 podle
kiivkové drahy provedené v tomto ramenu,
takZe packa 33 uvede plisobenim pruZiny 30
ozubené kolo rychlospojky 11 do zabsru s
ozubenym kolem odvijeciho vietena 9. Brz-
da se uvoliiuje pfedpjetim ramena 26 pohy-
bem brzdictho ramena 13.

Stisknuti pdky rychlob&h doleva, tj. bez
ptehrdvani, méa za ndsledek zablokovani
prfesuvné desky.

Zarazkové deska 34 je pFipojena k zaklad-
ni desce klouby 37, 38, ¢imZ je pi#i pohybu
zajistén minimalni t¥eci odpor malé sily a
v koncové poloze pruZiny je zaji$tdna moz-
nost snadného spustdni. ZaraZkova deska
34 je drZena v zakladni poloze tladnou pru-
Zinou 35. Mistem jejitho dorazu je Sep stop-
-desky 36. Rrameno 27 a presuvnd deska
rychlob&hlt jsou blokovdany Sikmou drahou,
vytvorenou v zardzkové desce 34 ve tvaru
nosu. Zarazkovy nos desky 17 je vytvofen
na kloubu 38. Nahravaci deska 39 je drZe-
na ve své ziakladni poloze pruZinou 40. Po
stisknuti tlac¢itka je nahravaci deska 39 blo-
kovdna vystupkem vytvofenym ve tvaru no-
su na zardZkové desce 34. Délka vystupki
ve tvaru nosu na zard¥kové desce 34 na
kloubu 38 je nestejnd. Jejich délka pro pre-
hrévani a nahrévéani je delsi, takZe k jejich
blokovéni je t¥eba v&t§iho posunu blokovaci
desky. Tim je zajidt&no, Ze pfi blokovéani
piehréavky se Sepy rychlobshu pohybuii pied

-~ vgstupky ve tvaru nosu. To znamena, Ze ne-
mitiZe dojit k spusténi a Ze samy nejsou blo-
kowvany. PruZina 41 je drZena ve své zdklad-
i poloze stopdeskou 36. V pripads, Ze za-
razkova deska 34 je za udelem blokovani
nékteré Cinnosti v predsunuté poloze, posu-
ne se zardzkovd deska 34 stiskem stopdesky
36 ponékud dale, tak¥e blokovani je zruseno.

P¥i nahrdvacim procesu nutno zajistit, aby -

se pIi stlateni zar&Zek rychlob&hu blokova-
ni zrudilo. To je zaji$téno uvolfiovaci deis-
kou 42, drZenou ma levé strand ve vychyile-
né poloze tlaénou pruZinou 43. Uvoliiovaci
‘deska 42 je opatiena vystupkem, uspoFada-
nym vedle nahravaci desky 39. Stiskem na-
hrévaciho tlatitka posune se nahravaci des-
ka 39 k zmin&nému vystupku a posune uvol-
fiovaci desku 42 vpied. '

Na uvolilovaci desce 42 je uspofadan u
Cepu rychlobéznych ramen 27, 31 vyhéZek
ve tvaru U, opatfeny Sikmou drdhou. Vzhle-
dem k tomu, Ze vystupky jsou vytvoreny ve
tvaru U, mohou se epy rychlob&¥nych de-
sek pohybovat v zdkladng uvoliiovaci desky
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42 bez prekdZky dopredu. KdyZ se nahrdva-
ci deska 39 stiskne spoletnd s tladitkem
prehravani, nebo samostatns, posune se
'wvoliiovaci deska 42 vpred a jeji Sikmé dra-
hy se dostanou do polohy, pii niz &epy rych-
lob&Znych desek leZl proti sobs. Stiskem
kteréhokoli rychlob&Zného tlatitka zaskodi
Cep do Sikmé drahy a odsune déle uvoliio-
vaci desku 42. Rozvidleni levé strany uvol-
fiovaci desky 42 narazi na zaraZkovou des-
ku 34 a uzdvéry se uvoliiuji. OdFfznutim
Spitek vystupkd zardzkové desky 34 je zajis-
téno, Ze pfedtim stisknuté tladitko se wvolni
a nové stisknuté tlacitko je blokcvano. Di-
sledkem toho mohou zfistat mezi nimi le¥ici
tlat¢itka v nedinnosti. Podle toho, co bylo

'shora uvedeno, neni tato moZnost, v Ppripadé

kombinace pFehrdvani — rychlob&h, Zgdoucl.
~ Obr. 2 znézoriiuje priklad provedent Spoj-
ky omezujici nastavitelny moment.

Pro usnadn&ni této konstrukce je nputné
uveést, Ze nastaveni sily pruZiny u dosud zna-
mych spojek omezujicich moment bylo mo-
no provest pouze v nékolika stupnich a Ze
jeden konec tlagné pruZiny se neustdle tiel
0 op&rny povrch.

Na hiideli 44 je volnob&#nd ulo¥en hnaci
kotou¢ 45. Na tomto kotoudi je pripevnéna
plsténa treci vioZka 49. Hiidel 44 je opatfen
zépichem, v némZ je pripevnéna upeviiova-
ci podlozka 46. V hnacim kotouti 45 je uspo-
Fadano pohyblivé v axidlnim sméru nata-
Ceci vFeteno 47, k ndmuz je pfipevnéna dru-
ha plsténd tfeci viozka 48. V natdtecim vie-
tenu 47 je pohyblivé v axidlnim smdru uisip o-
fadan odpruZeny kotou¢ 50, pfitlaCtovany na

- pruzinu 52 $roubovaci matici 51, opatfenou

zévitem. PruZina 52 kX sob& DPritlacuje trect
povrchy 48, 49. Pritladnou silu je moZno
kontinudlng meénit otdtenim matice 51. Na-
taCeci vieteno 47, pruZina 52 a edpruZeny
kiotou¢ 50, matice 51 a uvoliiovaci deska 42
se otéfeji stejnom&rnou rychlosti. Volno-
b&Zkovy kotou¢ 53, vtlateny mezi tieci po-
vrchy 48, 49 se posouvd a zajiStuje tim uréi-
ty pfedem nastavitelny moment hnaného ko-
touCe 54. Hnany kotou¢ 54 se ot4Si mensi
rychlosti neZ hnaci kotout 45.
" Obr. 3 znézoriiuje pohled na navijeci vie-
teno zdola. K navijecimu vietenu 55 je pFi-
pevnén kontakt ve tvaru U ze stejného ma-
teridlu. Patky 57, 58 kontaktu 56 ve tvaru U
jsou vzdaleny od roviny navijeciho viete-
na 55.

Obr. 4 znézoriiuje navijeci vieteno 55
v Fezu. Nawvijeci vieteno 55 je ototnd uloZe-
no na pevném hideli 63. V horni ¢asti na-
vijectho vietena 55 je pevné vlisovano lo-
Zisko 59. V zdpichu pevného hridele 63 je
pfipevnéna fixovaci podlozka 60, omezujici
axidlni viili. Sestithelné hnaci vieteno 61 se
volné otdci na pevném hiideli 63. Ke kon-
clim pevného hiidele 63 je pripevnéno fixo-
vaci viko 62, omezujici axidlni viili. Proti-
smérnému  posunuti navijeciho vretena 55
a Sestithelného hnaciho vietena 61 zabra-
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fuje zkrutnd pruZina 64, jejiZ dva konce jsou
pripevnény k navijecimu vietenu 55 a k Ses-
tidhelnému hnacimu vietenu 61. Ugel toho-
to zaPizeni spofiva v tom, aby byl na Sesti-
thelné hnaci vieteno 61 p¥endSen od navije-
ciho vietena 55 konstantni moment.

V pripadg, Ze by moment prendSeny na
navijeci vieteno 53 napfiklad kolisal, vy-
tvéreji zkrutna pruzina 64 a hmota navije-
‘ciho vietena 55 spoletné mechanicky filtr,
jehioz Gfelem je pFenos momentu kolisani
Sestighelného hnactho vretena 61 v nepatr-
né mife.

Obr. 5 zndzorituje volnob&Zny kotoud 53
navijeci spojky zndzorné&né na obr. 2. Dvé
Gelni plochy volnob&Zného kotoute 53 pro-
kluzuji mezi sevienymi tfecimi plochami 48,
49, coZ ma za ulel, aby prokluzujici tfeci
koeficient byl stdle stejny. Tento utfinek je
uskutedndn vynélezem tak, Ze po obou &el-
nich strandch volnobdZného kotouce 53 jsou
vytvoieny dva polokulové, stejné veliké vy-
stupky, jejichZ velikost je stejnd jako veli-
kost powvrchovych tiecich prvkd 48, 49, kte-
ré jsou s nimi v dotyku. T&mito prvky jsou
u popisovaného pitkladu provedeni plstovéa
vldkna. Tim se prakticky dosahuje toho, Ze
pfi dotyku elementdrniho povrchu vznikd
tifect sila, jejiZ velikost se méni v zdvislosti
na Casu. Vysledkem né&kolika tisic t¥ecich
sil, ménicich se v zavislosti na Casu, se za-
jistuje jako statisticky prGmér konstantni
sila zdvisld na Casu.

Obr. 6 znazoriiuje takzvany rotatni mor-
seov§ kontakt. Kontakt 56 ve tvaru U se otd-
¢i a jeho patka 57 je ve stdlém dotyku s vo-
dicim povrchem 65. To odpovidd stfedni
pruZingé morseového kontaktu. Patka 58
spojuje vodici povrch 85 bud s povrchem
87, nebo 66.

Obr. 7 zndzoriiuje Castetnou konstrukei,
jejim# Gfelem je vyvoldni skokového spo-
jeni mezi ozubenymi koly. Ozubené kolo 68
je uloZeno na kloubovém ramenu 69. Klou-
boivé rameno 69 se miZe phsobenimsily tai-
né pruiny 70 natodit kolem bodu otafeni 71

v malé mife na doraz 72. Tomuto pohybu
je mo#no zabranit ramenem 77, drZenym ve
své zéakladni poloze pruZincu 78. Posune-li
se ozubené kolo 68 vzhiru, pochybuje se pro-
ti sile pruZiny 78 i rameno 77. V tomto pfi-
pad#é se kloubové rameno 69 jesté nepohy-
buje, protoZe mu brémi zardzkova deska 75.
Zararkova deska 75 se muiZe matoCit kolem
bodu otateni 73, je viak tieba nejprive ple-
konani sily ploché pruZiny dosedajici na
doraz 74. Tlaci-li se rameno 77 déle vzhiru,
dosedne na doraz 76, priemZ piemdha silu
ploché pruZiny, dosedajici na povrch dora-
zu 74, zardzkcvéd deska 75 se nataci a mi-
%e se proto kloubové rameno 69 bez pre-
ka¥ky natoCit aZ na doraz 72. Toto kon-
strukdni provedeni je Zadouci proto, Ze pii
zabirani ozubenych kol vznika pfi jejich do-
tyku v pripadé pomalé manipulace nepiijem-
ny sun.

Obr. 8 znazoriiuje konstrukéni prvky, kte-

ré jsou v begprostiednim dotyku s fidici
deskou.

Ridici deska 79 otdcejici se na hfideli 80
miZe zaujmout dvd stabilni polohy. jak je
patrno z vykresu, popisuje se prvni stabilni
poloha. Ob& stabilni polohy jsou zajiStény
p-uZinami 81. Vidlice prehravaciho ramena
84, otacejici se kolem hfidele 83, obepind
dep 85, vlisovany do Fidici desky 79. Stisk-
nutim ramena 84 ve sméru 8ipky se pfema-
h4 sila pruZiny 86, ¢imZ nuti vidlice pfe-
hravaciho ramena 84 fidici desku 79, aby
se otofila pomoci &epu 835 na Cepu 80 ve
smyslu hodinovych rudicek.

Jakmile Fidici deska 79 dosdhne neutralni
polohy (k CemuZ dochézi, kdyZ konce hfi-
delti 80, 83, 87 leZi v p¥imce), posune sila
pruziny 81 Fidici desku 79 déle ve smysiu
hodinovych rucitek a tla¢i ji do druhé sta-
bilni polohy. Mezitim dovoluje ¢ep 88, viiso-
vany do Fidici desky 79, aby se deska 99,
nesouci valetek ot4dejici se kolem osy 89,
otoila ve sméru proti smyslu hodinovych
rufitek. Stejné umoZiuje Cep 91 vlisovany
do Fidici desky, aby se pdka 93 otdcela ko-
lem h¥idele 92 ve smyslu hodinovych rudi-
Cek. KdyZ se Fidici deska 79 nachézi v dru-
hé stabilni poloze, dosahuje Cep 98, vlisova-
ny do fidici desky 79, ¢4sti pravého rychlo-
navijeciho ramena, otatejicitho se kolem hi¥i-
dele 97 a oznaleného Sipkou. V této dobé&
ise natofenim rychlonavijecitho ramena B85
doleva, ve smyslu hodincvych ruéi¢ek, na-
tati tast rychlonavijectho ramena oznacena
Sipkou pomoci ramena 87, vlisovaného do
Fidici desky 87, tuto desku v opatném smys-
lu proti smyslu hodinovych rudci€ek, a sice
tak daleko, aby se nep¥eklopila do prvni
stabilni polohy. Obdobné& se natafi ridict
deska 79 natofenim rychlonavijectho rame-
na 98 pravého sméru porti smyslu hodino-
vych ru€itek Sipkou oznafenou &ast rych-
lonavijeciho ramena 98 pravého sméru po-
moci Cepu 96, vlisovaného do ridict desky
79 tuto desku v opatném sméru proti smys-
lu hodinovych ru&itek, ptitemZ pfeméhd si-
lu pruZiny 82, a to tak, aby se tato deska
nepteklopila do prvni stabilni polohy.

Obr. 9 znéazorituje ¢innost koncového vy-
pinade.

Rychlonavijeci rameno 99 pravého sméru
vedené ve sméru $ipky 100 je pfitlatovano
silou pruZiny 101 do své zékladni polohy.
Zarazkovéa deska 102 posuvnd ve sméru Sip-
ky 103 je pritlatovdna silou pruZiny 104
do zékladni polohy. KdyZ je rychlonavijeci
rameno 99 pravého sméru tlageno proti sile
pruZiny 101 vpied, zlstava Cep 105, pFipev-
ngny v rychlonavijecim ramenu 99, viset
v pFislugné Casti zardZzkové desky 102. Obr.
9 znazoriiuje takzvanou spfaZenou polohu
rychlonavijeciho ramena 99 pravého sméruy,
pfi niZ je obdobnym zplsobem zajisténa Cin-
nost spinade, nezakresleného na vykresu.

Uzavéra se uvoliiuje magnetemn 106, a sice
tak, Ze se nato¢i ve smyslu hodinovych ru-
¢itek tvarovd paka 108, uloZend otofné na
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hrideli 107. Energie rotatniho pohybu se
pfenasi pruZinou 109 na rameno 110, drZené
v zdkladni poloze, a ot4fejici se rovndZ ko-
lem hridele 107. Rameno 110 se uklada k

10

narazeci desce 102 a otati touto deskou ve
sméru Sipky 103. Poté se rychlonavijeci ra-
menc 99 pravého sméru vraci plsobenim
pruZiny 101 do své zédkladni polohy.

PREDMET VYNALEZU

1. Pohon kazetového magnetofonu, obsa-
hujicl navijeci vieteno v kost¥e, nejméné
jednu hlavni osu a pfitladnou kladku, vy-
znatujici se tim, Ze mezi dvéma tiecimi plo-
chami (48, 49) je usporadéan setrvadnik (53),
obsahujici zvenku nastavitelnou tladnou
pruZinu (52), do navijeciho vietene (55)
je vestavén kontakt (56) ve tvaru U a mezi
navijecim vietenem (55} a S$estitthelnym
hnacim vretenem (61} je usporadéna pru-
Zina (64) pro prenéaSeni krouticiho momen-
tu a dale sestdva z ridici desky (79), k niZ
jsou pripojeny ovladaci deska rychlonavije-
ciho ramena (98) pravého sméru a rychlo-
navijeci ramena (95) levého smgru, otodng
pdka (93) a prehravaci rameno (84), pii-
CemZ Fidici deska (79) je opatiena dvéma
stabilizatnimi pruZinami (81), zatimco ozu-

bené kolo (68), pripevnéné ke kloubovému
ramenu (69}, je uspordddano nastavitelns.

2. Pohon podle bodu 1, vyznafujici se tim,
Ze setrvaCnik (53) spojky je opatfen na obou
svych Celnich plochéch polokulovymi vy-
branimi umisténymi vedle sebe.

3. Pohon podle bodu 1, vyznagujici se
tim, Ze navijeci vieteno (55) je spolu s kon-

-taktem (56) uloZemo cototné a je zhotoveno

z vodivého materidlu, pritemZ je v kontak-
tu s vodivym povrchem (65), vyttvofenym
na spinéni stiskem a opatFenym tremi Vy-
viedy.

4. Pohon podle bodu 1, vyznactuijici se tim,
Ze jeden konec zkrutné pruZiny (64) je p¥i-
tlaCem k nawijecimu vietenu (55), prifem#
jeji druhy konec dosedd na $estitihelné hna-
¢l vieteno (61).

6 listl vfkrest

Severografia, n. p., zdvod 7, Most
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