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Vyndlez Fe$i mechanickou adresovaci jed-
notku pro adresnou dopravu v dopravnich
systémech, v nichZ adresovaci jednotka je
pFipojena k dopravni jednotce nebo je jeji
soudésti.

V soutasné dobé se pro adresnou dopra-
vu, zejména podvésnych podlahovych do-
pravnikfi, pouZivd mechanické, elektrome-
chanické a elektronické predvolby adres.
Mechanicka predvolba vyuZiva plevazng
pfestavitelnych palcli. Poloha palce na po-
hybujici se dopravni jednotce uréuje adre-
su vzhledem k situovani nepfestavitelnych
¢idel odbo€ek na trati. Kapacita takového
systému je zpravidla p&t adres na levou
stranu ve sméru jizdy a pé&t na pravou stra-
nu. Vyhodou tohoto systému je nizkd pofi-
zovaci cena, bezporuchovost a nendrodénost
na adrzbu. Nevyhodou je nizky podet voli-
telnych adres a malé moZnosti vyuZiti.

VySe uvedené nedostatky jsou odstrandny
mechanickou adresovaci jednotkou podle
vynalezu, jehoZ podstatou je mechanické
pocitadlo opatfené alespoii dvéma adreso-
vacimi kotoudi spojenymi s display k ode-
¢itdni n-té adresy, které je vybaveno nasta-
vitelnymi nulovacimi vackami prio automa-
tickou pfedvolbu adresy, pricemZ adreso-
vacl kotoul nejvy88tho radu je opatfen od-
jistovacim Cepem pro uvolnéni vysuvného
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palce prostfednictvim zajiStovaciho Cepu.
Toto spojeni mechanického poditadla s vy-
suvnym palcem mdéZe byt s vyhodou zdvo-
jovano nebo vicendsobeno do jedncho nebo
vice samostatnych celkd, tj. adresovacich
jednotek na jedné dopravni jednotce.
PouZitim tohoto vyndlezu se dosdhne zvy-
S8ené kapacity volby adres podle rozsahu
displaye, pouZitého mechanického pocitad-
la na 9, 99, 999, 9993 a vice bez omezeni
zda na levou nebo praviou stranu. PFi zdvo-
jeni mechanické adresovaci jednotky je moZ-
no z jednoho uzavieného cokruhu s odboé-
kami pfejet do dalSich uzavienych wokruhd,
kterych miiZe byt stejny podet jako vy$e u-
vedenych adres se stejnym podtem vlast-
nich odbodek. P¥i dal3im n&asobani mecha-
nickych adresovacich jednotek se amérné
ZvySujl moZnosti systémii. Podtem adres ten-
to systém vysoko pifekraduie dosud zndmé
mechanické predvolby, svymi moZnostmi i
poCtem adres prekracuje elektromechanic-
ké pfedvolby a bliZi se elektronickym sy-
stémiim. Oproti elektromechanickym a e-
lektronickym systémim mé vyhodu v tom,
Ze v pfipad& poruchy systému tyka se po-
rucha pouze jedné dopravn{ jednotky, niko-
1i jedné adresy nebo dokonce celého systé-
mu; pro adrZbu postadi strojni zamelnik,
nikoli vysoce kvalifikovany elektronik; insta-



219480

3

laci tohoto systému dojde k uspofe barev-
nych kovi, el. energie a investifnich néakla-
dif.

Na pfipojeném vykrese obr. 1, je celko-
vd sestava konkrétniho prikladu provedeni
mechanické adresovaci jednotky s vyzna-
denim Fezli A — A, B — B, C — C. Na obr.
2 je zndzornén Fez A — A, z néhoZ je patr-
ny zpfisob uvedeni mechanismu do vyckéa-
vacl pozice a navoleni ¢isla adresy, z Fezu
B — B pak zpfisob zajist&ni vysuvného pal-
ce a z fezu C — C zpasob nastaveni nulo-
vaci vacky pro pPedvoleni poZadovaného
¢isla adresy automatickou pfedvolbou. Na
obr. 3 jsou v pohledu a na obr. 4 v bokory-
su zakresleny dvé mechanické adresovaci
jednotky v névaznosti na jednu dopravni
jedniotku, a v tomto p¥ipadé& podvésny do-
pravnik.

Na obr. 1 je zakreslena adresovaci jed-
notka sestavajici z mechanického poditadla
s vykyvnym raménkem 18, které je zajiSté-
no zajiStovacim kolikem 21, zdpadkou B8,
rohatkou 7, adresovacimi kotoudi 4, které
jsou pevné& spojeny s displayem 5. Mecha-
nické pofitadlo se ddale sestdva z prevodo-
vych koleCek 8, jeZ jsou na spoleCném Ce-
pu 8, ktery priochdzi vybranim vysuvného
palce 2, nulovacich vafek 20, jejichZ poloha
vzhledem k adresovacim kotoud¢dm 4 a dis-
play 3 je fixovadna pruZinovymi listy 19 jeZ
zapadajli do otvorfi v adresovacich kotou-
¢ich 4. Adresovaci kotout 4 displaye 5 nej-
vy33iho fadu je vybaven odjiStovacim Cde-
pem 18. ZajiStovaci €ep 15 je uchycen v té-
lese skiing 11 a zapadd do vybrani vysuv-
néhip palce 2, ktery je opatfen pruZinou 12.
TaZné pruZiny 3 jsou uchyceny v télese skfi-
né 11 g v tlacitku 1, které je soucasné una-
SecCem Cepu 9. Vyféarkovany obrys vyznacu-
je stav pFfi zmacknutém tladitku 1. Na obr.
2 viezu A — A aB — B je nakresleno tla-
¢itko 1, vysuvny palec 2, taZnd pruZina 3,
adresovaci kotoud¢ 4, display 5, zdpadka B,
rohatka 7, previodovd koletka 8, Cep 9, vi-
ko skiind 10, tdleso sk¥iné 11, pruZina 12,
fixatni pruZiny 13, které zapadaji do vyie-
zl adresovacich kotould 4, drZak 14 zajis-
tovaciho ¢epu 15. V fezu C — C je patrna
nulovaci vacka 20 ve spojeni s pruZinovym
listemn 19 a adresovacim kotoucem 4 s otvo-
ry jeZ jsou oznafeny ¢&islicemi. VyCarkova-
ny obrys zndzoriiuje stav p¥i zméacknuti tla-
¢itka 1. Na obr. 3 jsou zakresleny v pohle-
du a na obr. 4 v bokorysu dvé mechanické
adresovaci jednotky jeZ jsou pfipevnény na
dopravni jednotce 24, vykyvné raménko 1§
se zajiStovacim kolikem 21, vysuvné palce
2, ¢idla ovlddacich prvki odbofek 22 a kli-
novéd vacka 25 jeZ je pevné spojena s dra-
hou dopravniku stejn& jako pfedznaceni 23.
Na obr. 5 je zakreslen piidavny okruh 28,
trasy 27, 28, 29, odbofeni 30 a okruhy 31,
32, 33, 34.

Princip adresovaciho systému, pro ktery
je mechanicka adresovaci jednotka navrho-
vdna vychazi z plredpokladu, Ze kaZda od-
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bo¢ka dopravniho systému je vybavena pied-
znafenim 23 (obr. 3, 4) a &idlem ovladaci-
ho prvku odbodky 22. KaZdd dopravni jed-
nhotka 24 je vybavena mechanickou adreso-
vaci jednotkou, kterd zaznamendvd priijezd
kaZdou odbofkou. Po projeti pfedem nasta-
veného poftu odbodek uvolni se vysuvny
palec 2 do pracovni polohy a najetim na
¢idlo ovladaciho prvku odbogky 22 odbod-
ku pfrestavi. Zakédovani adresy se praove-
de tak, Ze se stiskne tlacitko 1 (iobr. 1, 2],
které vysune ze zédbéru prevodovd koleCka
8 a souclasné Cepem 9, ktery je protaZen
a7 do vybrdni vysuvného palce 2 ve spod-
ni ¢asti, uvede vysuvny palec 2 do vyckava-
ci polohy. PFi stladeném tlaCitku 1 je moZno
adresovacimi kotoudi 4 nastavit display 35
dle poZadovaného &isla adresy. Cislo adre-
sy je vidy naplnény stav mechanického po-
Citadla podle po&tu fadd pouZitého mecha-
nického pofitadla, v zakresleném pFipadé
999, tedy: ‘

999 — (n -— 1} = adresa

kde n je podet odbotek mezi vychozim bo-
dem a adresou. Adresovaci kotoufe 4 jsou
pevné spojeny s displayem 5. Nastavené &islo
adresy je pfi stisknutém tlaCitku 1 jemné#
fixovano v nastavené poloze fixaCnimi pru-
Zinami 13, které zapadaji do z&fezli v adre-
sovacich kotoufich 4. PFi uvolnéni tlacit-
ka 1 taZné pruZiny 3 vrati tladitko 1 do pi-
vodni polohy. Vysuvny palec 2 je fixovén
ve vytkavaci poloze zajiStovacim depem 15.
Zajistovaci €ep 15 je v zakresleném pripa-
dé vytvofen z pruZinové oceli a zachycen
v télese skiingé 11 a v drZdku 14 tak, Ze je
napruZen na vysuvny palec 2 a zapad4 do
vybrdni vysuvného palce 2. Pfi projiZdéni
dopravni jednotky 24 vybavené touto adre-
sovaci jednotkou trasou dopravniho systé-
mu vykyvné raménko 16 p¥i stietu s pfed-
znaenim 23 pomeci zapadky 6 a rohatky 7
pfedd mechanicky signédl pofitadla. Jakmi-
le se pocitadlo dostane do naplnéného sta-
vu odjistovaci ¢ep 18 odsunutim zajiStova-
ciho ¢epu 15 uvolni vysuvny palec 2, ktery
je tlagnou pruZinou 12 vysunut do pracov-
ni polcohy. PFi stfetu vysuvného palce 2 s
¢idiem ovlddaciho prvku odbotky 22 odbod-
ku ptestavi. Je-li dopravni jednotka 24 vy-
bavena zdvojenou adresovaci jednotkou, kdy
na jedno stladeni tla¢itka 1 se zasunou dva
vysuvné palce 2 a nastavuji se dvE& ¢&isla
adres, anebo dvémi jednoduchymi adreso-
vacimi jednotkami zane se stejnym zpiso-
bem na druhé adresovaci jednotce odeCi-
tat predvolena adresa na dalsim uzavieném
okruhu, ktery mé v8ak predznafeni 23 a
¢idla ovladacich prvkd odbolek 22 situové-
ny k ose drdhy naopak. Po odbodeni doprav-
ni jednotky 24 je mwoZno vyuZit vysuvného
palce 2 k uvedeni odbolky do pfivedniho
stavu. Adresovaci jednotka je téZ vybave-
na automatickou predvolbou, pracujici na
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principu tzv. nulovdni mechanického podi-
tadla. Nulovaci vacky 20 (obr. 2] nejsou
viak pevné spojeny s adresovacimi kotouci
4, ale jsou pouze na stejné ose volné uloc-
7eny a s adresovacimi kotou€i 4 spojeny
pruZinovym listem 19, ktery zapada do fi-
xalénich otvor adresovacich kotouct 4. KaZ-
dy fixadéni otvor je oznacen piisluSnou &is-
lici tak, aby pPi nastaveni a ndasledovném
automatickém piedvoleni tato ¢islice odpo-
vidala ¢&islici na display ve &tecim ockénku.
Automatické piedvoleni je zajiSténo umis-
ténim klinové vacky 25 na drdze dopravni-
ho systému tak, aby tato klinovd vafka 23
zatlaCila soucasné tlacitko 1 a vysuvny pa-
lec 2 do vyCkavaci polohy. PFi zatladeni
tladitka 1 do nejniZsi polohy tzv. nulovaci
zafizeni nastavi zakédovanou adresu. Je-li
nutno pPedvolit jinou neZ zakoédovanou
adresu musi se po stisknuti tlacitka 1 do
nejniz3i polochy po zafixovédni vysuvného
palce 2 ve vyckavaci poloze tlacitko 1 po-
volit do stfedni polohy, aby nulovaci za¥fi-
zeni nebranilo p¥edvoleni adresy a pied-
volit adresu. V pPipadé, Ze neni Zadouci,
aby mechanické pocditadlo odecitalo mecha-
nické impulsy, viykyvné raménko 16 se vy-
tazenim zajiStovaciho koliku 21 odjisti a
piesune do svislé polohy a zajisti se zajis-
tovacim kolikem 21. Na cobraze 3 a 4 jsou
¢erchované zakresleny obrysy zafizeni na
navazujicim druhém samostatném uzavie-
ném okruhu. ‘
Na obr. 5 jsou znazornény zékladni moZz-
nosti mechanické adresovaci jednotky.
VSechny samostatné uzaviené okruhy 31,
22, 33, 34 mohou byt vybaveny tak, jak je
zakreslen okruh 31. Okruh 31 je vybaven
odboenim 30 k jednotlivym pracoviStim
(jejichZ max- pofet je dan kapacitou po-
uZitého mechanického poditadla). Po od-
bodeni prepravni jednotky 24 na kaZdou z
nich je nutno pred vracenim dopravni jed-
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notky 24 do okruhu pFedvolit novou adre-
su. Je-li v8ak dopravni jednctka 24 urfena
jenom pro toto pracovist€é a kona okruZni
jizdu po uzavieném okruhu, nebo je potie-
ba, aby se vratila na pracovi§té odkud by-
la vysléna, je moZno pouZit automatické
pifedvolby. Okruh je déale vybaven trasami
27, 28, kde je moZné téZ pouZit automatic-
ké predvolby pii stdlém opakovaném pri-
jezdu. Okruh je moZno vybavit je$té trasou
29, ktera je vybavena odbodenim 3% k jed-
notlivym pracovi$tim, jejichZ max. podet je
dén kapacitou pouZitého mechanického po-
C¢itadla. Takovato trasa 29 je viak jiZ pod-
minéna zdvojenou mechanickou adresovaci
jednotkou. Zdvojenou mechanickou adreso-
vaci jednotkou je téZ podminé&n piidavny
okruh 26, ktery mé tu zajimavou vlastnost,
e dopravni jednotka 24, ktera na néj od-
bo¢i, projede okruh tolikrat, kolikrat je za-
koédovano v adresovaci jednctce, coZ je vy-
hodné u nékterych technologickych proce-
si a pak okruh opusti, pfi€emZ automatic-
kou piedvolbou je pri opoudténi tohoto o-
kruhu pfedvolena zakddovana adresa. Max.
pocet téchto piidavnych okruhti 286 stejné
jako vySe popsanych odbocek je dan ka-
pacitou pouZitého mechanického potitadla.
Pii pouZiti zdvojené mechanické adresova-
¢l jednotky je moZno pfejet z okruh 31, 34 do
ckruhG 32 a 33, pfitemZ maximalni
potet okruhfi, na které je moZno pie-
jet z jednoho cokruhu je dan kapaci-
tou pouzitého mechanického pocditadla.
Mechanickd adrescvaci jednotka méa vy-
hodu v tom, Ze neni z4avisla na Zaddném zdro-
ji energie oproti ostatnim systémim. Také
pro socucasné podminky na3eho hospodéaf¥stvi
je pfijatein&jsi neZ elektrickd verze. Okru-
hy nakreslené na cobr. 5 plnou Carou majl
¢idla ovladacich prvk@li odbocek 22, pred-
znaceni 23 a klinové vacky 25 na opactné
strangd neZ okruhy zakreslené Cerchované.

PREDMET VYNALEZU

Mechanickd adresovaci jednotka pro a-
dresnou dopravu v dopravnich systémech,
v nichZ adresovaci jednotka je pripojena k
dopravni jednotce nebo je jeji soulasti vy-
znadend tim, Ze je tvofena mechanickym
poditadlem opat¥enym alespofl dvEma adre-
sovacimi kotouéi (4) spojenymi s displayi

(5) k odelitani n-té adresy, které je vyba-
veno nastavitelnymi nulovacimi vackami
(20) pro automatickou predvolbu adresy,
priCemZ adresovaci kotoul (4) nejvy3siho
fadu je opatfen odjistovacim Cepem (18)
pro uvoinéni vysuvného palce (2) priostied-
nictvim zajiStovaciho cepu (15].

5 listlt vykrest
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