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Niniejszy patent dodatkowy dotyczy
odmiany przyrzadéw opisanych w patencie
gtéwnym i uzywanych do otrzymania ilo-
czynéw mnoznikéw, ktére sie znajduja we
wzorach, podajacych poprawki kinetyczne
01ia.

Nowa zasada zastosowana tu polega na
uzyciu tachymetru (jakiegokolwiek typu:
elektromagnetycznego, mechanicznego lub
innego) do mierzenia szybkosci katowych
do lub E,
dt di

celu potem na odtworzeniu

tych szybkosci zapomoca przyrzadu, posia-
dajacego wskaznik poruszany raczka, za-
pomoca podwéjnego przekazania przesu-
nieé, dajacego moznos$é pomnozyé szybkosé
katowa najpierw przez czas trwania drogi

przyszlej f,, potem przez wartos¢ popraw-
ki, podana w patencie gtéwnym.

1g (% +0) lub sin (%~ 0)

igo, sin o,

Podwéjne przekazanie przesunigé, kto-
re daje mozno$¢ otrzymania iloczynu trzech
mnoznikéw moze byé wykonane, stosujac
zasade, z ktérej korzysta patent francuski
Nr 508 594,

Zasada ta, polegajaca na wyzyskaniu
znanych wlasciwosci troéjkatéw podobnych,
jest zastosowana do otrzymania iloczynu
dwoéch mnoznikéw, mianowicie czasu trwa-
nia drogi przyszlej f, i szybkosci katowej

ziomej do lub pionowej de
po dt dt



~

W mysl niniejszego wynalazku zasada
powyzsza jest zastosowana w sposéb nowy
i celowy do otrzymywania iloczynu trzech
mnoznikéw

gl to)do sin (4, + o) da
iga, dt sin o, dt

ktére wchodza we wzory dajace moznosé
obliczenia ¢ i ¢ Schemat przedstawiony
na fig. 1 przedstawia, jako przyktad, calo-
ksztalt przyrzadu do okreslenia poprawki
kinetycznej w kierunku ¢ , ktéra to po-
prawka (jak to podaje patent gléwny) wy-
raza si¢ w sposéb nastepujacy w jednym z
dwéch réownarn z dwoma niewiadomemi,
ktére stuza do okreslenia ¢ i o:

s et do
2 tgo, dt

gdzie f, oznacza czas trwania drogi przy-
szlej celu, o, — kat polozenia obecny, %,
+ o —kat polozenia przyszty i % —
szybkosé katowa pozioma celu.

Na fig. 1, cyfra 1 jest oznaczony tachy-
metr do mierzenia szybkosci katowej po-
ziomej (azymutalnej). Tachymetr ten moze
byé jakiegokolwiek typu; w kazdym razie
jednak w danym przykladzie przypuszcza
si¢, ze tachymetr zastosowany podaje jed-
noczes$nie i znak i wartosé szybkosci kato-
wej. 2 jest to wal, poruszajacy tachymetr,
obracany przez celujacego w kierunku z

szybkoscia proporcjonalng do ‘fi—(:. jak to

jest objasnione w patencie gléwnym; 3 jest
to wskaznik tachymetru, ktérego przesu-
nigcie katowe poczynajac od potozenia po-
czatkowego w 4 jest proporcjonalne do
d . .

7‘:; 4 jest to bgbenek, o$ ktérego jest o-

sadzona na przedluzeniu osi tachymetru;
6 jest to wskaznik osadzony na bebenku 4;
7 jest to tasma stalowa, przymocowana z
jednej stronydo bebenka 4 i z drugiej strony
do linijki 8, ktéra si¢ moze $lizga¢ w nie-

ruchomych prowadnicach 9 i 10; 11 jest to
palec przymocowany do linijki 8; 12 jest
to stanowigca podstawe plyta, ktéra sie
moze poruszaé pionowo i ktéra w mysl wy-
nalazku znajduje si¢ przed linijka 8; 13
jest to drazek pionowy, przytwierdzoany do
plyty 12, przechodzacy przez prowadnice
nieruchoma 14 i zakoniczony kétkiem 15,
ktére ciezar plyty 12 przyciska do po-
wierzchni bebna prowadnego 16, o krzy-
wej powierzchni; 17 i 18 sa to dwa drazki
prowadne pionowe przytwierdzone do pod-
stawy 12, przechodzace przez prowadnice
nieruchome 79 i 20; 21, 22, 23, 24, 25, 26,
27, 28 sa to tozyska osadzone na wspoélnej
plycie podstawowej 12; 29 jest to wat, kto-
ry przechodzi przez plyte 12; 30 jest to
dZwignia (oznaczona linja kropkowana,
gdyz znajduje sie z drugiej strony plyty
12) osadzona ma wale 29, o ktéra uderza
palec 11, pociagany stale w lewo przez be-
benek 4; 31 jest to dzwignia osadzona na
wale 29 przed plyta 12 i ktéra uderza o pa-
lec 32, prowadzony w sposéb opisany po-
nizej.

ne, aby krawedzie ich, z ktéremi sie styka-
ja palce 32 i 11, byly doktadnie réwnole-
gle, poza tem jest niezbednem, aby odlegto-
$ci tych krawedzi od srodka watu 29 byly
odpowiednio réwne promieniom palcow 11
i 32; 33 jest to 0§, osadzona w lozyskach
21 i 22, ktérej odcinek zawarty miedzy 21
i 22 jest nagwintowany; 34 jest to dlugi
zebnik osadzony na osi 33, ktéry pozostaje
wciaz w zazebieniu, bez wzgledu na jakie-
kolwiek przesuniecia sie plyty 12 w kie-
runku pionowym, z kotem zebatem osadzo-
nem ma osi 36, ktérej nadaje sie ruch obro-
towy, proporcjonalny do czasu trwania
drogi przyszlej f,, jak to jest wyjasnione
w patencie gléwnym; 37 jest to makretka,
osadzona na nagwintowanej czesci osi 33,
do ktérej sa przymocowane dwa prosto-
katne tréjkaty 38 i 39, prowadzace palec
32 w taki sposéb, aby odleglo$é jego od li-

Dzwignie 30 i 31 musza byé tak osad‘zo-‘



nji poziomej, przechodzacej przez srodek
walu 29 byla proporcjonalna do czasu
trwania drogi przyszlej f,; 40 jest to o$ o-
sadzona w lozyskach 27 i 28 i obracajaca
zapomoca, zebnikow 41, 42, 43, 44 dwa waly
nagwintowane 45 i 46, osadzone odpowied-
nio w lozyskach 231 24 oraz 251 26; 47 i 48
sg to dwie nakretki osadzone na walach 45
1 46 i zlaczone ze soba zapomoca linijki pio-
nowej 48; 49 jest to suwak osadzony na li-
nijce 48, do ktérego jest przymocowany pa-
lec 32. 50 jest to dlugi zebnik osadzony na
wale 40 i zazebiajacy sig, przy wszelkich
przesunigciach pltyty 12 w kierunku piono-
wym, z kolem zebatem 51, osadzonem na
osi 52. T¢ 0§ wlasnie wprawia w ruch ka-
nonier okreslajacy ¢; funkcja jego polega
na utrzymywaniu w tym celu wskaznika 6
tak, by si¢ pokrywal ze wskaznikiem 3.
Aby wyjasnié¢ dzialanie powyzej opisa-
nego mechanizmu, oznacza si¢ przez ab
odleglosé¢ miedzy punktami srodkowemi 29
i 32, przez ac — odleglo$é miedzy srodka-
mi 29 i 11, a przez ad i ae — rzuty linij ab
iacna linje pionowa przechodzaca przeza.
Mechanizm powinien byé tak uregulo-
wany, aby gdy c przybierze polozenie e,
wskaznik 6 przybieral polozenie 4, w kté-
rem si¢ znajduje wskaznik tachymetru gdy

. iest 0. . i

dt

Poniewaz wskaznik 6 jest utrzymany
tak, by si¢ pokrywal ze wskaznikiem 4,
dlugosé¢ ec bedzie w tym przypadku pro-

porcjonalna do %’ tak, ze mozna zalozyé

ec=K Poza tem trzeba, by dlugosé

d_a)
1odt’
ae byla w kazdej chwili proporcjonalna do

tga,
ig (o + o)

~zalozyé ae = K

wartosci tak, aby mozna bylo

iga,
2
o g (% + ) .
siaga si¢ przez odpowiednie uregulowanie
polozenia bebna prowadnego 16 o krzywej
powierzchni, ktéry obraca sie¢ w zaleznosci

. Wynik ten o-

funkcyjnej od 4 i przesuwa sig¢ w kierunku
podluznym w zaleznoséci funkcyjnej od o.
Jak to bylo poprzednio wyjasnione, ad
bedzie zawsze proporcjonalne do £, tak, ze
mozna zaloiyé¢ ad = K, . f,.
Rozpatrujac wigc teraz tro;kaﬁ.y podob-
ne abd i ace otrzymuje si¢:

db ec

ad ae

skad db — ad f
ae

i, podstawiajac warto-

§ci ad, ec, ae, otrzymuje sig:

db=k2ka 'fﬁ-tg (a0+°1.d7(°‘
ky ig dt
czyli db = LY 8.

1

Widocznem wigc jest, ze db jest propor-
cjonalna do poprawki kinetycznej w kie-
runku ¢; oczywiscie bedzie miato to samo
miejsce co do ilosci obrotéw, ktéra musi
wykonaé wal 52 (wychodzac z polozenia,
w ktérem b pokrywa si¢ z d), aby dopro-
wadzi¢ wskaznik 6 do pokrycia si¢ z 3.

Wal wigc 52 bedzie mégl zapomoca
przekladni kol zebatych wprawiaé w ruch
wszystkie narzady, w ktérych trzeba wpro-
wadzi¢ poprawke kinetyczna w kierunku
g, jak to jest wyjasnione w patencie glow-
nym.

Aby kanonierzy obstugujacy nie mogli
uszkodzié czesci mechanizmu przy koricach
skokow dZwigni 30 i 31, wskazanem jest u-
miesci¢ miedzy raczkami, ktére stuza do
okreslania f, i & i walami 36 i 52, wpra-
wianemi w ruch przez te raczki, narzady,
ograniczajace wielko§é przekazywanej si-
ty; w tym celu moznaby réwniez przewi-
dzie¢ zaryglowanie samoczynne tych wa-
téw, ktoreby zaczynalo dzialaé nieco wcze-
$niej nim dZwignie 30 i 37 dojda do granic
swego skoku.

Urzadzenie do okreslania poprawki s



bedzie zupelnie analogicznem, co sie tyczy
pierwszego wyrazu.

Zastrzezenia patentowe.

1. Odmiana przyrzadu do prowadze-
nia ognia przeciw celom powietrznym we-
dtug patentu Nr. 7132 w urzadzeniu do o-
trzymywania iloczynéw z trzech mnozni-
kéw, znajdujacych sie¢ w réwmaniach do
okreslania poprawek kinetycznych, zna-
mienna tem, ze posiada wskaznik (6) tak
urzadzony, aby odtwarzal szybkosci kato-

do : do
we —
dt dt

metréw, i wprawiany w ruch zapomoca

raczki, za posrednictwem polaczenia, two-

rzacego przekazywanie przesunigé¢, z mozli-

woscia zmieniania stosunku miedzy przesu-

nieciami wskaznika i raczki, w ktére to po-

f i tg (a0+6) lul)
- 1gag

, sa wprowadzane samoczyn-

mierzone zapomoca, tachy-

Iaczenie mnozniki

sin (% +0)

sin o,

nie w taki sposéb, ze ilos¢ obrotow, ktére

musi wykona¢ raczka, aby wskaznik odtwo-
rzyl szybkosci katowe, byla proporcjonal-
na jednoczesnie i do tych szybkosci kato-
wych i do kazdego z wyzej wymienionych
mnoznikéw,

2. Posta¢ wykonania odmiany przy-
rzadu wedlug zastrz. 1, znamienna tem, ze
polaczenia miedzy raczkami a wskaznika-
mi, odtwarzajacemi szybkosci katowe, sa
uskuteczniane  mechanicznie = zapomoca
drazkéw o zmiennej dlugosci, przyczem
iloczyny trzech mnoznikéw otrzymuje sig
zapomoca wykorzystania proporcjonalno-
$ci miedzy odpowiedniemi bokami tréjka-
tow podobnych, ktére to boki przedstawia-
ja odpowiednie mnozne

g, B (od o)y, sinfoto) do
tgo.,

sin o, bodt

do ,
lub a b 9 lub a.

Société Schneider & Cie.
Zastepca: M. Skrzypkowski,

rzecznik patentowy



Do opisu patentowego Nr 9977.

Druk L. Bogustawskiego, Warszawa,
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