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{84} Elekironicky shvod pre kontrolu funkeie riadiacehn systému
tkadskych krosien

1 ~ 2

Zapojenie elektronickych prvkov podla vy- '
nélezu sa tyka oboru riadiacich a kontrol-
nych systémov tkaskych krosien a riesi e-
lektronicky obvod pre kontrolu funkcie ria-
diaceho systému tka&skych krosien.

Podstatou zapocjenia je indikdcia pritom-
nosti kontrolného signélu vysielaného ria-
diacim systémom v kaZdej obratke hlavné-
ho hriadela tkdéskych krosien. V pripade-
nepritomnosti kontrolného signélu v defino-
vanom asovom intervale cbvod zastavi tkag-
ské krosny a signalizuje poruchu.

Zapojenie je moZné vyuZit aj ku kontro-
le funkcie snimaéov polohy, ktoré definuju
na tka¥sky krosnach fasové tseky pre urdi-
té technologické a kontrolné operéacie.
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Vynélez sa tyka zapojenia elektronického
obvodu pre kontrolu funkcie riadiaceho sy-
stému tkddskych krosien, ktory umoZiiuje
priebeZni kontrolu funkcie riadiaceho sy-
stému tkatskych krosien podas tkania a v
pripade poruchy wbvodov riadiaceho systé-
mu zabezpeti zastavenie krosien so siudas-
nou signalizdciou poruchy, &im umoZni pro-
dukciu tkaniny najvy35ej kvality.

Moderné tkaéské krosnéd s vybavené ria-
diacim systémom, ktory kontroluje priebeh
celého tkacieho cyklu z hladiska textilno-
technologického, ¢o znamend, Ze v kaZdej
otatke hlavného hriadela krosien sleduje
kontinuitu vlakien osnovy pomocou 0snov-
nej zardzky, kontintitu vldkien zosilnenia
krajov tkaniny pomocou zardZky zapletadov
krajov tkaniny a pritomnost Gtkového v1ak-
na v danom mieste a presnej polohe hlav-
ného hriadela pomocou Gtkovej zardzky. A-
viak v pripade poruchy v obvodoch riadia-
ceho systému zostdva cely tkaci cyklus bez
kontroly, ¢im mdéZe déjst pri nepritomnosti
obsluhy k produkcii nekvalitnej tkaniny,
tym aj k strate textilného materidlu a cel-
kovym ekonomickym stratdm.

Hore uvedeny nedostatok odstraiiuje elek-
tronicky obvod pre kontrolu funkcie ria-
diaceho systému tkéfskych krosien podla
vyndlezu, ktorého podstatou je vyhodnote-
nie pritomnosti kontrolného signédlu vysie-
laného riadiacim systémom v kaZdej obrat-
ke hlavného hriadela krosien. Kontroiny
signdl ako medziprodukt ¢innosti riadiace-
ho systému je vZdy k dispozicii. V pripade,
Ze kontrolny obvod v predpisanom &asovom
intervale zist{ nepritomnost kontroluého
siznélu, prostrednictvom blokovacieho relé
ng svojom vystupe zastavi krosné a signali-
zuje poruchu. Kontrolny obvad sa skladé
z dviojvstupového hradla NAND, z manosta-
bilného klopného obvodu, invertora, tvaro-
vacieho obvodu, trojvstupovéhc hradla
NAND, dvojvstupového hradla AND, ktoré
ovlada tranzistor, v kolektore ktorého je
blokovacie relé s ochrannou diddou, dalej
z dalSieho dvojvstupového hradla NAND a
kombina&ného logického obvodu Y=A.Ba
z oneskorovacej linky tvorenej odpormi a
kondenzatormi.

Na priloZenom obr. 1 je zndzorneny pri-
klad elektronického obvodu pre kontrolu
funkcie riadiaceho systému tkédskych kro-
sien, kde signdlovy vstup 110 je pripojeny
k vstupu 11 hradla 10 typu NAND, ktorého
vystup 14 je spojeny so vstupom 21 mono-
stabilného klopného obvodu 20. Jeho v§-
stup 24 je pripojeny k nulovaciemu vstupu
52 monostabilného klopného obvodu 50 a
stfasne ku vstupu 31 negétora 30, na kto-
rého vystupe 34 je pripojeny vstup 41 mono-
stabilného klopného obvodu 40. Jeho vystup
44 je spojeny s nastavovacim vstupom 51
klopného obvodu 50 typu R—S, na ktorého
vystup 54 je pripojeny vstup 62 hradla 60
typu NAND, priGom druhy vstup 61 tohoto
hradla 60 spojeny so vstupom 71 hradla 70
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typu AND stdasne tvori signdlovy vstup 111,
zatial &o vystup 64 hradla 60 je spojeny so
vstupom 72 hradla 70 a stfasne i so vstu-
pom 82 hradla 86 typu NAND, ktory je dalej
spojeny so vstupom 91 kombinadného logic-
kého obvodu 80 typu 'Y =A.B a cez odpor
103 spojeny so vstupom 12 hradla 10. K vstu-
pu 12 hradla 10 je stidasne jednym pélom
pripojeny kondenzétor 104, ktory je druhym
pélom pripojeny na spolofny vodié, pri¢om
dalsi vstup 63 hradla 60 je pripojeny k vyj-
stupu 84 hradla 80. Vstup 81 hradla 80 je
spojeny so vstupom 92 logického obwvodu 80
.a stidasne sl{izi ako signdlovy vstup 112, ku
ktorému je sudasne pripojeny jeden vyvod
kondenzdtora 102 s druhym vyvodom vstu-
pujicim do vstupu 22 monostabilného klop-
ného obvodu 20.- )

Vystup 74 hradla 70 je cez odpor 106 spo-
jeny s bdzou tranzistora 108, v ktorého ko-
lektorovom obvode je zapojené blokovacie
relé 101 s ochrannou diédou 105. Vystup 94
logického wbvodu 8906, je vyvedeny na signé-
lovy vystup 113.

Vychodiskovy stav elektronického obvodu
pre kontrolu funkcie riadiaceho systému
tkagskych krosien je charakterizovany na-
sledujicimi logickymi trovilami vstupov a
vistupov.

Na vstupe 11 hradla 18 je zo signédlového
vstupu 110 drovell L. Na vstupe 61 hradla
60 a na vstupe 71 hradla 70 je zo signdalo-
vého vstupe 111 Groveii L. Na vstupe 81 hrad-
la 80 a na vstupe 92 kombina¢ného logic-
kého obvodu 90 je zo signalového vstupu 112
droveii H. Na vystupe 54 monostabilného
klopného obvodu 50 a teda i ma vstupe 62
hradla 60 je drovenl H. Na vystupe 64 hrad-
la- 0 je drovell’ H, ktord je studasne i na
vstupe 72 hradla 70 a na vstupe 82 hradla
80, na vstupe 91 kombina&ného logického
obvodu 90 a na vstupe 12 hradla 10. Na vy{-
stupe -84 hradla 80 a teda i na vstupe 83
hradla 68 je droven L. Vystup 74 hradla 70
mé droveill L, tranzistor 100 je rozopnuty,
blokovacie relé 101, ktoré dalej pripdja na-
pajacie napédtie k obvodom spojky krosien
je rozopnuté a vystup 94 logického obvodu
90 ovladajaci cez signdlovy vystup 113 sve-
telni signalizdciu mé tGroveii L. .

Pri spusteni krosien do reZimu TKANIE
riadiaci systém nastavi na signdlovom vstu-
pe 111 droveil H (signdl BLOKOVANIE), tak-
Ze tranzistor 100 zopne a relé 101 pripoji
napéjacie napétie k obvodom spojky. Této
droveil H na vstupe 61 hradla 60 neovplyvni
droveil H jeho vystupu 64, pretoZe vstup 63
je na drovni L. Po zapnuti hlavného moto-
ra pohonu a spojky nastavi riadiaci systém
na signédlovom vstupe 112 droveni L (signal
CHOD STROJA), ktora cez vstupy 81 hradla
80 nastavi jeho vystup 84 a tym aj vstup 63
hradla 60 na troveii H. Celnd hrana signé-
lu CHOD STROJA cez kondenzéator 102 si-
tasne spusti monostabilny klopny obvod 20
s Casovou konStantou niekolkych desiatok
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mikrosekind. Urovet L z vystupu 24 mono-
stabilného klopného obvodu 28 privedend
na nulovaci vstup 52 monostabilného klop-
ného obvodu 58 neovplyvni tiroveldl H na je-
ho vystupe 54, takZc s €elnou hranou sig-
nalu CHOD STROJA prechddza vystup 64
hradla 6@ na droveil L, ¢im dbéjde ku zmene
dirovne vystupu 74 hradla 78 na droveii L,
takZe tranzister 189 sa rozopne. Tento stav
trvd pocas doby kyvu monostabilného klop-
ného obvodu 28, ktord je niekolkonésohie
kratSia ako doba odpadu kotvy relé ifil,
takZe toto ostdva v zopunutom stave. Tylova
hrana signédlu z monostabilného klopného
obvodu 28 cez negdtor 20 tvarovaci obvod
40 a cez nastavovaci vstup 51 monostabil-
ného klopného obvodu 50 zmeni stav jeho
vystupu %4 na trovein L, takZe vystup 64
hradla 8% nadobudne wopdt droven H, ktora
cez vstup 72 hradla 780 zmeni stav jeho vy-
stupu 74 do Grovne H, &im tranzistor 180
opdt zopne a zostava zopnuty pocas kyvu
monostabilného klopného cbvodu 30, ktord
musi byt dlhSia, ako trvanie jednej obratky
hlavného hriadela tkacskych krosien.

V pripade, Ze na signalovy vstup 110
[KONTROLNY SIGNAL) a na vstup 11 hrad-
la 10 pride signdl o Urovni H eSte pred skon-
¢enim doby kyvu monostabilného klopného
obvodu 5@, spusti sa opdt monostabilny klop-
ny obvod 28, ktory cez nulovaci vstup 52
monostabilného klopného obvodu 3% nasta-
vi jeho vystup 54 na UGroveil H, ¢im do&jde
ku kratkodobému vypnutiu tranzistora 100
bez toho, aby odpadla kotva blokovacieho
relé 101. Po skonCeni doby kyvu monosta-
bilného klopného obvoudu 28 sa opét nastavi
vystup %4 monostabilného klopného obvodu
50 do urovne L, takZe tranzistor 100 opéat
zopne a ostdva zopnuty pocas doby kyvu
monostabilného klopnéhe obvodu 58.

V pripade, Ze sa KONTROLNY SIGNAL na
signdlovom vstupe 110 nedostane, vrdti sa
vystup 54 po skon€eni doby kyvu monosta-
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bilnéhn klopného obvodu 58 do tirovne H,
ktorda cez. vstup 82 hradla 8B nastavi jeho
vystup &4 na uaroveil L. Tato Groveil sposobi
rozopnutie tranzistora 180. Uroveil L z v§-
stupu &4 hradla 63 cez odpor 103 na vstu-
pe 12 hradla 18 uzavrie signdlovi cestu zo
signdlového vstupu 118, takZe nemoéze dojst
k opdtovnému spusteniu monostabilného
klopného obvodu 20 a tym k nastaveniu mo-
nostabilného klopného obvodu 58, ¢im zosta-
va tranzistor 100 trvale rozopnuty. Po wod-
padnuti kotvy blokovacieho relé 101 sa ro-
zopne spojka, ¢o spdsobi zmenu Urovne sig-
ndlu CHOD STROJA na signdlovom vstupe
112 do urovne H. Tdto droveil na vstupe 92
logickéhio obvodu 28 spolu s droviiou L na
jeho vstupe 81 nastavi vystup 84 do Grovne
H. Logicky obvod -88 zabezpeduje, Ze sig-
nédlovy vystup 113 pre ovlddanie svetelnej
signalizdcie poruchy je blokovany pocas
kratkodobého vypinania tranzistora 100 a
je aktivny aZ po vypnuti spojky.

Clanok RC, zloZeny z odporu 103 a kon-

enzédtora 104, zabezpeCuje potrebnt diZku
vstupného signalu pre spravnu funkciu mo-
nostabilného klopného obvodu 28.

Popisany elektronicky obvod je mozZné po-
uZit pre v3etky typy tkééskych krosien vy-
bavenych riadiacim systémom.

Jeho novost, oproti doterajSiemu technic-
kému rieSeniu je v tom, Ze v pripade poru-
chy v obvodoch riadiaceho systému zabez-
peCi odstavenie tkac¢skych krosien z prevéa-
dzky, €im sa zabrdni tlkaniu nekvalitného
materidlu.

Popisany elektronicky obvod v navrhova-
nom usporiadani je moZné pouZit aj pre kon-
trolu sprdvnej funkcie induk&nych snima-
¢ov polohy hlavného hriadela tkadéskych
krosien pouZivanych k vymedzeniu ¢&asové-
ho priestoru pre kontrolu doletu ttka, pri-
¢om ako kontrolny signdl sa na signélovy
vstup 1108 privedie vystupny signél z induké-
ného snimada.

PREDMET VYNALEZU

Elektronicky obvod pre kontrolu funkcie
riadiaceho systému tkadéskych krosien, vy-
znacCujaci sa tym, Ze signdlovy vstup (110]
je pripojeny k vstupu (11) hradla (10), kto-
rého vystup (14) jc spojeny so vstupom (21)
monostahilného klopného obvodu (20}, kto-
réhic vystup (24) je pripojeny k nulovacie-
mu vstupu (52) monostabilného klopného
obvodu (50) a stfasne ku vstupu (31) ne-
gatora (30}, ktorého vystup (34) je spoje-
ny so vstupom (41} monostabilného klop-
ného obvodu (40), ktorého vystup (44) je
spojeny s nastavovacim vstupom (51} klop-

ného obwvodu (50) typu R—S, na ktorého
vystup (54) je pripojeny vstup (62) hradla
[60), pritom druhy vstup (61) tohoto hrad-
la (60) spojeny so vstupom (71) bradla {70)
sfiCasne tvori signdlovy vstup (111) zatial
¢o vystup (64) hradla {60} je spojeny so
vstupom (72) hradla (70) a sucéasne i so
vstupom (82} hradla (80), ktory je dalej
spojeny so vsupom (91) logického obvodu
{90) a cez odpor (103} spojeny so vstupom
(12) hradla (10), ku ktorému je jednym pé-
lom pripojeny kondenzdtor (104} druhym
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pélom pripojeny na spolo&ny vodi€, pri¢om
dalsi vstup (63) hradla (60) je pripojeny k
vystupu (84) hradla (80), ktorého vstup
(81) je spojeny so vstupom (92) logického
obvodu (90) a sulasne sliZi ako signdlovy
vstup (112}, ku ktorému je tieZ pripojeny
jeden vyvod kondenzdtora (102) s druhym
vyvodom vstupujicim do vstupu (22) mono-
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stabilného klopného obvedu (20}, zatial €o
vystup (74) hradla (70} je cez odpor (108)
spojeny s bédzou tranzistora (100), v ktoré-
ho kolektorovom obvode je zapojené bloko-
vacie relé (101 s ochrannou diédou (105},
pridom vystup {94) logického obvedu (90)
je vyvedeny na signédlovy vystup (113).

+

1 list vykresov
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