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(54)(57) ДВУХКООРДИНАТНЫЙ ИЗМЕРИТЕЛЬ 
КРИВИЗНЫ, содержащий корпус с двумя 
опорами, расположенный между опорами 
и подвижный нормально корпусу изме­
рительный наконечник и сопла конт­
роля перемещения измерительного нако­
нечника, отличающийся 
тем, что, с целью повышения точ­
ности измерения, он снабжен допол­
нительной П-образной опорой, распо­
ложенной в плоскости, перпендикуляр­
ной плоскости расположения первых 
двух опор и подвижной относительно 
корпуса вдоль оси измерительного 
наконечника, заслонкой для одного О сопла контроля является корпус, a *·§ 
для другого сопла - П-образная 
опора.

Фиг!
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Изобретение относится к измери­

тельной технике и может быть ис­
пользовано для измерения измерений 
кривизны поверхности конструкции при 
ах механических испытаниях.

Известны измерители кривизны, со­
держащие корпус с опорами на объект 

и измерения и датчик перемещения, рас- 
, положенный посередине базы, опреде­

ляемой опорами [1 j .
Указанный измеритель позволяет' . 

измерять кривизну вдоль линии, ле­
жащей в плоскости, т.е. по одной 
координате,

Наиболее близким к предлагаемому 
я вл я ет с я д в ухк о о рди ват ный измерит ел ь 
кривизны, содержащий корпус с тремя 
опорами, образую!'1ими две взаимно 
перпендикулярные базы измерения, 
расположенный между опорами и под­
вижный нормально корпусу измеритель­
ный наконечник и два соил-а контроля, 
расположенные посередине базы пере­
мещения измерительного наконечника, 
позволяющий с одной установки изме­
рять изменения кривизны одновременно 
в двух взаимно перпендикулярных на­
правлениях двумя пневматическими 
соплами .

Однако эти измерения происходят 
не в одной точке поверхности, а 
в двух удаленных одна от другой на 
расстояние δ'ί/./α > где? - база из­
мерения, что существенно снижает 
точность определения реальных зна­
чений кривизны в точке»

Цель изобретения ~ повышение точ­
ности измерения.

Указанная цель достигается тем, 
что двухкоординатный измеритель кри­
визны, содержащий корпус с двумя 
опорами, расположенный между опорами 
и подвижный нормально корпусу изме­
рительный наконечник и сопла контроля 
перемещения измерительного наконеч- 45 
ника, снабжен дополнительной П-об­
разной опорой, расположенной в- 
плоскости, перпендикулярной плоскости 
расположения первых двух опор, и 
подвижной относительно корпуса вдоль 50 
оси измерительного наконечника, 
заслонкой для одного сопла контроля 
является корпус, а для другого соп­
ла - П-образная опора.

На фиг. 1 приведена конструктив- 55 
ная схема измерителя, брод спередиj 
на фиг. 2 - то же, вид сбоку) на 
фиг. 3 - то же, вид сверху.

Измеритель содержит корпус 1, 
с опорами 2 и 3 и направляющими ко­
лонками 4 и 5, измерительный нако­
нечник 6 с траверсой 7 и П-образную | 

5 опору, состоящую из регулируемых по 
высоте ножек 8 и 9 и траверсы 10, 
измерительные сопла 11 и 12, закреп-1 
ленные в траверсе 7 с возможностью 
перемещения вдоль осей сопл, рас- 

10 норные пружины 13 и 14 и ограничите­
ли 15 на направляющих колонках 4 
и 5 ,

Ножки 8 и 9 и траверса 10 П-образ- 
ной опоры расположены в плоскости, 

1? перпендикулярной плоскости располо­
жения опор 2 и 3, траверсы 7 и 10 пе­
ремещаются по направляющим колон­
кам 4 и 5, что обеспечивает переме­
щение П-образной опоры вдоль оси 

20 измерительного наконечника. Заслон­
кой для измерительного сопла 11 слу­
жит траверса 10 П-образной опоры, 
а для сопла 12 - корпус 1. Измери­
тельный наконечник находится .посере- 

25 дине между опорами 2 и 3 и между опор* 
ними ножками 8 и 9.

Измеритель работает следующим 
образом.

В исходном состоянии траверса 7
30 прижимается к ограничителям 15 

пружиной 13, а траверса 10 - к кор­
пусу 1 пружинами 14. Измеритель уста­
навливают на исследуемую поверх­
ность опорами 2 и 3 и прижимается 
к ней через траверсу 7. При этом 
траверса 7 опускается на некоторое 
расстояние, через пружины 14 пере­
мерзает траверсу 10 до контакта но­
жек 8 и 9 с исследуемой поверх-

40 нос.тью» При этом обе ножки 8 и 9 
обязательно упираются в поверх­
ность, поскольку весь измеритель 
имеет возможность наклоняться во­
круг оси, проходящей через опоры 
2 и 3. После того, как все четыре 
опоры 2 и 3 и ножки 8 и 9 упрутся в 
исследуемую поверхность, дожимают 
траверсу 7 вниз до тех пор, пока 
наконечник 6 также вступит в кон­
такт с поверхностью. Затем переме­
щением сопл 12 и 11 до их контакта 
соответственно с корпусом 1 и тра­
версой 10 устанавливают нули отсчета.

При деформировании (изгибе) ис­
следуемой поверхности наконечник 6 
находится в постоянном контакте с 
исследуемой поверхностью, а тра­
верса 10 и корпус 1, контактирую-
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щие с поверхностью посредством ножек 
8, 9 и опор 2,3 постоянно следят 
эа ее перемещением, двигаясь вверх 
или" вниз вместе с ней в зависимости . 
от направления деформации (изгиба) 5 
конструкции. При этом изменяется 
расстояние между траверсой 7 и соот­
ветственно корпусом, 1 и траверсой 
10, т.е. изменяются зазоры между 
соплами 12 и 11 и их заслонками, 10 
пропорциональные изменению кривизны 
поверхности по каждой координате. 
Поскольку корпус 1 с опорами 2 и 3 
и траверса 10 с опорными ножками 
.8 и 9 между собой жестко не связа — 15
ны, измеритель производит отсчет из-* 
менений кривизны соплами 12 и 11 по 
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каждой координате независимо один 
от другого.

Таким образом, введение в двух — 
координатный измеритель кривизны 
двух подпружиненных траверс, пере­
мещающихся вдаль направляющих ко­
лонок параллельно корпусу, одна из 
которых имеет две опорные ножки, 
а вторая - измерительный наконеч­
ник и два измерительных сойла, для 
которых заслонками служат соответ­
ственно корпус и первая траверса, 
позволяет проводить измерения изме­
нений кривизны в двух взаимно пер­
пендикулярных направлениях в одной 
точке, существенно повышая тем самым 
точность измерения кривизны.
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