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Gliedermassstab.

67) Bei diesem Gliedermassstab st das elastische Element,

mittels welchem zwei durch einen Bolzen (3) ver-
bundene benachbarte Glieder (1, 2; 4, 5) in ihrer einge-
rasteten Lage drehfest zusammengehalten sind, im Inne-
ren des einen Gliedes (1, 2) angeordnet, statt wie bisher
an dessen Aussenseite. Dadurch ist an dieser Aussen- oder
Skalenseite nur noch der Kopf (7) des Bolzens (3) sicht-
bar, so dass das Skalenbild weit weniger gestort wird.
Das federnde Element kann eine Blattfeder (6) sein, die
in einer nutférmigen, nunmehr an der Innenseite des dus-
seren Querschnittsteiles (1) angebrachten Ausnehmung
(9) liegt; es kann aber auch durch den Zusseren Quer-
schnittsteil (1) selber gebildet sein, der beim Verschwen-
ken der beiden Glieder durch den Kopf (7) des Bolzens
(3) in einen Hohlraum (8) hineingepresst wird. Auch
eine Anordnung mit federnden Zungen ist denkbar.
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PATENTANSPRUCHE

1. Gliedermassstab, dessen durch Bolzen gelenkig miteinan-
der verbundene, aus diinnen Leistchen bestehende Massstab-
glieder jeweils aus mindestens zwei im Gliederquerschnitt zu-
sammengesetzten Querschnittsteilen aus Kunststoff bestehen,
wobei an jeder Verbindungsstelle zweier Glieder das eine Glied
eine oder mehrere Einsenkungen aufweist, in welche bei Paral-
lellage beider Glieder das andere Glied mit Vorspriingen dreh-
fest eingerastet ist, und aus welchen beim Verschwenken der
miteinander verbundenen Glieder aus ihrer Rastlage heraus
diese Vorspriinge aus den Einsenkungen an dem einen Glied
federnd herausbewegbar sind, dadurch gekennzeichnet, dass im
Gelenkbolzenbereich zwischen den beiden Querschnittsteilen
(1, 2,4, 5) mindestens eines Gliedes ein Hohlraum (8, 16, 23)
ausgebildet ist, in welchen mindestens eines der beiden Quer-
schnittsteile mit seinem den Hohlraum begrenzenden Bereich
federnd hineinbiegbar ist.

2. Gliedermassstab nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich-
net, dass sich der Gelenkbolzen (3) ausserhalb des Hohlraumes
axial gegen einen den Hohlraum (8, 16) begrenzenden Teil des
Massstabgliedes abstiitzt, welcher in den Hohlraum hineinbieg-
bar ist.

3. Gliedermassstab nach Anspruch 2, dadurch gekennzeich-
net, dass der zur Abstiitzung des Gelenkbolzens (3) in Axial-
richtung dienende Teil des einen Massstabgliedes von minde-
stens einer stab- oder blattfdrmigen Feder (6) gebildet wird,
welche in dem Massstabglied zwischen dessen beiden Quer-
schnittsteilen (1, 2) angeordnet ist.

4. Gliedermassstab nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich-
net, dass der Hohlraum (8, 16, 23) zwischen den Querschnitts-
teilen (1, 2, 4, 5) von einer Ausnehmung in mindestens einem
der beiden zusammengesetzten Querschnittsteile gebildet ist.

5. Gliedermassstab nach Anspruch 4, bei welchem die bei-
den Querschnittsteile jedes Massstabgliedes in Achsrichtung der
Gelenkbolzen zusammengesetzt sind, dadurch gekennzeichnet,
dass der Hohlraum (8, 16) von einer Ausnehmung bzw. Einsen-
kung des inneren Querschnittsteils (2, 4) des einen Massstab-
gliedes gebildet ist.

6. Gliedermassstab nach einem der Anspriiche 1 bis 5,
dadurch gekennzeichnet, dass eine zur Abstiitzung des Gelenk-
bolzens (3) in Axialrichtung dienende Feder (6) in einer Aus-
nehmung (9) im dusseren Querschnittsteil (1) des einen Mass-
stabgliedes gelagert ist und sich am inneren Querschnittsteil (2)
dieses Massstabgliedes abstiitzt.

7. Gliedermassstab nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich-
net, dass die an dem einen Massstabglied zum Einrasten dienen-
den Vorspriinge (18) von an dem benachbarten Glied zuge-
wandten inneren Querschnittsteil (2) einstiickig angeformten
federnden Zungen (20) gebildet sind, die in den Hohlraum (23)
zwischen den beiden Querschnittsteilen dieses Massstabgliedes
hineinbiegbar sind.

8. Gliedermassstab nach Anspruch 7, dadurch gekennzeich-
net, dass der Hohlraum (23) einerseits von den Zungen (20)
und andererseits von dem den Zungen gegeniiberliegenden dus-
seren Querschnittsteil (1) begrenzt ist.

9. Gliedermassstab nach Anspruch 7, dadurch gekennzeich-
net, dass der Hohlraum (23) von einer den Zungen (20) gegen-
iiberliegenden Ausnehmung im dusseren Querschnittsteil (1)
des einen Massstabgliedes gebildet ist.

10. Gliedermassstab nach Anspruch 8, dadurch gekenn-
zeichnet, dass der Hohiraum durch Schrégstellung der die Vor-
spriinge (18) aufweisenden Zungen (20) des inneren Quer-
schnittsteils (2) des einen Gliedes gegeniiber dessen dusserem
Querschnittsteil (1) gebildet ist.

Die Erfindung betrifft einen Gliedermassstab. Bei diesem
Gliedermassstab bestehen dessen durch Gelenkbolzen drehbar
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miteinander verbundene Massstabglieder aus diinnen Leistchen,
jeweils mindestens aus zwei im Gliederquerschnitt zusammen-
gesetzten Querschnittsteilen aus Kunststoff, wobei an jeder
Verbindungsstelle zweier Glieder das eine Glied eine oder meh-
s rere Einsenkungen aufweist, in welche bei Parallellage beider
Glieder das andere Glied mit Vorspriingen drehfest eingerastet
ist und aus welchen beim Verschwenken der miteinander ver-
bundenen Glieder aus jhrer Rastlage heraus diese Vorspriinge
federnd aus den Einsenkungen an dem einen Glied herausbe-

10 wegbar sind. Dieses Herausbewegen aus den Einsenkungen und
ebenso das Einrasten in diese Einsenkungen wird bei einer bis-
her bekannten Ausfiihrungsform des Gliedermassstabes durch
eine Feder bewirkt, die auf der Aussenseite des einen der bei-
den miteinander durch Gelenkbolzen verbundenen Massstab-

15 glieder in einer hierfiir vorgesehenen nutartigen Vertiefung
sitzt. Gegen diese Feder stiitzt sich der Gelenkbolzen in axialer
Richtung ab. Da die Feder beim Verschwenken der miteinander
verbundenen Glieder aus ihrer Rastlage heraus ein Nachgeben
der axialen Bolzenabstiitzung gestattet, ist ein Herausbewegen

20der Vorspriinge an dem einen Massstabglied aus den Einsen-
kungen an dem anderen Glied ohne weiteres méglich.

Durch die an der Aussenseite des einen Massstabgliedes
befindliche stab- oder blattférmige Feder wird jedoch das auf
der Oberfléche dieses Gliedes befindliche Skalenbild des Mass-

25 stabes betrichtlich gestort. Der Erfindung liegt daher die Auf-
gabe zugrunde, bei einem Gliedermassstab der eingangs ge-
nannten Gattung diesen Nachteil zu beseitigen, d.h., eine Beein-
trichtigung des Skalenbildes an der Oberfliche des die Feder
fiir die Abstiitzung des Gelenkbolzens tragenden Massstabglie-

30 des soweit als mglich zu vermeiden.

Dies wird erfindungsgeméss dadurch erreicht, dass im Ge-
lenkbolzenbereich zwischen den beiden Querschnittsteilen ein
Hohlraum ausgebildet ist, in welchem mindestens eines der bei-
den den Hohlraum begrenzenden Querschnittsteile federnd hin-

35 einbiegbar ist. Hierdruch wird es moglich, dass sich der Gelenk-
bolzen axial unmittelbar gegen den den Hohlraum begrenzen-
den Querschnittsteil abstiitzen kann. In diesem Falle wird also
die eingangs erwihnte Stab- oder Blattfeder zur federnden
Axialabstiitzung des Gelenkbolzens durch die den Hohlraum

40 begrenzende Wandung eines der beiden Querschnittsteile des
zur federnden Axialabstiitzung des Gelenkbolzens dienenden
Massstabgliedes erseizt. Es ist aber auch eine Ausfihrungsform
moglich, bei der sich der Gelenkbolzen nach wie vor axial gegen
eine Stab- oder Blattfeder abstiitzt, welche in diesem Fall je-

45 doch nicht an der Oberseite des Massstabgliedes sondern zwi-
schen den beiden Querschnittsteilen des Gliedes angeordnet
sein kann. Ausserdem ist es moglich, den Hohlraum so anzuord-
nen und zu gestalten, dass sich beim Verschwenken der mitein-
ander verbundenen Massstabglieder aus der Rastlage heraus die

50 die Einrastvorspriinge tragenden Gliederteile federnd in den
Hohlraum hineinbewegen, wobei ihre Vorspriinge sich aus den
Einsenkungen am benachbarten Glied herausbewegen. Zu die-
sem Zweck konnen bei einem Gliedermassstab, bei welchem die
Massstabglieder in Achsrichtung der Gelenkbolzen zusammen-

55 gesetzt sind, diese Vorspriinge von an dem jeweils benachbarten

Glied zugewandten inneren Querschnittsteil der Massstabglie-

der einstiickig angeformten federnden Zungen gebildet sein, die

in den Hohlraum zwischen den beiden Querschnittsteilen hin-
einbewegbar sind.

Selbstverstéindlich sind auch noch andere Ausfithrungsmog-
lichkeiten denkbar, die dazu fiihren, dass bei einem Glieder-
massstab, dessen Glieder aus zusammengesetzten Querschnitts-
teilen bestehen, die axial federnde Abstiitzung des Gelenkbol-
zens zur Verbindung zweier benachbarter Massstabglieder so
65 ausgebildet ist, dass sie das Skalenbild an der Oberseite der

Massstabglieder nicht stort oder bei welchen eine solche federn-
de Abstiitzung der Gelenkbolzen infolge federnder Anordnung
der Rastvorspriinge nicht notwendig ist.

60



Zur weiteren Erliuterung der Exfindung sind nachfolgend
besonders vorteilhafte Ausfiihrungsbeispiele der Erfindung an-
hand der Zeichnung néher beschrieben:

Fig. 1 zeigt einen Langsschnitt durch die gelenkig miteinan-
der verbundenen Enden zweier benachbarter Massstabglieder
einer Ausfilhrungsform des erfindungsgeméssen Gliedermass-
stabes;

Fig. 2 ist eine Draufsicht durch das Ende eines der beiden
miteinander verbundenen Massstabglieder dieser Ausfiihrungs-
form nach Linie II-1I in Fig. 1;

Fig. 3 zeigt eine weitere Ausfiihrungsform des erfindungsge-
missen Gliedermassstabes in der gleichen Darstellungsweise
wie Fig. 1;

Fig. 4 ist eine Draufsicht durch das Ende eines der beiden
miteinander verbundenen Glieder der Ausfiihrungsform geméss
Linie IV-IVin Fig. 3;

Fig. 5 zeigt eine dritte Ausfiihrungsform des erfindungsge-
missen Gliedermassstabes in gleicher Darstellungsweise wie
Fig. 1und 3;

Fig. 6 ist eine Draufsicht durch das Ende eines der beiden
miteinander verbundenen Glieder dieser Ausfiihrungsform
nach Linie VI-V1in Fig. 5;

Fig. 7 ist ein Querschnitt durch die beiden benachbarten
Glieder nach Linie VII-VIIin Fig. 5.

Bei dem in Fig. 1 und 2 dargestellten Ausfiihrungsbeispiel
ist zwischen die beiden Querschnittsteile 1, 2 des einen Mass-
stabgliedes, das mit dem anderen ebenfalls aus zwei Quer-
schnittsteilen 4, 5 bestehende Massstabglied durch einen Ge-
lenkbolzen 3 drehbar verbunden ist, eine in Fig. 2 gut erkennba-
re Blattfeder 6 eingelegt. Der als Niet ausgebildete Gelenkbol-
zen 3 stiitzt sich mit seinem Kopf 7 axial gegen die Blattfeder 6
ab, unter dem im inneren Querschnittsteil 2 des die Blattfeder 6
aufnehmenden Masstabgliedes sich ein Hohlraum 8 befindet,
der durch eine Einsenkung im Querschnittsteil 2 gebildet ist.
Die Blattfeder 6 liegt in einer nutférmigen Ausnehmung 9 des
usseren Querschnittsteils des in Fig. 1 oberen Massstabgliedes
und stiitzt sich mit ihren Enden am Rand des Hohlraumes gegen
dessen inneren Querschnittsteil 2 ab. Der sich gegen die Blattfe-
der 6 abstiitzende Kopf 7 des Gelenkbolzens 3 sitzt in einer

Bohrung 10 des #usseren Querschnittsteils, so dass er nicht iiber 40

die Oberfliche dieses Massstabgliedes hinausragt. In gleicher

Weise ist der Fuss 11 dieses Gelenkbolzens in einer Nut 12 im
usseren Querschnittsteil 5 des anderen Massstabgliedes gela-
gert

gliedes sind miteinander verklebt oder verschweisst und im Be-
reich ausserhalb der Gelenkbolzenverbindung mit einander zu-
gewandten Einziehungen 13 versehen, wodurch sich in den
Massstabgliedern gewichtsvermindernde Hohlrdume ergeben.

Um die Massstabglieder in Parallellage ausgerichtet zu hal-
ten, sind im in Fig. 1 oberen Massstabglied gegen das andere
Massstabglied gerichtete Vorspriinge 14 beiderseits des Gelenk-
bolzens vorgesehen, die in Parallellage der beiden Massstabglie-
der in Einsenkungen 15 des anderen Massstabgliedes einrasten.
In eingerasteter Lage ist die Blattfeder 8 im wesentlichen ent-
spannt. Werden die Massstabglieder um die Achse des Gelenk-
bolzens 3 aus ihrer gegenseitigen Parallellage heraus ver-
schwenkt, miissen die Vorspriinge 14 aus den Einsenkungen 15
herausgehoben werden. Dies wird dadurch méglich, dass sich
der Gelenkbolzen 3 mit seinem Kopf 7 axial gegen die Feder 6
abstiitzt und diese sich beim vorgenannten Verschwenken in
den Hohlraum 8 hinein durchbiegen kann.

Wie in Fig. 1 deutlich sichtbar ist, befindet sich bei dieser
Ausfiihrungsform die Blattfeder 6 nicht an der dusseren Ober-
seite des in Fig. 1 oberen Massstabgliedes sondern im Inneren
dieses Massstabgliedes zwischen dessen beiden Querschnittstei-
len 1, 2, so dass sie das an der Gliederoberseite befindliche
Skalenbild nicht beeintréichtigt. Beeintrichtigt wird dieses Ska-
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lenbild daher nur noch durch den Kopf 7 des Gelenkbolzens 3 in

der Bohrung 10, was jedoch in Kauf genommen werden kann.
Bei dem in Fig. 3 und 4 dargestellten Ausfiihrungsbeispiel

sind fiir gleiche Teile des Gliedermassstabes die gleichen Be-

5 zugsziffern wie in Fig. 1 und 2 verwendet. Bei diesem Ausfiih-

rungsbeispiel sind sowohl zwischen den Querschnittsteilen 1
und 2 des in Fig. 3 oberen Massstabgliedes als auch zwischen
den Querschnittsteilen 4 und 5 des unteren Massstabgliedes
Hohlriume 8, 16 vorgesehen, die durch Einsenkung in jeweils

10 dem inneren Querschnittsteil 2, 4 gebildet sind. Der ebenfalls

als Niet ausgebildete Gelenkbolzen stiitzt sich mit seinem Kopf
7 iiber eine Beilagescheibe 17 und mit seiner fussformigen Niet-
verbreiterung 11 unmittelbar gegen die beiden dusseren Quer-
schnittsteile 1, 5 ab, die bei diesem Ausfithrungsbeispiel selbst

15 als Feder wirken.

Werden die beiden durch den Gelenkbolzen 3 miteinander
verbundenen Massstabglieder aus ihrer gegenseitigen Parallella-
ge heraus verschwenkt, tritt beim dabei erfolgenden Heraushe-
ben der Vorspriinge 14 aus den Einsenkungen 15 ein elastisches

20 Zusammenziehen der beiden dusseren Querschnittsteile 1, 5

dieser Massstabglieder durch den Gelenkbolzen 3 auf, was dazu
fiihrt, dass sich diese dusseren Querschnittsteile im Bereich des
Gelenkbolzens in die zwischen ihnen befindlichen Hohlrdume 8,
16 hineinwélben. Dies gibt den beiden inneren Querschnittstei-

25 len 2, 4 die fiir das Ausheben der Vorspriinge 14 aus den Ein-

senkungen 15 erforderliche Hubfreibeit.

Die susseren Querschnittsteile 1, 5 wirken daher bei diesem
Ausfiihrungsbeispiel selbst als federnde Axialabstiitzung fiir den
Gelenkbolzen 3, welche das Ausheben der Vorspriinge aus den

30 Einsenkungen zulisst. Durch Anordnung und Tiefe der vorge-

nannten Hohlrdume 8, 16 lisst sich die Federwirkung entspre-
chend den Bediirfnissen einer einwandfreien Einrastung der
Vorspriinge 14 in die Einsenkungen 15 abstimmen. Die Feder-
elastizitit der Axialabstiitzung des Gelenkbolzens 3 an den bei-

35 den durch diesen miteinander verbundenen Massstabgliedern

wird durch die Dicke der zur Abstiitzung des Gelenkbolzens
dienenden susseren Querschnittsteile 1, 5 bestimmt. Zu diesem
Zwecke konnen in diesen Querschnittsteilen auch Schwé-
chungsnuten vorgesehen sein.

Bei dem in Fig 5 bis 7 dargestellten Ausfiihrungsbeispiel
sind ebenfalls fiir gleiche Teile gleiche Bezugsziffern wie in den
Fig. 1 bis 4 verwendet. Bei diesem Ausfithrungsbeispiel stiitzt
sich der Gelenkbolzen 3 mit seinem Kopf 7 iiber eine Beilag-
scheibe 17 und mit seinem Nietfuss 11 unmittelbar an den bei-

Die beiden Querschnittsteile 1, 2 und 4, 5 jedes Massstab- 45 den dusseren Querschnittsteilen 1, 5 der beiden miteinander

verbundenen Massstabglieder ab. Das innere Querschnittsteil 2
des in Fig. 5 oberen Massstabgliedes ist ebenfalls mit Vorspriin-
gen 18 versehen, die in Einsenkungen 19 des inneren Quer-
schnittsteils 4 des anderen Massstabgliedes zum Einrasten ge-

50 langen. Diese Vorspriinge sind jedoch an Zungen 20 ausgebil-

det, die durch einen etwa hufeisenférmigen Schlitz 21 im Quer-
schnittsteil 2 aus diesem herausgeschnitten sind. Diese Zungen
sind daher nur an jhrer Wurzel 22 mit dem Querschnittsteil 2
verbunden.

Im anderen Querschnittsteil 1 des in Fig. 5 oberen, die Zun-
gen 20 aufweisenden Massstabgliedes liegen diesen Zungen
Hohlriume 23 gegeniiber, in welche die Zungen beim Ver-
schwenken der Massstabglieder aus ihrer Parallellage heraus fe-
dernd durch das innere Querschnittsteil 4 des anderen Mass-

60 stabgliedes hineingedriickt werden konnen. Um diesen Vorgang

noch zu erleichtern, sind an den Wurzeln 22 der Zungen 20
noch Quernuten 24 vorgesehen. Die dem Herausheben der
Vorspriinge 18 aus den Einsenkungen 19 beim Verschwenken
der Massstabglieder erforderliche Schwenkkraft kann durch die

65 Tiefe der Quernuten 24 bestimmt werden.

Es ist auch moglich, anstelle des Hohlraumes 23 im dusseren
Querschnittsteil 1 des in Fig. 5 oberen Massstabgliedes einen
Hohiraum im Querschnittsteil 2 dieses Massstabgliedes dadurch
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vorzusehen, dass die in Fig. 5 obere Begrenzungsfliche der Neben den in den Zeichnungen dargestellten Ausfiihrungs-

Zungen 20 vom Gelenkbolzen 3 aus in der Zeichnung schrég beispielen sind auch andere Ausfithrungsformen der Erfindung
nach abwirts verlduft. moglich. So kann beispielsweise anstelle der in Fig. 1 und 2

Die Montage der Gelenkverbindung zweier benachbarter gezeigten Blattfeder 6 eine Stab- oder eine Tellerfeder oderein
Massstabglieder ist beim erfindungsgeméssen Massstab ebenso s dhnliches Federelement zur axialen Abstiitzung des Gelenkbol-
einfach wie bei einem Massstab, der nicht nach der Erfindung zens zwischen den beiden Querschnittsteilen 1, 2 vorgesehen
ausgebildet ist. Die Hohlrdume 8, 15 sind bereits vor dem Zu- sein. Ferner ist es moglich, bei dem in Fig. 1 und 2 dargestellten
sammensetzen und Verkleben oder Verschweissen der beiden Ausfiihrungsbeispiel auch im in Fig, 1 unteren Massstabglied
Querschnittsteile 1, 2, 4, 5 jedes Massstabgliedes durch die in einen Hohlraum vorzusehen, in welchen sich der Querschnitts-
den Querschnittsteilen ausgebildeten Einsenkungen 8, 16,23 10teil 5 dieses unteren Massstabgliedes hineinwélben kann. Um-
vorbereitet. Sie bilden sich daher beim Zusammensetzen der gekehrt ist bei dem in Fig. 3 und 4 dargestellten Ausfiihrungs-

Querschnittsteile von selbst. Lediglich bei dem in Fig. 1 und 2 beispiel auch eine Abwandlung dahingehend moglich, dass nicht
dargestellten Ausfiihrungsbeispiel muss beim Zusammensetzen  in beiden sondern nur in einem der miteinander verbundenen
der beiden die Blattfeder 6 enthaltenden Querschnittsteile 1, 2 Massstabglieder ein Hohlraum zwischen den Querschnitisteilen
diese Feder mit dem diese durchsetzenden Querschnittsbolzen 3 15 des Gliedes vorgesehen wird. Dabei kann der Hohlraum nicht
in die nutformige Ausnehmung 9 des Querschnittsteiles 1 einge-  wie bei dem dargestellten Ausfithrungsbeispiel von einer Ein-
setzt werden, worauf die beiden Querschnittsteile zusammenge-  senkung in dem inneren sondern von einer Einsenkung in dem
setzt und miteinander verbunden werden kénnen. dusseren Querschnittsteil gebildet sein.
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