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(57) Abstract: The invention relates to a power supply unit (PSU) for powering from the mains (10) an actuator (100) for controlling
a mobile home automation screen (200) and including an electric motor (30), a means (60) for receiving instructions and an energy
storage means (75) for powering the instruction reception means in a standby state of the actuator, characterised in that no current is
o absorbed from the mains during the standby mode and in that the power supply unit comprises a serial coupling means (SCM) for
recharging the storage means when a current is absorbed from the mains through said coupling means, and a mains detection system
(ASM) capable of initiating the charge of the storage means upon a first occurrence of the mains voltage on said power supply unit.
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(57) Abrégé : Dispositif d’alimentation (PSU) pour alimenter, depuis le secteur (10), un actionneur (100) de manoeuvre d'un écran
domotique mobile (200) et comprenant un moteur électrique (30), des moyens (60) de réception d'ordres et un moyen (75) de sto-
ckage d'énergie permettant l'alimentation des moyens de réception d'ordres dans un mode de veille de I'actionneur, caractérisé en ce
qu'aucun courant n'est absorbé sur le secteur pendant le mode de veille et en ce qu'il comprend un moyen de couplage série (SCM)
pour recharger le moyen de stockage lorsqu'un courant est absorbé sur le secteur a travers ce moyen de couplage et un moyen de
détection secteur (ASM) apte a déclencher la charge du moyen de stockage lors d'une premiere apparition de la tension secteur sur
le dispositif d'alimentation.
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Dispositif d’alimentation d’'un actionneur domotigue

et procédé de fonctionnement d’un tel dispositif.

L’'invention concerne un actionneur comprenant un moteur électrique
utilisé pour manceuvrer un élément mobile de fermeture, d’occultation, de

protection solaire ou d’écran dans un batiment.

Quand un tel actionneur, normalement alimenté sur le réseau commercial
alternatif, comprend un récepteur d'ordres de type électronique, par
exemple un récepteur radiofréquences, ce dernier doit étre alimenté en
permanence. |l en résulte une consommation électrique faible, rapportée
a un seul actionneur, mais pouvant devenir significative dans un batiment

équipé de nombreux actionneurs.

L'invention a pour but dannuler, au moins partiellement, la
consommation en veille de l'actionneur, et d’optimiser son rendement

energetique global.

Un probléme de méme type a déja été résolu dans les domaines des

téléviseurs, des magneétoscopes ou des photocopieurs.

La demande de brevet EP 1 783 887 décrit les solutions couramment
employées : coupure compléte de [lalimentation par le réseau
commercial alternatif au moment du passage en mode veille et utilisation
d’'une source électrique séparée, de type continu, dans le mode veille.
Dans cette demande, la source séparée est une pile seche, non

rechargeable, de capacité suffisante pour durer 30 ans.

PCT/IB2008/052850
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La demande de brevet JP 2006149029 prévoit que la source utilisée en
mode veille soit constituée d'un moyen de stockage qui puisse étre

rechargé dans un premier mode de veille.

Dans la demande de brevet JP 6349139 la recharge d’'un condensateur
de stockage ou d'une batterie rechargeable a lieu uniquement pendant
I'utilisation de l'appareillage (magnétoscope). Cette demande prévoit la
déconnexion compléte du secteur pendant les phases de veille, au
moyen d’'un relais a ouverture. Ce relais est alimenté par le condensateur
de stockage pendant les phases de veille, ce qui induit un besoin de
recharges fréquentes.

Enfin, dans les documents de I'art antérieur prévoyant la recharge d’un
élément de stockage destiné a assurer I'alimentation en mode velille,
I'énergie prélevée sur le secteur pour cette recharge s’ajoute a I'énergie
normalement fournie a I'appareillage. Il en résulte une fausse économie

d’énergie sur le plan global.

Il est connu deffectuer un prélevement série sur une tension
d’alimentation d’'une charge. C'est le cas en particulier des dispositifs
permettant [l'alimentation d’interrupteurs électroniques venant en
remplacement d’interrupteurs meécaniques et situés a distance de la
charge électrique a commander. La demande de Dbrevet
WO 2004/051389 (ou FR 2 848 034) de la demanderesse illustre ce type
de prélévement. Dans un tel dispositif, on fait circuler un faible courant
dans une charge commandée par un interrupteur électronique pour
pouvoir prélever une tension aux bornes d’'un shunt en série avec cette
charge, cette tension servant a alimenter l'interrupteur électronique.

Pendant le mode de veille, un courant est donc absorbé sur le secteur.

Il en est de méme dans le brevet US 4,678,985.

PCT/IB2008/052850
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Dans ces documents, un condensateur de filtrage 50 ou 60 Hz ne saurait
de plus étre assimilé a un élément de stockage permettant I'alimentation

autonome du dispositif pendant des périodes de plusieurs heures.

Le but de linvention est de fournir un dispositif d’alimentation d’un
actionneur palliant les inconvénients eévoqués précédemment et
améliorant les dispositifs d’alimentation connus de l'art antérieur. En
particulier, I'invention propose un dispositif d’alimentation d’un actionneur
permettant de charger un élément de stockage d’'énergie avec un trés
bon rendement énergétique afin d’améliorer le rendement énergétique
global de I'actionneur. Le dispositif est tel que I'actionneur est totalement
déconnecté du réseau électrigue en mode de veille. L'invention concerne

aussi un procédeé de fonctionnement d’un tel dispositif d’alimentation.

Le dispositif d’alimentation selon l'invention est défini par la revendication
1.

Différents modes de réalisation du dispositif sont définis par les
revendications dépendantes 2 a 9.

Le procédé de fonctionnement selon linvention est défini par la
revendication 10.

Différents modes d’exécution du procédé sont définis par les
revendications dépendantes 11 et 12.

Le dessin annexé représente, a titre d’exemple, un mode de réalisation

d’un dispositif d’alimentation selon I'invention.

PCT/IB2008/052850
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La figure 1 représente une installation comprenant un actionneur selon

I'invention.

La figure 2 représente le dispositif d’alimentation d'un actionneur selon
I'invention, ainsi que les relations entre ce dispositif d’alimentation et

d’autres éléments de I'actionneur.

La figure 3 représente schématiquement les modes d’actionnement

d’'interrupteurs commandés inclus dans le dispositif d’alimentation.

La figure 4 représente schématiquement le mode de fonctionnement d’un

moyen de détection secteur inclus dans le dispositif d’alimentation.

L'invention repose sur la remarque qu’'un actionneur comprenant un
moteur électrigue est dimensionné pour travailler dans une plage
étendue de tensions du réseau commercial alternatif, et en particulier si

cette tension est inférieure de 10% a sa valeur nominale.

Ainsi, un actionneur 230 V doit fournir un couple au moins égal au couple
nominal, ou un effort au moins égal a l'effort nominal, sur sa sortie
mecanique quand la tension du secteur alternatif est égale a 209 V. I
s’agit d’'une contrainte normative qui s’explique pour des questions de
sécurité : puisque le fournisseur d'énergie ne garantit la valeur de la
tension du secteur alternatif que dans une plage de +/- 10 %, il est
indispensable par exemple qu'une porte basculante puisse étre
manceuvrée de maniére sdre et sans chuter, dans tout cet intervalle de

tensions.

Il en résulte qu’un prélévement de puissance agissant en série, donc de
maniere soustractive par rapport a I'appareillage alimenté, n’affectera pas

son fonctionnement sauf si le prélévement est important et qu'il

PCT/IB2008/052850
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correspond a une peériode ou la tension du secteur alternatif est en limite

basse.

Linstallation 1 de la figure 1 comprend un actionneur 100 désigné par
ACT permettant I'entrainement d’'un elément mobile 200 désigne par LD.

L’actionneur est alimenté sur le réseau alternatif commercial ou secteur
10. Il comprend une unité de commutation 20, désignée par SWU, un
moteur électrique 30 désigné par MOT, un réducteur 40 désigné par
GER, un microcontréleur 50 désigné par CPU, un récepteur radio 60
désigné par RX et une unité d’alimentation 70 désignée par PSU.

L’'unité de commutation SWU est raccordée au secteur 10 et contient des
interrupteurs commandés, non représentés, par exemple des relais,
permettant d’appliquer ou non la tension du secteur 10 sur une ligne
electrique 21, raccordée au moteur MOT. Cette ligne électrique 21
comprend un conducteur neutre moteur NM, un premier conducteur de
phase moteur P1 et un deuxi€me conducteur de phase moteur P2. Selon
que la tension du secteur est appliguée entre conducteur de neutre
moteur et premier conducteur de phase moteur, respectivement
deuxiéme conducteur de phase moteur, le moteur tourne dans un
premier sens, respectivement un deuxiéme sens. Une ligne de
commande 22 est connectée entre le microcontrOleur et l'unité de
commutation pour veéhiculer les signaux de commande permettant

d’assurer ces commutations.

Alternativement, le moteur est de type a courant continu. Dans ce cas,
I'unité de commutation comprend des moyens redresseurs necessaires,
et le changement de sens de rotation est assuré par inversion des

polarités appliquées aux deux fils d'alimentation du moteur.

PCT/IB2008/052850
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Le moteur comprend un arbre moteur 31 raccordé au réducteur GER. Le
moteur comprend également des moyens de mesure de quantités
électromécaniques (capteur d’'intensité, de vitesse ou position rotor, par
exemple des capteurs a effet Hall) permettant d’obtenir une information
sur son état de fonctionnement, laquelle information est transmise au

microcontréleur par une liaison d’'information moteur 32.

Le réducteur GER comprend un arbre de sortie 41 qui constitue 'arbre
actionneur et qui est raccordé a I'élément mobile LD. Ce dernier est
entrainé dans une premiére direction DIR1 si le moteur tourne dans le
premier sens et dans une deuxiéme direction DIR2 si le moteur tourne

dans le deuxiéme sens.

Le récepteur radio RX est raccordé a une antenne 61 et au
microcontréleur CPU par une ligne de transmission 62.

L'unité d’alimentation PSU est raccordée au secteur 10 selon des
moyens qui seront détaillés plus bas. Elle est reliée au récepteur RX et
au microcontréleur par une ligne d’alimentation en veille 71 et elle est
reliée a l'unité de commutation SWU et au moteur MOT par une ligne
d’alimentation en activité 72 qui fournit la puissance nécessaire a

I'alimentation des relais ou des capteurs a effet Hall.

L’'unité d’alimentation PSU est également raccordée au microcontréleur

CPU par un bus de signaux 73.

La figure 2 représente l'unité d’alimentation PSU, ainsi que les relations
entre cette unité avec d’autres éléments de I'actionneur, en particulier

'unité de commutation et le microcontréleur.

PCT/IB2008/052850
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De cette unité d’alimentation partent en particulier les deux lignes
d’'alimentation, en veille 71 et en activité 72, désignées respectivement
par VDD et VCC.

Contrairement a la figure 1, les alimentations sont cette fois représentées
complétement : le secteur 10 comprend un conducteur de phase AC-H et
un conducteur de neutre AC-N, les unités électroniques de I'actionneur

ont une masse électrigue commune 80 désignée par GND.

L'unité d’alimentation PSU comprend un convertisseur alternatif continu
74 de type abaisseur désigné par CNV. Il s’agit par exemple d'une
alimentation a découpage. Le probléme de tels convertisseurs est qu’ils
présentent un rendement optimisé pour une puissance de sortie égale a
la puissance nominale, par exemple quand le convertisseur alimente un
relais du circuit de commutation SWU et/ou les capteurs contenus dans
le moteur MOT, alors que ce rendement se dégrade considérablement
quand la puissance de sortie est beaucoup plus faible que la puissance
nominale, par exemple si le convertisseur alimente seulement le
microcontréleur et le récepteur radio. C'est pourquoi le convertisseur

CNV n’est pas utilisé pour alimenter ces deux €léments en mode veille.

Le convertisseur CNV est directement raccordé au conducteur de phase
AC-H par une premiere entrée alternative, alors qu'une deuxiéme borne
alternative est reliée a un premier interrupteur commandé 81 référencé
par K1 qui est également raccordé a un conducteur interne de neutre NO
qui sera détaillé plus loin. La commande de l'interrupteur commandé K1
est raccordée a une premiere sortie O1 du microcontréleur par un
premier fil 73-1 du bus de signaux 73. Une borne neégative du
convertisseur est reliée a la masse électrigue commune GND tandis
qu’une borne positive du convertisseur est reliée a la ligne d’alimentation
en activité VCC.

PCT/IB2008/052850
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Un pdle positif d'un élément de stockage 75 référencé par CAP, par
exemple un supercondensateur ou une batterie rechargeable, est
raccordée a une borne positive de sortie d’'un pont redresseur 77
reférencé par RECT dont les bornes alternatives d'entrée sont
raccordées a un moyen de couplage série 76 référencé par SCM. Un
pble négatif de I'élément de stockage CAP est raccordé a la masse
électrique commune GND.

Une borne négative de sortie du pont redresseur RECT est également
raccordée a la masse électrique commune par lintermédiaire d'un
deuxiéme interrupteur commandé 82 référencé par K2. La commande de
I'interrupteur commandé K2 est raccordée a une deuxiéme sortie O2 du

microcontréleur par un deuxiéme fil 73-2 du bus de signaux 73.

Le moyen de couplage série SCM comprend un premier dipble W1
intercalé entre le conducteur de neutre AC-N et le conducteur interne de
neutre NO. Ce dipble W1 est prévu pour présenter une faible chute de
tension, de l'ordre de quelques volts, voire méme quelques dixiémes de
volts, lorsqu’il est parcouru par le courant nominal de 'actionneur quand
le moteur absorbe lui-méme un courant nominal. Préférentiellement, le
premier dipble W1 est le bobinage primaire d'un transformateur

élévateur, comprenant quelques spires.

Ainsi, le potentiel du conducteur de neutre interne NO se trouve-t-il trés
proche du potentiel du conducteur de neutre AC-N.

Le moyen de couplage série SCM comprend un deuxiéme dipble W2
raccordé aux bornes alternatives d’entrée du pont redresseur RECT.
Preferentiellement, le deuxieme dipble W2 est le bobinage secondaire

PCT/IB2008/052850
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d’'un transformateur élévateur, couplé au bobinage primaire par un circuit

magnétique.

Alternativement, le premier et le deuxieme dipble sont confondus en un
dipble commun : il y a alors liaison galvanique entre le pont redresseur et
le conducteur de neutre AC-N. Dans ce cas, le dip6le commun est
préférentiellement un assemblage paralléle de plusieurs diodes de méme
polarité dans une premiére branche et d’'une diode de polarité opposée
dans une deuxiéme branche parallele a la premiére, selon un montage

connu de 'art antérieur.

Un moyen de couplage série du type a transformateur permet la charge
du moyen de stockage avec un excellent rendement énergétique
contrairement aux systemes a transformateurs connus de I'art antérieur
et branchés en paralléle sur le réseau. On prend par exemple 20 spires
au primaire et 200 spires au secondaire. Un transformateur d’intensité est

également utilisable.

Un troisiéme interrupteur commandé 83 référencé par K3 est disposé en
paralléle sur le premier dipdle, alternativement sur le dipéle commun, de
maniere a pouvoir le court-circuiter. La commande de linterrupteur
commandé K3 est raccordée a une troisitme sortie O3 du
microcontréleur par un troisiéme fil 73-3 du bus de signaux 73.

Une quatriéeme sortie O4 du microcontréleur est raccordée a la ligne de
commande 22 de I'unité de commutation SWU.

Le pble positif de I'élément de stockage CAP est raccordé a une ligne
intermédiaire VCAP et, par I'intermédiaire d’'un cinquiéme fil 73-5 du bus
de signaux 73, est raccordée a une premiere entrée 11 du
microcontréleur CPU. Cette premiere entrée est de type analogique et

PCT/IB2008/052850
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permet la mesure par le microcontréleur de la tension UCAP aux bornes
de I'éléement de stockage.

La ligne intermédiaire VCAP est également connectée a une deuxiéme
entrée d’'un distributeur 79 dont une premiére entrée est connectée a la
ligne d’alimentation en activité VCC et dont une sortie est connectée a la
ligne d’alimentation en veille VDD. Le rble du distributeur 79 est de faire
en sorte que la ligne d’alimentation en veille VDD soit raccordée a la
ligne d’alimentation en activit¢ VCC lorsque l'actionneur est en état
d’activité et qu’elle soit raccordée a la ligne intermédiaire lorsque

I'actionneur est en état de veille.

Préférentiellement, le distributeur 79 comprend une premiére diode D1
dont I'anode est raccordée a la ligne d’alimentation en activitée VCC et
une deuxieme diode D2 dont l'anode est raccordée a la ligne
intermediaire VCAP, les deux cathodes étant reliees, constituant la sortie

du distributeur, et raccordées a la ligne d’alimentation en veille VDD.

Alternativement, le distributeur est réalisé a l'aide d’interrupteurs

commandés.

Cependant, 'invention ne pourrait étre mise en ceuvre sans résoudre le
probléme posé par la décharge compléte de I'élément de stockage,
situation qui se présente lors d’un premier raccordement au secteur, ou

se présente également lors d’une coupure de longue durée.

Un moyen de détection secteur 78 désigneé par ASM est raccordé par
une premiére entrée de détection secteur au conducteur de phase AC-H
et par une deuxiéme entrée de détection au conducteur interne de neutre
NO. Ce moyen permet de générer, sur une premiére sortie de détection

secteur, une impulsion électrigue de commande dans le cas ou la tension

PCT/IB2008/052850
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secteur U10 est appliquée au moyen de détection ASM alors que ce
moyen est initialement hors tension, comme représenté en Figure 4. Le
moyen de détection secteur ASM comprend au moins un condensateur

pour réaliser cette fonction.

Cette fonction est essentielle, puisqu’elle permet d’'utiliser un moyen de
stockage supportant une décharge compléte, par exemple suite a un
stockage prolongé avant premiére installation, ou encore suite a une

coupure de la tension secteur pendant une grande durée.

La premiére sortie du moyen de détection ASM est raccordée sur la
commande du premier interrupteur commandé K1, par liaison avec le

premier fil 73-1 du bus de signaux 73.

Il suffit que I'impulsion électrique de commande délivrée par le moyen de
détection ASM soit de courte durée, puisqu’elle permet, suite a la
fermeture du premier interrupteur commandé, d’activer le convertisseur
CNV qui ensuite fournit I'énergie nécessaire a [alimentation du
microcontréleur qui confirme alors la fermeture du premier interrupteur

commandé K1.

Une deuxiéme sortie de détection secteur du moyen de détection secteur
référencée par VAC délivre une tension UAC proportionnelle a la tension
efficace présente entre le conducteur de phase et le conducteur interne
de neutre et est raccordée a une deuxieme entrée 12 du microcontréleur,

de type analogique, par un sixiéme fil 73-6 du bus de signaux 73.

Une troisieme entrée 13 du microcontrleur, de type logique, est

raccordée a la ligne de transmission 62.

PCT/IB2008/052850
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La figure 3 représente schématiquement les modes d’actionnement des
interrupteurs commandés K1 a K3 inclus dans le dispositif d’alimentation
PSU.

Cette représentation a lieu sous forme de circuits ou blocs logiques alors
gue la commande est effectuée le plus souvent par le microcontréleur
CPU en activant ses différentes sorties en fonction de I'état des entrées
et en fonction de son état interne. Cependant, dans le cas du premier
interrupteur commandé, la commande peut aussi étre activée par le

moyen de détection secteur ASM.

La figure 3A représente un premier bloc logique S1 relatif a I'activation de
fermeture du premier interrupteur commandé K1. Un signal de fermeture
est activé si la tension UCAP aux bornes de I'élément de stockage est
inférieure a un premier seuil UMIN, ou si le moyen de détection secteur
ASM détecte une mise sous tension (et génére alors une impulsion de
commande sur sa premiére sortie), ou si un ordre de mouvement a été
regu par le récepteur RX et transmis au microcontréleur par la ligne de

transmission 62.

Dans ces trois cas, le premier interrupteur commandé K1 se ferme, ce
qui a pour effet de mettre sous tension le convertisseur CNV et de faire
apparaitre une tension de service sur la ligne d’alimentation en activité
VCC.

Un ordre de mouvement peut alors étre exécuté, puisque l'unité de
commutation SWU dispose alors d’une tension d’alimentation suffisante
et puisque les capteurs nécessaires a détecter tout changement de

position du rotor moteur sont également alimentés.
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Pour éviter de prélever inutilement de I'énergie sur I'élément de stockage,
le distributeur active la conduction de D1 et le blocage de D2 ce qui a lieu
automatiquement pour peu que le potentiel de la ligne VCC soit supérieur

a celui de la ligne VCAP.

La fermeture du deuxiéme interrupteur commandé K2 a lieu
simultanément, ce qui permet la recharge de I'élément de stockage par
I'intermédiaire du moyen de couplage série et du pont redresseur.

Si le moyen de couplage série est un transformateur, le courant de
charge de I'élément de stockage CAP sera d’autant plus grand que le
courant circulant dans les conducteurs de neutre est important. Le
courant de charge sera donc important lors de I'exécution d’'un ordre de

mouvement nécessitant I'alimentation du moteur.

On remarque qu'il suffit que le convertisseur CNV soit alimenté, méme si
aucun ordre de mouvement n’est exeécuté et donc que le moteur n’est
pas alimenté, pour que la recharge ait lieu grace au seul courant absorbé
par le convertisseur. Cependant, elle peut s’avérer inutilement longue.
Dans ce cas, on utilisera avec profit un quatriéme interrupteur commandé
84 référencé par K4, représenté en trait pointillé, raccordé a la sortie
positive du convertisseur et au pble positif de I'élément de stockage.
Ainsi, la recharge rapide de I'’élément de stockage par le convertisseur
CNV devient possible, en la limitant aux circonstances suivantes :
- premiere mise sous tension de l'actionneur, ou réapparition de la
tension secteur aprés une coupure de longue durée,
- décharge naturelle de I'élément de stockage lors d’'un mode veille
trés prolongé.

On remarque que la charge de I'élément de stockage est rapide au
travers de K4. La puissance électrique fournie par le convertisseur CNV
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est donc relativement importante et son rendement pendant cette charge
est bon et en tout cas bien meilleur que si ce convertisseur était utilisé
pour alimenter directement le microcontrbleur et les moyens de

réception.

Dans tous les autres cas, I'élément de stockage est rechargé par le

moyen de couplage série.

La figure 3B représente un deuxieme bloc logique S2 relatif a I'activation
d’ouverture du premier interrupteur commandé K1. Un signal d’ouverture
a lieu si le microcontrleur décide de passer en mode de veille et si,
avant d’activer ce mode de veille, il constate que la tension UCAP a
dépassé un deuxieme seuil UMAX signifiant que I'élément de stockage

est suffisamment recharge.

Deés lors, linterrupteur K1 est ouvert, et l'actionneur ne consomme

strictement aucun courant sur le secteur.

Pendant cette phase de veille, c'est I'élément de stockage qui fournit
I'énergie au microcontrbleur et au récepteur radio. Il y a donc décharge

progressive de I'élément de stockage.

La figure 3C représente un troisiéme bloc logique S3 relatif a I'activation
d’'ouverture du deuxieme interrupteur commandé K2. L’ouverture est
activée si la tension aux bornes de I'élément de stockage atteint et
dépasse le deuxiéme seuil UMAX.

De la méme facon, serait ouvert le quatriéme interrupteur commandé K4.
Il s’agit dans tous les cas d’'une fonction de seécurité qui ne doit étre
implantée que s’il existe un risque de détérioration de I'élément de

stockage.
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La figure 3D représente un quatrieme bloc logique S4 relatif a I'activation
de fermeture du troisiéme interrupteur commandé K3. Cet interrupteur
commandé est surtout nécessaire dans le cas d'un dipble commun
présentant une chute de tension de quelques volts. Dans ce cas, il y a
risque de tension insuffisante aux bornes du moteur dans I'hypothése ou
la tension secteur serait a son niveau le plus bas, correspondant au seuil
UAC-BAS (par exemple 0.9 UAC nominal). Le moteur risque alors de ne
pouvoir démarrer du fait de la chute de tension supplémentaire AU aux
bornes du moyen de couplage série SCM. On définit alors un seuil de
tension secteur UACMIN égal a la somme de UAC-BAS et de la tension
supplémentaire AU, et si la tension du secteur est inférieure a ce seuil
alors qu’il y a présence d’'un ordre de mouvement, on ferme le troisieme
interrupteur commandé K3 de maniére a court-circuiter le moyen de

couplage série.

On définit une durée maximum de veille T1 pendant laquelle I'actionneur
doit pouvoir rester alimenté en veille par I'élément de stockage, c'est-a-
dire, s’il s’agit d'un condensateur, que la tension UCAP passe
progressivement de la valeur initiale UMAX, correspondant au deuxiéme
seuil, a une valeur inférieure UMIN, correspondant au premier seuil et
telle que l'alimentation est encore fonctionnelle. Cette durée T1 est
choisie supérieure a la durée moyenne TO séparant généralement deux
manceuvres consécutives. Par exemple, pour un volet roulant, on a une
durée moyenne TO voisine de 12 heures (une manocsuvre le matin, une le

soir), et on prendra une durée maximum de veille T1 de 18 heures.

La capacite de stockage de I'éléement de stockage et les différents

éléments du couplage série sont donc dimensionnés de maniére a :
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- emmagasiner une énergie E1 pendant une durée de manocsuvre
de moteur (par exemple 20 secondes s’il s’agit d'un volet roulant
ou d’une porte de garage)

- restituer I'énergie E1 lorsque le mode veille est activé pendant la

durée maximum de veille T1.

Par exemple on prendra un supercondensateur de capacité 10 Farads si
la consommation de veille est 100 pA, pour UMAX égal a 3.3 V et UMIN

egal a 2.7 V et la durée maximum de veille est choisie égale a 18 heures.

En définitive, lorsqu’il y a un usage normal de linstallation (au moins
deux manceuvres par jour), et sauf occasions trés rares de tension
secteur au minimum de la plage garantie, la recharge est toujours
effectuée grace au moyen de couplage série. L'énergie de recharge est
prélevée sur la marge de sécurité de I'actionneur et ne retire rien a son
caractere fonctionnel : seules les pertes par effet Joule dans le moteur
ont a souffrir de la chute de tension occasionnée par le moyen de

couplage série.

Pendant la veille, I'actionneur est totalement déconnecté du réseau
puisque les interrupteurs commandés de l'unité de commutation sont
ouverts. L'élément de stockage ne demande ni maintenance, ni

remplacement périodique.
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Revendications

Dispositif d’alimentation (PSU) pour alimenter, depuis le secteur
(10), un actionneur (100) de manceuvre d'un écran domotique
mobile (200) et comprenant un moteur électrique (30), des moyens
(60) de réception d'ordres et un moyen (75) de stockage d’énergie
permettant I'alimentation des moyens de réception d’ordres dans un
mode de veille de l'actionneur, caractérisé en ce qu'aucun courant
n'est absorbé sur le secteur pendant le mode de veille et en ce qu'il
comprend un moyen de couplage série (SCM) pour recharger le
moyen de stockage lorsqu’un courant est absorbé sur le secteur a
travers ce moyen de couplage et un moyen de détection secteur
(ASM) apte a déclencher la charge du moyen de stockage lors
d’une premiere apparition de la tension secteur sur le dispositif
d’alimentation.

Dispositif d’alimentation selon la revendication 1, caractérisé en ce
que le moyen de couplage série comprend un enroulement primaire

(W1) d’'un transformateur connectable en série avec le moteur.

Dispositif d’alimentation selon la revendication 2, caractérisé en ce
que le moyen de couplage série comprend un enroulement
secondaire (W2) d’un transformateur alimentant un moyen de
redressement (77) de tension dont la sortie est connectable au

moyen de stockage.

Dispositif d’alimentation selon la revendication 1, caractérisé en ce
que le moyen de couplage série comprend un montage anti-
paralléle de diodes, les bornes de ce montage étant connectables
au moyen de stockage au travers d’'un moyen de redressement de

tension.
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Dispositif  d’alimentation selon l'une des revendications
précédentes, caractérisé en ce qu'il comprend un moyen auxiliaire
(CNV) de charge du moyen de stockage, activable par le moyen de

détection secteur (ASM).

Dispositif  d’alimentation selon l'une des revendications
précédentes, caractérisé en ce que la capacité de I'élément de
stockage est dimensionnée de maniére a emmagasiner une énergie
(E1) pendant une durée de mancesuvre du moteur et a restituer cette
energie (E1) lorsque le mode de veille est activé pendant une duree

maximum de veille (T1).

Dispositif d’alimentation selon la revendication précédente,
caractéerisé en ce que la durée maximum de veille (T1) pendant
laquelle I'actionneur reste alimenté par I'élément de stockage est
choisie supérieure a la durée moyenne (T0) séparant deux

manceuvres consécutives.

Dispositif d’alimentation selon la revendication 6 ou 7, caractérisé
en ce que la durée maximum de veille (T1) pendant laquelle
I'actionneur reste alimenté par I'élément de stockage est supérieure

a 12 heures.

Dispositif  d’alimentation selon l'une des revendications
précédentes, caractérisé en ce qu’il comprend un moyen (K3) apte
a court-circuiter le moyen de couplage série si la tension secteur est

inférieure a un seuil.

Procédeé de fonctionnement d’un dispositif d’alimentation selon I'une
des revendications précédentes, caractérisé en ce qu’il comprend

I'étape suivante :
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—  charger le moyen de stockage grace au moyen de couplage
série pendant que l'actionneur absorbe un courant sur le

secteur.

Procédé de fonctionnement selon la revendication précédente,

caractérisé en ce qu’il comprend I'étape suivante :

—  charger le moyen de stockage grace au moyen de couplage
série pendant que l'actionneur absorbe un courant sur le
secteur et tant que la tension de I'élément de stockage est

inférieure a un seuil prédétermine (UMAX).

Procédé de fonctionnement selon la revendication 10 ou 11,

caractérisé en ce qu’il comprend I'étape suivante :

— alimenter les moyens de réception d’ordres exclusivement
grace au moyen de stockage tant que la tension aux bornes
de l'élément de stockage est supérieure a un seuil
prédéterminé (UMIN) et que I'actionneur est dans un mode de

veille.
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