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(54) ЕЛЕКТРОДВИГАТЕЛ

(57) Електродвигателят е асинхронен и е с увеличени функционални възможности. Той се състои от статор (1), 
имащ магнитопровод (2) с радиални намотки (3) и ротор (4) с ел. проводници (5). Роторът (4) е оформен от 
насрещни спираловидни ленти (6) от феромагнитен материал, по дължината на които са закрепени неподвижно 
от външната им повърхнина (7) спираловидни ел. проводници (8), като в аксиални отвори (14) от съседни витки 
на спираловидната лента (6) има водачи (15). Намотките (3) на статора (1) са със спираловидна форма. Въртящото 
статорно поле е напречно на ел. проводниците (8) на ротора (4).

7 претенции, 5 фигури (публ. Фиг.1 и Фиг.1.2)
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инх. Добромир Хараланов Александров

ОБЛАСТ БА ТЕХНИКАТА:

Изобретението се отнася до елеифодвигател и ио-сиециално до
— в — Л — w W«v *· — — -*■ « ** ~ *· ■» w~ * ч ·- —

асинхронен електродвигател.
БРДЩСТ WСЪСТОЯЙШ НА ТЕХНИКАТА:

’ j
Известен е асинхронен електродвигател състоящ се от статор с маг- 

нитопровод и радиално насочени намотки, свързани към захранващ из­

точник. В сатора е лагерован Цилиндричен ротор с феромагнитна сър- 

цевина и надлъжни ел.проводници, оформящи кафезна намотка. /1/

Това реяение позволява само едно движение на ротора с една ротори 

^намотка при нееластичен ротор, което ограничава функционалните му 

възможности.
’'’ШВШСКА СЩЕЮСТ НА ИЗОБРЕГМЕГО:

Задачата е да се създаде електродвигателно увеличени функционални

ВЪЗМОЖНОСТИ.

Задачата е редено посредством електродвигател включващ ста^ор с 

магнитонровод с радиални елнамотки и ρο^ορ с ел.проводници. Съгласш 

изобретението роторът е оформен от насрещни сЕираловидни ленти ©т 

феромагнитен материал ао’дъл&ината на които са закреаени неподвижно 

/ от външната им повърхност, спираловидни ел.вроводницй, като в ока 



в аксиални отвори о-1 съседна виткй на спираловидната лента мма 

водачи, а намотките на статора са със спираловидна форма като на 
роиорните ел.проводници, при което въртящото ноле от ораториите ел. 

намотки е напречно на ел.проводниците на ротора.

Пагнитопровода на статора се състой от спиролавидни ленти , като 

тези на роторните ленти.

Роторът има цилиндрична-форма-със спираловидни ел. проводници, офсу 

мящи кафезна намотка. “
. - - - - '

Краищата на ресорните ленти са свързани неподвижно е челни иайби, 

съединени със задвижващ механизъм , нри- коено спираловидните ленти 

са еластични.
Роторът има торовцдна форма , оформяща торовидан ротор , като край- 

щата на съответните му спираловидни ленти са неподвижно свързани , 

а разположените на тях крайща на ел.проводниците контактуват помеж­

ду си , оформяйки съответно непрекъснати спираловидни ленти и ел.прм 

водници с торовидна форма , , съответстваща на торовщдна форма на 
' t

статора. ϊφ
Торовидната форма на статора се състои от спираловидни ленти, чии?! 

крайща са неподвижно свързани помежду си

Спираловидните ленти на статора имат аксиално насочени ел. наметки 

свързани със захранващ източник.
Предимство на изобретението е осигуряване на двупосочно усилие 

/движение/ с една роторна намотка, изменение държината и формата на 
ротора, включително '^торо^дно форма, което увеличава функционалните 

му възможности.
ЮЯСИШШ НА МлОлйда^. ФИГУРИ:

фигура 1 предетамлява надлъжен разрез на електродвигателя.

фигура 1.1 -радрез по А-А от фигура 1.

фигура 1.2 -поглед но В от фиг.1.

фигура 1.3 -надлъжен разрез на ротор е водеща втулка.
.—кит е >0 

фигура 1.4 -надлъжен разрез на ротор с еластична лента меяду ви^ 

фигура 1.5 -надлъжен разрез на ротор с цилиндрични водачи.



4.1 -разрез по Р-Р от фиг.4.'

4.2 -надлъжен разрез на статор със спирална лента

5 -надлъжев разрез на торо виден ел.двигател с изходящ© колел, 
. .... ·· 
5.1 на ел .двигател с изходящо торовидно ·!

и

фигура 1.6 -поглед отстрани на дъговиден водач.
....... Ч-

фигура 2 .поглед отстрани на ротор със задвижващ механозъм J

фигура 2.1 -поглед по "Е" о^ фиг 2 при друг задвижващ механизъм. 
* - · · - - .1'

фигура 2.2 -надлъжен разрез на ротор с дъговидна фор/а
фигура 3 -надлъжен разрез на електродвигател е аксиални наметки в 

статорните Мм ленти.

фигура 4 -напречен разрез на електродвигател с тор© видна фоша.
фигура

* фигура

фигура

фигура

колело.
ЗА ИЗЖМШШИЕ НА ИЗОЬРЕТ ШИЖ):

Електродвигателят се сътои от статор 1 имащ магнитопровод 2 спадна 

ални намотки 3 и ротор 4 с елспроводници 5, Роторът 4 е оформен от 

насрещни спораловидни ленти β от феоомагнитен материал по, дължината
‘ .. . - . . . ... -Т- .

на соито са закрепени неподвижно , от външнаям повърхнина ^сиира- 
---·· . - -...... -- - . - ■ . .. > ? - .. -

ловидни ел.проводници 8, като в аксиални о-твор^у ©т съседни битки

на спираловидната лента 6 има водачи 15 , а намо^ки^е 3 на оратора, 1„ 
са със спираловидна форма 9, кат© на ресорните ел.проводници 8, при ·! 

коет© въртящот© поле от сгаторните 9 е напречно на !)

ел.проводниците 8 на на ротора 4.

При цилиндричен ротор 4 водачите 15, фиг.1.5, са линейни, а при
торовиден ротор 22 водачите имат пръстеновидна форма,16, фиг.1.6, 4.'

При друго изпълнение, фиг.1.2, магнитопровода 2 на статора 1 се със­

тои от спираловидни ленти 10^ като тези на роторните ленти 6.

При друго изпълнетие, фиг.1.3, спираловидните ленти 6 на ротора 4 
контактуват от вътрешната си повърхнина 11 с водеща втулка 12.^Ρ^'^ 
водещата втулка 12- ица спираловидна форма с'посока,'обратна на спирал 

ните ленти 6 на ротора 4.

При друго .изпълнение, фиг.1.4, лентите 6 на ротора 4 са еластични, 

а между страничните йм повърхнини 17 има/еластични/ленти 18 от 

•еластт» .ен г .а^ер^ал * офор?’я~и нелрекжназа



еластичен катер^ал , оформящи непрекъсната повърхнина на ро^ор 4 cw

спираловидни ленти 6.

При друго изпълнение, фигЛроторът 4 има ^ричдеффрбтаеъс
спирало видни ел. проводници 8 , оформящи кафезна намотки 19.

При друго изпълнение, фиг.2, крайната на роторните ленти £ са свър 

зани ненодшано с челни шайби 20, , съединени със задвижващ механи- 

зък 21, нрй което спираловидните ленти 6* са* елестични. Вадвих.ващия 

механизъм'21 при едно*изпълнение' фйг.2’/ е^ксиален, а при друго, фиг 

фиг'.2.1, е ротационен.

При друго'изпълнение, фиг. 4, роторът 4 има торс видна форма , оформ: 

ща торовиден ротор 22 , като крайщата на съответните му сиирамяи 

ленти $ са свързани неподвижно , а крайщата на ел.проводниците йм 8 

контактуват помежду си , оформяйки съответно непрекъснати спмраловид 

ни ленти 23 и ел.проводници 24 с торовидна форма, , съо^ве^с^ваща на 

торошдната форма 25 ва с^атора. Торовидния ротор 22 имак централна 

26 и‘кръгова 27 ос.

При друго' изяълнетие, фиг.4.2, торс видната форма 25 на ста^ора 

се състои от спираловидни ленти 10,, чиито срайща са неподвижно 

свързани номевду си^ И^пр^^сн^ти мжгчЗЯ'
’”йрй друго.’изпълнение, фиг.З, спираловидните ленти 1Ό на с^атора/ 

имат аксиалноЗй^.соч@ни ел.намотки 32, свързани със захръйващ източи 
йЗШлЗ£^ М ЙЗОБ^ ' . '

Спираловидните ел проводници 8 на ротора 4 се пресичат от въртящот 

статорно поле, при кое^о в ел.проводниците се индуцира е.д.с. и съот 
ветен ток, в^айчодейс^ващ с вър^ящого с^аторно ноле. Създава се 

вървящ момент5 на ротора 4 , κ®"Ό при цилиндрична форма ротора 4 се 

върти около ос^а си и да се получава аксиална силова компонента. 

При торовидна форма-на ротора 22, фиг.4, да се вър^и ©кол© кръг 

вата’27 и централната’26 ос, както едновременно така и не отделно . 

Въртенето около тези оси 27, зависи от съпротивлението / в една 

©т носоките / на ротора 22, както и от използване на водачи за при­
нудено въртене около тези оси 27, ДАри използване на1$ад^иъващ



-5- ■ ,.......... . ............... ...

механизъм 21 меццу челните иайби 2С на ротора 4' се осъществява

изменение на дължината на ротора 4 при аксиален механизъм или
-------- - - - - ■ --------- . - --------------.. · . ....

засукване на лентите 5 р при ротационен механизъм 21. При аксиални

намотки 32 , фиг.З, в статорната лента 10 моае да се изменя дълхинап

та на статора 1. При теровидна’ форма' на’ ротора 22 ста’т@ра 25 мо^е
- ... .. ‘ .:·....................  ДЗ .2¾

да се изменят диаметрите йм, използвайки спираловидните йм хент
4̂
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нАТЕНТНИ ПРЕТЕНЦИИ.

1 .Електродвигател, включващ с^а^ор, мшщ магнитонровод с радиална

намотки и ротор с еж проводници, характеризиращ се с ^ова, че рот^ръ^ 
~1~~1~ * ~ ~ ~ - ~ · - - - .. - ----- -  ~ ------- *1
/4/ е оформен от насрещни спираловидни ленти /€/ ©т феромагнитен

- ... ____ -___________ .. .. ... ·» 
риал , но дължината на които са закрепени неподвижно , от външната ’’ 

1м повърхнина 7, спираловидни ел.проводници 78/ , като в аксиални 

отвори /14/ от съседни витки на спираловидната.лента /4/' " има водачи 
715/ , а намотките /з7 на статора 717· са с-ъс спираловидна форма /9/, 

както на роторните ел.проводници /8/,, при което въртящото поле ©т 
статорните ел.намотки /9/ е напречно на еж проводниците'/87 на ро§^

2.Електродвигател, съгласно претенция J, характеризиращ, се с това, Ί 
че магнитонровода /2/ на статора /1/ се състои от спираловидни ленти ;] 
710/, капо тези на роторните ленти 7б7. ί|

3.Електродвигател, съгласно претенция 1, 2, характеризиращ се с т@- ! 

ва, че ротора /4/ има цилиндрична форма със спираловидни ел.йроведнп 

ци /8/, оформящи кафеяна намотка /15/.

4.Електродвигател, съгласно прененция 1* 3, характеризиращ се с т©£ 
ва, че крайщата на роторните ленти 7^7 са свързани неподвижна с чел 

ни зайб,и Ι2Ζ1, съединени със задвиъващ механизъм /21/, като спирало­

видните ленти /б7 са еластични.

5.Електродвигател, съгласно претенция 1 , роторът /4/ има торовидна? 

форма, оформяща торсвиден ротор /22/, като крайщата на съответните · 

му.спирални ленти 7б7 са свързани неподвижно , а крайщата на ел.арове
ницитв йм /8/ контактуват помежду си , оформяйки съответно непрекъс 

нати спираловидни ленти /23/ и ел.проводници /24/ с т©ровидна^|^рма

6.Електродвигател, съгласно превенция 1,5, т©р©видната форма на ста 

тора се, състои спираловидни ленти /1С/, чиит© крайша са нежод- 

вижо свързана помежду си.у ,

Т.Елекпфодьигател, съгласно претенция 1, снираловадните ленти /1С 

"на статора 717 имат аксиално насочени ел.намотки /32/,
и
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