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Keksinndn kohteena on tydkoneen telamatto, joka
kasittda kehdksi muodostettavan tukirakenteen (42, 4 3 a al 52
44) ja sen varassa useita perakkaisia telakenkia /
(32, 34, 36) ja jossa telamatossa (30) on ulkopinta
(52), sisépinta (54), ensimmainen sivureuna (56) ja
toinen sivureuna (58). Telamaton (30) sisdpinnan
(54) puolella telamatto kasittda kettingilla, vaijerilla,
kdydelld tai muulla muodoltaan mukautuvalla
rakenteella toteutettuja pitoelimia (62, 64, 66).

Uppfinningen avser ett drivband fér arbetsmaskin,
som omfattar en stédkonstruktion (42, 44) som
bildas som en cirkel och stédda av den flera efter
varandra foljande tvarjarn (32, 34, 36) och vilket
drivband (30) omfattar en ytteryta (52), en inneryta
(54), en forsta sidokant (56) och en andra sidokant
(58). Pa sidan av drivbandets (30) inneryta (54)
omfattar drivbandet med kétting, vajer, rep eller
med annan till formen anpassbar konstruktion
férverkligade hallorgan (62, 64, 66).
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Tyokoneen telamatto

Keksinnon tausta

Keksinto liittyy liikkuviin tyékoneisiin kuten esimerkiksi metsatyoko-
neisiin kuten harvestereihin ja kuormatraktoreihin. Metsdtydkoneita kaytetadn
puiden katkaisemiseen, karsimiseen, katkaistun puunrungon katkaisemiseen maa-
rdamittaisiksi kappaleiksi sekd em. tavalla saadun puutavaran kuormaamiseen ja
kuljettamiseen.

Vaikeat olosuhteet kuten huonon kantokyvyn omaava maa tai kumpa-
reet, rinteet tai muut kohoavat tai laskevat maastonmuodot aiheuttavat ongelmia
tydkoneen liikkumiskyvylle ja vakaudelle. Tyokoneen kantavuuden tai maata vas-
ten olevan pidon parantamiseksi on tunnettua kayttdd telamattoa eli telaketjua
tyokoneen yhden tai useamman pyodran ymparilld. Telirakenteessa telamatto kier-
taad yhtenaisena silmukkana tyékoneen vahintadn kahden pyodran ympdri, mutta te-
lamattoa voidaan kayttda tyokoneessa myos yksittdisen pyordn ymparilla.

Maaston olosuhteista riippuen voi tydkoneen pyoran ja telamaton vali-
nen tarvittava kitka jadda pieneksi johtuen esimerkiksi lumesta tai mudasta. Tal-
16in telamaton sisdpuolella tydkoneen pyorat sutivat ja tyokone ei silloin etene
koska voima ei vdlity maahan saakka. Erds tapa sutimisen estamiseen on
kiristaa telamatto erittdin kiredlle pyorien ymparille, mutta erityisesti yksittdisen
pyordan ympdrilla olevan telamaton kiristdminen on hankalaa ja telirakenteessa
olevan telamaton liika kiristdminen aiheuttaa rasitusta telirakenteelle, erityisesti
pyorien laakeroinneille. Lisaksi on niin ettd talvella lumisissa olosuhteissa telama-
ton sisdpinnan ja tydkoneen pyoran renkaan valiin syntyy lumen aiheuttama jaa-
kerros joka seka lisaa telamaton kireytta ettd heikentda telamaton ja pyoran ren-
kaan vdlista pitoa eli tarvittavaa kitkaa. Telamaton sisdpinnalle eli kdytannossa te-
lamaton telakenkien sisdpinnalle kertyva jadkerros lisaa riskia pyorien laakerivau-
rioille, esimerkiksi tilanteessa jossa tytkoneen telirakenteen pyorat
sattuvat maastossa olevan esteen kuten kohouman suhteen siten ettd este on teli-

pyorien valissa jolloin este aiheuttaa telamaton kiristymisen.

Keksinnén lyhyt selostus

Keksinndn tavoitteena on siten kehittda tydkoneen telamatto siten, ettd
ylla mainitut ongelmat saadaan ratkaistua. Keksinnon tavoite saavutetaan telama-

tolla, jolle on tunnusomaista se mitd sanotaan itsendisessa patenttivaatimuksessa.
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Keksinnoén edulliset suoritusmuodot ovat epditsendisten patenttivaatimusten koh-
teena.

Keksintd perustuu telamaton sisdpinnan puolelle sijoitettuihin pitoeli-
miin jotka rakenteensa ansiosta mukautuvat ty6koneen pyorén, joka on telamattoa
vasten, pinnan mukaisesti.

Keksinnolla saavutetaan etuja. Tydkoneen yksittdisen pyoran ympdrilla
olevan pitoelimin varustetun telamaton voi jattaa kiristdmatta liian tiukalle ilman
pyoran ja maaston valisen pidon menetystd, joten telamaton asentaminen on help-
poa mutta saavutetaan silti luistamaton ote pyoran ja telamaton valilla. Lisdksi on
niin, ettd yksittdisen pydran ympadrilla oleva telamatto padsee puhdistumaan koska
telamatolla on liian kireyden puuttumisen ansiosta mahdollisuus pieneen liikkee-
seen kohti renkaan pintaa ja renkaan pinnasta poispain, vadlissa olevien pitoelimien
mahdollistamana. Telirakenteen tapauksessa saavutetaan hyva pito tydokoneen
pyorien ja telamaton valille myos huonoissa kdyttoolosuhteissa ja lisdksi on niin,
etta pitoelimet murtavat telamaton jaata ja siten estédvat, ettd jaa pyorien ja telama-
ton vdlissa padisisi lisadmadn telamaton kiristystd, joten mahdolliset vauriot teli-

rakenteelle ja akseleille voidaan valttaa.

Kuvioiden lyhyt selostus

Keksintdd selostetaan nyt lahemmin edullisten suoritusmuotojen yh-
teydessa, viitaten oheisiin piirroksiin, joista:

kuvio 1 esittad pitoelimilla varustettua telamattoa telirakenteen kah-
den pyo6ran ymparilla.

kuvio 2 esittdd pitoelimilld varustettua telamattoa tydkoneen yksit-

taistd pyorad varten.

Keksinnén yksityiskohtainen selostus

Kuviossa 1 on kaksi pyorad 12, 14 kasittdva telipyorasto. Telamatto 30
eli telaketju kdsittdd useita telamaton 30 liikkesuunnassa D perdakkaisia telakenkia
kuten telakengat 32, 34, 36. Telakengat 32, 34, 36 ovat metallilevyja jotka lisaavat
telamaton 30 ja siten koko tydkoneen kosketuspinta-alaa suhteessa maaston pin-
taan eli suhteessa maahan. Telamatto 30 kasittaa tukirakenteen 42, 44, jonka va-
raan telakengat kuten telakengdt 32, 34, 36 on kiinnitetty tai muuten tuettu,

Telamaton 30 tukirakenne 42, 44 muodostaa suljetun kehdén, jotta tela-
matto 30 muodostaa suljetun silmukan tyokoneen pyorien 12, 14 ympari. Tukira-

kenteen 42, 44 ja telakenkien kuten 32, 34, 36 madrittelemana telamatolla 30 on
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ulkopinta 52, sisdpinta 54, ensimmadinen sivureuna 56 ja toinen sivureuna 58. Te-
lamaton 30 telakengat 32, 34, 36 ulottuvat telamaton ensimmadiseltd sivureunalta
56 toiselle sivureunalla 58 eli telakenkien kapeat paddyt kuten telakengén 32 paa-
dyt 32a, 32b ovat telamaton sivureunojen 56, 58 kohdalla. Telakenkien 32, 34, 36
pituussuunta on kohtisuoraan poikittainen suhteessa telamaton liikesuuntaan, jota
esittdd nuoli D.

Telamaton 30 sisdpinnan 54 puolella telamatto kasittaa kettingillg, vai-
jerilla, kdydelld tai muulla muodoltaan mukautuvalla rakenteella toteutettuja pi-
toelimid 62, 64, 66. Tama parantaa pitoa.

Kettingit tms. pitoelimet voivat kokonaan olla telakenkien valisella alu-
eella, mutta erddssa toteutusmuodossa on niin, ettd pitoelimet on jdrjestetty aina-
kin osittain paallekkain eli kohdakkain telamaton 30 telakenkien 32, 34, 36 kanssa.
Ndin pitoelimet 62, 64, 66 ovat ty0koneen pyorien ja telamaton 30 valissa lisaten
kitkaa eli aikaansaaden pitoa. Pitoelimet kuten kettingit ovat esitetyssa toteutus-
muodossa sekd pdallekkain eli kohdakkain telakenkien kanssa ettd samalla myos
kahden perakkaisen telakengédn véalisella alueella kuten kuvioista havaitaan.

Havaitaan, ettd pitoelimet 62, 64, 66, kuten kettingit, vaijerit tai kdydet
ulottuvat telamaton sivureunojen 56, 58 vilisessa suunnassa eli telamaton poikit-
taisessa suunnassa, esitetyssa toteutusmuodossa siten, ettd pitoelimet 62, 64, 66
ulottuvat telamaton 30 sivureunojen 56, 58 valisessd suunnassa siten ettd pitoelin
vinosti ylittaa telakengin suunnassa joka poikkeaa telamaton sivureunojen 56, 58
valisestd kohtisuorasta suunnasta joka kohtisuora suunta on telakengan pituus-
suunta. Talléin pitoelin kuten 62, 64, 66 on laajemmalla alueella kohdakkain eli
paallekkain telakengén kanssa, joten pito pyoran ja telamaton 30 telakengén valilla
on parempi.

Liittyen telakenkia kuten 32, 34, 36 kantavaan telamaton 30 tukiraken-
teeseen 42, 44, on niin ettd telamaton 30 kasittdma tukirakenne 42, 44 on tukiket-
jurakenne, joka kasittdd telamaton kummallakin sivureunalla 56, 58 ketjuraken-
teen 42, 44. Kumpikin ketjurakenne 42, 44 kasittaa perakkaisia ketjuelementteja
42a, 42b, 44a, 44b kuten sivulenkkeja.

Talloin pitoelimet 62, 64, 66, kuten kettingit, vaijerit tai koydet, ovat
telamaton 30 eri sivureunoilla 56, 58 olevien ketjurakenteiden 42, 44 valilla ja ol-
len kiinnitetty ketjurakenteiden 42, 44 ketjuelementteihin 42a, 42b. Tama helpot-
taa pitoelimien 32, 34, 36 kiinnitysta koska pitoelimien 32, 34, 36 kiinnityksen toi-
sena osapuolena voidaan hyddyntda tunnetuissa telamatossa jo valmiiksi olevia ra-

kenteita.
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On myo6s mahdollista, etta pitoelimet ovat kiinni telamatossa 30 telama-
ton sisdpinnan 54 puolella jollakin muulla tavalla, esimerkiksi siten (ei esitetty)
ettd pitoelimet on kiinnitetty telakenkiin, telamaton sivuohjureihin (jotka telama-
ton pyoriessd kulkevat renkaan sivupinnan yldaosaa sivuten tai renkaan sivupinnan
yldosan editse) ja on my6ds mahdollista, ettd esimerkiksi telakenkiin on pitoelimien
kiinnitysta varten tehty erityiset kiinnityskohdat.

Pitoelimid on matossa 30 niin paljon, ettd saadaan aikaan hyva pito tyo-
koneen pyodrdn/pyorien ja telamaton 30 vilille eli kdytdnnossa pyodrdn/pyorien ja
telakenkien valille, telamaton 30 sisdpinnan 54 puolella telamattoa 30.

Pitoelimia 62, 64, 66, kuten esimerkiksi kettinkeja on oleellisesti koko
telamaton kehdn/silmukan alueella koska tdlloin saavutetaan tasainen pito.

Kettingin sijasta pitoelin voi olla vaijeri, kdysi tai muu renkaan muotoa
hyvin mukaileva pitoelin, jolla saadaan hyva pito renkaallisen py6ran renkaan ja
telamaton 30 valilla. Kettingin perdkkaisten lenkkien avulla tai vaijerin tai kdyden
taipuisuuden avulla pitoelimen rakenne on muodoltaan mukautuva eli se ei ole
jaykka vaan on kiinni vain pdissd olevista kiinnityskohdistaan, joten pitoelin pystyy
mukautumaan renkaan sivujen vilisen pinnan, joka on kohti telamattoa 30, mukai-
sesti,

Kuviossa 2 esiintyy vastaavat rakenteet kuin edelld esitettiin kuvioon 1
viitaten, mutta kuviossa 2 kyse on siitd, ettd pitoelimilla varustettu telamatto on
tarkoitettu tytkoneen yksittdisen pyordan ympadrille. Kuviossa 2 on telamatto 230,
jossa telakenkid 332, 334, 336, sivureunat 356, 358, ulkopinta 352 ja sisdpinta 354
ja telamaton tukirakenne 342, 344.

Kuten myds kuviossa 1, niin myds kuviossa 2 on kettingilld, vaijerilla,
koydelld tai vastaavalla rakenteella toteutettuja pitoelimia 362, 364, 366. Muilta
osin viitataan kuvion 1 jo esittdmiin yksityiskohtiin.

Telamatolla 30 on liikesuunta ja poikittaissuunta. Kuvioiden esimer-
kissa telamaton poikittaissuunta on sama kuin telakenkien kuten 32, 34, 36 pituus-
suunta. Telamaton 30 poikittaissuunta on kohtisuorassa poikittain suhteessa tela-
maton 30 liikkesuuntaan. Tyokoneen kulkusuunnasta (eteen, taakse) riippuen voi
telamaton liikkesuunta on painvastainenkin, ja luonnollisesti on niin, ettd suljetun
kierroksen muodostavassa telamatossa 30 on vastakkaisiakin liikesuuntia.

Erdassa edullisessa toteutusmuodossa on niin, ettd telamatto 30 kasit-
tad keskendan ainakin kahteen eri suuntaan suunnattuja pitoelimia siten ettd tela-
maton samalta sivureunalta (esim. ensimmaiseltd sivureunalta 56) tarkasteltuna

erdat pitoelimista on suunnattu vinosti kohti telamaton liikesuuntaa ja eradt muut
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pitoelimet on suunnattu vinosti vasten telamaton 30 liikesuuntaa. Sama asia voi-
daan ilmaista my0s niin ettd erdat pitoelimistd on suunnattu eri puolelle suhteessa
telamaton 30 poikittaissuuntaa kuin erdat muut pitoelimet.

Tasmallisemmin ilmaisuna on erddssa edullisessa toteutusmuodossa
niin ettd telamaton 30 samalta sivureunalta kuten sivureunalta 56 tarkasteltuna on
siten, ettd vinosti kohti liikesuuntaa suunnatut pitoelimet on jarjestetty vuorotel-
len suhteessa niihin pitoelimiin, jotka on suunnattu vinosti liikesuuntaa vasten.
Sama asia voidaan ilmaista myos niin ettd telamaton 30 samalta sivureunalta, ku-
ten sivureunalta 56, tarkasteltuna on niin, ettd eri puolelle suhteessa telamaton 30
poikittaissuuntaa suunnatut pitoelimet on jdrjestetty vuorotellen.

Edelld mainitut toteutusmuodot parantavat pidon tasaisuutta ja mah-
dollistavat hyvan pidon riippumatta siitd kumpaan suuntaa tydkone etenee.

Liittyen kettinkien tai muiden pitoelimien, kuten 62,64, 66, kiinnittami-
seen, on edullisessa toteutusmuodossa niin ettd telamatto 30 tai sen kasittama pi-
toelin kasittda kiinnitysjdrjestelyn 100, 110 pitoelimen, kuten kuviossa 1 pitoeli-
men 66, kiinnittdmiseksi ja irrottamiseksi. Talloin on helposti mahdollista se, etta
pitoelimet ovat jalkiasennettavissa ja/tai vaihdettavissa. Pitoelimien kiinnitta-
miseksi kiinnitysjarjestely 100, 110 voi olla toteutettu monella eri tavalla, esimerk-
keind pultti, sakkeli tai telamatossa oleva hahlo. Kiinnitysjarjestely voi olla saman-
lainen pitoelimen, kuten kettingin 66, molemmissa paissa.

Erdassa toteutusmuodossa on niin, ettd kettinki tms. pitoelin omaa hie-
man loysyytta eli kettinki on hieman pidempi kuin telamatossa 30 olevien kettin-
gin kiinnityspisteiden suora etdisyys. Talloin pito on helpommin aikaansaatavissa.

Alan ammattilaiselle on ilmeistd, ettd tekniikan kehittyessa keksinnon
perusajatus voidaan toteuttaa monin eri tavoin. Keksintd ja sen suoritusmuodot
eivat siten rajoitu ylla kuvattuihin esimerkkeihin vaan ne voivat vaihdella patent-

tivaatimusten puitteissa.
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Patenttivaatimukset

1. Tyokoneen telamatto, joka kasittda kehdksi muodostettavan tukira-
kenteen (42, 44) ja sen varassa useita perakkaisia telakenkid (32, 34, 36) ja jossa
telamatossa (30) on ulkopinta (52), sisdpinta (54), ensimmadinen sivureuna (56) ja
toinen sivureuna (58), tunnettu siits, ettd telamaton (30), joka on varustettu
telakengilla (32, 34, 36), sisdpinnan (54) puolella telamatto (30) kasittda kettin-
gilld, vaijerilla, kdydella tai muulla muodoltaan mukautuvalla rakenteella toteutet-
tuja pitoelimia (62, 64, 66), jotka on jdrjestetty ainakin osittain pdallekkain telama-
ton (30) telakenkien (32, 34, 36) kanssa.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen telamatto, tunn e ttu siita, ettd
pitoelimet (62, 64, 66) ulottuvat telamaton (30) sivureunojen (56, 58) valisessa
suunnassa.

3. Patenttivaatimuksen 1 tai 2 mukainen telamatto, tunnettu siitg,
ettd pitoelimet (62, 64, 66) ulottuvat telamaton sivureunojen (56, 58) valisessa
suunnassa siten ettd pitoelin (62, 64, 66) vinosti ylittaa telakengdn suunnassa joka
poikkeaa telamaton (30) sivureunojen (56, 58) vilisesta kohtisuorasta suunnasta
joka kohtisuora suunta on telakengan pituussuunta.

4. Jonkin edellisen patenttivaatimuksen 1-3 mukainen telamatto, ,
tunnettu siits, ettd telamaton (30) kasittdma tukirakenne (42, 44) on tukiket-
jurakenne, joka késittda telamaton (30) kummallakin sivureunalla (56, 58) ketju-
rakenteen (42, 44), jotka kumpikin ketjurakenne (42, 44) kasittavat perakkaisia
ketjuelementteja (42a, 42b, 44a, 44b), ja ettd pitoelimet (62, 64, 66) ovat telamaton
(30) erisivureunoilla (56, 58) olevien ketjurakenteiden (42, 44) valilla ja ollen kiin-
nitetty ketjurakenteiden (42, 44) ketjuelementteihin (42a, 42b, 44a, 44b).

5. Jonkin edellisen patenttivaatimuksen 1-4 mukainen telamatto, jolla
on poikittaissuunta ja siithen ndhden kohtisuorasti poikittainen liikesuunta, t u n -
nettu siitd, ettd telamatto (30) kasittda keskenddn ainakin kahteen eri suuntaan
suunnattuja pitoelimia siten, ettd telamaton (30) samalta sivureunalta (56 tai 58)
tarkasteltuna eraat pitoelimistd on suunnattu vinosti kohti telamaton (30) liike-
suuntaa ja erdat muut pitoelimet on suunnattu vinosti vasten telamaton (30) liike-
suuntaa.

6. Patenttivaatimuksen 5 mukainen telamatto, tunne ttu siiti, ettd
telamaton samalta reunalta tarkasteltuna on siten, etti vinosti kohti liikkesuuntaa
suunnatut pitoelimet on jarjestetty vuorotellen suhteessa niihin pitoelimiin, jotka

on suunnattu vinosti liikkesuuntaa vasten.
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7.Jonkin edellisen patenttivaatimuksen 1-6 mukainen telamatto,tun -
nettu siitd, ettd telamatto (30) tai sen kasittdmad pitoelin (62, 64, 66) kasittaa

kiinnitysjarjestelyn (100, 110) pitoelimen kiinnittdmiseksi ja irrottamiseksi.
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Patentkrav

1. Drivband f6r arbetsmaskin, som omfattar en stodkonstruktion (42,
44) som bildas som en cirkel och stédda av den flera efter varandra foéljande tvar-
jarn (32, 34, 36), och vilket drivband (30) har en ytteryta (52), inneryta (54), en
forsta sidokant (56) och en andra sidokant (58), kdnnetecknat av att driv-
bandet (30) som ar forsett med tvarjarn (32, 34, 36) pa sidan av sin (30) inneryta
(54) omfattar katting, vajer, rep eller med annan till formen anpassbar konstrukt-
ion forverkligade hallorgan (62, 64, 66) som ar anordnade atminstone delvis 6ver-
lappande med drivbandets (30) tvarjarn (32, 34, 36).

2. Drivband enligt patentkravl,kdnnetecknat avatthdllorganen
(62, 64, 66) stracker sig i riktningen mellan drivbandets (30) sidokanter (56, 58).

3. Drivband enligt patentkrav 1 eller 2, kdnnetecknat avatthall-
organen (62, 64, 66) stracker sig i riktningen mellan drivbandets sidokanter (56,
58) sa att hallorganet (62, 64, 66) snett 6verskrider tvarjarnet i en riktning som
avviker fran den vinkelrata riktningen mellan drivbandets (30) sidokanter (56,
58), vilken vinkelraita riktning ar tvarjarnets langdriktning.

4. Drivband enligt nagot av de foéregaende patentkraven 1-3,kdnne -
tecknat avatt stédkonstruktionen (42, 44) som drivbandet (30) omfattar ar en
stodkedjekonstruktion, som omfattar en kedjestruktur (42, 44) pa drivbandets
(30) bada sidokanter (56, 58), vilka bada kedjestrukturer (42, 44) omfattar pa
varandra foljande kedjeelement (42a, 42b, 44a, 44b), och att hillorganen (62, 64,
66) ligger mellan kedjestrukturerna (42, 44) pa drivbandets (30) olika sidokanter
(56, 58) och fasta vid kedjestrukturernas (42, 44) kedjeelement (42a, 42b, 44a,
44Db).

5. Drivband enligt nagot av de féregdende patentkraven 1-4, som har
en tvarriktning och siledes en vinkelratt tvarriktad roérelseriktning, kanne -
tecknat avattdrivbandet (30) sinsemellan omfattar atminstone hallorgan som
ar riktade at tva olika hall s3, att vid granskning fran drivbandets (30) samma sido-
kant (56 eller 58) ar vissa av hallorganen snett riktade mot drivbandets (30) rorel-
seriktning och vissa andra hallorgan snett riktade mot drivbandets (30) rorelse-
riktning.

6. Drivband enligt patentkrav 5, kdnnetecknat av att det vid
granskning fran drivbandets samma kant dr sa att hdllorganen som ar snett riktade
mot rorelseriktningen dr anordnade turvis i foérhallande till de hallorgan som ar

snett riktade mot rorelseriktningen.
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7. Drivband enligt ndgot av de foregdende patentkraven 1-6,kdnne -
tecknat avattdrivbandet (30), eller ett hallorgan (62, 64, 66) som det omfattar,

omfattar ett fistarrangemang (100, 110) for att fasta och 16sgoéra hallorganen.
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