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(54) Ensemble boitier de montre, mouvement, couronne de remontoir.

(57) Linvention concerne un ensemble boitier de montre, mou-
vement, couronne de remontoir, comprenant un boitier de
montre (1), une couronne de remontoir (2) a tige de commande
télescopique (6), la tige de commande télescopique (6) étant
montée pour déplacement axiale et en rotation dans un élément
tubulaire (3) solidaire du boitier (1), la tige de commande téles-
copique (6) portant & son extrémité interne un renvoi de com-
mande (4). L'ensemble comprend en outre un mouvement de
montre (5) & plusieurs fonctions commandées par la couronne
de remontoir (2) selon des positions axiales discrétes de la tige
de commande télescopique (6) dans lesquelles le renvoi de com-
mande (4) a I'extrémité de la tige de commande (6) s’engage en
rotation avec un renvoi commandé (10, 11) en correspondance,
lequel renvoi commandé (10, 11) est associé a une fonction du
mouvement (5). La couronne de remontoir (2) est agencée pour
définir les positions axiales de la tige de commande télescopique
(6) selon l'actionnement de la couronne de remontoir (2) entre
des positions de repos et d’actionnement. L'axe (7) de la tige de
commande télescopique (6) est inclinée a un angle aigu par rap-
port aux axes de rotation (8, 9) des renvois commandés (10, 11)
du mouvement (5). Les renvois commandés (10, 11) du mouve-
ment (5) sont décalés axialement I'un par rapport a 'autre avec
leurs périphéries décalées radialement en correspondance avec
l'inclinaison de l'axe (7) de la tige de commande (6) pour per-
mettre au renvoi de commande (4) de la tige de commande té-
lescopique (6) de passer d’'un engagement avec un renvoi com-
mandé (10, 11) a un engagement avec un autre renvoi comman-

dé (10, 11) lors du déplacement axial de la tige de commande
télescopique (6) d'une position axiale discréte a une autre.
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Description

[0001] La présente invention se rapporte & un ensemble boitier de montre, mouvement, couronne de remontoir.

[0002] Il est connu de I'état de la technique des pieces d’horlogerie utilisant des couronnes rétractables mais celles-ci
sont verticales et occupent plusieurs positions le long de I'axe de la tige de remontoir, en tirant ou poussant la couronne
pour activer la fonction désirée.

[0003] Il est egalement déja connu de I'état de la technique des pieces d’horlogerie comportant une couronne pliante ou
rétractable. Une vidéo de Professional Watches sur Youtube décrit le modele Concord Quantum Gravity, dans lequel une
couronne rétractable peut étre actionnée en appuyant sur un petit bouton poussoir situé sur la carrure de la montre.

[0004] US 1 146 351 décrit une montre combinée a une poignée de parapluie disposant d’une couronne escamotable.

[0005] CH575173 décrit une montre dans laquelle une clé, que 'on peut assimiler a une couronne, s’'escamote dans une
niche ménagée dans le boitier.

[0006] Le but de la présente invention est de proposer un ensemble boitier de montre, mouvement, couronne de remontoir
inclinée agencé de maniére a ce la couronne puisse commander, dans sa position inclinée, une fonction différente du
mouvement.

[0007] Conformément a I'invention, un ensemble boitier de montre, mouvement, couronne de remontoir, comprend un
boitier de montre, une couronne de remontoir a tige de commande télescopique, la tige de commande télescopique
etant montée pour déplacement axiale et en rotation dans un élément tubulaire solidaire du boitier, la tige de commande
télescopique portant a son extrémité interne un renvoi de commande. L’ensemble comprend en outre un mouvement de
montre a plusieurs fonctions commandées par la couronne de remontoir selon des positions axiales discrétes de la tige
de commande télescopique dans lesquelles le renvoi de commande a I'extrémité de la tige de commande s’engage en
rotation avec un renvoi commandé en correspondance, lequel renvoi commandé est associé a une fonction du mouvement.
La couronne de remontoir est agencée pour définir les positions axiales de la tige de commande télescopique selon
I'actionnement de la couronne de remontoir entre des positions de repos et d’actionnement. L’axe de la tige de commande
télescopique est inclinée a un angle aigue par rapport aux axes de rotation des renvois commandés du mouvement. Les
renvois commandés du mouvement sont décalés axialement 'un par rapport a 'autre avec leurs périphéries décalées
radialement en correspondance avec I'inclinaison de 'axe de la tige de commande pour permettre au renvoi de commande
de la tige de commande télescopique de passer d’'un engagement avec un renvoi commandé a un engagement avec une
autre renvoi commandé lors du déplacement axial de la tige de commande télescopique d’une position axiale discrete
a une autre.

[0008] Les caractéristiques de l'invention apparaitront plus clairement a la lecture de la description d’'une forme d’exécution
donnée uniquement a titre d’exemple, nullement limitative en se référant aux figures schématiques, dans lesquelles:

La fig. 1 représente une vue en coupe partielle d’'un mouvement de montre comportant une couronne de remon-
toir inclinée; et

La fig. 2 représente un zoom de la partie couronne de remontoir de la fig. 1.

[0009] Commeillustré ala fig. 1, une montre-bracelet comprend un boitier de montre 1, une couronne de remontoir 2 a tige
de commande télescopique 6, la tige de commande télescopique 6 étant montée pour déplacement axiale et en rotation
dans un élément tubulaire 3 solidaire du boitier 1, la tige de commande télescopique 6 portant a son extrémité interne un
renvoi de commande 4. L’ensemble comprend en outre un mouvement de montre 5 a plusieurs fonctions commandées par
la couronne de remontoir 2 selon des positions axiales discretes de la tige de commande télescopique 6 dans lesquelles
le renvoi de commande 4 a I'extrémité de la tige de commande 6 s’engage en rotation avec un renvoi commandé 10, 11
en correspondance, lequel renvoi commandé 10, 11 est associé a une fonction du mouvement 5.

[0010] Dans I'exemple illustré, la couronne de remontoir 2 est dans une position neutre correspondant a sa position de
repos, la couronne de remontoir 2 étant agencée pour occuper deux autres positions correspondant chacune a une fonction
du mouvement 5. La couronne de remontoir 2 est donc agencée pour définir les positions axiales de la tige de commande
télescopique 6 selon I'actionnement de la couronne de remontoir 2 entre des positions de repos et d’actionnement. L’axe
7 de la tige de commande télescopique 6 est inclinée a un angle d’environ 10° par rapport aux axes de rotation 8, 9 des
renvois commandés 10, 11 du mouvement 5. Les renvois commandés 10, 11 du mouvement 5 sont décalés axialement
Fun par rapport a autre avec leurs périphéries décalées radialement en correspondance avec I'inclinaison de I'axe 7 de
la tige de commande 6 pour permettre au renvoi de commande 4 de la tige de commande télescopique 6 de passer
d’un engagement avec un renvoi commandé 10, 11 & un engagement avec un autre renvoi commandé 10, 11 lors du
déplacement axial de la tige de commande télescopique 6 d’une position axiale discréte a une autre.

[0011] Dans cet exemple, la couronne de remontoir 2 de la montre-bracelet se prolonge par la tige de commande téles-
copique 6 traversant le boitier de montre 1. La couronne de remontoir 2 est reliée au mouvement de montre 5 qu’elle est
susceptible d’entrainer en rotation, par exemple pour la mise a I'heure, et lors d’une action manuelle en extraction sur la



CH 712 484 A1

couronne de remontoir 2. La couronne de remontoir 2 est encastrée dans un logement 12 du boitier de montre 1 et elle
n’est accessible que par une pression manuelle, tel un bouton-poussoir, pour le passage d’une position escamotée a une
position d’extraction, ou inversement.

[0012] Comme illustré a la fig. 2, la tige de commande télescopique 6 comporte trois positions axiales discretes:

— une position enfoncée de repos ol le renvoi de commande 4 n’engage pas avec un renvoi commandé du mouvement;

— une position intermédiaire ol le renvoi de commande 4 s’engage avec un premier renvoi commandé 10 du mouvement:
et

— une position tirée ou le renvoi de commande 4 s’engage avec un second renvoi commandé 11 du mouvement.

[0013] Les axes de rotation 8, 9 du premier et du second renvoi commandé 10, 11 sont disposés perpendiculaires au
plan d’une platine du mouvement 5 et sont espacés latéralement 'un de I'autre avec I'axe 8 du premier renvoi commandé
10 plus proche de I'axe 7 de la tige de commande 6 que Taxe 9 du second renvoi commandé 11 alors que le diamétre du
premier renvoi commandé 10 est plus petit que le diamétre du second renvoi commandé 11.

[0014] Les bords périphériques du premier et du second renvois commandés 10, 11 sont inclinés par rapport a leurs axes
de rotation 8, 10 et sont essentiellement paralléles a 'axe 7 de la tige de commande télescopique 6 en face de celui-ci.

[0015] Chaqgue renvoi commandé 10, 11 comporte une roue a denture droite 13, 16 coaxialement agencée a une roue a
denture conique 14, 15, la roue a denture conique 14, 15 coopérant avec la denture 17 du renvoi de commande 4 alors
que la roue a denture droite 13, 16 coopére avec un rouage d’une fonction du mouvement 5. Dans 'exemple illustré, les
deux renvois de commande 10, 11 sont désaxés I'un par rapport a lautre et leurs dentures suivent la séquence denture
droite 13, denture conique 14 pour le premier renvoi de commande 10 et denture conique 15, denture droite 16 pour lée
second renvoi de commande 11.

[0016] Le diamétre externe de la roue a denture droite 13, 16 du premier et du second renvois commandés 10, 11 est
plus petit que le diameétre externe de sa roue a denture conique 14, 15.

[0017] La tige de commande 6 de la couronne de remontoir 2 est montée télescopiquement dans un tube 3 montée
télescopiquement dans le logement 12 en forme d’élément tubulaire solidaire du boitier 1.

[0018] L’ensemble tel que décrit précédemment permet donc de faire fonctionner un mouvement de montre avec une
couronne de remontoir agencée de maniére inclinée quel que soit son angle d’inclinaison.

Revendications

1. Un ensemble boitier de montre, mouvement, couronne de remontoir, comprenant:

— Un boitier de montre (1);

— Une couronne de remontoir (2) a tige de commande télescopique (6), la tige de commande télescopique
(6) étant montée pour déplacement axiale et en rotation dans un élément tubulaire (3) solidaire du boitier
(1), la tige de commande télescopique (6) portant a son extrémité interne un renvoi de commande (4); et

— Un mouvement de montre (5) a plusieurs fonctions commandées par la couronne de remontoir (2) se-
lon des positions axiales discrétes de la tige de commande télescopique (6) dans lesquelles le renvoi de
commande (4) a 'extrémité de la tige de commande (6) s’engage en rotation avec un renvoi commandé
(10, 11) en correspondance, lequel renvoi commandé (10, 11) est associé a une fonction du mouvement

)

— Dans lequel la couronne de remontoir (2) est agencée pour définir les positions axiales de la tige de com-
mande télescopique (6) selon I'actionnement de la couronne de remontoir (2) entre des positions de re-
pos et d’actionnement;

Caractérisé en ce que:

L’axe (7) de la tige de commande télescopique (6) est inclinée a un angle aigu par rapport aux axes de
rotation (8, 9) des renvois commandés (10, 11) du mouvement (5), et

Les renvois commandés (10, 11) du mouvement (5) sont décalés axialement 'un par rapport a 'autre
avec leurs périphéries décalées radialement en correspondance avec l'inclinaison de I'axe (7) de la tige
de commande (6) pour permetire au renvoi de commande (4) de la tige de commande télescopique (6)
de passer d’'un engagement avec un renvoi commandé (10, 11) a un engagement avec un autre renvoi
commandé (10, 11) lors du déplacement axial de la tige de commande télescopique (6) d’une position
axiale discréte a une autre.

2. Ensemble selon la revendication 1, dans lequel la tige de commande télescopique (6) comporte trois positions axiales
discrétes:
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— une position enfoncée de repos ol le renvoi de commande (4) n’engage pas avec un renvoi commandé (10, 11)
du mouvement (5);

— une position intermédiaire ol le renvoi de commande (4) s’engage avec un premier renvoi commandé (10, 11)
du mouvement (5): et

— une position tirée ou le renvoi de commande (4) s’engage avec un second renvoi commandeé (10, 11) du mouvement
©).

Ensemble selon 'une des revendications 1 ou 2, dans lequel 'axe (7) de la tige de commande télescopique (6) est
incliné a un angle de 2—85°, de préférence de 3—20° par rapport aux axes de rotation (8, 9) des renvois commandés
(10, 11) du mouvement (5), I'inclinaison restant constante lors du déplacement axial de la tige de commande téles-
copique (6) d’'une position axiale discréte a une autre pour passer d’un engagement avec un renvoi commandé (10,
11) & un engagement avec un autre renvoi commandé (10, 11).

Ensemble selon 'une des revendications précédentes, dans lequel les axes de rotation (8, 9) du premier et du second
renvoi commandeé (10, 11) sont disposés perpendiculaires au plan d’'une platine du mouvement (5) et sont espacés
latéralement I'un de l'autre avec I'axe (8) du premier renvoi commandé (10) plus proche de I'axe (7) de la tige de
commande (6) que 'axe (9) du second renvoi commandé (11) alors que le diamétre du premier renvoi commandé
(10) est plus petit que le diamétre du second renvoi commandé (11).

Ensemble selon 'une des revendications précédentes, dans lequel les bords périphériques du premier et du second
renvois commandés (10, 11) sont inclinés par rapport a leurs axes de rotation (8, 9) et sont essentiellement paralleles
a laxe (7) de la tige de commande télescopique (6) en face de celui-ci.

Ensemble selon Fune des revendications précédentes, dans lequel la couronne de remontoir (2) est disposée dans
le boitier de montre (1) avec I'axe (7) de la tige de commande (6) incliné par rapport a une platine du mouvement (5).

Ensemble selon 'une des revendications précédentes, dans lequel chaque renvoi commandé (10, 11) comporte une
roue a denture droite (13, 16) coaxialement agencée a une roue a denture conique (14, 15), la roue a denture conique
(14, 15) coopérant avec la denture (17) du renvoi de commande (4) alors que la roue a denture droite (13, 16) coopere
avec un rouage d’une fonction du mouvement (5).

Ensemble selon la revendication 7, dans lequel le diamétre externe de la roue & denture droite (13, 16) du premier et
du second renvois commandés (10, 11) est plus petit que le diamétre externe de sa roue a denture conique (14, 15).

Ensemble selon 'une des revendications précédentes, dans lequel la tige de commande (6) de la couronne de re-
montoir (2) est montée télescopiquement dans un tube (3) montée télescopiquement dans I'élément tubulaire (12)
solidaire du boitier (1).

10. Montre-bracelet comportant un ensemble selon 'une des revendications précédentes.
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