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(64) Budié vibrace s plynulou regulaci vystiednikového momentu a zajisténim
nastavené polohy

Budi& vibrace s plynulou regulaci
vystfednikového momentu a zaji$té&nfm nasta-
vené polohy je tvo¥en dutym h¥idelem, ve
kterém je uloZeno zdvaZi. Mimo to jsou . 7o)
v dutém h¥fdeli uloZeny i pohyblivé kliny,
pfednf{ klin a zadni klin, ovl&dané ota&ivym
pohybem &epu. Poloha &epu je ddna posuvem
Sroubu. S rozestupem klind se uvolnuji -
nevyvaZky a mohou se p¥i otdceni celého
budife pusobenim odstfedivé sily pohybovat
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smé&rem od osy. Poloha Sroubu je zajiSt&na [Te)
objimkou. V¢hodou je moZinost plynulé regu-
lace vyst¥ednikového momentu p¥#i chodu - .3 ‘\ ~
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Vyndlez se tykd budie vibracf s plynulou regulacf vyst¥ednikového momentu a zaji§t&nim
nastavené polohy.

Dosud zndmé vibra&ni vdlce jsou vybaveny pfevdZnd budidi s rotujicimi nevyvazky. Aby
bylo moZno ménit amplitudu kmit&nf vibra&niho b&hounu a p¥izplsobit kmitédnf hutn&nému materis-
lu, lze u vétSiny budi&d m&nit moment dvou nebo vice nevyvaZkd. Zmény vyst¥ednikového momentu
se dosahuje natdZenim rotujicich nevyvaikl vi&i sob&. Z konstruk&niho hlediska lze budile
vibraci rozdélit na jednostupnové, na dvoustuphové s dosafenim pouze minim&ln{ a maxim&lni
hodnoty vyst¥ednfkového momentu, a na budide s plynulou regulaci vyst¥fednfhového momentu
od nuly dec maxima. Dvoustupfiové budile se dosud u vibra¥nich v&lcl pouZivaji proto, %e jsou
konstruk&n& jednoduché ve srovndni s plynule regulovatelnymi budi®i a p¥itom vyhovuji podmin-
ké&m hutn&ni{ krajn& rozdi{lnych materidld - zemin a Zivi&nych sm&si. Jejich velkou nevyhodou
je to, Ze neni moZné p¥i rozbdhu budile nastavit nulovou hodnotu momentu nevyvaZku.

Uvedené nedostatky odstrahuje budi& vibrace, vytvofeny podle vynilezu, s plynulou regula-
ci v¢st¥ednikového momentu, s dutym h¥idelem opat¥enym uvnit¥ zdvaZim. V dutém hiideli jsou
rovné% uloZeny pohyblivé kliny, ovlddané otdlivym pohybem $roubu. S rozestupem klinl se
odtladuji nevyvaiky od osy. Poloha Sroubd je zaji%¥t&na objimkou.

Vyhoda budile vibrace podle vyndlezu spoliv4 v moZnosti plynulé regulace vyst¥ednikového
momentu p¥i chodu stroje.

Na pfiloZeném vykrese je schematicky zndzorn&n p¥iklad provedeni budife vibrac{ s plynu-
lou regulaci, vytvofeny podle vyndlezu, kde na obr. 1 je budi¥ vibrace zobrazen v osovém
¥ezu. Rez A-A na obr. 2 zndzorhuje prifez h¥idelem budife v mist& zidvaii.

Ve skiini 14 budife vibrace je uloZen na pravém loZisku 6 sk¥in& 14 a levém loZisku
6 skf{n& 14 duty h¥fdel 1. Na dutém h¥{deli 1 je pevn& nasazeno hnané ozubené kolo 137,
které je v zdb&ru s vnEZj5im hnacim ozubenym kolem 13, pohdn&nym hydromotorem, ten neni
zakreslen. V objimce 10, uloZené na loZisku 9 objimky mimo prostor dutého hiidele 1, je
oto&n& upevnén 3roub 2, jeho% t&leso je soum&rné uloZfeno v dutém h¥ideli 1. 2Zavit 17 Srou-
bu 2 je spojen s vnit¥nim zdvitem 16 hlavy 15 &epu 11. D¥fk &epu 11, vyplhujfci zbyvajici
&&st dutého hifdele 1, je vné opatfen pravym zévitem 5 a levym z&vitem 57, p¥ifem% tyto jsou
stejné délky a maj{ stejny Ghel, stoupdni. Do pravého zdvitu 5 a levého zdvitu 5° &epu 11
zapadajf{ zdvity pfednfiho klinu 3 a zadnfho klinu 4, ty nejsou oznaleny ani zndzorn&ny na
obr. 1, 2. Mezi pfednim klfnem 3 a zadnim klinem 4 je umist&no z&vaZi{ 7. V alternativnim
provedeni je zAvafi 7 opatfeno pruZinou 8.

PEi otdeni budide vibraci se ot&¥{ celé zafizen{ uvnit¥ dutého h¥fdele 1. Broub 2 je
uchycen oto&n& v objimce 10. Pohyb objimky 10 urduje postaven{ p¥edniho klinu 3 a zadniho
klinu 4 na df¥{ku Zepu 1l zmé&nou silovych poméri na vnit¥nim z&vitu 16 hlavy 15 &epu 1l a
zdvitu 17 3roubu 2. Postaveni pf¥edniho klinu 3 a zadniho klfinu 4 ur&uje polohu z4va%i 7.
Pohybem Zroubu 2 vpravo nebo vlevo se pravy zavit 5 a levy z&vit 5° v pfednim klinu 3 a
zadnim klinu 4 otéfeji a p¥edni klin 3 a zadni klin 4 se bud rozeviraji nebo se stahuji
k sob&. Pfi rozevirdn{ pfedniho klinu 3 a zadniho klinu 4 se uvoliiuje z&va%{ 7 a pisobenim
odstfedivé s{ly se pohybuje sm&rem od osy otéZenf. Tim se zvyduje vyst¥ednikovy moment.

P¥i opalném pohybu pfednfho klfnu 3 a zadnfho klfnu 4 se vystf¥ednikovy moment snifuje
aZ do nulové hodnoty. Zdva%{ 7 se pohybuje vedenim, vytvoFenym ve st&n& dutého h¥idele
1, a to bud vilastni silou nebo v alternativnim provedeni pomoci pruZiny 8. Tlak zéivaif{ 7,
ktery pisobi na pfednf klin 3 a zadni klin 4, je stejﬂy a pusobf pfes pravy zdvit 5 a levy
z&vit 5° na 3roub 2. Na ném se sily rudf. Proto nemé tato soustava jednosm&rny tlak a mé
snahu udrfet si nastavenou polohu. 24dand poloha seé nastavuje posunem objimky 10 a loZiska
9 objimky.

Neposunujeme-1i objimkou 10, vyrovnaj{ se silové pomdry na vnit¥nim zdvitu 16 v otvoru
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Cepu 11 a na zdvitu 17 Sroubu 2, takZe se Sroub’'2 ot4&i stejnou Ghlovou rychlost{ jako p¥edni
klin 3 a zadni{ klin 4 s Zepem 11 a dutym h¥f{delem 1, &fm¥ je udrfovédno z4va%i 7 plsobenim
odst¥edivé sily na konstantnf{ hodnoté& vystfednikového momentu.

PREDMET VYNALEZU

Budi& vibrace s plynulou regulaci vyst¥fednikového momentu a zaji%t¥nim nastavené polohy,
tvofeny dutym h¥idelem s pevnym nevyvaikem a objimkou, ulofenou na loZisku, vyznadujici
se tim, Ze v objimce (10) je oto&n& uchycen 3roub (2), opat¥eny na svém konci zdvitem (17),
suvné uloZenym v dutém h¥fdeli (1) jeho% konec se zdvitem (17) zasahuje do hlavy (15) &epu
(11), kter& je otofné& uchycena v dutém h¥ideli (1), &ep (11) je opat¥en pravym zdvitem (5)
a levym zdvitem (57) stejné délky a stejného stoupdni, ptidemZ na otoény ep (11} je nadrou-
bovadn p¥edni klin (3) a zadnf klin (4).

1 vykres
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