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La présente invention concerne une soupape de
sOQreté pour presse actionnable hydrauliquement, comportant un corps
pourvu de deux pistons principaux mobiles en opposition 1l'un par
rapport a l'autre dans un alésage du corps, deux soupapes pilotes
comprenant chacune un piston auxiliaire et actionnables par exemple
électromagnétiquement, ainsi qu'un raccord de pompe, un raccord de
travail et un raccord de retour au réservoir.

Les soupapes de s@ireté du type précité sont utili-
sées par exemple pour commander les freins et 1'accouplement d'une
presse mécanique. Pour des raisons de sécurité une telle soupape est
constituée de deux soupapes élémentaires de telle fagon que le pro-
cessus de freinage soit toujours assuré méme dans le cas de la dé-
faillance d'une de ces soupapes &lémentaires.

Jusqu'a présent ces deux soupapes élémentaires ont
&té surveillées cycliquement au moyen d'interrupteurs électriques.
La défaillance d'une soupape est alors signalée par ces interrup-
teurs et en conséquence la presse est mise 2 1'arrét.

L'utilisation d'un interrupteur électrique pour la
surveillance des soupapes d'une part est tr2s colteuse et d'autre
part peut entrafner des perturbations qui peuvent influencer le
fonctionnement de la presse et/ou conduire 2 des dangers.

La présente invention a pour but de fournir une
soupape de sfireté pour presse du type précité qui permet de réaliser
une surveillance automatique sans avoir a utiliser des éléments de
contr8le électriques.

Suivant l'invention ce but est atteint du fait que
les deux pistons principaux sont conformés d'une manidre asymétris -
que, l'un de ces pistong &tant composé d'un piston de travail et

et d'un piston de commande tandis que l'autre piston principal est

composé d'un piston de travail et de deux pistons de commande dis-

tants l'un de l'autre axialement.

Le raccord de pompe est relié 2 1'alésage du
corps, plus particulidrement dans la zone comprise entre les deux
pistons principaux,et dans le corps de la soupape est mépagé un
conduit formant by-pass qui relie un c8té de cet alésage, situé
d'un c8té du raccord de pompe, 2 l'autre c8té de 1'alésage, situé

de 1'autre c8té du raccord de pompe.
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Le raccord de travail est relié, d'une manidre
appropriée, a l'alésage, par l'intermédiaire de deux conduits dont
1'un débouche dans l'alésage d'un c6té du raccord de pompe et 1'auire
de 1l'autre c8té du raccord de pompe, et ce a l'extérieur du conduit
formant by-pass considéré dans le sens axial.

Le raccord de retour ai réservoir est avantageisement relié 3
1'alésage par l'intermédiaire d'un conduit qui débouche dans 1'alé-
sage du cBté du piston principal pourvu des deux pistons de commande
et ce 2 l'extérieur, en considérant la direction axiale, de 1'un des
conduits communiquant avec le raccord de travail,et le conduit re-
liant au raccord de retour au réservoir communique en outre, par
1'intermédiéire d'un conduit formant by-pass, avec 1l'alésage, du
c6té de l'autre piston principal, et ce vers 1l'extérieur par rapport
a2 l'autre conduit relié au raccord de travail en considérant la di-
rection axiale. '

Entre les conduits individuels sont formés des
siéges de soupape qui sont fermés et ouverts par les piétons de com-
mande des pistons principaux. '

De préférence le raccord de pompe communique, par
1'intermédiaire d'un conduit en dérivation, avec 1l'alésage central
ménagé dans le corps, dans la zone de chacun des deux pistons de
travail,lesquels présentent, dans leurs surfaces périphériques externes, .
deux gorges annulaires distantes liune de 1l'autre dans la direction
axiale et pourvues de bords de commande, ces gorges annulaires coo-
pérant avec des conduits de commande menant aux soupapes pilotes.

Dans chaque soupape pilote, le canal de commande.
situé du c8té échappement est avantageusement relié & une gorge
annulaire de 1'un des pistons de travail tandis que le conduit de
commande situé du cBté admission est relié & 1'autre gorge annulaire

de l'autre piston de travail, laquelle est en outre reliée au con-

~duit en dérivation provenant du raccord de pompe.

Chaque piston de travail est pourvu d'un alésage
borgne et de préférence um trou formant étranglement est percé dans

chaque piston de travail pour établir une communication entre l'une

‘des gorges annulaires et 1'alésage borgne.

-

On décrira ci-aprés, & titre d'exemple non limita~
tif, une forme d'exécution de la présente invention en référence au
’ P

dessin annexé sur lequel :
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La figure 1 est une vue en coupe d'une soupape de
sQreté pour presse, en position de repos.

La figure 2 est une vue en coupe de cette soupape
de sfireté pour presse en position de travail.

Les figures 3 et 4 sont des vues en coupe de la
soupape de sfreté pour presse dans une position de commutation
erronée. '

La soupape de sfireté 10 représentée sur la figure 1
comporte un corps 12 sur lequel sont raccordées deux soupapes pi-
lotes 16, 18. Dans l'exemple illustré ces deux soupapes pilotes sont
actionnées électromagnétiquement. Dans le corps 12, est formé un
alésage central 18, 19, 21 dans lequel sont montés A coulissement
et commutables deux pistons principaux 20, 22 disposés coaxialement
et mobiles & 1'opposé l'un de 1l'autre. Chacune des soupapes pilotes
16, 18 comporte par ailleurs un piston auxiliaire 24, 26.

Le piston principal 20 est constitué d'un piston
de travail 28 et d'un piston de commande 30 tandis que 1l'autre pis-
ton principal 22 est constitué d'un piston de travail 32 et de deux
pistons de commande 34, 36 qui sont formés en &tant distants axia-
lement 1'un de l'autre sur le piston principal 22.

Par ailleurs, des canaw amulaires 38, 40, 42, 44, 46
et 48,50 sont formés dans le corps 12 autour de 1l'alésage principal
18.

Le corps 12 est également pourvu d'un raccord de
travail A, d'un raccord de pompe P et d'un raccord de retour au ré-
servoir T et le raccord de pompe P communique avec le canal annu-
laire 38 par 1l'intermédiaire d'un conduit 52. Le raccord de travail
A est lui relié aix canaux annulaires 44, 46, respectivement par
1l'intermédiaire de conduits 54 et 56. Le raccord de retour au ré-
servoir T est relié au canal annulaire 50 par 1'intermédiaire d'un
conduit 57 qui communique de son c8té avec le canal annulaire 48,
par l'intermédiaire d'un conduit 60 formant by-pass.

Les dex canaux annulaires 40 et 42 sont reliés
1'un 2 l'autre par 1l'intermédiaire d'un conduit 58 formant by-pass.

Les camawx annulaires précités sont disposés sensi-
blement symétriquement par rapport au canal annulaire médian 38 qui
communique avec le raccord de pompe P, c'est-a-dire que les canaux

annulaires 40 et 42 sont situés directement respectivement des deux
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X

c8tés du canal annulaire 38.A c8té de ces camux annulaires 40, 42,
se trowent les canaux annulaires 44, 46 reliés au raccord de travail
A et qui sont décalés axialement wers l'extérieur et 2 cdtf de ces dernixs
canaux annulaires 44, 46 se trouvent vers Péxﬁkhur,les canaux annulai-
res 48, 50 communiquant avec le raccord relié au réservoir T.

Le raccord de pompe P est en out;e relié, par 1'in-
termédiaire de conduitsen dérivation 62, 64, aux alésages 19, 21
dans lesquels sont guidés et montés 2 coulissement les pistons de
travail 28, 32 qui constituent une partie des pistons principaux cor-
respondants.

Les deux soupapes pilotes 14, 16 sont reliées a la
soupape principale 10 par 1'intermédiaire de conduits de commande 66,
68 et 70, 72, et entre elles par un gonduit de liaison 78. .

La soupape pilote 14 comporte des siéges de soupape
74, 75 qui peuvent &tre alternativement ouverts et fermés par le pis-
ton auxiliaire 24. De la méme maniére l'autre soupape pilote 16 com-
prend des sigges de soupape 76, 77 qui sont alternativement ouverts
et fermés par le piston auxiliaire 26. -

Le conduit de commande 66 s'étend de 1'alésage 19 du
piston de travail 28 jusqu'a la soupape pilofe 14 et il débouche danms
cette dernidre en arriére du sidge soupape 74, en considérant la di-
rection de l'écoulement du fluide. Le conduit de commande 68 s'étend
3 partir de 1'alésage 21 du piston de travail 32 jusqu'a la soupape
pilote 14 et il débouche dans cette dermidre en avant du silge de
soupape 74, en considérantrla direction d'écoulement du fluide.

Le conduit de commande 70 s'étend & partir de 1'alé-
sage 21 du piston de travail 32 jusqu'ad la soupape pilote 16 et il
débouche dans cette dernire en arridre du sidge de soupape 16, en
considérant la direction d'écoulement du fluide. Le conduit de comman-
de 72 s'étend de 1l'alésage 19 du piston de travail 28 jusqu'z la sou-
pape pilote 16 et débouche dans cette dernidre en avant du sidge de
soupape 76, en considérant la direcﬁion d'écoulement du fluide.

Le conduit de liaison 78 s'étend 2a partir du by-pass
60 communiquant avec le raccord relié au réservoir T, jusqu'aux deux
soupapes pilotes 14, 16, pour ramener le fluide sous pression de nou-
veau dans le réservoir T. Dams le corps 12 sont ménagés, dans la zone

de 1l'alésage 18, des si&éges de soupape 80, 82, 84, 86 parmi lesquels
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les deux premiers coopérent avec le piston de commande 30 du piston
principal 20 et les deux derniers coopérent avec le piston de com-
mande 34 du piston principal 22.

Le piston de travail 28 est pourvu, comme le montre
en particulier la figure 3, de deux gorges énnulaires 88, 90 ménsgses
dans sa surface périphérique et distantes l'une de l'autre dans la
direction axiale et de son cBté le piston de travail 32 est pourvu
de deux gorges annulaires 92, 94 ménagées dans sa surface périphé-
rique et distantes l'une de 1'autre dans la direction axiale.Chacun
des deux pistons de travail 28, 32 présente en outre un alésage bor-
gne 100. Un trou 96, 98 formant étranglement fait communiquer res-
pectivement la gorge annulaire 90 du piston de travail 28 et la .
gorge annulaire 94 du piston de travail 32 avec l'alésage bargne 100
du piston de travail correspondant. Dans chacun de ces alésages
Horgnes 100 est logé un ressort de compression 102 qui tend 2 repoué-
ser les deux pistons principaux dans la position de repos illustrée
sur la figure 1 dans laquelle le raccord de travail A est mis en
communication avec le raccord relié au réservoir T.

Les trongons de piston 104, 106, 108 du piston de
travail 28 ainsi que les trongons de piston 110, 112, 116 du piston
de travail 32 qui sont compris entre les gorges annulaires des deux

pistons de travail, ont des fonctions de commande. Ainsi les trongom

“de piston 106, 108 du piston de travail 28 coop2rent avec les con-

duits de commande 66 et 72, et avec le conduit en dérivation 62,
tandis que les trongons de piston 112, 116 du piston de travail 32
coopérent avec les conduits de commande 68, 70 et également avec le
conduit en dérivation 64,

Le trongon de piston 104 du piston de travail 28
coopere avec un sieége de soupape 120 formé dans le corps 12 tandis
que le trongon de piston 110 du piston de travail 32 coopére avec
un autre siége de soupape 122 formé dans le corps 12. Les trongons
de piston 108, 116 cooperent-avec des bords de commande 132 formés
dans le corps 12.

La soupape suivant 1'invention fonctionne de la ma-
niére suivante :

' La figure 1 représente la position de repos de la
soupape dans laquelle les deux pistons principaux 20, 22 occupent

leur position médiane dans laquelle le raccord de travail A est en
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communication avec le raccord relié au réservoir T, par 1'intermé-
diaire du conduit 54, du conduit 60, ainsi que par 1'intermédiaire
du conduit 56. Les sizges de soupape 80 et 86 sont ouverts tandis
que les sigges de soupape 82 et 84 éont fermés. De meme les sizges
de soupape 120 et 122 sont fermés. Les soupapes pilotes c'est-a-
dire leurs siges de soupape 74 et 76 sont ouverts.

Il existe ainsi une mise sous pression 2 partir du
raccord de pompe P par l'intermédiaire des conduits en dérivation
62, 64, des gorges annulaires 98, 92 dans les pistons de travail 28,
32 et des conduits ‘de commande 72, 68 jusqu'aux éiéges de soupape
74, 76 des soupapes pilotes, et a partir de 1i,par l'intermédiaire
des conduif de commande 66 et 70, aux gofges annulaires 90 et 94 du
piston de travail. Dans la.position de repos illustrée sur la figure
1 les trongons de piston 118, 116 ont dépassé les bords de com-
mande 132 si bien que les chambres 100, 126 contenant les ressorts
communiquent avec les gorges annulaires 90, 94 uniquement par 1'in-
termédiaire des étranglements respectifs 96? 98. Les pistons princi-
paux 20 et 22 se trouvent soumis 2 des pressions égales, dans la
position de la figure 1, et ils sont repoussés ou_maintenus'dans
leur position médiane centrale sous l'action des ressorts de com-..
pression 102.

Le diamétre des chambres 124, 126 est supérieur au
diamétre des alésages 19 et 21 et supérieur &galement au diamdtre
externe des pistons de travail 28, 32 si bien que le fluide sous
pression peut s'écouler entre les pistons de travail et les parois
des chambres 124, 126. Les deux pistons de travail présentent, a
leurs extrémités externes, un évidement 118 qui est suffisamment
grand pour que le fluide sous pression puisse pénétrer librement -
dans les alésages borgnes 100 des pistons de'travail et exercer sur
ceux-ci une pression.

S8i on commute maintenant, comme il est illustré sur
la figure 2, les soupapes pilotes 14, 16 et si l'on ferme leurs
siéges de soupape 74, 76 au moyen des pistons auxilizires 24, 26,
les chambres 124, 126 et par conséquent les pistons de travail sont
déchargés par l'intermédiaire des conduits de commande 66, 70, des
siéges de soupape ouverts 75, 77 des soupapes pilotes et des con-
duits 128, 130, 78, ainsi que par le Ey-pESS»GO et le canal annu;

laire 50, jusqu'au raccord de retour au réservoir T. La pression



10

15

20

25

30

35

2499642

du fluide s'exergant dans le canal annulaire 38 a pour effet d'écar=~ -
ter 1'un de l'autre les deux pistons 20, 22, 2 l'encontre de la
force des ressorts de compression 102, et de les repousser dans la
position de travail illustrée sur la figure 2. Dans cette posi-
tion, le fluide sous pression s'écoule 2 partir du raccord T par
1'intermédiaire du conduit 52 et du canal annulaire 38, dans 1'alé-
sage central 18 et de 12, & travers le siége de soupape ouvert 82 et
le conduit 58, ainsi qu'3 travers le sidge de soupape ouvert 84, jus-
qu'au conduit 56 et A travers celui-ci jusqu'au raccord de travail A
Les sigges de soupape 80 et 86 sont fermés, de m&me que les sidges
de soupape 120 et 122,

La figure 3 représente une errair de commuation qui

. consiste par exemple en ce que le piston principal 20 est resté,

lors de la commutation de la position de travail (figure 2) 2 la
position de repos (figure 1), en position de travail, par exemple
parceque la soupape pilote 14 ne s'est pas ouverte ou bien encore
parce que,lors de la commutation de la position de repos (figure 1)
a la position de travail (figure 2), le piston principal 22 n'a pas
été commuté, par exemple du fait quela soupape pilote 16 ne s'eét pas
fermée.

Dans les deux cas, le piston principal 22 se dé=
place a partir de la position m&diane illustrée sur la figure 1,
jusqu'a ce qu'il vienne buter contre le piston principal 20, comme
il est illustré sur la figure 3. ’

Dans cette position des deux pistons principaux
le raccord de travail A communique avec le raccord de retour as ré-

servoir T par 1l'intermédiaire du conduit 56 et du si2ge de soupape

‘ouvert 86. Dans cette position des pistons il n'existe aucune liai-

son entre le raccord de pompe P et le raccord de travail A, et égale-
ment entre le raccord de pompe P et le raccord de retour au réservoir
T.

Le raccord de pompe P communique, par 1l'intermé-
diaire du condﬁit 64, de la gorge annulaire 94 du piston de travail

32 et de 1'étranglement 98, avec la chambre du ressort c'est-a-dire

‘l'alésage borgne 100, si bien que le piston de travail 32 est solli-

cité a la fois par la totalité de la pression d'admission et par la
force de rappel du ressort de compression 102. Le conduit de commande

70 est obturé par le trongon de piston 116. En méme temps une com-
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munication est &établie, par l'intermédiaire de la gorge annulaire 92
du piston de travail 32, & partir du conduit de commande 68 de la
soupape pilote 14 jusqu'au raccord de retour au réservoir T, si bien
que la soupape pilote 14 est totalement déchargée. 7

. La soupape de slireté est ainsi verrouillée hydrau-
liquement et elle ne peut donc &tre commutée en position de travail,
Une commutation de la soupape pilote 14 n'aurait aucun effet car au-
cun des deux conduits dé commande 66, 68 n'est relié au raccord de
pompe P. De méme une commutation de la soupape pilote 16 serait dé-
pourvue d'effet car le conduit de commande 70 est obturé par le trom-
gon de piston 116,alors que toutefois le piston de travail 32, comme
il a été expliqué, est sollicité par la pression totale du fluide,
2 travers le conduit 64, la gorge annulaire 94 et 1'étranglement 98.

Les deux pistons principaux 20 et 22 peuvent &tre

ramenés dans leur position de repos ou position médiane illustrée sur
la figure 1 uniquement par supression de 1a pression au raccord de
pompe P, c'est-a-dire que si la pression n'est plus appliquée 2 ce
raccord P, les deux pistons principaux 20 et 22 peuvent reprendre
leur position de repos sous l'action des deux ressorts de compression
102. '

- Dans 1le cas d'un fonctionnement normal non pertur-'
bé, les pistons 20 et 22 passent instantanément de la position de
travail 2 la position de repos médiane et vice versa, lors de l'en-
clenchement et du déclenchement de la soupape de sQreté de la presse.

Cependant, si dans le cas de 1la pogition de commu-
tation erronéede la figure 3 le piston 22 avec son piston de travail
32 est écarté de la position de repos médiane; le conduit de commande
70 est alors obturé par le trongm de piston 116 du piston de travail
32 et en méme temps’la communication entre le conduit 64 et la gorge
annulaire 94 est &tablie par 1l'intermédiaire du trongon de piston
112 du piston de travail 32 (la liaison entre le raccord de retour

au réservoir T et la gorge annulaire 92 est en outre établie
par l'intermédiaire du trongon de piston 110).

A partir du moment ol le conduit de commande 70
est bloqué, le fluide sous pressioh peut seulement'pénétrer encore,

3 partir du raccord de pompe P, dans la chambre de ressort 100 du
piston de travail 32, en passant 2 travers l'étranglement étroit 98,

si bien qu'il en résulte un mouvement additionnel retardé de ce



10

15

20

25

30

35

2499642

piston et que le piston principal 22 vient buter contre l'autre pis-
ton 20 en étant amorti.

Le mouvement retardé du piston de travail 32 com-
mence au moment ol le trongon de piston 116 dépasse le bord de com~
mande 132 car a partir de ce moment le fluide sous pression peut
pénétrer dans 1'alésage borgne 100 et la chambre 126 uniquement 2
travers l'étranglement 98.

Maintenant si par exemple le signal de commuta-
tion arrive retardé lors de 1'enclenchement pour le piston principal
22, tandis que 1l'autre piston principal 20 est commuté normalement
en position de travail, si bien que le piston principal 22 se dépla-
ce 2 une vitesse réduite en direction de la position de commutation »
erronée 3 la suite du freinage de l'écoulement 2 travers 1'étrangle-
ﬁent 98, mais si le signal de commutation pour le piston pfincipal
22 apparaft toutefois avant que le trongon 116 n'obture le conduit
de commande 70, ce dernier se trouve alors déchargé, comme il a &té
déja expliqué, en étant relié au raccord de retour au réservoir T
et le piston principal 22 est encore commuté en position de travail
(figure 2) du fait que la chambre 126 se trouve maintenant déchargée
et que le piston 22 est sollicité par le fluide sous pression dans
1'alésage 18 en étant soumis 2 la totalité de la pression fournie
par la pompe, si bien qu'il peut &tre repoussé dans la position de
travail de la figure 2 a l'encontre de la force exercée par son tés-
sort de rappel 102.

Par contre, si le signal de commutation pour le
piston principal 20 en étant retardé lors du déclenchement, c'est-a-
dire du passage de la position de travail de la figure 2 2 la posi-
tion de repos de la figure 1, le piston principal 22 se déplace ra-
ﬁidement jusqu'a la position médiane (Figure 1) dans laquelle le
si2ge de soupape 86 est ouvert et le si2ge de soupape 84 est au con-
traire fermé, si bien que le raccord de travail A ga relié au raccord
de retour au réservoir T par 1'intermédiaire du conduit 56 et du
si2ge de soupape 86, tandis que la communication entre le raccord de
pcmpe P et le raccord de travail A est interrompue. Le mouvement
additionnel du piston principal 22 au-dela de la position médiane
s'effectue & vitesse réduite, comme il a déja &té expliqué, si bien
que, lorsque le signal de commutation pour le piston principal 20

apparalt, aussi longtemps que l'autre piston principal 22 n'a pas



10

15

20

25

30

35

2499642

10

encore atteint la position de commutation erronée, le piston princi-
pal 20 est encore commuté, c'est-a-dire qu'il passe en position de
déclenchement, et il prend la position représentée sur la figure 1,
si bien que la soupape de sfireté de la presse reste préte i interve-
nir. '

La figure 4 montre également une position de com-
mutation erronée dans laquelle ni le piston 22 écarté de la position
de travail suivant la figure 2 ne se trouve commutérdans la position
de repprs de la figure 1 ni le piston principal 20 écarté de la posi-
tion de repos de la figure 1 ne se trouve dans la position de travail
illustrée sur la figure 2. -

Le raccord de travail A est déchargé en étant
relié au raccord de retour au réservoir T, par l'intermédiaire du
conduit 54, du sidge de soupape ouvert 80, du conduit 60 et du
canal annulaire 50. Le sidge de soupape 134 est obturé par le piston-
de commande 36 si bien que la communication entre le raccord de pompe
P et le raccord de travail A est interrompue. De méme-ies communica-
tions entre le conduit en dérivation 64 et le raccord de fetour au
réservoir T, & travers le trongon 110 du piston de travail 32, d'une
part et entre le conduit en dérivation 62 et le conduit 60, & travers
le trongon de piston 106 du piston de tmvel 28,datre part,sai interrompues.
Par contre le siége de soupape 120 est ouvert et il permet d'établir
une communication entre le raccord de retour au réservoir T et la '
soupape pilote 16, par 1'intermédiaire du conduit 60, de la gorge
annulaire 88 et du conduit de commande 72. ;

La soupape de s@reté de presse est également ver-
rouillée hydrauliquement dans cette position de commutation erronée
suivant la figure 4 et elle peut &tre ramenée de nouveau dans la
position de repos de la figure 1 uniquement en supprimant la pres-
sion au raccord de pompe B Une commutation de la soupape pilote 16
n'aurait aucun effet car les deux conduits de commande 70, 72 menant
2 elle sont déchargés en étant reliés au raccord de retour au réser-
voir T et de la méme fagon une commutation de 1'autre soupape pilote
14 n'aurait également aucune conséquence car le conduit de commande
66 est obturé par le trongon de piston 108, le piston de travail 28
étant cependant soumis 2 la pression totale du fluide sous pression
par l'intermédiaire du conduit en dérivation 62, de la gorge annu-

laire 90 et de l'étranglement 96.
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La soupape de sGreté suivant l'invention est du
type & autocontr8le c'est-a-dire qu'elle fonctionne sans interruptas
de contr8le électrique additionnel. Elle fonctionne en étant exempte
de toute pression résiduelle puisque dans chaque position de commu-
tation erronée chaque liaison allant du raccord de pompe P au raocwmrd
de travail A est inferrompue. Quelle que soit la position des sou-
papes pilotes l'un des pistons principaux est relié en permanence,
dans l'une des positions de commutation erronées, 2 la pompe, et
1'autre est relié en permanence au réservoir, si bien que 1l'on peut
remédier a cette position de commutation erronée uniquement par la
suppression de la pression au raccord de pompe P. Enfin des toléran-
ces dans le temps de commutation peuvent &tre compensées par une ré-

duction appropriée de la vitesse du piston.



.10

15

20

25

30

35

¢4h55642

12

REVENDI CATIONS

Soupape de siireté pour presse actionnable hydrauliquement, com-
portant un corps pourvu de deux pistons principaux mobiles en
opposition 1'un par rapport 2 1'autre dans un alésage du corps,
deux soupapes‘piiotes comprenant chacune un piston auxiliaire

et actiomnables,par exemple, électromagnétiquement, ainsi qu'un
raccord de pompe, un raccord de travail et un raccord de retour
au réservoir, caractérisée en ce que les deux pistons principaux
(20, 22) sont conformés d'une manidre asymétrique, 1'un de ces
pistons (20) étant composé d'un piston de travail (28) et d'un
piston de commande (30) tandis que l'autre piston principal (22)
est composé d'un piston de travail (32) et de deux pistons de
commande (34, 36) distants 1'un de 1'autre axialement.

Soupape de sfireté pour presse suivant la revendication 1, carac-
térisée en ce que le raccord de pompe (P) est relié 2 l'alésage
(18) du corps (12) dans la zone comprise entre les deux pistons
principaux (20, 22) et dans le corps de la soupape est ménagé un

conduit (58) formant by-pass qui relie un cbté de cet alésage

(18), situé d'un cdté du raccord de pompe (P), 3 l'autre coté de

1'alésage (18), situé de l'autre cbté du raccord de pompe (P).
Soupape de sfireté pour presse suivant l'une quelconque des re~
vendications 1 et 2, caractérisée en ce que le raccord de tra-
vail (A) est relié & 1'alésage (18), par 1'intermédiaire de deux
conduits (54, 56) dont 1'un débouche dans 1'alésage (18) d'un
cdté du raccord de pompe (P) et l'autre de l'autre c6té du rac-
cord de pompe (P), et ce & l'extérieur du conduit (58) formant
by-pass considéré dans le sens axial.

Soupape de sfireté pour presse suivant la revendication 3, carac-
térisée en ce que le raccord de retour au réservoir (T) débouche
dans 1'alésage (18) par l'intermédiaire d'un canal annulaire
(50), et ce a 1'extérieur du conduit (56) considéré dans le sens
axial, et le canal annulaire (50) communique, par 1'intermédiaire
d'un conduit (60) formant by-pass, avec un canal annulaire (48)
qui est en communication, de son c6té,avec 1l'alésage (18) et qui
se trouve 2 l'extérieur du conduit (54), considéré dans le sens

axial.



10

15

20

25

30

35

10.

2499642
13

Soupape de slreté pour presse suivant la revendication 4, carac-
térisée en ce qu'un si2ge de soupape (80) est formé entre le con-
duit (54) et le conduit (60) formant by-pass et un autre sizge
de soupape (82) est formé entre le conduit (58 formant by-pass et
alternativement
le conduit d'admission (52), ces si2ges de soupape pouvant &tre/
fermés et ouverts par le piston de commande (30) du piston prin-

cipal (20).

- Soupape de sireté pour presse suivant la revendication 4, carac-

térisée en ce qu'un sidge de soupape (84) est formé entre le
conduit (58) formant by-pass et le conduit (56) tandis qu'un
autre sidge de soupape (86) est formé entre le conduit (56) et le
canal annulaire (50), ces si2ges de soupape pouvant &tre alter-
nativement ouverts et fermés par le piston de commande (34) du
piston principal (22).

. Soupape de s@reté pour presse suivant 1'une quelconque des re-

vendications précédentes, caractérisée en ce que le raccord de
pompe (P) communique, par l'intermédiaire de condui® en dériva-
tion respectifs (62, 64), avec des alésages (19, 21) coaxiaux
avec 1'alésage (18) et dans lesquels sont guidés les pistons de
travail respectif (28, 32).

Soupape de s@reté pour presse suivant la revendication 7, carac-
térisée en ce que chaque piston de travaii (28, 32) présente,
dans sa surface périphérique externe, deux gorges annulaires
(88, 90; 92, 94) distantes l'une de l'autre dans la direction
axiale et pourvues de bords de commande, ces gorges annulaires
coopérant avec des conduits de commande (66, 68; 70, 72) menant

aux soupapes pilotes (14, 16).

. Soupape de sQreté pour presse suivant la revendication 8, carac-

térisée en ce que les conduits de commande (68, 72), situés du
cBté échappement des deux soupapes pilotes (14, 16),sont reliés
en croix aux gorges annulaires (92, 88) des pistons de fravail
(32, 28).

Soupape de s@ireté pour presse suivant 1'une quelconque des reven-
dications 8 et 9, caractérisée en ce que chaque piston de tra-
vail (28, 32) est pourvu d'un alésage borgne(100) et en ce qu'un
trou formant étranglement (96, 98) est percé a partir de la
gorge annulaire (90) du piston de travail (28) et de la gorge



10

11.

12.

455642
14

annulaire (94) du piston de travail (32) pour déboucher dans
1'a1ésage'borgne (100).

Soupape de sfireté pour presse suivant l'une quelconque des re-
vendications précédentes, caractérisée en ce que les deux pis-
tons (20, 22) sont maintenus dans leur position médianercentrale
uniquement par leurs ressorts (102). 7

Soupape de sQreté pour presse suivant la revendication 1, carac-
térisée en ce que dans le corps (12) sont formés des bords de
commande (132) qui coopdrent avec des trongons (108, 116) des pis=
tons de travail (28, 32) et en ce que dans la position médiane
centrale des deux pistons principaux (20, 22) les bords de com-
mande (132) sont déja recouverts par les trongons de piston
(108, 116).
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