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(54) “‘Zarizeni pro korekci prihybu vylozniku

Korekce prihybu vyloZniku kontrol-
nich proméfovacich stroji eliminuje chy-
by polohy kostky, ve které je upevnén
méfic{ dotyk, zplsobené prihybem pfi
vysouvéani vyloiniku z télesa vyioiniku.
Korekce prihybu je provedena tim, Ze
korekdni tyé se opiré o kladku, pevnd

- spojenou s t&lesem vyloZiniku. Z&vésné LSy
body korek&ni tyle a t4hla jsou pevné 13 15 10 S
spojeny pres zévés a prestavitelny za- :
vés 's pfirubami vyloZniku. Korekci pri=~

.hybu je moZno ménit jednak profilem
korekéni tye a jednak polohou koncové-
ho bodu pfestavitelného zavésu.
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Vynélez se tykd zarfzeni pro korekci prihybu vyloZniku
kontrolnich prom&¥ovacich strojl.

Kontrolni prom&¥ovaci stroje slouZ{ k prom&¥oviani obrobkd
& jejich vyslednd pFesnost je krom¥ fady jinych vlivd ovlivho=
véna prihybem vylofnfku, Prihyb vyloZniku v ose y sou¥edné sou=
stavy x, y, z zplsobuje chyby m&¥en{ dmErné velikosti prihybu
a velikosti hmotnosti m&¥icich &idel umisténych v drZdku na kon-
ei v¥loZniku.

Poné&vadZ u kontrolnich prom&rovacich stro.,j\‘isevyu;,’,at pro
pohyb v ose y souradné soustavy x, y, z celého rozsahu pohybm
v ose y, pak prihyb koncového bodu vyloinfku se mdni podle ve=-
likosti soufadnice y. V§loZnik se chové jako vetknuty nosnik
8 volnym koncems Chyby vzniklé prihybem jsou je¥t& nésobeny ve-
likost{ hmotnosti ¥idel, které jsou vymEnovdny podle toho, jaké
m&Pen{ provddime,

Ke zvySeni presnosti byla pouZita za¥fzenf, kterd kompen=
zuji velikost priihybu v koncovém bod& pohybu m&Ficfho snimafe
na maximélni vysunuté souradnice, SouZasnd tato zaffzenf umoZ-
nuji kompenzovat w koncovém bodd krom# prihybu vylo¥nfku také
prihyb zplisobeny hmotnostf m&¥icfho dotyku. Tato zndmé za¥fzenf
oviem provéd¥ji korekei zplsobenou prihybem v§loZnfku a ptidavné
hmotnosti wfdy jen bud pro meximdlni vysunuty vyloZnfk, nebo pro
zvclenou soufadnicis ¥ ostatnich bodech pohybu v ose y dochédzd{
podle velikosti vysunuti vyloZniku ke kladnym nebo zépornym

| chybsm, které tato za¥fzeni nejsou schopna plynule korigovat,
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Tyto nevfhody odstranuje za¥fzenf pro korekei prihybu vy-
loZniku kontrolnich prom&¥ovacich stroji dle vyndlezu, jehol
podstata je v tom, %e sestdvd z t&lesa, ve kterém je suvné ulo-

¥en v§loZnik a se kterym je pevn¥ spojena kladka, ok terou se
opiré korekdni ty&, vykyvn® uchycend z jedné strany k zévésu

a z druhé strany k jednomu konci téhla, které je z druhé strany
vikyvn& spojeno se zévésem opatienym maticif, prifemZ prestavi-
telny z&vds je pevnd pripojen pFes pFfrubu jednek ke kostce

8 otvory pro mi¥ic{ snimade a jednak k vyloZniku, ke kterému

je pripevn®na opérnéd p¥iruba opirajici se o matici,

Pokrok dosaZeny vynédlezem spolivéd ve zvySeni celkové piesw
nosti m&¥en{ pfi libovolném vysunuti vyloZniku v ose y. Korek-
e¢i prihybu vyloZniku lze provédEt plynule po celé dréze vysu-
nut{ v ose y.

Predm¥t vyndlezu je na pripojeném vykrese, kde 'je na
obr.l zndzorn&no zaiizeni pro korekei prihybu v zdvislosti na
soutfadnici y a na obr. 2 je toto zarizenf v pidoryse.

Uspoadéni jednotlivych konstruk&nich prvka pro korekci
prihybu vyloZniku je voleno tak, aby byla umoZnéna korekce pri=-
hybu vyloZnfku 12 vlestni hmotnost{ i p¥fdavnou hmotnosti m&=
Ficiho dotyku plynule podle velikosti soufadnice y, na které se
provéadl” jednotlivéd m&Feni, P¥i poloze koncového bodu vjloZni-
ku , kdy je tedy vyloinik v po¥dteni poloze, Jje prihyb zpl-
sobeny vlast ni hmotnost{ vyloZniku 12 - jeho volného konce -

a p¥idavnou hmotnosti m&¥iciho dotyku velmi mely. P¥i pohybu
v ose y a% na maximdln{ vysunutf{ se velikost prihybu koncového
bodu vyloZniku 12 plynule mEni na maximdlni hodnotu prihybu.

Za¥{zen{ pro korekci prihybu vyloZniku sestdvd z t¥lesa 11
(olx1),ve kterém je suvwn® uloZen vyloZnik 12 a se kterym je pevné
spojena kladka lo, o kterou se opiréd korek®ni ty& 4. Korekéni
ty& 4 je vykyvn& uchycena z jedné strany k zévdsu 6 a z druhé
strany k jednomu konci téhla 3. Toto téhlo 3 je svym druhym kon-
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cem prichyceno vykyvn& k prestavitelnému zévésu 2, na kterém
Jje nadroubovéna matice 1. Z&v&s 6 je pevnd p¥ipojen pres pii-
rub_u J Jednak ke kostce 7 a jednak k vyloiniku 12. Kostka J
méd otvory 8 pro umisténi méricich snima¥d (nezakresleno).
Z .druhé strany Je k vyloZniku 12 piipevn¥na opérnd piriruba
';1,0pirajici se o matici l. Téleso 1l je umist&no na sloupu
2y ktery Je souldsti prom&Fovacthe stroje.

Tim, %¥e se korek&ni ty& 4 dotykd kladky 10, vyvozuje se
sfla P, kterd se rozkld4d4 do dvou sloZek, 2, a By, z nichZ se
vyuéivé sloZka P ke zvedéni kostky 7.

Zytizeni pro korekei prihybu vyloZniku se pothuJe ve
emyslu osy y v télese ;l. V¥loZnik 12 p¥i vysouvdni z t&lesa
11 ve smyslu osy y undif kostku {. Pfi vysouvédni kostky 7J
dochdz{ k prihybu vyloZniku 12, ktery se vysouvd z tdlesa 1l
vyloZniku 12 a velikost prdhybu je dm&rnéd velikosti vysunuté
soufadnice y, velikosti hmotnosti vlastnfho vyloZniku 12
a prfdavné hmotnosti m&ficiho dotyku umfstiného v otvoru 8.
Korekce prdhybu, ktery ovlivnuje vyslednou pfesnost, je rea-
lizovédna tim, %e korekéni ty& 4 se dotykd opérné kladky 10.
‘P¥i pohybu vyloZniku 12 musf plsobit sila By, kterd zvedd
kostku 7 o hodnotu prihybu. Tim, Ze korekni ty¥ 4 je oto¥ni
upevnéna v zévésu 6, ktery je pevné spojen s prirubou 9 a
v prestavitelném z4v&su 2 pres téhlo 3, je moZné pres kladku
10'provédét plynule korekci prdhybu ve sméru osy y. Celé za-
¥{zen{ pro korekci se pohybuje po sloupu 5 v ose z.

Pro jednotlivéd m&reni nebo pripadné i v prib&hu méieni
Je nutnéd vyména mé&ficich dotykl, které majfi rdznou hmotnost.
To se d&je zménou polohy korekéni tyle 4 piestavitelnym zé-
v&sem 2 pomoci matice 1 opirajfci se o opérnou p¥irubu 13{obr.2).
Zm&nou polochy stiedu pfeataiitelného zévésu 2 se mén{ vy-
slednéd velikost korekce pFidavné hmotnosti mé&#ficfho dotyku.
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Zaiizeni pro korekci prihybu vyloZniku kontrelnich prom&fova-
cich stroji vyznadené tim, Ze v tilese /M] e

suvné uloZen vyloZnik /1l2/, se kterym je pevné spoje-
ne kladka /10/, o kterou ja opFenikorekéni ty& /4/ vykyvn¥
uchycend z jedné strany k zdvdsu /6/ a k jednomu konci tdhla
/3/, které je z druhé strany vykywvnd spojenc s pFestavitelnym
zdvésem /2/ opatPenym matici /1/, pFidemZ zdvds /6/ je pevné
p¥ipojen p¥es pFirubu /9/ jednak ke kostdce /7/ s otvory /8/
pro mé¥ici snimade a jednak k vyloZniku /12/, ke kterému je
piipevnéna opsrnég pi{ruba /13/, oprend o matici /1/.

1 vykres
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