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Przedmiotem niniejszego wynalazku jest hy-
drauliczne urzadzenie zaciskowe z komorami cis-
nieniowymi do unieruchamiania zespoléw prze-
suwnych na prowadnicach, zwlaszcza zespotéw ob-
rabiarek, ktorego listwa zaciskowa jest wyposazo-
na na swej powierzchni roboczej w uklad uszczel-
nionych, ptaskich komdr potgczonych ze sterowa-
nym ukladem zasilania hydraulicznego.

Znane jest urzadzenie zaciskowe do samoczyn-
nego unieruchamiania san obrabiarki, zlozone
z trzpienia polgczonego z kamieniem, osadzonym
w rowku teowym prowadnicy san i rozpieranego
w celu uzyskania odpowiedniej sily zaciskajgcej,
za pomocg ukladu hydraulicznego. Uklad ten sta-
nowi przy tym cylinder teleskopowy polgczony ze
sworzniem za pomocg glowicy wywierajgcej na
niego site ciggnaca.

Charakteryzuje sie ono jednak stosunkowo skom-
plikowang budowg, zwigzang z przenoszeniem na-
pedu i konstrukcjg mechanizmu zaciskowego, a po-
nadto duzymi wymiarami elementéw wymagany-
mi ze wzgledu na oddzialywanie znacznych silt dla
unieruchomienia zespolu. Znane sg réwniez urzay-
dzenia zaciskowe prostszej konstrukcji, zlozZone
z ukladu hydraulicznego, ktdérego tloczek przesu-
wa Kklin, powodujgc zaci$niecie zespotu na prowad-
nicy. Wada tych urzgdzen jest jednak mozliwosé
niewielkiego przesuniecia zespolu w trakcie za-
ciskania, np. wskutek oddziatywania sil tarcia kli-
na, jak rowniez trudno$é uzyskania stalej sily za-
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cisku, ktéra zalezna jest od koficowego polozenia
tloczka i poczatkowego polaczenia klina. Ponadto
dziatanie tych urzadzehn wymaga stosowania znacz-
nych sil niezbednych do wyciggania klina, a tym
samym znacznych przekrojow tlokéw ukladu hy-
draulicznego.

Powyzsze wady i niedogodnoéci usuwa hydrau-
liczne urzadzenie zaciskowe do unieruchamiania
zespoléw przesuwnych, zwlaszcza przesuwanych
na prowadnicach zespol6w obrabiarek wedlug wy-
nalazku, w ktérym listwa prowadnicza zespolu
przesuwajgca sie wzdluz prowadnicy korpusu jest
zaopatrzona w zesp6l ptaskich, uszczelnionych ko-
mor polgczonych przewodem ze sterowanym ukla-
dem zasilania hydraulicznego, przy czym niezbed-
na dla uzyskania zacisku sile, prostopadiy do po-
wierzchni prowadnicy, uzyskuje sie przez dopro-
wadzenie do tych komér czynnika hydraulicznego
pod takim ciSnieniem, aby wytworzone przezen
parcie bylo wystarczajace dla unieruchomienia ze-
spotu.

Urzadzenie wedlug wynalazku jest wiec pozba-
wione jakichkolwiek ruchomych elementéw me-
chanicznych, za$ jego sterowanie odbywa sie przez
wlaczenie lub wylaczenie ci$nienia, np. za pomocy
suwaka elektrohydraulicznego lub innego. Zaletg
urzgdzenia wedlug wynalazku jest ponadto niski
koszt zwigzany z jego prostg konstrukecjg oraz
mozliwo§¢ zastosowania go w istniejgcych zespo-
tach przesuwnych obrabiarek przez wykonanie w ich
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listwach prowadzacych wspomnianego zespolu ko-
mor ciSnieniowych, wyposazonych w uszczelnienia.
Doswiadczenie wykazalo przy tym, ze najbardziej
korzystne jest stosowanie ptaskich komor zaopa-
trzonych w uszczelki w postaci pierScieni o prze-
kroju kolowym, przy czym liczba, wielkosé
i ksztalt tych komoér jest dobierana w zalezno$ci
od zadanej wielko§ci i rozkladu sily zaciskowej
oraz dysponowanej powierzchni zacisku.

Wynalazek jest przykladowo wyjasniony na ry-
sunku, na ktéorym fig. 1 przedstawia urzgdzenie
zaciskowe w przekroju poprzecznym, fig. 2 —
w widoku z gory, fig. 3 — powiekszony szczegdl
urzgdzenia wedlug fig. 1, a fig. 4 — odmiane
urzadzenia zaopatrzong w Kklin umozliwiajgcy re-
gulacje luzu na prowadnicy.

Urzadzenie zaciskowe przedstawione na fig. '1,.

2 i 3 sklada sie z listwy prowadniczej 1 przymo-
cowanej za pomocg §rub 2 do korpusu 3 stolu lub
suportu, ktéry jest osadzony przesuwnie wzdluz
prowadnic 4 kadiluba 5 obrabiarki.

Listwa prowadzaca 1 jest przy tym zaopatrzona
na swej powierzchni roboczej 6 w zespél komér
cisnieniowych polgczonych za pomocg kanaléw 8
z przewodem 9 laczacym je ze sterowanym ukla-
dem zasilania hydraulicznego. Komory 7 uszczel-
nione za pomoca uszczelek 10 stanowigcych przy-
kladowe elastyczne pierScienie o przekroju koto-
wym sg najkorzystniej plaskie, tzn. wysoko$é ich
jest stosunkowo nieznaczna w poréwnaniu do po-
wierzchni, za§ na swych obrzezach sz zaopatrzone
‘w dodatkowe rowki 11 w ktérych osadzone sg
piersScienie uszczelniajace 10. Zapobiega to prze-
suwaniu sie i odksztalcaniu pierscieni uszczelnia-
jacych w czasie przesuwéw zespoiu 3.

Liczba, wielko§é powierzchni i ksztalt komér 7
jest przy tym dobierana w zalezno$ci od zgdanej
sity zacisku i jego rozmieszczenia oraz w zalez-
nosci od dysponowanego ksztaltu i wielkosci po-
wierzchni roboczej listwy prowadzacej 1.

Dzialanie urzgdzenia zaciskowego wedlug wyna-
lazku polega na tym, ze sterowany za pomoca su-
waka (recznego lub innego) elektrohydrauliczne-
g0 — hydrauliczny zesp6t zasilajacy doprowadza
przez kanaly 9 i 8 oSrodek pod ci$nieniem do
wnetrza uszczelnionych komdr 7, powodujgc wsku-
tek jego parcia wytworzenie sily niezbednej dla
uzyskania zacisku listwy prowadniczej 1 zespolu
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przesuwanego 3 na prowadnicach 4 kadiuba 5 ob-
rabiarki. Po wylgczeniu ciSnienia za pomoca
wspomnianego urzadzenia sterujgcego nastepuie
zwolnienie sily zacisku, wskutek czego zesp6t 3
moze byé przesuwany wzdluz prowadnic 4 kad-
tuba 5.

Odmiana urzadzenia przedstawiona na fig. 4

- tym rézni sie od wyzej opisanej, ze listwa pro-
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wadzaca la, ktéra ma w tym przypadku przekréj
katowy, jest oddzielona od prowadnicy 4a kadiu-
ba 5 za pomoca klina 12. Umozliwia to odpowied-
nig regulacje luzu w zalezno$ci od polozenia klina
wzdluz prowadnicy.

Powyzsze rozwigzanie eliminuje roéwniez od-
ksztalcenia i Scieranie uszczelnienn w trakcie prze-
suwania, powodujac znaczne zwigkszenie ich zy-
wotnoSci.

Urzadzenie zaciskowe zespoléw przesuwnych we-
dlug wynalazku moze znalezé zastosowanie zwlasz-
cza do unieruchamiania zespoléw przesuwnych ob-
rabiarek, przy czym moze byé réwniez stosowane
do zespoldw osadzonych przesuwnie na kolumnach

‘lub stupach, za§ role listwy zaciskowej spelnia

w tym przypadku obejma prowadzgca zespolu
przesuwnegeo.

Zastrzezenia patentowe

1. Hydrauliczne urzadzenie zaciskowe do unieru-
chomiania zespoléw przesuwnych, zwlaszcza ze-
spoiéw obrabiarek, znamienne tym, ze sklada
sie z ukladu uszczelnionych komér cisnienio-
wych (7) umieszczonych na powierzchni robo-
czej listwy (1) lub obejmy prowadniczej i po-
taczonych za pomocg kanaléw (8 i 9) ze stero-
wanym ukladem zasilania hydraulicznego.

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze komory (7) sg plaskie i zaopatrzone na obrze-
zu w rowek 11, w ktérym jest umieszczona
uszczelka (10).

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 i 2, znamienne tym,
ze uszczelka (10) ma postaé elastycznego pier-
§cienia o przekroju kotowym.

4. Odmiana urzadzenia wedlug zastrz. 1, znamien-
na {ym, ze miedzy listwa prowadzaca (la)
i prowadnicy (4a) znajduje sie klin (12) umozli-
wiajacy regulacje luzu.
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