KUULUTUSJULKAISU
B] ) yriRcenInGsskrirr 64206

C(4s) ;' . R R
PR st

[3)) ketdmmec® D 21 G 1/00

SUOMI—FINLAND (21) Patenttihekemus — Patentansbkning 792207
(22) Hakemisplivi — AneBkningsdag 13.07.79
(FI)
(23) Alkuptiva — Glitighetsdag 13.07.79
(41) Tuliut juikisekst — Biivie offentiig 14.01.80
Patentti- ja rekisterihallitus (44) Niheavili .
& K kalsun —
Patent- och registerstyreisen AnsBlan nt'l’:::"ool:h m.'s's{"nn.n pum.m 30.06.83

(32)(33)(31) Prydetty atuoikeus —Begird prioritee 13.07.78

Saksan Liittotasavalta-Fdrbundsrepubliken
Tyskland(DE) P 2830733.7
Toteenndytetty-Styrkt

(71) Kleinewef?rs GmbH, Kleinewefers-Kalanderstrasse, 4150 Krefeld 1,
Saksan Liittotasavalta-Fdrbundsrepubliken Tyskland(DE)

-{72) Josef Pav, Krefeld, Reinhard Wenzel, Krefeld, Saksan Liittotasavalta-
Fortundsrepubliken Tyskland(DE)

(T4) Oy Kolster Ab

(5k) Laite kalanterin telojen nopeaksi erottamiseksi - Anordning fOr snabbt
skiljande av valsarna i en kalander

Keksintd tarkoittaa laitetta kalanteriin telojen nopeaksi
erottamiseksi, jossa kalanterissa telojen laakeripesdt ovat siirret-
tivissi kiinteissid ohjaimissa, joista ainakin alimpaan telaan sovi-
tetut ohjaimet ovat tela-akselin molemmin puolin, jossa kalanterissa
ylimmin telan laakeripesdt ovat kuormitettavissa alaspdin vaikutta-
van hydraulisen painelaitteen vdlitykselld Jja jossa alimman telan laa-
keripesiin kuhunkin on sovitettu sylinteri-m&ntdlaite, jonka sylin-
terit on sovitettu kiintedsti runkoon ja jonka midnndt ovat lasketta-
vissa ensimmiisestd asennosta, jossa ne painavat sylinterissd olevan
hydraulisen paineaineen vdlitykselld laakeripesid ylospdin, kunnes
timi liike pddttyy kiinteilld tukipinnoilla olevaan olakkeeseen, pai-
neviliainetta pois pdist&m#lli toiseen asentoon, jossa muodostuu kaik-
kien telojen vdliin kuhunkin rako. _

Titd lajia olevassa erddssd tunnetussa kalanterissa (US-patent-
tijulkaisu 2,861,504) kalanterissa on molemmilla puolilla runko-osa,
jossa on kaksi pylvidstd, jotka on ylhddltd yhdistetty toisiinsa i-
keelld ja alhaalta jalustalla. Pylvdiden sisdsivuille on muodostettu

ohjaimia, joita pitkin kaikkien tclojen laakeripesdt ovat siirrettd-
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vissd ja joissa tukipintoja kannattavat vasteet ovat kiinnitettyina
kitkan avulla. Ylemméssi ileessi on laakeroituna mekaaninen puristus-
laite. Jalustaan on sovitettu minti-sylinterilaite. Kun minti painaa
alimman t elan 1aakeripe§ia yl8spdin, nimi kiristet&in m&nnin ja tuki-
Pinnan vdliin koneellisesti, niin etti saadaan mddritelty kidyttdasen-
to alimmalle telalle, josta se kuitenkin voidaan laskea nopeasti.

Tdll8in tdytyy alimman telan kdyttbasennon kiinnittdmiseksi
tarvittavat voimat runko-osan Pylvdiden vastaanottaa tavararadan
mokkaamista varten tarvittavan tySkuormituksen lisiksi tulevana kuor-
mituksena. Koska ohjainten muodostamiseksi tdytyy runko-osien pylvii-
td ty®st#dd, ovat toleranssit suhteellisen suuret. Tamd&n johdosta vaa-
dittu sivutila johtaa alimman telan ensimmdisessd tai tydasennossa
vdrdtelyihin, kun valssin pinnan epdsddnndllisyyksien tai kisitelti-
vdn tavaran epiyhdenmukaisen paksuuden johdosta saadaan vdrdhtelyn
kehittyminen. Suuret toleranssit tekevit osittain myds vaikeaksi s&i-
tdd vasteita tarkasti. THdtH# tunnettua laitetta ei voida kdyttdi nyky-
pdivdnd tavallisissa runko-osissa, joissa on vain yksi pylvis.

Lisdksi on tunnettu sellainen kalanteri (DE-patenttijulkaisu
2,010,322), jossa kummassakin runko-osassa on vain yksi pylvis ja
sen vuoksi vain yksi koko korkeudelle ulottuva ohjain teloja varten.
Jotta alimman telan laakeripesii voitaisiin ohjata molemminpuolises-
ti, on jalustan ulkosivulle kiinnitetty toisella ohjaimella varus-
tettu kappale. Jalustaan sovitettu sylinteri on varustettu siihen
kiintedsti yhdistetyll4 kannella, joka muodostaa tukipinnan m#nt#in
muodostettua porrasta varten.

Tdssd konstruktiossa on ainoastaan minti kiinnitetty koneel-
lisesti. Alimman telan laakeripesdt ovat sit4d vastoin ainoastaan
niiden pddlle sovitettujen telojen mént&dn aiheuttamien voimien vai-
kutuksen alaisena. Lisdksi tulevat mySs t&ssd valmistustoleranssit
ja yhdensuuntaispoikkeamat molemmissa toisistaan riippuvissa ohjauk-
sissa. Tdmédn liikkumisvapauden seurauksena alimman valssin esiintyy
kdyttBhédiriditd voimakkaiden vidrdhtelyjen ja ti#rindilmididen muodos-
sa. Ne aiheuttavat telaryhmin muodonmuutoksen ja lopulta vahingoittu—
misen ja sen vuoksi my8s tySstettdvin tuotteen vahingoittumisen,
siis esim. paperiradan vahingoittumisen. Nimi hdiridt ovat siti
kriittisempis, mit3 suurempi on telojen pituus ja niiden kehdnopeus.
Tdmin johdosta rajoittuu niiden koneiden enempi tekninen kehitt&minen
huomattavasti.

Mainitut haitat tulevat vieli voimakkaammin esiin, kun tdhin
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saakka kiinte#lli alimmalla telalla varustettu kalanteri tulee vaih-

taa nopeaerotuksella varustettuun kalanteriin. Tdssd tapauksessa tdy-
tyy nimitt#in valmistaa toinen ohjain runko-osaan paikan p&dlld. Tdl-
18in tulee pakosta vield suuremmat toleranssit kuin valmistuslaitok-

sessa tapahtuvassa valmistamisessa.

Keksint® perustuu tehtivddn muodostaa laite edelld mainittua
lajia olevan kalanterin telojen nopeaksi erottamiseksi, jossa lait-
teessa on taattu alimman telan varmempi kiinnitys suuremmassa mddrin
kuin t#hi#n saakka ja joka on riippumatta runko-osan muodosta erityi-
sesti my8s uudelleen rakentamiseen sopiva.

Keksinndn mukainen laite on tunnettu seuraavista tuntomerkeis-
ta:

a) kiinteiden tukipintojen kanssa yhteistciminnassa olevat o-
lakkeet on yhdistetty alimman telan laakeripesiin;

b) alimman telan laakeripesien ohjaimet on jdrsjestetty riip-
pumattomiksi yl&puolella sijaitsevien telojen laakeripesien ohjai-
mista;

c) alimman telan jokaista laakeripesdd varten on kulloinkin
ohjaimet, tukipinnat ja sylinteri yhdistetty rakenneyksikkd6n, joka
on asennettavissa runko-osan jalustaan.

Kiytettiessd td#llaista rakenneyksikkdd jédvit pois alimman
telan laakeripesien ohjaimet runko-osista. Rakenneyksikdn ohjaimet
ovat valmistettavissa olennaisesti tarkemmin ja rakenneyksik®n sisd-
puolella myds tarkalleen suunnattavissa toistensa suuntaisiksi.
Koska laakeripes# on kiristetty koneellisesti md&nndn ja tukipinnan
v4liin ja viltet#ddn hyvin pitkdlle sivuttainen vdlys, ovat vdr&h-
telyt ja tdrindilmidt tdydellisesti poissuljettavissa. Tukipintojen
kautta johdettuja tukivoimia ei tarvitse johtaa runko-osan kautta.
Ne voivat pikemminkin kulkea suhteellisen tiiviisti m&nn&n mddrit-
telemdn voimaviivan vierestd, niin ett3 saadaan hyvin kompakti
jidrjestelmii. Koska rakenneyksikkd k&sittdd kaikki alimman telan
kiinnittémistd varten tydasentoon ja t&médn telan laskemista varten
tarvittavat osat, voidaan vilttyi ohjaimista runko-osassa ja tdhdn
kiinnitetyisti vasteista. Rakenneyksikkd on sen vuoksi tdysin riip-
pumaton runko-osan muodosta. Rakenneyksikkd voidaan my8s valmistaa
tdysin valmiiksi valmistuslaitoksessa. Uudelleen rakentamisessa ei
sen vuoksi ole tarpeen ohjaimia jyrsid tarkkaan tai huolellisesti
koota yhteen.
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Erityisen suotuisaa on, jos rakenneyksik®ssi on asennuskap-
pale, joka on runko-osan jalustan tasaisella tukipinnalla. Asennus-
kappale puristetaan pystyvoimien vaikutuksesta varmasti tasaista
tukipintaa vasten. Sivuttaisen siirtymisen estimiseksi riittHvit
suhteellisen yksinkertaiset varmistustoimenpiteet.

Lisdksi voi rakenneyksik&ssid olla tukipinnalla varustettu
istukka, johon on pantu sylinteri painautumaan t&hsn vastepintaan.
Kun sylinteri on pantu t3dh&n istukkaan, siti pidetddn samoin var-
masti pystyvoimien vaikutuksesta. Useissa tapauksissa voidaan jattia
lisdkiinnitys pois.

Lisdksi rakenneyksik®ssid voi olla ohjauselementtejd, jotka
ohjainten ulkopuolella kannattavat myds tukipintoja. Ndin saadaan
lisdd iksinkertaistumista. _

Erddssd sovellutusmuodossa ohjaimet on muodostettu laakeri-
pesdn ldpi meneviin ohjaussauvoihin, erityisesti sylinteripulttei-
hin. Koska ohjaussauvat menevit laakeripesdn ldpi, saadaan erittidin
tarkka ohjaus.

Erityisesti ovat poraukset sovitettavissa hyvin tarkoin
vastaaviin sylinteripultteihin. T&118in on edullista, jos tukipin-
nat on muodostettu ohjaussauvojen paksunnettuihin pdihin.

Toisessa sovellutusmuodossa ohjaimet on muodostettu molemmil-
la puolilla laakeripes#dn painautuviin ohjausseiniin. N&mi ohjaimet
voivat tavanomaiseen tapaan olla varustetut uralla ja rivalla.

Tdlléin voi jokaiseen ohjausseindin olla tehty kaksi laake-
ripesdn ympdri tarttuvaa liitoskappaletta, joissa on tukipinnat,
ja laakeripesédn lidpi voivat kiinnittyd tukipintojen kanssa yhteis-
toiminnassa olevat tapit. T&m& helpottaa kokoamista, koska tapit
voidaan laakeripesdn sisddn viemisen jidlkeen tydntdd ohjausseinien
valiin laakeripesidén.

Erityisen yksinkertainen rakenne saadaan siten, etti asen-
nuskappale on yhdistetty kiinte&sti ohjaussauvoihin, -seiniin tai
muihin ohjauselementteihin ja varustettu istukalla sylinterin vas-
taanottamiseksi. Koska sylinteri voidaan ilman erityistd kiinnitt&-
mistd tydntdd istukan sisdidn, on yksinkertaisimmassa tapauksessa
ainoastaan ohjauselementit yhdistettidvi asennuskappaleeseen.

Kolmannessa sovellutusmuodossa on huolehdittu siitid, etti
ohjaimet ja/tai tukipinnat on sovitettu sylinterin ulkopuolelle ja
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vaikuttavat yhdessd sylinteriin kiinnittyvien laakeripesdn jalkojen
kanssa. Té&mdn johdosta saadaan hyvin pieneen kokoon saatu rakenne-
yksikkd, jossa on erinomaisen lyhyet voimansiirtotiet.

Erityisen edullista on, jos ohjaimet on muodostettu pysty-
urista, joihin jalat kiinnittyvidt, jos tukipinnat on muodostettu
poikittaisuriin tydnnettyihin tukielementteihin ja js jaloissa sisi-
puclella on ontelo, johon tukielementti kiinnittyy. T&118in on
tukielementti laakeripesdn ja sylinterin kokoamisen jilkeen tydn-
nettdvissd poikittaisuransa sisd&in.

Lisdksi voi asennuskappaleessa olla istukka sylinterid var-
ten ja sen ulkopuolella aukkoja jalkojen vastaanottamiseksi ja
ulkoiseksi ohjaamiseksi. Ni#in saadaan lisiksi tuleva ulkoinen
ohjaus laakeripesin jalkoja varten.

Keksintdd selostetaan lihemmin seuraavassa useiden piirus-
tuksessa kuvattujen, edullisten sovellutusesimerkkien avulla.
Piirustuksissa esittdi:

kuvio 1 keksinnén mukaisen kalanterin kaavamaista sivukuvaa,

kuvio 2 pystyleikkausta kuvion 1 rakenneyksik&sti,

kuvio 3 vaakaleikkausta kuvion 2 viivaa A-A pitkin,

kuvio 4 pystyleikkausta rakenneyksikdn toisesta sovellutus-
muodosta,

kuvio 5 vaakaleikkausta kuvion 4 viivaa B-B pitkin, ,

kuvio 6 pystyleikkausta rakenneyksik®dn kolmannesta sovellu-
tusmuodosta, ja

kuvio 7 vaakaleikkausta kuvion 6 viivaa C-C pitkin.

Kuviossa 1 hawinollistetussa kalanterissa 1 on kaksi runko-
osaa 2, jotka molemmat muodostuvat yhdesti pylvadstd sekd ylimmin
telan 3 ja alimman telan 4 vilissid joukko lisdteloja 5. Runko-osan
jalustan 7 tasaiselle pinnalle 6 on sovitettu rakenneyksikks 8,
joka on sovitettu alimman telan 4 laakeripesddn 9. Ylimmi#n telan
3 laakeripesd 10 ja muiden telojen 5 laakeripesdt 11 on laakeroitu
siirrettdvdsti runko-osan 2 pysytsuuntaiselle ohjaimelle 12. T&min
ohjaimen yldpddhdn on kiinnitetty hydraulinen puristuslaite 13,
jonka minti 14 on yhdistetty kiintedsti laakeripes#in 10. Rakenne-
yksikkd 8 mahdollistaa sen, ettid alin tela 4 pidetddn havainnollis-
tetussa ensimmiisessd asennossa ja lasketaan hyvin nopeasti toisccn

ascentoon, kuten jidl jempdnd vield kuvataan. Ylimmin telan 3 laakeri-



6 64206

pesddn 10 on kiinnitetty riippuakseli 15, jossa on joukko vasteita
16. N2m& aiheuttavat laskettaessa telaa 4 sellaisen telojen 5
laskemisen, ettid peridkkdisten telojen jokaisen parin vidliin syntyy
rako.

Rakenneyksik&ssi 8 on asennuskappale 17, jossa on alalevy
18, yldlevy 19, rengas 20 ja vahvistuslevy 21. Alalevy 18 on run-
ko~osan jalustan 7 tasaisella pinnalla ja se voidaan kiinnitt3i
tdh&n reikiin 35 kiinnitettidvien ruuvien vdlitykselld. Rengas 20
muodostaa yhdessi ympyrin muotoisten levyissd 18 ja 19 olevien
aukkojen kanssa istukan 22, jossa on vastepinta 23 ja jonka sisidin
on pantu portaalla 24 varustettu sylinteri 25. Tiss4 on tiivistys-
mansetin 26 avulla ohjattu minti 27, joka voidaan saattaa paine-
aineen paineen alaiseksi, joka johdetaan ty®&tilaan 28. Minti vaikut-
taa vdliosan 29 vidlitykselll laakeripesdn 9 alasivuun.

Tdssd laakeripes&ssid 9 on kaksi porausta 30, jotka laajene-
vat ylh&8&114 portaan 31 johdosta. Niiden porausten ldpi viediidn
ohjaimet F muodostavat ohjaussauvat 32, jotka ovat sylinteripultin
muodossa, jossa ylh#dlli on pdd 33 ja tdm&n alapinnalla portaan
34 muodossa oleva tukipinta S. Ohjaussauvat 32 tarttuvat levyissd
18 ja 19 oleviin reikiin. Ne on kierteisiin 36 ruuvatun mutterin
37 vdlitykselld, joka on sovitettu levyn 18 alasivulla olevaan
syvennykseen 38, kiristetty kiinni, ja t#l1l4 tavalla kiinnitetty
asennuskappaleeseen 17.

Kun paineainetta tuodaan ty&tilaan 28, kuten kuviossa 2 on
havainnollistettu, puristetaan miantii 27 yl8spédin, kunnes laakeri-
pesd 9 portaalla 31 painautuu tukipintaan 34. Koska ohjain F on
hyvin tarkka, saadaan hyvin tarkka laakeripesidn 9 mddritelty asema,
joka vastaa kiintedi kiinnityst& runko-osaan. Timi asema sdilyy
kdytdn aikana, koska paineaineen paine tuottaa voiman, joka on
suurempi kuin painelaitteen 13 ja telan painon aiheuttama vastavoi-
ma. Pddstettdessd paineainetta tydtilasta 28 laakeripesd 9 liukuu
nopeasti ohjainta F pitkin alasp&din, niin etti muut telat voivat
seurata nopeasti. .

Havainnollistettu rakenneyksikk® 8 voidaan valmistaa tdydel-
lisen valmiiksi jo valmistuslaitoksessa. Se voidaan hajoittaa kul-
jetusta varten osiin ja asennuspaikalla samalla tarkkuudella koota
jdlleen.
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Kuvioiden 4 ja 5 mukaisessa sovellutusmuodossa rakenneyksik-
k& 108 on laakeripesdi 109 varten, jossa on asennuskappale 117.
Timd asennuskappale muodostuu alalevystd 118, yl&dlevystd 119,
renkaasta 120 sekd sivutukikappaleista 121. Renkaan 120 ja levyissd
118 ja 119 olevien ympyrdn muotoisten aukkojen muodostama istukka
122 vastaanottaa sylinterin 125, joka laipalla 124 painautuu vas-
tepintaa 123 vasten, joka on muodostettu levyn 119 yldsivulle.
Mintid 127 vaikuttaa vdlikappaleen 129 védlitykselld laakeripesédn 109
alasivulle.

Ohjaimet F on muodostettu ohjainseiniin 132, jotka on ruuvat-
tu kiintedsti vahvistuslevyihin 121. Ndissd on ripa, joka tarttuu
laakeripesdn 109 vastaavaan ohjausuraan 130. Jokaiseen sivuseinddn
on kiintedsti pantu kaksi liitoskappaletta.l33. Ndissd on rako 134,
jonka p&id muodostaa tukipinnan S. Tapit 131 menevdt laakeripesdn
109 l&pi ja raon 134 lapi. Ne asettuvat kuormitettaessa ménndlla
127 laakeripesidid 109 vastalaakeripintaa S vasten.

Myds tidmd rakenneyksikkd voidaan valmistaa valmiiksi valmis-
tuslaitoksessa, toimittaa asennﬁspaikalle hajoitettuna ja sielld
mukavasti liitt#i yhteen ruuvaamalla ohjausseindt 132, panemalla
paikalleen sylinteri 125, johtamalla laakeripesd 109 sisdan ja
lopuksi ty®ntamdlld tapit 131 sisddn.

Kuvioiden 6 ja 7 sovellutusmuodossa on havainnollistettu
laakeripesdd 209 varten oleva rakenneyksikkd 208. T&ssd asennus-
kappale 217 muodostuu endd ainoastaan alalevystd 218, johon on
tydstetty vasteella 224 varustettu istukka 222. Tdhdn istukkaan on
pantu sylinteri 225 mé&ntdd 227 varten, joka vaikuttaa védlikappaleen
229 vilitykselld laakeripesdédn 209. Jos téssd istukka antaa liian
vihin ohjausta sylinterille 225, t&md voidaan lis&ksi kiinnittaa
ruuveilla. Timdn johdosta muodostetaan ohjain F siten, ettd sylin-
terin 225 ulkopuolelle 236 on tydstetty molemmille puolille pysty-
suuntainen ura 232. N3ihin uriin tarttuvat laakeripes&n 209 jalat
230. Levyssid 218 olevat aukot huolehtivat siits, ettd jalat voidaan
johtaa my&s niiden ulkopuolen viereen. Sylinteri ulottuu korkeuteen
238, mutta sillid on korkeuteen 239 ulottuva dianonaaliura 240,
jolla on vihdn suurempi leveys kuin laakeripesdn 209 leveys, niin
etti jalat 230 ovat ohjattuina suhteellisen suurelta pituuden osal-

ta. Poikittaisuriin 241 on laakeroitu tukielementit 233, jotka muo-
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dostavat tukipinnan ulkosivulla. Jaloissa 23Q on onteloita 231,
jotka tarttuvat tukielementteihin 233 ja muodostavat niiden pdihin
vastalaakeripintoja 242, jotka toimivat yhdessi tukipintojen S
kanssa. Kokoamisen yhteydessd tydnnet&in nimi tukielementit vii-
meisend osana poikittaisuriin.

Havainnollistettua rakenneyksikkdi voidaan kdyttdd seki uu-
siin rakennelmiin etti my8s uudelleen rakentamisen yhteydessi
edullisesti. Se on sopiva yhdelld pylviilli ja kahdella pylv&slli
varustettuja runko-osia varten.
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Patenttivaatimukset:

1. Laite kalanterin telojen nopeaksi erottamiseksi, jossa
kalanterissa telojen laakeripesdt ovat siirrettdvissd kiinteissd
ohjaimissa, joista ainakin alimpaan valssiin sovitetut ohjaimet
ovat tela-akselin molemmilla puolilla, jossa kalanterissa ylim-
mdn telan laakeripesdt ovat kuormitettavissa alaspdin vaikutta-
van hydraulisen painelaitteen vdlitykselld ja jossa alimman te-
lan laakeripesiin kuhunkin on sovitettu sylinteri-mdntd-laite,
jonka sylinterit on sovitettu runkoon kiintedsti ja jonka mdnndit
ensimmdisestd asennosta, jossa ne sylinterissd olevan hydrauli-
sen paineaineen vaikutuksen alaisena puristavat laakeripesid y-
16spdin, kunnes tdmd liike pdattyy kiinteilld tukipinnoilla ole-
vaan olakkeeseen, ja ovat pddstdmdlld pois paineainetta lasketta-
vissa alas toiseen asentoon, jossa muodostuu kaikkien telojen va-
liin kuhunkin rako, t unne t t u seuraavista tuntomerkeistd:

a) kiinteiden tukipintojen (S) kanssa yhteistoiminnassa
olevat olakkeet on yhdistetty alimman telan (4) laakeripesiin
(9, 109, 209);

b) alimman telan laakeripesien ohjaimet (F) on jadrjestetty
riippumattomiksi yldpuolella sijaitsevien telojen (3, 5) laakeri-
pesien (10, 11) ohjaimista;

c) alimman telan jokaista laakeripesda (9, 109, 209) var-
ten on kulloinkin ohjaimet (F), tukipinnat (S) ja sylinteri (25,
125, 127) yhdistetty rakenneyksikkoédn (8, 108, 208), joka on
asennettavissa runko-osan jalustaan (7).

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen laite, t unnet tu
siitd, ettd rakenneyksikdssd (8, 108, 208) on asennuskappale
(17, 117, 217), joka on runko-osan jalustan (7) tasaisella tuki-
pinnalla (6).

3. Patenttivaatimuksen 1 tai 2 mukainen laite, t u n -
nettu siitd, ettd rakenneyksikdssd (17, 117, 217) on istukka
(22, 122, 222), jossa on vastepinta (24, 124, 224), johon sylin-
teri (25, 125, 225) on asetettu sijoittumaan t&hdn vastepintaan
saakka.

4. Jonkin patenttivaatimuksen 1...3 mukainen laite, t u n -

nett u siitd, ettd rakenneyksikéssd (8, 108, 208) on chjaus-
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elementtejd, joissa ohjainten (F) ulkopuolella on myds tukipin-
nat (s).

5. Jonkin patenttivaatimuksen 1...4 mukainen laite,
tunnettu siitid, etti ohjaimet (F) on muodostettu laake-
ripesdn (9) lipi meneviin ohjaussauvoihin (32), erityisesti sy-
linteripultteihin.

6. Patenttivaatimusten 4 ja 5 mukainen laite, tunne t-
t u siitd, ettd tukipinnat (S) on muodostettu ohjaussauvojen
(32) paksunnettuihin pi#ihin (33).

7. Jonkin patenttivaatimuksen 1...4 mukainen laite,
tunnettusiiti, etti ohjaimet (F) on muodostettu kahteen
laakeripesin (109) molemmille sivuille painautuviin ohjausseiniin
(132).

8. Patenttivaatimuksen 6 tai 7 mukainen laite, tun -
nettu siitd, ettd jokaiseen ohjausseiniin (132) on sijoi-
tettu kaksi laakeripessn (109) piille ulottuvaa hahlokappaletta
(133), joissa on tukipinnat (8S), ja ettd laakeripes#n ldpi ulot-
tuvat tukipintojen kanssa yhdessi vaikuttavat tapit (131).

9. Jonkin patenttivaatimuksen 2...8 mukainen laite,
tunnettu siiti, etti asennuskappale (17, 117) on yhdis-
tetty kiintedisti ohjaussauvoihin (32), ohjausseiniin (132) tai
muihin ohjauselementteihin ja varustettu istukalla (22, 122)
sylinterin (25, 125) vastaanottamiseksi.

10. Jonkin patenttivaatimuksen 1...4 mukainen laite,
tunnettu siitd, ettd ohjaimet (F) ja/tai tukipinnat (S)
on sovitettu sylinterin (225) ulkosivulle (236) ja vaikuttavat
yhdessd sylinterin p#ille ulottuvien laakeripesdn (209) jalkojen
(230) kanssa.

11. Patenttivaatimuksen 10 mukainen laite, tunne¢ttau
siitd, ettd ohjaimet (F) on muodostettu pystyurista (232), joihin
jalat (230) tarttuvat kiinni, ett3 tukipinnat (S) on muodostettu
poikittaisuriin (241) ty®nnettyihin tukielementteihin (233), ja
ettd jalkojen sisdsivulla on ontelo (231), johon tukielementti
tarttuu kiinni. ‘

12. Patenttivaatimuksen 10 tai 11 mukainen laite, t u n -
nettu siitd, ettd asennuskappaleessa (217) on sylinteris
{225) varten istukka (222) ja tdmin ulkopuolella aukkoja (237)
jalkojen (230) vastaanottamiseksi ja ulkoiseksi ohjaamiseksi.
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Patentkrav:

1. Anordning f&r snabbt avskiljande av valsarna i en kalander,
i vilken valsarnas lagerhus ir f8rskjutbara i stationdra styrningar,
av vilka atminstone de vid den understa valsen anordnade styrningar-
na ldper pa bada sidorna om valsaxeln, i vilken kalander den &versta
valsens lagerhus &r belastbara medelst en nedat verkande hydraulisk
tryckanordning och i vilken i var och en av den understa valsens la-
gerhus dr anordnad en cylinder-kolv-anordning, vars cylindrar &r
fast anordnade i stativet och vars kolvar fran en fdrsta stdllning,
ddr de under inverkan av ett hydrauliskt tryckmedium i cylindern
trycker lagerhusen uppdt, tills denna rdrelse slutar mot ett an-
slag pa fasta stddytor, och ir genom avtappning av tryckmediet ned-
sédnkbara i en andra st#llning, dir en spalt bildas mellan samtliga
valsar, k E&nnetecknad av f6ljande k&nnetecken:

a) de med de fasta stddytorna (S) samverkande anslagen &r
foérbundna med den understa valsens (4) lagerhus (9, 109, 209);

b) styrningarna (F) f6r den understa valsens lagerhus &r an-
ordnade oberoende av styrningarna £&r de ovanfdr befintliga valsar-
nas (3, 5) lagerhus (10, 11);

c) f&r den understa valsens varje lagerhus (9, 109, 209) &r .
i vart fall styrningarna (F), stddytorna (S) och cylindern (25, 125,
127) fdrenade till en konstruktionsenhet (8, 108, 208), som &r mon-
terbar pad stativfoten (7). .

2. Anordning enligt patentkravet 1, k inneteckn a d
ddrav, att konstruktionsenheten (8, 108, 208) uppvisar ett montage-
block (17, 117, 217), vilket sitter P4 en plan stddyta (6) pa sta-
tivfoten (7).

3. Anordning enligt patentkravet 1 eller 2, k S nn e -
tecknad d&rav, att konstruktionsenheten (17, 117, 217) upp-
visar en fattning (22, 122, 222) med en anslagsyta (24, 124, 224),

i vilken cylindern (25, 125, 225) insidtts anliggande &nda till
denna anslagsyta.

4. Anordning enligt ndgot av patentkraven 1...3, k d&nne -
t ecknad dirav, att konstruktionsenheten (8, 108, 208) uppvi-
sar styrelement, vilka utanfdr styrningarna (F) dven uppbidr stéd-
ytorna (S).

5. Anordning enligt ndgot av patentkraven 1...4, k & nn e-
t ecknad ddrav, att styrningarna (F) utformats pa genom la-
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gerhuset (9) gdende styrstavar (32), sirskilt cylinderbultar.

6. Anordning enligt patentkraven 4 och 5, k 8 nne t e ¢ k -
n a d didrav, att stddytorna (S) utformats pad fértjockade huvuden
(33) av styrstavarna (32).

7. Anordning enligt ndgot av patentkraven 1...4, k 8 nn e ~
t ecknad dérav, att styrningarna (F) utformats pd tva styr-
vdggar (132), vilka anligger mot vardera sidan av lagerhuset (109).

8. Anordning enligt patentkravet 6 eller 7, k 4 nn e -
t ecknad dérav, att pd vardera styrviggen (132) anordnats
tvd sig &ver lagerhuset (109) str&ickande skadrstycken (133), vilka
uppvisar stédytorna (S), och att med st&dytorna samarbetande tap-
par (131) gdr genom lagerhuset.

9. Anordning enligt ndgot av patentkraven 2...8, k 4 nn e -
t ecknad ddrav, att montageblocket (17, 117) fast fd8rbundits
med styrstavarna (32), -viggarna (132) eller liknande styrelement
och fdrsetts med fattningen (22, 122) fé&r upptagning av cylindern
(25, 125).

10. Anordning enligt ndgot av patentkraven 1...4, Xk 8 nn e -
t ecknad dérav, att styrningarna (F) och/eller st&dytorna
(S) anordnats pa utsidan (236) av cylindern (225) och samverkar med
sig Over cylindern strdckande ben (230) av lagerhuset (209).

11. Anordning enligt patentkravet 10, k & nneteck -
n ad ddrav, att styrningarna (F) bildats av vertikalspér_(232),
i vilka benen (230) ingriper, att st&dytorna (S) utformats i i tvir-
spar (241) inskjutna stddelement (233), och att benen pd insidan
uppvisar en urtagning (231), i vilken stddelementet griper in.

12. Anordning enligt patentkravet 10 eller 11, kK 8 n n e -
t ecknad ddrav, att montageblocket (217) uppvisar fattningen
(222) £8r cylindern (225) och ytterom denna genombrott (237) f&r
upptagning och utv&ndig ledning av benen (230).

Viitejulkaisuja-Anférds publikationer
Julkisia suomalaisia patenttihakemuksia:-Offentliga finska patentansSkningar:

568/72 (D 21 G 1/02). o
Patenttijulkaisuja:-Patentskrifter: Suomi~Finland(FI) 56 418 (D 21 G 1/00).
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