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Sammendrag, 2560-83

Et aerodynamisk legeme (M) forsynet med organer %1l
styring 1 overensstemmelse med et styrevariabelt signal har
et milsegende aggregat (1), der afgiver et malesignal (em)
for legemets fejlvinkel, For skering med et mdl (T) be-
stemmer en regneenhed (10), som virker pid basis af rela-
tioner, der beskriver legemets aerodypamiske opfoersel i
forhold til mélet, signalverdier (@i 8), der representerer
tilnermelser til sigteliniens vinkelhastighed () og atti-
tudens vinkelhastighed (8). Indgangssignalet til regne-
enheden (10) er det styrevariable signal (u, um), som er
afhengigt af den bestemte tilnzrmelse (o) af sigteliniens
vinkelhastighed. P& basis af de to signalverdier (é; 9)
bestemmes en signalverdi (é}, der reprezsenterer en tilner-
melse til fejlvinklen. En fejlvinkeldifferenssignalverdi
(Ae) = em-g) bestemmes og tilbagekobles til regneenheden
(10) til korrigering af stoerrelser i de nzvante relationer.



2560-83

/ sm
rin’.“"l Vin“{ 1 I
: : : ' : N 17
4/
A
|- . ‘_._' ————
u
. a | J
§=a,6+a,00+bu L—e{ a= -(aza+b,u)V L u=co
! ., . 4
u | a=g+aja+b,u o=(2Vv -al/r.
i
b,=0 . . c— _._'
4 . A I +f +
u b,=0 A ! A ~, _
m 2 ‘ ! 6 I = 16 1/8 /e 1 .fzb
e L2 IR | ;
10 aor——- | 18 Aer
kq = :
“ { k3 j=— I l__-___._ _I
AYCAN Ky o L ] .
A% | 2
N sy
| 115 |
Fig. 3 L. : —




	BIBLIOGRAPHY

