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Cilem vyndlezu je vytvorit jedno-
duché zapojeni, pracujici spolehlivé pri
vS§ech moZnych poruchéch, pfifemZ by ne-
dochazelo k nadmérnému opotifebovani kon-
taktd vykonového relé. Uvedeného cile se
dosihne zapojenim se servomotorem buze-
nym vykonovym zesilovaéem; s prepinadem
ovladanym ovladacim obvodem pro pFepnutf
servomotoru na ndhradni zdroj konstant-
nfho napéti. Hlidaci obvod zajiéiuje bez~
proudové prepindni prfepinaciho, pripadné
pfepinacich kontaktd vykonového relé.
Vynilezu lze vyuZit k havarijnfmu vyta-
Zeni magnetickych hlav u diskovych pa-
méti i pfi mistkovém napéneni servomo-
toru, '
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'Vyhélez se tykd gapojeni zajistujiciho havarijnf vytaZeni
magnetlckych hlav u dlskovych pameti

Funkce havarlgniho vytaieni magnetlckych hlav ze svazku
diskd u diskovych pam&ti zaglé{uge ochranu magnetickych hlav,
povrchu diskd a na nich. zaznamenané informace pred podkozenim
pri poruse, jeko na piiklad pti vypadku sit&, p¥i porule ovlé-
dac{ elektroniky diskové pam&ti, ovlddaciho obvodu servomecha-
nismu a podobné. o )

Jsou znéma rdznd zapojénf k tomuto dlelu. Jedno ze znémy ch
zapojeni pouZivé pfepinaciho relé, které po prichodu havarijn{-
" ho signélu odpogi linedrni nebo rotadni servomotor od ¥{dicich
obvodd a pripoji jeJj na néhradni zdrog konstantniho napétl, kte~r
rym md%e byt na priklad akumulédtorovd baterie nebo elektricky
kondenzétor, anebo na jednoduchy regula¥ni obvod, ktery zajis-
Tuje vytaZeni magnetickych hlav z diskd konstantni rychlosti.
Toto zapojeni je pomérné jednoduché, av8ak mé nevyhodu v tom,.
%e prepinaci relé preplné velké proudy a navic servomotor pted-
stavuje induktivni zétéz, co? méd za nasledek znadné.opotrebeni
‘kontaktd prepinaciho relé i pri pouzit{ rdznych zapojeni ke
sni?eni{ jejich opalovédni. To vede ke sniZeni Zivotnosti prepi-
naciho rele, pripadné 1 k selhénl obvodu pro havarijni vytaZe-
ni hlav. Dald{ znémé zapojeni pou?ivé k buzeni servemotoru vy-
konového zesilovade a pro rizeni havarijniho vyta%eni magnetic-
kych hlav jednoduchého reguladniho obvodu, ktery zaglé{uge, a-
by vytaZeni magnetlckych hlav probihalo kons tantni rychlostl.
Tento obvod sice odstranuae nevyhody pou21t1 relé, av3ak mé ne-
vyhodu, spodivajici v tom, Ze v pripadé poruchy vykonového ze-
silovade, JjehoZ soulédsti, predevdim vykonové tranzistory, jsou
pomérné znadné namdhény, Je ohroZena ¢innost obvodu a nemusi
dojit k vytaZeni magnetickych hlav. ”

Uvedené nevyhody odstrafuje zapojeni zajistujici havarij-
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ni vytazeni magnetickych hlav u diskovych pam&ti podle vyndle-

zu, jeho% podstatou je, Ze svorka havari jnfiho signélu je pfipo-
jena na vstup ovlddaciho obvodu vstupniho prepinade a na hava-
rijni vstup hlfdaciho obvbdu, svorka reguladniho signédlu Jje pri-
pojena pres prepinaci kontakt vstupniho prepinade na reguladni
vstup vykonového zesilovade, Jjeho% vystup je pripojen pfes pre-
pinaci kontakt vykonového pfepinale na jeden vyvod servomotoru,
jeho% druhy vyvod je pfipojen na svorku nulového napét{, zapi-
nac{ strana pfepinaciho kontaktu vstupniho prepinale je piipo-
jena na vystup obvodu F{zeni rychlosti, svorka signdlu zasunu-
té polohy Jje piipojena na kontroln{ vstup obvodu ¥izeni rychlos-
ti a na kontrolni vstup hlfdacfho obvodu, vystup z tachogeneré—
toru, sprafeného se servomotorem, Jje pripojen na ovlédaci vstup
obvodil ¥{zeni rychlosti, budici vystup néhradniho zdroJje kon-
stantnfho nap&ti je pripojen na zapinaci stranu prepinaciho kon~-
taktu vykonového prepinale a jeho vystup nulového nap&ti je pPi-
pojen na svorku nuldvého napdti, svorkg kladného nap&ti Je pfl-
pojena na vstup kladného nap&t{ ndhradnfho zdroje konstantniho
nap&ti, na vstup kladného nap&t{ hlidaciho obvodu a na vstup
kladného nep&ti vykonového zesilovale, pridem2 vystup zdporné-
ho nap&ti vykonového zesilova&e je pripojen na svorku zéporného
napdti a vystup zéporného nap&ti hlfdaciho obvodu Je p¥ipojen
na svorku zéporného nap&ti. Pferudovact vystup hlidaciho obvodu
je pripojen na pierudovaci vstup vykonového zesilovale a spou3-
t&ci vystup hlfdaciho obvodu je pripojen na spoudté&ci vstup na-
hradnfho zdroje konstantniho nap&ti. Daldf svorka regulaéﬁiho
signélu je pripojena pres dald{ prepinaci kontakt vstupniho pFe-
pinade na regulalni vstup daldftho vykonového zesilovale, JjehaZ
vystup je pripojen pres dal3{ piepinaci kontakt vykonového pre-
pina%e na druhy vyvod servomotoru, pridem? zapinac{ strana dal-
&{ho prepinaciho kontaktu vstupniho prepinade Jje pripojena na
dalsf vystup obvodu Fizeni rychlosti a zapinaci strana dal3iho
prepinaciho kontaktu vykonového piepinale je pripojena na svor-
ku nulového nap&ti, vstup kladného napé&ti dal3iho vykonového
zesilovade je pripojen na svorku kladného napé&tf a jeho vystup
zédporného nap&ti Je pfipojen’na svorku zéporného nap&tf, pri-
%em? svorka nulového napét{ a svorka zéporneho nap&ti jsou spo-
Jeny. Prerudovaci vstup dal3fho vykonového zesilovate Jje pripo-
jen na preruéovaci vystup hlidaciho obvodu. |

Vyhodou zapo jeni zaJléEuJiciho ‘havarijni vytaéeni magne-
tickych hlav u diskovych pamé&ti podle vyndlezu je Jjeho Jjednodu-
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chost a spolehlivost pPfi v3ech moZnych poruchéch, prifemZ nedo-
chéz{ k nadmérnému opottebovéni kontaktd vykonového relé.

‘Pfiklady zapo jeni zajidtujiciho havarijni vytaZeni magne-
tickyeh hlav u diskovych pam&ti podle vyndlezu jsou zndzornéna
na pripojenych vykresech, na nichZ
obr. 1 predstavuje schéma zapojeni,

.obr. 2 schéma alternativniho provedeni zapojeni.

Svorka 1 havarijnfho signédlu je pripojena na vstup (10l o-
vlédaciho obvodu 10 vstupniho relé 6 a na havarigni vstup 132
hlidacfho obvodu 13 (obr. 1). Svorka 2 reguladniho signélu je
pripojena pres prepinaci kontakt 61 vstupnfho relé 6 na regu-
lagni vstup 121 vykonového zesilova&e 12, jehoZ vystup 0121 Je
pripojen pies prepinaci kontakt 71 vykonového relé 7 na jeden
vyvod servomotoru 8, JjehoZ druhy vyvod je pfipojen na svorku 5
nulového napéti. Zapinaci strana prepinaciho kontaktu vstupniho
relé 6 Jje pripojena na vystup 0111 obvodu 11 ¥{zen{ rychlosti.
Svorka 3 signélu zasunuté polohy je pripojena na kontrolni vstup
111 obvodu 11 ¥{zeni rychlosti a na kontroln{ vstup 131 hlida-
ciho obvodu 13. Vystup z tachogenerédtoru g, spraéeneho se ser-
vomotorem 8 je pfipojen na ovlédac{ vstup 112 obvodu 11l Fizeni
rychlosti. Prerudovaci vystup 0132 hlidaciho obvodu 13 Jje pripo-
jen na prerudovaci vstup 123 vykonového zesilovale 12, jehoZ vy-
stup 0122 zéporného nap&ti Je pfipojen na svorku 17 zéporného
napéti. Spoudtdci vystup 0131 hlfdaciho obvodu 13 je pripojen
na spoudtéci vstup 141 ndhradniho zdroje 14 konstantniho napétf,
jeho% budici vystup 0142 je pPipojen na zapinaci stranu prepi~
naciho kontaktu vykonového relé 7 a jeho% vystup nulového napé-
t{ 0141 Jje p¥ipojen na svorku 5 nulového nap&ti. Svorka 4 klad-
ného nap&ti je pripojena na vstup 142 kladného nap&tf néhrad-
niho zdroje 14 konstantnfho nap&tf, na vstup 133 kladného nap&-
t{ hlfdacfho obvodu 13 a na vstup 122 kladného nap&ti vykonové-
ho zesilovade 12 . Vystup 0133 zdporného nap&ti hlidaciho obvo-
du 13 Jje pripojen na svorku 17 zdporného nap&ti. Jako servomo-
toru 8 lze puZit téZ linedrniho nebo rota¥niho elektromotoru.
Misto vstupnlho relé 6 a vykonového relé 7 lze pouZit i Jlnych
prepinadi. ZdrOJ 14 konstantniho napéti mi%e obsahovat na pii-
klad elektricky akumulétor, elektricky kondenzator, jednoduchy
stabilizdtor a podobné.

V alternativnim provedeni zapojeni podle obr. 2 Je pro
mistkové napdjeni servomotoru 8 pouZito daldiho vykonového zesi-
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lovade 16. V tomto p¥{pad& dal3f svorka 15 reguladniho signélu
je pPipojena pres daldi prepinaci kontaki 62 vstupniho relé 6
na reguladni vstup 161 daldiho vykonového zesilovade 16. Vystup
0161 tohoto vykonového zesilovale 16 je pPfipojen pfes dal3i pre-
pinac{ kontakt 72 vykonového relé 7 na druhy vyvod servomotoru
8. Zapinaci strana daldiho prepinaciho kontaktu 62 vstupniho re-
1é 6 je pripojena na dal3f vystup Oll2 obvodu 11 fi{zeni rychlés-
ti. Zapinaci strana pfepinaciho kontaktu 72 vykonového relé 7T
je pripojena na_svorku 5 nulového nap&t{. Vstup 162 kladného na-
péti vykonového zesilovale 16 Jje pripoJjen na svorku 4 kladného
nap&ti, kdeZto Jjeho preruépvaci vstup 163 Jje pfipojen na pPeru-
Sovaci vystup 0132 hlfdacfho obvodu 13 a jeho vystup 0162 zapor-
ného napéti je pfipdjen na svorku 17 zéporného nap&ti. Svorka 5
nulového nap&ti a avorka 17 zdporného napdti jsou spojeny.

Piri poruée, na priklad pri vypadku sit&, piijde havari jni
signdl na svorku 1 havarijniho signélu a z n{ na vstup 10l ovlé-
daciho obvodu 10 a na havarijni vstup 132 hlidacfho obvodu 13.
Ovlédaci obvod 10 provede prepnuti pfepinacihb kontaktu 61 vstup-
niho relé 6. Regula&ni vstup 121 vykonového zesilovale 12 se od-
poji od svorky 2 regulagniho signdlu a pripojf na vystup Olll
obvodu 11 ¥fzeni rychlosti. Tim se zajist!{ vytaZeni magnetickych
hlav ze svazku diskd konstantni rychlost{ na zdklad& signdlu z
tachogenerdtoru 9. Po dosa¥eni zasunuté polohy dojde na piiklad
z koncového spihaée, ovlddaného vozikem vystavovaciho, mechanis-
mu magnetickych-hlav; signdl na svorku 3 signélu zasunuté.polo-
hy a odtud na kontrolni vstup 111 obvodu 11 ¥fzeni rychlosti a
na kontrolni vstup 131 hlfdaciho obvodu 13. Servomotor 8 miZe
byt v zasunuté poloze buzen men3im proudem a% do skondeni sig-
ndlu havérie. V pripadd, Ze nedogde k vytazeni magnetickych hlav,
na priklad pro poruchu vykonového zesilovade 12, nebo jinou po-
. ruchu obvodu, provede Hl{dac{ obvod 13, po uplynuti urcité doby
0d pt{chodu havarijniho signélu, ‘prepnuti prepinaciho kontaktu
71 vykonového relé 7. Tim se buzeni servomotoru 8 pfepne na né-
hradnf zdroj 14 konstantniho napét{ a odpoji od vykonového ze-
silovade 12. Pokud dojde k porude vykonového zesilovale 12 a ne-
n{ vyslén na svorku 3 signédlu zasunuté polohy zé4dny signél, pro-
vede hlidaci obvod 13 prepnuti prepinaciho kontaktu 71 vykonové-
ho relé 7. Pro bezproudové ptepnut{ p¥epinaciho kontaktu 71 vy-
konového relé 7 se z hlidaciho obvodu 13 privede v predstihu
signdl na prerudovaci vstup 123 vykonového zesilovade 12, &imZ
se prerud3{ buzeni servomotoru 8, naleZ se pfepné ptepinaci kon-
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takt 71 vykonového relé 7 a teprve po. jeho prepnut{ se signdlem
hlfdaciho obvodu 13, pfivedenym na spoudt&ci vstup 141 ndhrad-
niho zdroje 14 konstantniho nap&tf vybud{i tento zdroj 14 kon-
stantnfho nap&ti. Tim se zamez{ opot¥ebovani kontaktd vykonové-
ho relé 7. V ptipad® poruchy v doddévce napéjeciho népéti, pri-
védéného na svorky 4 a 5, projevi se to na vstupu 133 hlfdaciho
obvodu 13, ktery provede piepnutf p¥epinaciho kontaktu 71 vyko-
newého relé 7 a prepnutf buzeni servomotoru 8 na néhradni zdroj
14 konstantniho nap&tf. ' -

Alternativni zapojeni podle obr. 2 pracuje stejnd.

Vyndlezu lze vyuZit k havarijnimu vytaZeni magnetickych
hlav u diskovych pamé&tf i pri mistkovém napédjeni{ seevomotoru.

T AT e T
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1. Zapojeni zaji3fujfc{f havarijni vyta%eni magnetickych hlav u
diskovych pam&t{ se servomotorem buzenym vykonovym zesilovadenm,
s prepinadem ovlédanym obvodem pro prepnuti servomotoru na né-
hradn{ zdroj konstantnfho napéti, vyznalené tim, Ze svorka (L)
havarijniho signdlu je pfipoJjena na vstup (10l) ovlédaciho ob-
vodu (10) vstupnfho prepinade a na havarijni vstup (132) hlfda-
ciho obvgdu (13), svorka (2) regula&niho signdlu je pripojena
) preS'rg%pinaci kontakt (61) vstupniho pfepina¥e na reguladni
vstup (l21)j%yxonového zesilovade (12), jeho% v¥stup (0121) je
pripojen p¥es pfepinaci kontakt (71) vykonového pfepinale 03) je-
den vyvod servomotoru (8), jeho% druhy vyvod je pripojen na
svorku (5) nulového napéti, zapinaci strana prepinaciho kontak-
tu (61) vstupniho prepinaée je ptipojena na vystup (0111) obvo- .
du (11) ${zeni rychlosti, svorka (3) signdlu zasunuté polohy Jje -
pFipojena na kontrolni vstup (111) obvodu (11) #{zeni rychlosti
a na kontrolni vstup (131) hlidac{iho obvodu (13), vystup z ta--
_chogenerdtoru (9), spraZeného se servomotorem (8), je pFipojen
na ovlddaci vstup (112) obvodu (11) #{zenf rychlosti, budici
vystup (0142) néhradniho zdroje (14) konstantniho napéti je pPi-
pojen na zapinaci stranu pfepinaciho kontaktu (71) vykonového
ptepinae a jeho vystup (01l41l) nulového napé&tf je p¥ipojen na
svorku (5) nulového nap&ti, svorka (4) kladného napéti je pfi-
pojena na vstup (142) kladného napéti nédhradniho zdroje (14)
konstantniho nap&ti, na vstup (133) kladnéhollané;i ‘hl{daciho
obvodu (13) a na vstup (122) kladného nap&ti- %yxog%vé zesilo-
vade (12), pridem? vystup (0122) zéporného nap&ti gyxonového ze-
silovade (12) Jje pripojen na svorku (17) zéporného napéti a vy-
stup (0133) zdporného nap&ti hlfdaciho obvodu (13) je pi#ipojen
na svorku (17) zdporného napéti.

2. Zapojeni podle bodu 1 vyzna&ené tim, %e prerulovaci vystup
(0132%r$%%%gciho obvodu (13) Jje pfipojen na pPerudovaci vstup
(123 )" vykonového zesilovade (12) a spoudtéci vystup (01l31) hli-
dacfho obvodu (13) je pripojen na spoust&ci vstup (141) néhrad-
niho zdroge (14) konstantniho napéti.

" 3. Zapojeni podle bodu 1 vyznacené tim; Ze druhy piepinaci”
kontakt (62) wvstupniho pFepinade je pripojen na reguladéni

vstup. (161) druhého vyko-
nového zesilovade (16), Jehoi vystup (0161) je pripojen pres
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dals{ prepfnaci kontakt (72) vykonového prépfnade na druhy vy-
vod servomotoru (8), pifilemZ zapinaci strana druhého” prepinaci-
ho kontaktu (62) vstupniho pfepinade je pF¥ipojena na daldf vy-
stup (0112) obvodu (11l) Pfzeni rychlosti a zapinaci strana dal-
&1ho prepinaciho xontaktu (72) vykonového prepinade je pripoje-
na na svorku (5) nulového napé&ti, vstup (162) kladného napé td{
.druhého vykonového zesilovale (16) Jje pPipojen na svorku (4)
kladného napéti a jeho vystup (0162) z&porného nap¥t{i je pripo-
jen na svorku (17) zéporného népéf:(, pridemZ svorka (5) nulové-
ho nap&ti{ a svorka (17)\zépornéhd napé&td jsou spojeny.

4. Zapojeni podle bodu 2 a 3 vyznadené tim, %e pPeruSovaci vstup
(163) @gyuhéhq”ykonového zesilovade (16) je pfipojen na p¥reru-
Sovaci vystup (0132) hlfdactho obvodu (13).

2 vykresy
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