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Organ ruchomy miernika elektromechanicznego
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Przedmiotem wynalazku
miernika elektromechanicznego wskazujgcego lub
rejestrujacego, pozwalajacy na lepsze niz dotych-
czas ksztaltowanie parametréw dynamicznych
miernika, a mianowicie okresu drgan nietlumio-
nych T, beta i stopnia tlumienia §. Potrzeba od-
powiedniego ksztaltowania obu parametréw decy-
dujgcych o wlasciwo$ciach dynamicznych mierni-
ka, wystepuje przy pomiarze i rejestracji wielkosci
zmiennych w czasie zaréwno wtedy, gdy obiektem
pomiaru jest érednia warto§é mierzonego przebie-
gu x(t) na przyklad pomiary dobowych obcigzen
w energetyce, jak i wtedy gdy miernik przezna-
ezony jest do pomiaru wartosci chwilowych prze-

biegu x(t) w okre§lonym przedziale czestotliwosci,

90 wigze sie z konstrukeja petlic oscylografow elek-
sromechanicznych.

Dotychezas uzyskiwano zgdane wlasciwodei dy-
namiczne miernika przez ksztaltowanie przesirzen-
re organu ruchomego i dobor tlumika, Wszystkie
rozwigzania konstrukcyjne charakteryzowaly sie
tym, ze organ ruchomy stanowil sztywna calosé
to znaczy, ze wskazéwka lub lusterko byly sztywno
polgczone z tg czeécig organu ruchomego, ktdra
wspéldzialala przy wytwarzaniu momentu kieru-
jacego, jak na przyklad cewka ruchoma lub rdzen
ferromagnetyczny. Ten stan rzeczy okreslal § za-
razem zawezal granice zmian parametréw dyna-
micznych miernika.
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-Celem "wynalazku jest taka kenstrukeja organu
ruchomego, ktéra- dalaby konstruktorowi szersze
mozliwosci doboru stopnia tlumienia g i okresu
wahan nietlumionych T, przez eliminacje sztyw-
nosci polaezenia wskazéwki lub lusterka z elemen-
tami, wspéldzialajgcymi przy wytwarzaniu momen-
tu kierujacego.

Cel wynalazku osiggnieto dzielgc organ ruchomy
na dwie cze$ci, z ktérych kazda charakteryzuje sie
wlasciwym jej stopniem tlumienia i okresem drgan
nietlumionych a jedna lub tez obydwie wspdétdzia-
laja przy wytwarzaniu momentu kierujacego i s3
migdzy soba elastyecznie polaczone.

Wskazéwka lub lusterko polaczone sg badZ z
czedcig wsplOliworzaca moment kierujacy, badz z
czedcig nie wybwarzajaca tego momentu. Kazda
z tych dwu czeéci organu ruchomego posiada swoj
Humik.

Uklad wedle wynalazku jest uwidoczniony w
przykladowym rozwigzaniu na rysamku, na ktérym
fig. 1 przedstawia schematycznie organ ruchomy
w przypadku wskazowki materialnej, posiadajacej
wlasne tlumienie, niezaleznie od tlumienia cew-
ki ruchomej i fig. 2 przedstawia schematycznie
argan ruchomy w przypadku wskazéwki $wietlnej
na przyklad petlicy oscylografu elektiromechanicz-
nego.

Wedlug przykladowego rozwigzania jak na £ig.
1, w szczelinie powietrznej magnesu trwalego
obrotowo jest umieszczona cewka 1 nawinieta na
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aluminiowym korpusie, wytwarzajagcym w polu ma-
gnetycznym moment tlumigcy. Sprezynki 2 jako
element elastyczny doprowadzajg prad do rucho-
mej cewki 1 i stanowiag moment zwrotny tej czes-
ci organu ruchomego. Drugg czes¢ B ukladu, sta-
nowi materialna wskazéwka 3, polgczona za pomo-
ca sprezynki 4 elastycznie z osig ruchomej cew-
ki 1 i magnetyczny tlumik 5, w ktérego szczelinie
nastepuje tlumienie ruchu wskazowki 3.

Takie rozwigzanie, rozdzial organu ruchomego
miernika na dwie cze$ci, charakteryzuje sie tym,
ze czes¢ pierwsza A, to jest cewka 1 ma okreslo-
ny stopien f; i okres nietlumionych To, a czesé
druga B to jest wskazowka 3 i tlumik 5, réwniez
posiada okreslony stopien f, oraz okres drgan nie-
tlumionych Toe. Ruch wskazowki 3 wzgledem po-
dzialki miernika jako  funkcja ruchu cewki 1
okreslony jest laczng funkcjg przejScia, bedaca
iloczynem funlkcji przej$cia cze$ci pierwszej A to
jest cewki 1 i cze$ci drugiej B to jest wskazow-
ki 3.

Wedlug fig. 2 istote wynalazku ilustruje przy-
kladowe — schematycznie przedstawione rozwigza-
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nie petlicy oscylografu, pozwalajgce na korekcje
parametréow dynamicznych systemu pomiarowego.
Petlica 6 zawieszona jest na tasmach 7 w szczeli-
nie magnesu trwalego. Moment tlumigcy wytwarza
ciecz wypelniajgca obudowe. Lusterko 8 kierujgce
wskazéwke $wietlng jest polgczone z petlicg za po-
mocg tasmy 9, dajac polaczenie elastyczne, pomig-
dzy czes$ciami C i D. Laczna funkcja przejscia tak
rozwigzanego organu ruchomego petlicy, jest ilo-
czynem funkecji przejscia petlicy 6 i lusterka 8.

Zastrzezenie patentowe

Organ ruchomy miernika elektromechanicznego
wskazujacego lub rejestrujgcego, sktadajacy sie z
czeSci wymuszajacej i czeSci wykonawczej, ktéra
to cze$é wykonawczg stanowi wskazéwka material-
na, lub wskazowka $wietlna znamienny tym, ze
organ ruchomy sklada sie z dwu cze$ci polaczonych
miedzy soba elementem elastycznym, z ktérych
kazda posiada swoje urzgdzenie tlumiace, przy
czym co najmniej jedna z nich wspéldziala przy
wytwarzaniu momentu kierujgcego.

ZF ,,Ruch”, W-wa, zam. 624-72, nakl. 200 + 20 egz.
Cena z1 10,—
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