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(57) Abstract: The invention relates to a lifting jack (1) comprising a body (3), a base (2) and a support (4) for supporting a
component and allowing same to be handled. According to the invention: the body (3) is telescopic and comprises a piston (5) for
connecting the body (3) to the support (4); the support (4) comprises a rigid part (8) including a pawl provided with at least one pair
of hooks (14) and joined to a flexible part (9) formed by a deformable material, in which both parts (8, 9) comprise holes (13, 10) of
different diameters for receiving and retaining the piston (5) in two positions, namely a first position in which the support (4)
receives the piston (5) through the hole (10) in the flexible part (9), and a second position in which the support (4) receives the
piston (5) through the hole (13) in the rigid part (8).

(57) Resumen:
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Gato elevador (1) que comprende un cuerpo (3), una base (2) y un soporte (4) para sostener y permitir la manipulacién de un
componente,donde: -el cuerpo (3) es telescodpico y comprende un pistdn (5) para unir el cuerpo (3) al soporte (4), -el soporte (4)
comprende una parte rigida (8), que comprende una garra provista de al menos un par de ganchos (14) y estd unida a una parte
flexible (9)formada por un material deformable; donde ambas partes(8, 9)comprenden orificios (13, 10) de diametros distintos
para recibir y retener al pistén (5) en dos posiciones: -una primera posiciéon en la que el soporte (4) recibe al piston (5) a través del
oriticio (10) de la parte flexible (9), y -una segunda posicién en la que el soporte (4) recibe al pistén(5) a través del orificio (13)

de la parte rigida (8).
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GATO ELEVADOR

Sector de la técnica

La invencion se refiere a un gato elevador para soportar y permitir la manipulacion

de componentes mecanicos bajo un vehiculo o aparato elevado.

Estado de la técnica

En el estado de la técnica se conocen gatos elevadores disefiados para elevar o
sustentar diversas partes, piezas o componentes de vehiculos u otros aparatos,
facilitando su manipulacion. Estos gatos elevadores son aparatos comunmente
utilizados en talleres mecanicos para realizar operaciones de mantenimiento,
inspeccion, montaje, desmontaje, instalacion, desinstalacion o reparacién de
componentes concretos de un vehiculo caracterizados por que para poder acceder
a los mismos es necesario que el vehiculo se encuentre elevado. Algunos ejemplos
de estos componentes son la caja de cambios y la transmisién. Previamente a la
manipulacion del componente del vehiculo, el gato elevador debe colocarse debajo
del vehiculo. Para permitir la colocacion del gato elevador debajo del vehiculo, el
vehiculo debera estar previamente elevado a una altura suficiente como para poder
introducir el gato elevador debajo de él. Para ello el vehiculo suele estar situado
sobre un foso o bien sobre elevadores de columnas especificos para la elevacion
de vehiculos. Asi mismo, el vehiculo debe estar adecuadamente asegurado o fijado

para que no pueda moverse mientras se realiza la manipulacién del componente.

Los gatos elevadores profesionales, para trabajos en fosos o bajo vehiculos
elevados, constan generalmente de una base dotada de ruedas para facilitar el
desplazamiento del gato elevador sobre el suelo, un soporte de sustentacion o
soporte de elevacion destinado a recibir, sostener y/o alojar el componente del
vehiculo a manipular y un sistema de accionamiento, por ejemplo de tipo hidraulico.
Dicho sistema de accionamiento posibilita tanto la elevacidén del soporte hasta una
zona de trabajo bajo el vehiculo como el retroceso o descenso del soporte. En los
gatos elevadores hidraulicos el accionamiento del sistema hidraulico para la
elevacion y descenso del soporte se suele implementar mediante palancas

manuales o pedales.
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Con este tipo de gatos elevadores conocidos, antes de poder realizar una operacién
de instalacién de un componente del vehiculo se debe proceder a la adecuada
colocacion y afianzamiento de dicho componente sobre el soporte del gato elevador
y a la posterior elevacion del soporte hasta la zona de trabajo bajo el vehiculo. De
forma similar, antes de proceder a realizar una operacién de manipulacion o
extraccion de un componente del vehiculo el soporte del gato elevador debera
posicionarse adecuadamente en la zona de trabajo bajo el vehiculo antes de entrar
en contacto con el componente a manipular o extraer. Habitualmente, los soportes
de los gatos elevadores convencionales suelen estar fabricados con materiales
metalicos y existe riesgo de que el componente del vehiculo o ciertas partes
delicadas del componente puedan sufrir desperfectos al ser el componente
sustentado, empujado o sostenido por un elemento metalico rigido como es el
soporte. Este problema se produce tipicamente, por ejemplo, cuando estos gatos

elevadores entran en contacto con tubos de escape.

La presente invencién tiene como objetivo un gato elevador que reduzca el riesgo
de dafios en el componente a manipular cuando el componente es depositado en el
gato elevador o es alojado o sostenido temporalmente por gato elevador para poder

realizar una manipulacion del componente.

Descripcion breve de la invencidn

Es objeto de la invencién un gato elevador, para sostener y permitir la
manipulacion de un componente de un vehiculo o aparato, con una base dotada de
ruedas para permitir el desplazamiento del gato elevador sobre un suelo, un cuerpo
tubular con un extremo inferior y un extremo superior y un soporte para sostener y
permitir la manipulacién del componente del vehiculo o aparato. La base esta unida
al extremo inferior del cuerpo y el soporte esta unido al extremo superior del cuerpo.
El gato elevador de acuerdo con la invencion comprende un cuerpo telescopico que
comprende en su interior un piston para unir de forma desmontable el cuerpo con el
soporte, y un soporte que comprende una parte rigida unida a una parte flexible,
donde la parte rigida comprende una garra provista de al menos un par de ganchos
de base arqueada y dispuestos de forma enfrentada, y donde la parte flexible esta
formada por un material deformable. Tanto la parte rigida como la parte flexible

comprenden al menos un orificio para recibir al pistén, donde ambos orificios son
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coincidentes y de diametros distintos para retener al piston en dos posiciones
distintas:

- una primera posicion en la que el soporte recibe al pistdn a través del orificio de la
parte flexible, de forma que la parte rigida del soporte queda situada en el extremo
superior del gato elevador; y

- una segunda posicién en la que el soporte recibe al pistén a través del orificio de
la parte rigida, de forma que la parte flexible del soporte queda situada en el

extremo superior del gato elevador.

La configuracion del gato elevador de la invencidn permite que el gato sea capaz de
sostener y manipular, tanto componentes convencionales como componentes
delicados o que puedan presentar partes delicadas. Asi, la primera posicion
permitira que el gato sostenga y manipule componentes convencionales, mientras
que la segunda posicion permitira que el gato sostenga y manipule componentes
delicados sin dafarlos. La parte flexible del soporte, al ser un material deformable y
presentar una menor rigidez que la parte rigida, tiene capacidad para absorber
impactos o vibraciones. Asi, la utilizacién del gato elevador de acuerdo con la
invencion evita que se provoquen dafnos en el componente aun en el caso de que
este componente presente partes delicadas. Dicho componente delicado podria
sufrir algun dafo o desperfecto si entrara en contacto o fuera empujado o
presionado por la parte rigida del soporte. Por ello, la conexién del soporte en la
primera posicidén, con la parte rigida dispuesta en el extremo superior del gato
elevador, se reserva para la manipulacién de componentes robustos del vehiculo o
manipulaciones que requieren y permiten la aplicacién de una fuerza mas elevada.
En resumen, la configuracién del soporte permite que este pueda fijarse en dos
posiciones diferentes en funcidén de si ha de realizar una funcién protectora o una
funcién de resistencia a la aplicacion de una fuerza. Esta doble funcionalidad
resulta ventajosa en el uso diario de gatos elevadores, haciendo que el gato sea
mas versatil para sostener o entrar en contacto con componentes de diferente

naturaleza o para permitir realizar diferentes tipos de manipulaciones.

Otra ventaja del soporte descrito es que, al disponer de una parte flexible protectora
comprendida o integrada en el soporte, se consigue que el posicionamiento de la

parte flexible dentro del gato elevador sea muy estable y que por tanto el



10

15

20

25

30

WO 2014/188040 PCT/ES2014/070414

componente delicado se sostenga con seguridad y con un riesgo reducido de
caerse. La integracion de la parte flexible en el soporte es asimismo ventajosa

porque no conlleva riesgos de que la parte flexible se extravie.

Por todas las ventajas mencionadas en los parrafos anteriores, el gato elevador de
acuerdo con la invencion constituye una alternativa que permite la manipulaciéon de
componentes de vehiculos de robustez o resistencia variable o que presentan

partes delicadas de una forma cémoda, practica y con un sencillo montaje.

Descripcién breve de las figuras

Los detalles de la invencién se aprecian en las figuras que se acompanan, no

pretendiendo éstas ser limitativas del alcance de la invencién:

La Figura 1 muestra una perspectiva de un modo de realizacién del gato elevador

de acuerdo con la invencién con el soporte colocado en la primera posicion.

La Figura 2 muestra una vista en detalle del soporte unido al pistén segun la

primera posicion.

La Figura 3 muestra una perspectiva del gato elevador con el soporte colocado en
la segunda posicidén en la que el gato elevador es apto para entrar en contacto con

componentes del vehiculo que presentan partes delicadas.
La Figura 4a muestra una vista en detalle del soporte unido al pistén y la Figura 4b,
una vista en detalle del soporte separado del piston, ambas segun la segunda

posicién del soporte.

Descripcion detallada de la invencion

La Figura 1 muestra una perspectiva de un modo de realizacién del gato elevador
(1), de acuerdo con la invencion, para sostener y permitir la manipulacién de un
componente de un vehiculo u otro aparato (no representado en la figura) como por
ejemplo la caja de cambios, el tubo de escape u otros. Para ello, al igual que otros
gatos elevadores conocidos, el gato elevador (1) debe colocarse bajo el vehiculo y

el vehiculo debe estar previamente situado sobre un foso o sobre elevadores de
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columnas disefados para la elevacion de vehiculos. Como puede verse en la figura,
el gato elevador (1) comprende una base (2) dotada de ruedas para permitir el
desplazamiento del gato elevador (1) sobre un suelo, un cuerpo (3) tubular con un
extremo inferior (14) y un extremo superior (15) y un soporte (4) de sustentacién o
elevacion para entrar en contacto con el componente del vehiculo, donde el soporte
(4) se conecta al extremo superior (15) del cuerpo (3) y la base (2) al extremo
inferior (14). Al igual que otros gatos elevadores de este tipo, el gato elevador (1) es
un aparato de elevacion no concebido especificamente para el transporte de
componentes o cargas; por ello la finalidad principal de las ruedas de la base (2) no
es permitir o facilitar el transporte o desplazamiento de cargas; sin embargo dichas
ruedas son necesarias para desplazar el gato elevador (1) sobre el suelo y
colocarlo en una posicién inicial desde la cual iniciar su elevacién. Para ello, estos
gatos elevadores también comprenden un sistema de accionamiento que posibilita
su elevacién y descenso. En la realizacion mostrada en la figura, el gato elevador
(1) dispone en concreto de un conjunto hidraulico montado sobre la base (2). Dicho
conjunto hidraulico comprende un cuerpo telescépico (3) que incluye un piston (5)
comprendido en el interior del cuerpo (3) para la elevaciéon y descenso del soporte
(4) del gato elevador (1). La elevacidén del soporte (4) se provoca mediante el
accionamiento de un pedal de elevacién (6). Antes de iniciar una operacion de
manipulacién sobre el componente del vehiculo es necesario alinear el gato
elevador (1) con dicho componente, de forma que, al finalizar el movimiento de
elevacion del pistdn (5), el soporte (4) alcanza una zona de trabajo adecuada bajo
el componente del vehiculo. En caso de que la operacion de manipulaciéon implique
la extraccién del componente del vehiculo se procede a afianzarlo debidamente
sobre el soporte (4). El accionamiento hidraulico del gato elevador (1) se completa
con un pedal de descarga (7) para el descenso del gato elevador (1) una vez

concluida la manipulacién sobre el componente del vehiculo.

El soporte (4) segun la invencidon comprende al menos una parte rigida (8) y al
menos un apoyo blando, elemento protector o parte flexible (9). En particular, el
soporte (4) del modo de realizacion representado en la figura comprende una unica
parte rigida (8) y una unica parte flexible (9). De acuerdo con la presente invencion,
la parte rigida (8) comprende una garra provista de al menos un par de ganchos

(14) de base arqueada y dispuestos de forma enfrentada, y la parte flexible (9) esta
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formada por un material deformable. Ademas, el gato elevador (1) presenta un
cuerpo telescédpico (3) que comprende un piston (5) que permite una unién
desmontable del cuerpo (3) con el soporte (4), permitiendo que dicho soporte (4)
adopte al menos dos posiciones distintas, en cada una de las cuales se dota al

soporte (4) y al gato elevador (1) de una funcionalidad diferente.

Las Figuras 1 y 2 se corresponden con la primera posicidén del soporte (4) en la que
la parte rigida (8) del soporte (4) queda situada en el extremo superior del gato
elevador (1), de modo que es la parte rigida (8) la que entra en contacto con el
componente. Mediante la colocacién del soporte (4) en esta primera posicion, el
gato elevador (1) permite la manipulacién de componentes lo suficientemente
robustos como para entrar en contacto con la parte rigida (8) del soporte (4) o

soportar una fuerza aplicada por dicha parte rigida (8).

La Figura 2 muestra en detalle la unién del soporte (4) al pistéon (5), segun la
primera posicion. Tal y como se aprecia en la figura, tanto la parte rigida (8) como la
parte flexible (9) comprenden al menos un orificio (13, 10). La parte rigida (8)
comprende un primer orificio (13) y la parte flexible (9) un segundo orificio (10).
Ambos orificios (13, 10) son coincidentes y de didametros distintos para poder
retener al piston (5) en posiciones distintas. Tal y como muestra la figura, el
diametro del segundo orificio (10) es mayor que el diametro del primer orificio (13),
donde el primer orificio (13) es un orificio pasante que comprende un cambio de
diametro a lo largo de su profundidad para retener al pistén (5) cuando es recibido a

través del segundo orificio (10).

Asi mismo, la Figura 2 muestra una realizacién preferente segun la cual la parte
rigida (8) comprende un casquillo (11) unido de forma solidaria a los ganchos (14)

de la garra, donde dicho casquillo (11) comprende el primer orificio (13).

Asi mismo, tal y como muestra la Figura 2, la parte rigida (8) esta unida a la parte
flexible (9) por medio de una placa metalica (12). La parte rigida (8) esta unida de
forma solidaria a la placa metalica (12), y la parte flexible (9) mediante unos medios

de adhesion.
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Las Figuras 3, 4a y 4b se corresponden con la segunda posicién del soporte (4) en
la que la parte flexible (9) del soporte (4) queda situada en el extremo superior del
gato elevador (1), de modo que es la parte flexible (9) la que entra en contacto con
el componente y de modo que la parte rigida (8) no llega a entrar en contacto con el
componente. Mediante la colocacidén del soporte (4) en esta segunda posicién, el
gato elevador (1) permite garantizar la integridad de componentes que vayan a ser
manipulados sobre el soporte (4) y que presenten una delicadeza tal que los hace
susceptibles de ser dafados en caso de entrar en contacto con un soporte

fundamentalmente rigido.

Las Figuras 4a y 4b muestran en detalle la unién del soporte (4) al pistdn (5), segun
la segunda posicion. Tal y como se aprecia en dichas figuras, el soporte (4) recibe
al piston (5) a través del primer orificio (13), de forma que la parte flexible (9) del
soporte (4) queda situada en el extremo superior del gato elevador (1). Al igual que
para la primera posicién, el cambio de diametro del primer orificio (13) permite

retener al pistén (5) cuando es recibido a través del primer orificio (13).

Preferentemente, la colocacion del soporte (4) en el cuerpo (3) del gato elevador (1)
es invertible mediante un giro de 180°. Esta caracteristica permite alternar de un
modo muy sencillo entre la primera posicidén y la segunda posicién del soporte (4)
ahorrando tiempo entre maniobras o manipulaciones de distintos componentes del

vehiculo.

Opcionalmente, para facilitar las tareas de mantenimiento del gato elevador (1), la
parte rigida (8) y la parte flexible (9) del soporte (4) son separables. La conexién de
ambas partes puede realizarse por ejemplo mediante tornilleria. Se contemplan

igualmente otras formas de conexion alternativas.

Opcionalmente, la parte flexible (9) del soporte (4) esta fabricada de espuma de
polietilieno Ethafoam. Este material es apto para la fabricacién de la parte flexible
(9) por sus caracteristicas en cuanto a flexibilidad y buena capacidad de absorcion
de impactos o vibraciones. La parte rigida (8) del soporte (4) de la realizacion de las
figuras, formada por cuatro brazos en forma de cruz, esta fabricada con un material

metalico por sus caracteristicas de resistencia mecanica para soportar fuerzas de
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traccidén, compresion o flexién. Se contemplan igualmente realizaciones distintas a
la representada en las figuras en las cuales el soporte (4) esta fabricado con
materiales diferentes a los mencionados, siempre y cuando la parte rigida (8) y la
parte flexible (9) presenten las propiedades descritas a lo largo del presente
documento.
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REIVINDICACIONES

1. Gato elevador (1) que comprende:

- un cuerpo (3) tubular con un extremo inferior (14) y un extremo superior (15),

- una base (2) dotada de ruedas para permitir el desplazamiento del gato elevador

(1) sobre un suelo, donde la base (2) esta unida al extremo inferior (14) del cuerpo

3,

- un soporte (4) para sostener y permitir la manipulacién de un componente de un
vehiculo o aparato, donde dicho soporte (4) esta unido al extremo superior (15) del

cuerpo (3),

caracterizado por que el cuerpo (3) es telescopico y comprende en su interior un

pistdn (5) para unir de forma desmontable el cuerpo (3) con el soporte (4),

y por que el soporte (4) comprende una parte rigida (8) unida a una parte flexible
(9), donde la parte rigida (8) comprende una garra provista de al menos un par de
ganchos (14) de base arqueada y dispuestos de forma enfrentada, y donde la parte

flexible (9) esta formada por un material deformable,

y donde, ambas partes (8, 9) comprenden al menos un orificio (13, 10) para recibir
al pistédn (5), ambos orificios (13, 10) coincidentes y de diametros distintos para

retener al pistén (5) en dos posiciones distintas:

- una primera posicién en la que el soporte (4) recibe al pistdn (5) a través del
orificio (10) de la parte flexible (9), de forma que la parte rigida (8) del soporte (4)

gueda situada en el extremo superior del gato elevador (1); y
- una segunda posicion en la que el soporte (4) recibe al pistdn (5) a través del
orificio (13) de la parte rigida (8), de forma que la parte flexible (9) del soporte (4)

gueda situada en el extremo superior del gato elevador (1).

2. Gato elevador (1), segun la reivindicacién 1, caracterizado por que la parte
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rigida (8) comprende un primer orificio (13) y la parte flexible (9) un segundo orificio
(10), donde el diametro del segundo orificio (10) es mayor que el diametro del
primer orificio (13) y donde el primer orificio (13) es un orificio pasante que
comprende al menos un cambio de diametro para retener al pistdn (5) cuando es

recibido a través del primer (13) o del segundo orificio (10).

3. Gato elevador (1), segun cualquiera de las reivindicaciones anteriores,
caracterizado por que la parte rigida (8) comprende un casquillo (11) unido de
forma solidaria a los ganchos (14) de la garra, donde dicho casquillo (11)

comprende el primer orificio (13).

4. Gato elevador (1), segun cualquiera de las reivindicaciones anteriores,
caracterizado por que la parte rigida (8) esta unida a la parte flexible (9) por medio

de una placa metalica (12).

5. Gato elevador (1), segun la reivindicacion 4, caracterizado por que la parte
rigida (8) esta unida de forma solidaria a la placa metalica (12) y la parte flexible (9)

mediante unos medios de adhesidn.

6. Gato elevador (1), segun la reivindicacién 1, caracterizado por que la parte

rigida (8) y la parte flexible (9) del soporte (4) son separables.

7. Gato elevador (1), segun la reivindicacion 1, caracterizado por que la parte

flexible (9) del soporte (4) esta fabricada de Ethafoam.
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