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(57)摘要

本发明提供一种搭载于车辆的自动驾驶主

动接管系统及方法。该自动驾驶主动接管系统包

括：自动驾驶主动接管功能开关部，该自动驾驶

主动接管功能开关部在自动驾驶模式关闭的情

况下开启自动驾驶主动接管功能，在自动驾驶模

式开启的情况下关闭自动驾驶主动接管功能；以

及自动驾驶主动接管部，在自动驾驶主动接管功

能开启的状态下，若检测到双手离开方向盘的情

况，则该自动驾驶主动接管部使车辆切换成自动

驾驶模式。
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1.一种自动驾驶主动接管系统，该自动驾驶主动接管系统搭载于车辆，其特征在于，包

括：

自动驾驶主动接管功能开关部，该自动驾驶主动接管功能开关部在自动驾驶模式关闭

的情况下开启自动驾驶主动接管功能，在自动驾驶模式开启的情况下关闭所述自动驾驶主

动接管功能；以及

自动驾驶主动接管部，在所述自动驾驶主动接管功能开启的状态下，若检测到双手离

开方向盘的情况，则该自动驾驶主动接管部使所述车辆切换成自动驾驶模式。

2.如权利要求1所述的自动驾驶主动接管系统，其特征在于，还包括：

自动驾驶模式开关判断部，该自动驾驶模式开关判断部实时地对自动驾驶模式的开关

状态进行判断，并将结果输出给所述自动驾驶主动接管功能开关部。

3.如权利要求1或2所述的自动驾驶主动接管系统，其特征在于，还包括：

手离方向盘检测部，该手离方向盘检测部实时地对驾驶员的双手有无离开所述方向盘

进行检测，并将检测结果输出给所述自动驾驶主动接管部。

4.如权利要求3所述的自动驾驶主动接管系统，其特征在于，

所述手离方向盘检测部包括设置于所述方向盘上的多个传感器，以用于检测所述驾驶

员的双手有无离开所述方向盘。

5.如权利要求4所述的自动驾驶主动接管系统，其特征在于，

多个所述传感器包括以下至少一项：电容传感器，用于检测是否有物体接触所述方向

盘；以及压力传感器，用于检测是否有物体按压所述方向盘。

6.如权利要求3所述的自动驾驶主动接管系统，其特征在于，

所述手离方向盘检测部包括设置于所述车辆的摄像头，以用于拍摄所述方向盘的整

体，通过拍摄到的图像来分析所述驾驶员的双手有无离开所述方向盘。

7.如权利要求1或2所述的自动驾驶主动接管系统，其特征在于，

仅所述自动驾驶主动接管功能开关部能关闭所述自动驾驶主动接管功能。

8.一种自动驾驶主动接管方法，其特征在于，包括如下步骤：

自动驾驶主动接管功能开启步骤，该自动驾驶主动接管功能开启步骤中，在自动驾驶

模式关闭的情况下开启自动驾驶主动接管功能，在自动驾驶模式开启的情况下关闭自动驾

驶主动接管功能；以及

自动驾驶主动接管步骤，该自动驾驶主动接管步骤中，在自动驾驶主动接管功能开启

的状态下，若检测到双手离开方向盘的情况，则使车辆切换成自动驾驶模式。

9.如权利要求8所述的自动驾驶主动接管方法，其特征在于，还包括如下步骤：

自动驾驶模式开关判断步骤，该自动驾驶模式开关判断步骤中，实时地对自动驾驶模

式的开关状态进行判断，并将结果提供给所述自动驾驶主动接管功能开关步骤。

10.如权利要求8所述的自动驾驶主动接管方法，其特征在于，还包括如下步骤：

手离方向盘检测步骤，该手离方向盘检测步骤中，实时地对驾驶员的双手离开所述方

向盘的情况进行检测，并将检测结果提供给所述自动驾驶主动接管步骤。
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自动驾驶主动接管系统及方法

技术领域

[0001] 本发明涉及具有自动驾驶模式的车辆的自动驾驶主动接管系统及方法。

背景技术

[0002] 随着科技的发展，车辆自动驾驶技术逐渐成熟。现在已知有具有自动驾驶模式和

手动驾驶模式的自动驾驶车辆。自动驾驶模式中，没有驾驶员的手动操作而由车辆的控制

系统来控制车辆的速度、转向。手动驾驶模式中，驾驶员拥有对车辆的控制权，对车辆的速

度、转向进行控制。驾驶员可以根据道路状况、自身意愿来切换自动驾驶模式与手动驾驶模

式。

[0003] 然而，在现有的自动驾驶车辆中，在驾驶员主动关闭了车辆的自动驾驶功能后，即

使驾驶员因某些特殊情况而短暂无法对车辆进行操控，车辆也不会主动开启自动驾驶模式

来进行自动驾驶的主动接管，从而存在发生交通事故的风险。

[0004] 现在还存在如下技术：仅单纯地通过方向盘的感应信号来切换自动驾驶模式与手

动驾驶模式，即、若方向盘检测到驾驶员的手部接触或按压方向盘，则切换为手动驾驶模

式，若未检测到驾驶员的手部接触或按压方向盘，则切换为自动驾驶模式。在这种情况下，

存在会发生无视驾驶员的自身意愿而错误地将自动驾驶模式切换为手动驾驶模式的缺点。

发明内容

[0005] 本发明是鉴于上述情况而发明完成的，其目的在于提供一种自动驾驶主动接管系

统及方法，能在驾驶员自主关闭了车辆的自动驾驶模式的情况下，当驾驶员无法对车辆进

行操控时，主动将车辆切换成自动驾驶模式。

[0006] 根据本发明的一个方面，提供一种搭载于车辆的自动驾驶主动接管系统，其特征

在于，包括：自动驾驶主动接管功能开关部，该自动驾驶主动接管功能开关部在自动驾驶模

式关闭的情况下开启自动驾驶主动接管功能，在自动驾驶模式开启的情况下关闭所述自动

驾驶主动接管功能；以及自动驾驶主动接管部，在所述自动驾驶主动接管功能开启的状态

下，若检测到双手离开方向盘的情况，则该自动驾驶主动接管部使所述车辆切换成自动驾

驶模式。

[0007] 从而在驾驶员自主关闭了车辆的自动驾驶模式的情况下，当驾驶员因一些特殊情

况而双手离开方向盘，无法对车辆进行操控时，能主动将车辆切换成自动驾驶模式。由此，

防止了在驾驶员因一些特殊情况而无法对车辆进行操控时发生交通事故，提高了行车的安

全性。

[0008] 在某个实施例中，自动驾驶主动接管系统还包括：自动驾驶模式开关判断部，该自

动驾驶模式开关判断部实时地对自动驾驶模式的开关状态进行判断，并将结果输出给所述

自动驾驶主动接管功能开关部。

[0009] 在某个实施例中，自动驾驶主动接管系统还包括：手离方向盘检测部，该手离方向

盘检测部实时地对驾驶员的双手有无离开所述方向盘进行检测，并将检测结果输出给所述
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自动驾驶主动接管部。

[0010] 在某个实施例中，所述手离方向盘检测部包括设置于所述方向盘上的多个传感

器，以用于检测所述驾驶员的双手有无离开所述方向盘。

[0011] 在某个实施例中，多个所述传感器包括一下至少一项：电容传感器，用于检测是否

有物体接触所述方向盘；以及压力传感器，用于检测是否有物体按压所述方向盘。

[0012] 在某个实施例中，所述手离方向盘检测部包括设置于所述车辆的摄像头，以用于

拍摄所述方向盘的整体，通过拍摄到的图像来分析所述驾驶员的双手有无离开所述方向

盘。

[0013] 在某个实施例中，仅所述自动驾驶主动接管功能开关部能关闭所述自动驾驶主动

接管功能。

[0014] 由于仅所述自动驾驶主动接管功能开关部能关闭所述自动驾驶主动接管功能，而

不另行设置单独的功能开关，因此能防止驾驶员将该功能自主关闭。从而进一步提高了行

车安全性。

[0015] 根据本发明的另一个方面，自动驾驶主动接管方法，其特征在于，包括如下步骤：

自动驾驶主动接管功能开启步骤，该自动驾驶主动接管功能开启步骤中，在自动驾驶模式

关闭的情况下开启自动驾驶主动接管功能，在自动驾驶模式开启的情况下关闭自动驾驶主

动接管功能；以及自动驾驶主动接管步骤，该自动驾驶主动接管步骤中，在自动驾驶主动接

管功能开启的状态下，若检测到双手离开方向盘的情况，则使车辆切换成自动驾驶模式。

[0016] 在某个实施例中，自动驾驶主动接管方法还包括如下步骤：自动驾驶模式开关判

断步骤，该自动驾驶模式开关判断步骤中，实时地对自动驾驶模式的开关状态进行判断，并

将结果提供给所述自动驾驶主动接管功能开关步骤。

[0017] 在某个实施例中，自动驾驶主动接管方法还包括如下步骤：手离方向盘检测步骤，

该手离方向盘检测步骤中，实时地对驾驶员的双手离开所述方向盘的情况进行检测，并将

检测结果提供给所述自动驾驶主动接管步骤。

附图说明

[0018] 图1是表示本发明的一实施例所涉及的自动驾驶主动接管系统的示意性框图。

[0019] 图2是表示本发明的一实施例所涉及的自动驾驶主动接管方法的流程图。

具体实施方式

[0020] 下面，结合附图和实施例对本发明作进一步的详细说明。可以理解的是，此处所描

述的具体实施例仅仅用于解释相关发明，而非对该发明的限定。另外需要说明的是，为了便

于描述，附图中仅示出了与有关发明相关的部分。

[0021] 首先，对本发明实施例涉及的应用场景进行介绍。

[0022] 现有的自动驾驶车辆通常包括自动驾驶模式和手动驾驶模式，驾驶员可以根据道

路状况、自身的意愿来切换自动驾驶模式和手动驾驶模式。在驾驶员基于自身的意愿主动

关闭了自动驾驶模式而切换为手动驾驶模式的情况下，有时会因为一些特殊情况而短暂地

双手脱离方向盘，无法对车辆进行操控。此时，若车辆的自动驾驶系统无法主动接管车辆，

即、切换为自动驾驶模式，则会增大事故发生的风险。
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[0023] 基于这样的场景，本发明的一实施例提供了一种自动驾驶主动接管系统。

[0024] 图1是本发明的一实施例所涉及的自动驾驶主动接管系统的示意性框图。如图1所

示，该自动驾驶主动接管系统100搭载于具有自动驾驶功能的车辆2，包括自动驾驶主动接

管功能开关部110、自动驾驶主动接管部120、自动驾驶模式开关判断部130及手离方向盘检

测部140。

[0025] 自动驾驶模式开关判断部130判断车辆2当前是否处于自动驾驶模式关闭的状态，

并将判断结果输出至自动驾驶主动接管功能开关部110。

[0026] 自动驾驶主动接管功能开关部110基于自动驾驶模式开关判断部130的判断结果

开启或关闭自动驾驶主动接管功能，在自动驾驶模式开关判断部130的判断结果为当前车

辆2处于自动驾驶模式关闭的状态时，该自动驾驶主动接管功能开关部110开启自动驾驶主

动接管功能，即、将自动驾驶主动接管功能标记设定为“开”，在自动驾驶模式开关判断部

130的判断结果为当前车辆2处于自动驾驶模式开启的状态时，该自动驾驶主动接管功能开

关部110关闭自动驾驶主动接管功能，即、将自动驾驶主动接管功能标记设定为“关”。

[0027] 手离方向盘检测部140对驾驶员的双手有无离开方向盘进行检测，并将结果输出

给自动驾驶主动接管部120。手离方向盘检测部140可以在车辆启动后始终以一定的时间间

隔进行检测，也可以仅在自动驾驶主动接管功能开启的状态下进行检测。本实施例中，该手

离方向盘检测部140仅在自动驾驶主动接管功能开启的状态下进行检测，即仅在自动驾驶

主动接管功能标记为“开”的状态下进行检测。

[0028] 手离方向盘检测部140可以采用安装于方向盘的多个电容传感器来检测是否有物

体接触方向盘，也可以采用多个压力传感器来检测是否有物体按压所述方向盘，也可以采

用能拍摄到整个方向盘的图像的摄像头，通过对拍摄到的图像进行分析来检测驾驶员的双

手有无离开方向盘。本实施例中采用多个电容传感器来进行检测。电容传感器是一种以触

摸操作为基础的感应器件，用于检测导电物体是否存在，例如驾驶员的手就可以是这个导

电物体。

[0029] 在自动驾驶主动接管功能开启的状态下，即、自动驾驶主动接管功能标记为“开”

的状态下，若手离方向盘检测部140的检测结果是有驾驶员的双手离开方向盘的情况，则自

动驾驶主动接管部120使车辆2切换成自动驾驶模式，从而实现自动驾驶的主动接管。

[0030] 根据上述实施例所涉及的自动驾驶主动接管系统，即使在驾驶员主动关闭了自动

驾驶模式后，若驾驶员因一些特殊情况而导致双手短暂脱离方向盘，自动驾驶系统也能进

行接管，将车辆切换至自动驾驶模式，从而保证了行车的安全性。

[0031] 此外，由于自动驾驶主动接管功能的安全级别极高，需要在关闭自动驾驶模式的

状态下始终开启，因此，不另行设置关闭该自动驾驶主动接管功能的开关(按钮/按键)，仅

自动驾驶主动接管系统100的自动驾驶主动接管功能开关部110能关闭该自动驾驶主动接

管功能。由此，防止了驾驶员将该功能自主地关闭的情况。

[0032] 此外，本实施例所涉及的自动驾驶主动接管系统100包括自动驾驶模式开关判断

部130及手离方向盘检测部140，但本发明并不限于此，自动驾驶模式开关判断部130及手离

方向盘检测部140也可以设置在自动驾驶主动接管系统100的外部，将判断结果及检测结果

提供给自动驾驶主动接管系统100即可。

[0033] 在上述实施例的自动驾驶主动接管系统100进行说明时，仅以上述各功能部的划
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分进行举例说明，但本发明并不限于此。实际应用中，可以根据需要而将上述功能分配由不

同的功能部完成，即将系统的内部结构划分成不同的功能部，以完成以上描述的全部或部

分功能。

[0034] 下面基于图2对自动驾驶主动接管系统所涉及的自动驾驶主动接管方法进行说

明。

[0035] 图2表示自动驾驶主动接管方法的流程图。首先，自动驾驶主动接管系统100以预

先设定的周期t进行系统初始化，包括对作为硬件的各种相关传感器的自检以及对软件的

各个参数的初始化(S101)。在完成系统初始化后，从步骤S101前进至步骤S102。

[0036] 在步骤S102中，自动驾驶模式开关判断部130判断自动驾驶模式是否已关闭，若判

断为自动驾驶模式已关闭(“是”)，则前进至步骤S104，若判断为自动驾驶模式开启(“否”)，

则前进至步骤S103。

[0037] 步骤S103中，自动驾驶主动接管功能开关部110关闭自动驾驶主动接管功能，即、

将自动驾驶主动接管功能标记设定为“关”，并返回至步骤S101。

[0038] 步骤S104中，由于自动驾驶模式开关判断部130判断为自动驾驶模式已关闭，此

时，为了提高行车的安全性，自动驾驶主动接管功能开关部110开启自动驾驶主动接管功

能，即、将自动驾驶主动接管功能标记设定为“开”，并前进至步骤S105。

[0039] 步骤S105中，手离方向盘检测部140对驾驶员的双手有无离开方向盘进行检测，若

存在驾驶员的双手离开方向盘的情况(“是”)，则前进至步骤S106，若不存在驾驶员的双手

离开方向盘的情况(“否”)，则返回至步骤S101。

[0040] 步骤S106中，自动驾驶主动接管部120使车辆(2)切换成自动驾驶模式，然后返回

至步骤S101。

[0041] 由此，以预先设定的周期t循环执行上述步骤S101～S106。

[0042] 为了防止安全事故的发生，提高行车安全性，需要在自动驾驶模式关闭后实时地

开启自动驾驶主动接管功能，因此，需要以很短的周期t来执行上述步骤，该预先设定的周

期t优选设为几毫秒，更优选设为零点几毫秒。从而能实时地判断自动驾驶模式的开关状

态，并能实时地检测驾驶员有无双手脱离方向盘的情况。

[0043] 此外，本实施例中，手离方向盘检测部140采用安装于方向盘的多个电容传感器来

进行检测，但也可以采用其他传感器。例如采用安装于方向盘的压力传感器，压力传感器与

电容传感器不同，仅仅接触不能使压力传感器输出感应信号，需要施加一定的力才能使压

力传感器输出感应信号。手离方向盘检测部140还可以通过设置于车辆的摄像头来检测有

无双手脱离方向盘的情况，该摄像头设置为能拍摄到整个方向盘的图像，并利用图像分析

系统对拍摄到的图像进行分析，进而检测有无双手脱离方向盘的情况。

[0044] 本发明实施例所涉及的部分可以通过软件的方式实现，也可以通过硬件的方式来

实现。

[0045] 虽然本发明已参照当前的具体实施例来描述，但是本技术领域中的普通技术人员

应当认识到，本发明中所涉及的发明范围，并不限于上述技术特征的特定组合而成的技术

方案，同时也应涵盖在不脱离所述发明构思的情况下，由上述技术特征或其等同特征进行

任意组合而形成的其它技术方案。例如上述特征与本发明中公开的(但不限于)具有类似功

能的技术特征进行相互替换而形成的技术方案。
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