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DESCRIZIONE

Campo tecnico

La presente invenzione riguarda generalmente
gruppi di cingoli per macchine da lavoro del tipo
cingolato e, pili particolarmente la disposizione
di un pattino di un cingolo.
Tecnica di Sfondo

Macchine da lavoro che ultilizzano un mec-
canismo di azionamento del tipo a cingolo hanno
vari vantaggi rispetto a macchine da lavoro del
tipo a ruote. Cingoli forniscono alla macchina da
lavoro eccellente trazione, distribuendo al tempo

stesso il peso della macchina su una grande area.
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Cosl, la macchina da lavoro. del tipo cingolato ha
migliorato le capacita di marcié su strada.

Una tipica disposizione di sub-carrello o
gruppo cingolo di un meccanismo di azionamento di
tipo cingolato include un cingolo costituito da
una pluralita di maglie collegate in modo artico-
lato assieme, una pluralitad di pattini fissati
alle maglie, una pluralita di perni e bussole
collegati alle maglie, un rocchettc dentato che
aziona il cingolo, una pluralita di rulli che
distribuiscono il peso della macchina da lavoro
lungo il cingolo, e almeno un elemento folle che
favorisce la dgﬁ?nizione del percorso di rotazione
del cingolo.

In un azionamento di tipo cingolato conven-
zionale, un dente del rocchetto dentato impegna
una bussola stazionaria nella maglia del cingolo.
Questo tipo di impegno provoca considerevole usura
quando i denti del rocchetto dentato fanno avanzare
il cingolo attorno al rocchetto dentato. Un
inconveniente di questo tipo di azionamento
cingolato e che le bussole del cingolo devono
essere sostituite quando esse si usurano. La
sostituzione delle bussole del cingolo e dei denti

del rocchetto dentato & costosa e consuma tempo.



Un altro procedimento per ridurre 1l’usura
dei cingoli & quello di montare.busséle girevoli
sul rocchetto dentato ella macchina da lavoro di
tipo cingolato come & illustrato nel Brevetto
Statunitense 4 452 495. Nella disposizione de-
scritta in tale Brevetto Statunitense 4 452 495,
rotazione del rocchetto dentato fa si che ciascuna
bussola fissata ad esso abbia ad impegnare un
aggetto di azionamento fissato ad un pattino del
cingolo cosl da azionare il cingolo. Il far si che
le bussole ruotanti abbiano ad impegnare gli
aggetti di azionamento riduce l’usura del mecca-
nismo di aziongqento di tipo cingolato. Tuttavia,
questa disposizione risente di vari inconvenien-
ti. Ad esempio, quando il cingolo ruota, la
superficie di sommita sostanéialmente piatta di
ciascun aggetto di azionamento perviene in con-
tatto con la superficie esterna curva dell’ele-
mento folle. Il prevedere che la superficie di
sommita sostanzialmente piatta dell’aggetto di
azionamento abbia a pervenire in contatto con la
superficie esterna curva dell’elemento folle
determina una gran quantita di usura di questi
componenti e pertanto fa aumentare i costi di

manutenzione della macchina da lavoro.



Un addizionale problema associato alle di-
sposizioni di sub-carrelli del tipo descritto nel
Brevetto Statunitense 4 452 495 & che detriti (ad
esempio polvere o sassi) tendono ad accumularsi
per essere imprigionati tra pattini adiacenti.
Questo accumulo di materiale pud determinare
malfunzione della disposizione dei sub- carelli.

La presente invenzione si propone di risol-
vere uno o piu dei problemi o inconvenienti
asséciati con la tecnica nota.

Divulgazione dell’Invenzione

Secondo una forma di realizzazione della
presente inveng}one, & fornita una disposizione
per un pattino di un cingolo. Il pattino ha una
superficie superiore che include (i) un primo
segmento di superficie arcuato avente un raggio
R; e (1i) un secondo segmento di superficie arcuato
avente un raggio Rz. La disposizione include un
elemento di protezione avente (i) una superficie
di supporto a rulli e (ii) una superficie di
contatto con il pattino che include (A) un terzo
segmento di avente un raggio R3 e (B) un segmento
di parete d’'estremitd arcuato interposto tra la
superficie di supporto a rulli e la superficie di

contatto con il pattino. Il segmento di parete



d’'estremita arcuato ha un raggio R4. L’elemento
di protezione & fissabile al patfino in modo tale
che la superficie di contatto con il pattino
contatta la superficie superiore. Il raggio R; ed
il raggio R3 sono configurati in modo tale che il
terzo segmento di superficie arcuato ha un contorno
che e di sagoma complementare rispetto al contorno
di una tasca definita dal primo segmento di
superficie arcuata per cui quando la superficie
di contatto col péttino € in contatto con la
superficie superiore del pattino, il terzo seg-
mento di superficie aréuato si adatta nella tasca.

Secondo un’altra forma di realizzazione
della presente invenzione, & fornito un gruppo
cingolo. Il gruppo cingolo include un patino
avente una superficie superiore che include (1)
un primo segmento di superficie arcuato avente un
raggio R; e (ii) un secondo segmento di superficie
arcuato avente un raggio Rz. Il gruppo cingolo
include pure un elemento di protezione avente (i)
una superficie di supporto a rulli e (ii) una
superficie di contatto con il pattino che include
(A) un terzo segmento di superficie arcuato avente

un raggio Rz e (B) un segmento di parete d’estre-

mita arcuato frapposto tra 1la superficie di



supporto a rulli e la superficie di contatto con
il pattino. Il segmento di pafete bd’estremité
arcuato ha un raggié R4. L'elemento di protezione
é fissato al pattino in modo tale che la superficie
di contatto con il pattino contatta la superficie
superiore. Il raggio Rl ed il raggio R3 sono
configurati in modo tale che il terzo segmento di
superficie arcuato ha un profilo che & sagomato
in modo complementare rispetto ad un profilo di
una tasca definita dal primo segménto di superfi-
cie arcuato per cui gquando la superficie di
contatto con il pattino si trova i contatto con
la superficie superiore del pattino, il terzo
segmento di superficie arcuato si adatta nella
tasca.

Secondo ancora un’altra forma di realizza-
zione della presente invenzicne, & fornita una
macchina da lavoro. La macchina da lavoro include
un pattino avente una superficie superiore che
include (i) una primo segmento di superficie
arcuato avente un raggio R; e (ii) un secondo
sub-segmento di superficie arcuato avente un
raggio Ry. La macchina da lavoro include pure un
elemento di protezione avente (i) una superficie

di supporto a rulli e (ii) una superficie di



contatto col pattino che include. (A) un terzo
segmento di superficie arcuatoravenﬁe un raggio
R3 e (B) un segmento di parete d’estremita arcuato
interposto tra la superficie di supporto a rulli
e la superficie di contatto col pattino. L'ele-
mento di parete di estremita arcuato ha raggio Rs.
L’elemento di protezione & fissato al pattino in
modo tale che la superficie di contatto col pattino
contatta la superficie superiore. La macchina da
lavoro include inoltre un aggetto di azionamento
avente una superficie di contatto con elemento
folle definita su esso. L’aggetto di azionamento
é fissato allg_superficie di supporto a rulli
dell’elemento di protezione in modo tale che la
superficie di contatto con elemento folle e
rivolta in allontanamento dalla superficie di
supporto a rulli. La macchina da lavoro include
addizionalmente un rocchetto dentato di aziona-
mento avente un elemento di impegno fissato
girevolmente ad esso. Il rocchetto dentato di
azionamento & posizionato rispetto all’aggetto di
azionamento in modo tale che l’elemento di impegno
si trova in contatto con 1’'aggetto di azionamento.
Il raggio R; ed il raggio R3 sono configurati in

modo tale che il terzo segmento di superficie
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arcuato ha un profile che & sagomato in modo
complementare rispetto ad un profilo di una tasca
definita dal segmento di superficie arcuato per
cui, quando la superficie di contatto col pattino
@ in contatto con la superficie superiore del
pattino, il terzo segmento di superficie arcuato
si adatta nella tasca.

Breve Descrizione dei Disegni

FIG. 1 & una vista prospettica frammentaria
di una macchina da lavoroc che incorpora le
caratteristiche della presente invenzione in
essa;

FIG. 2 é'qqa vista ingrandita di una porzione
del gruppo cingolo della macchina da lavoro di
FIG. 1;

FIG. 3 ¢e& una vista in esploso di una
disposizione per un pattino del gruppo cingolo di
FIG. 2;

FIG. 4 & una vista in alzato laterale del
pattino della disposizione di FIG. 3;

FIG. 5 é& una vista in alzato laterale
dell’elemento di protezione della disposizione di
FIG. 3;

FIG. 6 e una vista in alzato laterale

frammentaria dell’elemento folle anteriore del



gruppo cingolo di FIG. 2;

FIG. 7 & una vista in Aalzéto laterale
dell’aggetto di azionamento della disposizione di
FIG. 3 posizionato in contatto con l’elemento
folle anteriore; e

FIG. 8 ¢é& una vista in alzato laterale
frammentaria ingrandita di una porzione del gruppo
cingolo della macchina da lavoro di FIG. 1.

Modo Migliore per Attuare I'Invenzione

Facendo'ora riferimento alle FIG. 1 e 2, in
esse e rappresentata una porzione di una macchina
da lavoro di tipo cingolato 10 che incorpora le
caratteristichgm della presente invenzione in
essa. La macchina da lavoro 10 include un gruppo
cingolo 12 accoppiato meccanicamente ad un telaio
84. Il gruppo cingolo 12 include un rocchetto
dentato di azionamento 14 avente una pluralita di
elementi di impegno 16 fissati girevolmente ad
esso. Il gruppo cingolo 12 include pure un elemento
folle anteriore 18 ed un elemento folle posteriore
20. Il gruppo cingolo 12 include inoltre una
pluralita di rulli 26 frapposti tra 1l’elemento
folle anteriore 18 e l’elemento folle posteriore
20. Ciascun rullo 26 ha una prima meta 112 ed una

seconda meta 114. Uno spazio 116 dei rulli é



definito frapposto tra la prima meta 112 e 1la
seconda metd 114 di ciascun rulio 26;

I1 gruppo cingolo 12 include pure in cingolo
22 disposto attorno all’elemento folle anteriore
18, all’elemento folle posteriore 20 e al rocchet-
to dentato di azionamento 14. Si deve notare che
nelle FIG. 1 e 2 sono mostrate solamente porzioni
del cingolo 22. Il cingolo 22 include una pluralita
di pattino 24. Com’é rappresentato in FIG. 4,
ciascun pattino 24 ha una supefficie superiore 32
ed una superficie inferiore 82. La superficie
superiore 32 include un segmento di superficie
arcuato 34 ed un segmento di superficie arcuato
36. Il segmento di superficie arcuato 34 definisce
un cerchio 90 avente un raggio R;. Il segmento di
superficie arcuato 26 definisce un cerchio 92
avente un raggio Rz. Ciascun pattino 24 ha pure
un elemento di trazione 90 estendentesi verso
l’esterno dalla superficie inferiore 82.

I1 cingolo 22 include pure una pluralita di
elementi di protezione 30 com’é rappresentato in
FIG. 5. Ciascun elemento di protezione 30 ha una
superficie 38 di supporto a rulli ed una superficie
40 di contatto col pattino. La superficie 40 di

contatto col pattino include un segmento di



superficie arcuato 42 ed un segmento di parete
d’estremita -arcuato 44. Il segmento di parete di
estremita arcuato 44 & frapposto tra la superficie
38 di supporto a rulli e la superficie 40 di
contatto col pattino. Il segmento di superficie
arcuato 42 definisce un cerchio 94 avente un raggio
R3. Il segmento di parete di estremita arcuato 44
definisce un cerchio 96 avente un raggio R4.

Il cingolo 22 include inoltre una pluralita
di aggetti di azionamento 28. Com’é rappresentaﬁo
in FIG. 7, ciascun aggetto di azionamento 28 ha
una superficie anteriore 46 ed una superficie
posteriore 78. La superficie anteriore 46 ha un
primo segmento di parete anteriore 80 fissato ad
un secondo segmento di parete anteriore 72 in modo
tale che tra essi & definito un angolo ottuso «.
Ciascun aggetto di azionamento 28 ha pure un primo
bordo longitudinale inferiore 74 ed un secondo
bordo longitudinale inferiore 110 (vedere FIG. 3)
che & sostanzialmente identico al primo bordo
longitudinale inferiore 64. Ciascun aggetto di
azionamento 28 include inoltre una superficie 48
di contatto con l’elemento o la puleggia folle
definita su esso. La superficie 48 di contatto con

l’elemento o puleggia folle ha una sagoma concava



in modo tale che la superficie 48 di contatto con
l’elemento folle definisce un cerchio 98. Il
cerchio 98 ha un raggio Re.

Facendo riferimento a FIG. 6, l’elemento o
puleggia folle anteriore 18 ha una superficie
periferica 56 ed un raggio Rs. Si deve comprendere
che l’elemento o puleggia folle posteriore 20 &
sostanzialmente identico all’elemento folle ante-
riore 18.

Com’é rappresentato nelle FIG. 3 e 8,
l’elemento di protezione 30 & posizionato rispetto
al pattino 24 in modo tale che la superficie 40
di contatto cp} pattino di esso contatta la
superficie superiore 32 del pattino 24. L'elemento
di protezione 30 & inoltre posizionato rispetto
al pattino 24 in modo tale che fori 100 definiti
nel pattino 24 sono allineati con fori 102 definiti
nell’elemento di protezione 30. L’elementc di
protezione & inoltre posizionato rispetto al
pattino 24 in modo tale che il segmento di
superficie arcuato 42 dell’elemento di protezione
30 & posizionato entro una tasca 54 (vedere pure
FIG. 4) definita dal segmento di superficie
arcuato 34 del pattino 24. Si deve notare che il

raggio R; ed il raggio R3 sono configurati in modo
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tale che il segmento di superficie arcuato 42 ha
un profilo 50 che é sagomato in.médo cdmplementare
rispetto ad un profilo 52 della tasca 54. Il
prevedere il profilo 50 di sagoma complementare
rispetto al profilo 52 ha come consequenza il fatto
che il segmento di superficie arcuato 42 si adatta
o si innesta nella tasca 54 quando la superficie
40 di contatto col pattino contatta la superficie
superiore 32.

L;elemento di protezione 30 & pure posizio-
nato rispetto al pattino 24 in modo tale che
un’estremita 74 del segmento di parete d’estremita
arcuato 44 e a}}ineata con una estremita 76 del
segmento di superficie arcuato 26. Si deve
comprendere che 1l raggio Rz & sostanzialmente
uguale al raggio Ry per cui quando l’estremita 74
& allineata con l’estremita 76, il cefchio 96 e
sovrapposto sul cerchioc 92.

L’aggetto di azionamento 28 & posizionato
sulla superficie 38 di supporto a rulli dell’ele-
mento di protezione 30 in modo tale che fori 104
per elementi di fissaggio definiti nell’aggetto
di azionamento 28 sono allineati con fori 102 e
che la superficie 48 di contatto con l’elemento o

puleggia folle e rivolto in allontanamento dalla



superficie 38 di supporto a rulli. L’aggetto di
azionamento 28 & incltre posizioﬁato éulla super-—
ficie 38 di supporto a rulli per cui (i) la
superficie anteriore 46 & rivolta verso il segmento
di superficie arcuato 42 e (ii) una porzione di
estremita 106 dell’aggetto di azionamento 28 é
allineata con una porzione di estremita superiore
108 del segmento di parete d’estremita arcuato 44.
Il posizionamento dell’aggetto di azionamento 28
nella maniera precedentemente descritfa ha come
conseguenza il fatto che (i) una porzione 66 della
superficie 38 di supporto a rulli si estende verso
l’esterno ad ap?olo retto dal primo bordo longi-
tudinale inferiore 64 e (1ii) una porzione 68 della
superficie 38 di supporto a rulli si estende verso
l’esterno ad angolo retto dal secondo bordo
longitudinale inferiore 110.

Com’é rappresentato in FIG. 3, una coppia
di elementi di macchia o biscottini 86 sono fissati
alla superficie superiore 32 di ciascun pattino
24 con una pluralita di elementi di fissaggio 88.
I biscottini 88 fissati a ¢iascun pattino 24 sono
quindi utilizzati per accoppiare meccanicamente i
pattini 24 assieme in un modo ben noto cosl da

formare un anello senza fine. Il cingolo 22 &



quindi disposto attorno al. rocchetto dentato di
azionamento 14, all’elemento a puieggia folle
anteriore 18, e all’elemento a puleggia folle
posteriore 20. In particolare, il cingolo 22 &
disposto attorno al rocchetto dentato di aziona-
mento 14, all’elemento folle anteriore 18, e
all’elemento folle posteriore 20 in modo tale che
parte degli aggetti di azionamento 28 -sono
posizionati entro uno spazio 116 tra i rulli
(vedere FIG. 1). In aggiunta, rulli 26 sono
posizionati in contatto con porzioni 66 e 68 della
superficie 38 di supporto a o dei rulli. Specifi-
catamente, lawﬂprima meta 112 del rullo 26 &
posizionata in contatto con la porzione 66 mentre
la seconda meta 114 & posizionata in contatto con
la porzione 68 della superficie di supporto a rulli.

Com’é rappresentato in FIG. 1, il cingolo
22 € inoltre posizionato rispetto al rocchetto
dentato di azionamento 14, all’elemento folle
anteriore 18 e all’elemento folle posteriore 20
in modo tale che un elemento di impegno 16 &
posizionato in contatto con la superficie ante-
riore 46 di un aggetto di azionamento 28. Inoltre,
com’é rappresentato in FIG. 8, il cingolo 22 &

posizionato in modo tale che la superficie



periferica 56 dell’elemento folle anteriore 18 si
trova in contatto con la superfieie 48 di contatto
con l’'elemento folle dell’aggetto di azionamento
28. Si deve comprendere che il posizionamento
della superficie periferica 56 in contatto con la
superficie 48 di contatto dell’elemento folle
posiziona una porzione della superficie periferi-
ca 56 entro un ricettacolo 58 (si veda pure FIG.
7) definito dalla superficie 48 di contatto con
l’elemento folle. Si deve comprendere che il
raggio Rs ed il raggio Rs (vedere FIG. 7) sono
configurati in modo tale che 1la superficie
periferica 56 ha un profilo 60 che & sagomato in
modo complementare rispetto ad un profilo 62 del
ricettacolo 58. Il prevedere il profilo 60
sagomato in modo complementare rispetto al profilo
62 ha come conseguenza il fatto che una porzione
della superficie periferica 56 si adatta o innesta
in un ricettacolo 58 quando la superficie perife-
rica 56 contatta la superficie 48 di contatto con
l’elemento folle. Si deve comprendere che l’ele-
mento o puleggia folle posteriore 20 ha pure una
superficie periferica configurata in un modo
sostanzialmente identico a quello della superfi-

cie periferica 56 dell’elemento folle anteriore



18 per cui la superficie periferica dell’elemento
folle posteriore 20 si adatta pﬁre © innesta nel
ricettacolo 58 definito dalla superficie 48 di
contatto con l’elemento folle di ciascun aggetto
di azionamento 28.
Applicabilita Industriale

Durante l’impiego della macchina da lavoro
10, i1 rocchetto dentato di azionamento 14 ruota
per la propulsione della macchina da lavoro 10.
In particolére, gquando il rocchetto dentato di
azionamento 14 ruota, elementi di impegno 16
contattano 1la superficie anteriore 46 degli
aggetti di azignamento 28 facendo cosl si che il
cingolo 22 abbia a ruotare attorno ad un percorso
definito dal rocchetto dentato di azionamento 14,
dall’elemento o puleggia folle anteriore 18, e
dall’elemento o puleggia folle posteriore 20. La
rotazione del cingolo 22 attorno al summenzionato
percorso fa si che la macchina da lavoro abbia ad
essere sospinta sul terreno cosi da eseguire varie
funzioni di lavoro.

Benché la discussione precedente sia diretta
all’elemento o puleggia folle anteriore 18, si
deve comprendere che ciascun aggetto di aziona-

mento 28 interagisce con l’elemento folle poste-

L



riore 20 in una maniera sostanzialmente identica.
Quando il cingolo 22 e fatto ruotére nélla maniera
precedentemente descritta, la superficie 48 di
contatto con l’elemento folle di ciascun aggetto
di azionamento perviene 1in contatto con la
superficie periferica 56 dell’elemento folle
anteriore 18. Il prevedere la superficie 48 di
contatto con l’elemento folle configurata in modo
tale che una porzione della superficie periferica
56 si adatti o innesti ent£o il ricettacolo 58,
riduce l'usura sulla superficie periferica 56
dell’elemento folle anteriore 18 e sull’aggetto
di azionamentop?B rispetto ad altre strutture di
aggetti di azionamento. Ad esempio, aggetti di
azionamento che hanno una superficie di contatto
con l’elemento folle sostanzialmente piatta de-
terminano una gran quantita di usura sull’elemento
folle e sull’aggetto di azionamento quando cia-
scuna superficie di contatto con l’elemento folle
sostanzialmente piatta perviene in contatto con
la superficie periferica curva dell’elemento
folle. L’usura sull’elemento folle e sull’aggetto
di azionamento provocata dalla superficie di
contatto con 1l’elemento folle sostanzialmente

piatta & suscettibile di aumentare il costo di
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manutenzione della macchina da lavoro.

In aggiunta, quando il ciﬁgolo 22 si muove
attorno all’elemento folle anteriore 18, all’ele-
mento folle posteriore 20 e al rocchetto dentato
di azionamento 14, pattini adiacenti 24 ruotano
l’'uno rispetto all’altro nel senso delle frecce
122 e 124. La summenzionata rotazione coopera con
la configurazione dei pattini 24 e degli elementi
di protezione 30 per facilitare la rimozione di
detriti (ad esempio rocce) intrappolati tra
pattini 24 adiacenti. 1In particolare, com’'e
rappresentato in FIG. 8, il segmento di parete
d’'estremita arggato 44 dell’elemento di protezio-
ne 30 ed il segmento di superficie arcuato 36 del
pattino 24 cooperano per formare uno spazio 126
in cui il segmento di superficie arcuato 34 ed il
segmento di superficie arcuato 42 del pattino
adiacente 24 e dell’elemento di protezione 30,
rispettivamente possonc essere fatti avanzare e
da cuil essi possono essere ritirati durante la
rotazione precedentemente discussa. L’avanzamento
e 1l'arretramento del segmento di superficie
arcuato 34 e del segmento di superficie arcuato
42 rispetto allo spazio 126 favorisce la rimozione

di qualsiasi detrito intrappolato tra i pattini
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adiacenti 24. Inoltre, l’innesto del segmento di
superficie arcuato 42 nella tascé 54bimpedisce a
qualsiasi materiale di insediarsi tra il pattino
24 e l’elemento di protezione 30. In aggiunta, la
sagoma curvata del segmento di superficie arcuato
42 e del segmento di superficie arcuato 34 consente
a quella porzione del pattino 24 e dell’elemento
di protezione 30 di estendersi nello spazio 126 e
disinsediare efficacemente qualsiasi materiale
intrappolato in esso.

Si deve comprendere che il disporre il
segmento di parete d’estremitad arcuato 44 alli-
neato con 1il §%gmento di superficie arcuato 36
fornisce una superficie curva relativamente con-
tinua che facilita ulteriormente la rimozione di
detriti dallo spazio 126. Cid & in contrasto con
altre strutture di cingoli che hanno superfici
relativamente piatte disposte nello spazio 126,
poiché superfici relativamente piatte tendono a
far si che detriti siano intrappolati entro lo
spazio 126. In aggiunta, strutture di cingoli che
hanno segmenti di parete entro lo spazio 126 ©
attorno allo spazio 126 che definiscono angoli
retti o acuti tendono pure a intrappolare detriti

tra pattini adiacenti rispetto al cingolo 22.



In aggiunta, la configurazione della super-
ficie anteriore 46 dell’aggetto di azionamento 28
facilita pure la rimozione di detriti dal cingolo
22. In particolare, il pPrevedere un angolo ottuso
@ definito tra il primo segmento di parete
anteriore 70 ed il secondo segmento di parete
anteriore 72 facilita l’espulsione di detriti
fuori dall’area frapposta tra 1l’elemento di
impegno 16 e la superficie anteriore 46 quando il
cingolo 22 vien fatto ruotare mediante il rocchet-
to dentato di azionamento 14.

Inoltre, il far si che i rulli 26 abbiano a
rotolare sugli elementi di protezione 30 invece
che contattare"éirettamente la superficie supe-
riore 32 del pattino 24 riduce pure i costi di
manutenzione della macchina da lavoro 10. Cio &
vero grazie al fatto che gli elementi di protezione
30 possono essere facilmente sostituiti quando
essi si usurano, invece che dover smontare il
cingolo 22 per sostituire i pattini 24 usurati.

Altri aspetti, scopi e vantaggi della pre-
sente invenzione possono essere compresi da uno

studio dei disegni, della descrizione, e delle

rivendicazioni accluse.



RIVENDICAZIONI

1. Disposizione per un pattino di un cingolé,
detto pattino avendo una superficie superiore che
include (i) un primo segmento di superficie
arcuato avente un raggio Ri e (ii) un secondo
segmento di superficie arcuato avente un raggio
Ry, detta disposizione comprendendo:

un elementc di protezione avente (i) una
superficie di supporto a 1rulli e (ii) wuna
superficie di contétto con il pattino che include
(A) un terzo segmento di superficie arcuato avente
un raggio R3 e (B) un segmento di parete d’estre-
mita arcuato frappostoc tra detta superficie di
supporto a ruiii e detta superficie di contatto
col pattino, detto segmento di parete di estremita
arcuato avendo un raggio R4, detto elemento di
protezione essendo fissabile a detto pattino in
modo tale che detta superficie di contatto col
pattino contatti detta superficie superiore,

in cul (i) detto raggio Ry & sostanzialmente
uguale a detto raggio Rs e (ii) detto raggio R; e
detto -raggio R3 sono configurati in modo tale che
detto terzo segmento di superficie arcuato ha un
profilo che & sagomatc in modo complementare

rispetto ad un profilo di una tasca definita da



detto primo segmento di superficie arcuato per cui
quando detta superficie di contafto col pattino e
in contatto con detta superficie superiore di
detto pattino, detto terzo segmento di superficie
arcuato si adatta in detta tasca.

2. Disposizione secondo la rivendicazione 1,
in cui:

detto elemento di protezione & configurato
in modo tale che gquando detto elemento di
protezione & fissato a detto paﬁtino in modo tale
che detto terzo segmento di superficie arcuato &
disposto entro detta tasca, una estfemita di detto
segmento di parete d’estremita arcuato & allineata
con una estremita di detto secondo segmento di
superficie arcuato.

3. Disposizione secondo la rivendicazione 1,
includente:

un aggetto di azionamento avente una super-
ficie di contatto con elemento o puleggia folle
definita su esso, detto aggetto di azionamento
essendo fissato a detta superficie di supporto a
rulli di detto elemento di protezione in modo tale
che detta superficie di contatto con 1l’elemento o

puleggia folle é rivolto in allontanamento da

detto superficie di supporto a rulli.



4. Disposizione secondo la rivendicazione 3,
in cui:

detto aggetto di azionamento ha un primo
bordo longitudinale inferiore ed un secondo bordo

longitudinale inferiore, e

detto aggetto di azionamento & fissato a
detta superficie di supporto a rulli in modo tale
che (i) una prima porzione di detta superficie di
supporto a rulli si estende verso l’esternc da
detto primo bordo longitudinale inferiore e (ii)
una seconda porzione di detta superficie di
supporto a rulli si estende verso l'’esternc da
detto secondo bordo longitudinale inferiore.

5. Disposizione secondo la rivendicazione 3,
in cui:

detta prima superficie di contatto con
l’elemento folle e& concava.

6. Disposizione secondo la rivendicazione 5,
in cui:

detto aggetto di azionamento ha una super-
ficie anteriore ed una superficie posteriore,

detta superficie anteriore include un primo
segmento di parete anteriore fissato ad un secondo

segmento di parete anteriore, e

detto primo segmento di parete anteriore e
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detto secondo segmento di parete anteriore coope-
rano per definire tra essi un angolo‘ottuso.

7. Gruppo cingolo, comprendente:

un pattino avente una superficie superiore
che include (i) un primo segmento di superficie
arcuato avente un raggio R; e (ii) un secondo
segmento di sgperficie arcuato avente un raggio
. R2, e

un elemento di protezione avente (i) una
superfiéie di supporto a rulli e (ii) wuna
superficie di contatto con il pattino che include
(A) un terzo segmento di superficie arcuato avente
un raggio R3 e (B) un segmento di parete d’estre-
mita arcuato frapposto tra detta superficie di
supporto a rulli e detta superficie di contatto
col pattino, detto segmento di parete di estremita
arcuato avendo un raggio R4, detto elemento di
protezione essendo fissato a detto pattino in modo
tale che detta superficie di contatto col pattino
contatta detta superficie superiore,

in cui (i) detto raggio R; & sostanzialmente
uguale a detto raggio Rs e (ii) detto raggio R1 e
detto raggio R3 sono configurati in modo tale che

detto terzo segmento di superficie arcuato ha un

profilo che & sagomato in modo complementare



rispetto ad un profilo di una tasca definita da
detto primo segmento di superficie arcuato in modo
tale che quando detta superficie di contatto col
pattino si trova in contatto con detta superficie
superiore di detto pattino, detto terzo segmento
di superficie arcuato si adatta in detta tasca.

8. Gruppo cingolo secondo la rivendicazione
7, includente:

un aggetto di azionamento avente una super-
ficie di contatto coh elemento folle definita su
esso, detto aggetto di azionamento essendo fissato
a detta superficie di éupporto a rulli di detto
elemento di protezione in modo tale che detta
superficie di contatto con 1l’elemento folle &
rivolta in allontanamento da detta superficie di
supporto a rulli.

9. Gruppo cingolo secondo la rivendicazione
8, in cui:

detto aggetto di azionamento ha un primo
bordo longitudinale inferiore ed un secondo bordo
longitudinale inferiore, e

detto aggetto di azionamento & fissato a
detta superficie di supporto a rulli in modo tale
che (i) una prima porzione di detta superficie di

supporto a rulli si estende verso l’esterno da



detto primo bordo longitudinale inferiore e (ii)
una seconda porzione di detté su?erficie di
supporto a rulli si estende verso l’esterno da
detto secondo bordo longitudinale inferiore.

10. Gruppo cingolo secondo la rivendicazione
8, inqludente:

un elemento puleggia a folle avente una
superficie periferica,

in cui detta superficie di contatto con
l’elemento folle di detto aggetto di azionamento
@ concava in modo da definire un ricettacolo, e

detta superficie periferica e détto ricet-
tacolo sono entrambi configurati in modo tale che
detta superfici; periferica ha un profilo che &
sagomato in modo complementare rispetto ad un
profilo di detto ricettacolo definito da detta
superficie di contato con l’elemento folle.

11. Gruppo cingolo secondo la rivendicazione
10,
in cui:

detto aggetto di azionamento ha una super-
ficie anteriore ed una-superficie posteriore,

detta superficie anteriore include un primo
segmento di parete anteriore fissato ad un secondo

segmento di parete anteriore, e



detto primo segmenti di parete anteriore e
detto secondo segmento di parete-anteriore coope-
rano per definire fra essi un angolo ottuso.

12. Gruppo cingolo secondo la rivendicazione
9, includente:

un primo rullo in contatto con detta prima
porzione di detta superficie di supporto a rulli;
e

un secondo rullo in contatto con detta
seconda porzione di detta seconda superficie di
supporto a rulli,

in cui detto aggetto di azionamento &
frapposto tra detto primo rullo e detto secondo
rullo. )

13. Gruppo cingolo secondo la rivendicazione
8, includente:

un rocchetto dentato di azionamento avente
un elemento di impegno fissato girevolmente ad
esso,

in cul detto elemento di impegno & in
contatto con detto aggetto di azionamento.

14. Gruppo cingolo secondo la rivendicazione
7, in cui:

detto pattino ha un elemento di trazione

estendentesi verso l’esterno da una superficie



inferiore di esso.

15. Macchina da lavoro comprendénte:

un pattino avente una superficie superiore
che include (i) una primo segmento di superficie
arcuato avente un raggio R; e (ii) un secondo
segmento di superficie arcuato avente un raggio
Rz;

un elemento di protezione avente (i) una
superficie di supporto a rulli e (ii) wuna
superficie di contatto col pattino che include (&)
un terzo segmento di superficie arcuato avente un
raggio R3 e (B) un segmento di parete d’estremita
arcuato frapposto tra detta superficie di sup-
porto a rulli e detta superficie di contatto col
pattino, detto segmento di parete d’estremita
arcuato avendo un raggio R4, detto elemento di
protezione essendo fissato a detto pattino in modo
tale che detta superficie di contatto col pattino
contatta detta superficie superiore;

un aggetto di azionamento avente una super-
ficie anteriore ed una superficie di contatto con
elemento folle definita su essa, detto aggetto di
azionamento essendo fissato a detta superficie di
supporto a rulli di detto elemento di protezione

in modo tale che detta superficie di contatto con
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l’elemento folle & rivolta in allontanamento da
detta superficie di supporto a iulli; e

un rocchetto dentato di azionamento avente
un elemento di impegno fissato girevolmente ad
esso, detto aggetto di azionamento essendo dispo-
sto in modo tale che detto elemento di impegno si
trova in contatto con detta superficie anteriore
di detto aggetto di azionamento,

in cui (i) detto Rz & sostanzialmente uguale
a detto raégio Rs e (ii) detto raggio Ri ed il
raggio R3 sono configurati in modo tale che detto
terzo segmento di superficie arcuato ha un profilo
che e saqomatorin modo complementare rispetto ad
un profilo di una tasca definita da detto primo
segmento di superficie arcuato per cui quando
detta superficie di contatto col pattino si trova
in contatto con la superficie superiore di detto
pattino, detto terzo segmento di superficie
arcuato si adatta in detta tasca.

16. Macchina da lavoro secondo la rivendi-
cazione 15, includente:

un elemento o puleggia folle avente una
superficie periferica, in cui detta superficie di
contatto con 1l’elemento folle di detto aggetto di

azionamento & concava in modo da definire un



ricettacolo, e detta superficie periferica e detto
ricettacoclo sono entrambi configurati.in.modc tale
che detta superficie periferica ha un profilo che
& sagomato in modo complementare rispetto ad un
profilo di detto ricettacolo definito da detta
superficie di contatto con l’elemento folle.

17.‘Macchina da lavoro secondo la rivendi-
cazione 16, in cui:.

detto aggetto di azionamento ha un primo
bordo longitudinale inferioré ed un secondo bordo
longitudinale inferiore, e detto aggetto di
azionamento é& fissato a detfa superficie di
supporto a rulli in modo tale che (i) una prima
porzione di detta superficie di supporto a rulli
si estende verso l’esterno da detto primo bordo
longitudinale inferiore e (ii) una seconda por-
zione di detta superficie di supporto a rulli si
estende verso l'esterno da detto secondo bordo
longitudinale inferiore.

18. Macchina da lavoro secondo la rivendi-
cazione 17, includente:

un rullo in contatto con detta prima porzione
e detta seconda porzione di detta superficie di
supporto a rulli.

19. Macchina da lavoro secondo la rivendi-



cazione 15, in cui:

detta superficie anteriore include un primo
segmento di parete anteriore fissato ad un secondo
segmento di parete anteriore, e

detto primo segmento di parete anteriore e
detto secondo segmento di parete anteriore coope-
rano per definire fra essi un angolo ottuso.

20. Macchina da lavoro secondo la rivendi-
cazione 15, in cui:

detto elemento di protezione é& configurato
in modo tale che gquando detto elemento di
protezione & fissato a detto pattino in modo tale
che detto terzo segmento di superficie arcuato &
disposto entro"éétta tasca, una estremita di detto
segmento di parete d’estremita arcuato & allineata

con l’estremita di detto secondo segmento di

superficie arcuato.
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