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MECANISME D’ENTRAINEMENT POUR ESSOREUR.

@ L’invention conceme un mécanisme d’entrainement
pour un essoreur, qui comprend un boitier, une base (10),
un cylindre de rotation, un élément entrainé (12), un arbre
d’entrainement (121), un élément d’entrainement (11), un
élément d’actionnement (13) et une pédale (15). L'élément
d’entrainement (11) a un diamétre supérieur a celui de I'élé-
ment entrainé (12), de telle sorte que I'élément d’entraine-
ment (11) a une puissance de transmission plus importante
pour entrainer I'élément entrainé (12) d’'une maniére effica-
ce de fagon a faire tourner le cylindre de rotation et a sécher
la téte de balai a franges d’une maniére aisée et rapide.
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MECANISME D’ENTRAINEMENT POUR ESSOREUR

La présente 1invention porte sur un mécanisme
d’entrainement pour un essoreur.

Un essoreur classique, divulgué dans la
publication du brevet taiwanais numéro M338634 est utilisé
pour faire tourner et sécher un balai a franges. L’essoreur
classique mentionné ci-dessus comprend une unité
d’entrainement comprenant une crémaillere montée dans une
rainure d’un dispositif. La crémaillere comprend un montant
en saillie. La crémaillére est limitée par un rouleau de
guidage et une piste de guidage. La crémaillére coopere
avec une unité de ©poussée pour entrainer un premier
engrenage, un gecond engrenage et un troisiéme engrenage.
Cependant, 17unité d’entrainement a une structure
compliquée, augmentant ainsi les colts de fabrication.

La présente 1invention permet de résoudre ces
inconvénients et concerne notamment un mécanisme
d’entrainement pour un essoreur, qui comprend un boitier,
une base, un cylindre de rotation, un élément entrainé, un
arbre d’entralinement, un é€lément d’entralnement, un €lément
d’actionnement et une pédale. L’élément d’entrainement peut
avoir un diametre supérieur a celui de 1’élément entrainég,
de telle sorte que 1’élément d’entrainement a une puissance
de transmission plus importante pour entrainer 1’élément
entrainé d’une maniere efficace de facon a faire tourner le
cylindre de rotation et a sécher la téte de balai a franges
d’une maniére aisée et rapide.

La présente invention a donc pour objet un
mécanisme d’entrainement, caractérisé par le fait qu’il
comprend :

- un boitier ;

- une base située sous le boitier ;
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- un cylindre de rotation monté a rotation dans le
boitier ;

- un ¢€lément entrainé monté a rotation entre la base et
le boitier ;

- un arbre d’entrainement ayant une premiére extrémité
entrainée en rotation par 1’élément entrainé et une
deuxiéme extrémité s’étendant a travers le boitier et
fixée au cylindre de rotation ;

- un élément d’entralnement monté a rotation entre la
base et le boitier et engageant 1’élément entrainé ;

- une vis sans fin fixée a 1’élément d’entralnement ;

- un élément d’actionnement monté de facon mobile sur la
vis sans fin et ayant une partie interne comportant un
trou pour vis sans fin s’engrenant avec la vis sans fin
7

- une pédale montée a pivotement sur la base et reliée a
17élément d’actionnement ;

- un élément élastique monté sur la vis sans fin et
appuyant sur l1’élément d’actionnement.

L’élément d’entrainement peut avoir un diametre
supérieur a celui de 1’élément entrainé.

Selon un mode de réalisation particulier, le
mécanisme d’entrainement est caractérisé par le fait que :
- le mécanisme d’entrainement comprend en outre un siege

de pivotement monté sur la base ;

- la pédale a une partie d’extrémité comportant une
partie de pivotement reliée a pivotement avec 1’élément
d’actionnement ;

- la pédale est montée a pivotement sur le siege de
pivotement par une broche de pivotement ;

- le siége de pivotement a deux cbtés comportant chacun
un trou traversant pour permettre le passage de 1la

broche de pivotement ;
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- la pédale a une partie intermédiaire comportant un trou
de pivotement monté a pivotement sur la Dbroche de
pivotement.

Selon un mode de réalisation particulier, le
mécanisme d’entrainement caractérisé par le fait que

- 17¢élément d’actionnement vient en Dbutée contre une
partie inférieure de la pédale et a deux parties
d’appuil repliées venant en butée contre deux cbtés de
la pédale ;

- le mécanisme d’entrainement comprend en outre un siege
de pivotement monté sur la base ;

- la pédale comprend une partie d’extrémité comportant
une partie de pivotement montée a pivotement sur le
siege de pivotement par une broche de pivotement ;

- le siege de pivotement a une extrémité supérieure
comportant un trou traversant pour permettre le passage
de la broche de pivotement ;

- la partie de pivotement a deux trous de pivotement
montés a pivotement sur la broche de pivotement.

Le mécanisme d’entrainement peut comprendre en
outre

- deux blocs entrainés, entrainés par la pédale et reliés
a 1’7élément d’actionnement ;

- un siege de pivotement monté sur la base pour supporter
la pédale ;

- un siege de support monté sur la base et ayant une
extrémité comportant une partie de support verticale
pour supporter la vis sans fin ;

- un étrier de support monté sur la base pour supporter
la vis sans fin ;

- deux éléments de rappel sollicités entre la base et les

deux blocs entrainés respectifs ;
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- la pédale a une premiere extrémité comportant une
partie de pivotement montée a pivotement sur le siége
de pivotement et une seconde extrémité comportant deux
parties de poussée venant en butée contre les Dblocs
entrainés.,

Les deux blocs entrainés peuvent étre reliés par
une plagque inférieure.

Selon un mode de réalisation particulier, le
mécanisme d’entrainement comprend :

- un boitier ;

- une base située sous le boitier ;

- un cylindre de rotation monté a rotation dans le
boitier ;

- un arbre d’entrainement monté a rotation sur la base et
fixé au cylindre de rotation ;

- un premier engrenage conique fixé a 1’arbre
d’entrainement ;

- un engrenage entrainé monté en rotation sur la base et
ayant un cbté comportant un second engrenage conique
s’engrenant avec le premier engrenage conique ;

- un élément d’'actionnement monté a pivotement sur la
base et ayant une premiére extrémité comportant une
partie engrenage d’entrainement s’engrenant avec
1l’engrenage entrainé.

La partie engrenage d’entrainement peut avoir une
forme sensiblement semi-circulaire et avoir un diamétre
supérieur a celui de l’engrenage entralné.

Le mécanisme d’entrainement peut comprendre en
outre :

- un ressort de rappel scllicité entre la partie
engrenage d’entrainement et la base.

Le mécanisme d’entrainement peut comprendre en

outre :
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une crémaillére a dents montée de facon mobile sur la
base et s’engrenant avec la partie d’engrenage
d’entrainement ;

le ressort de rappel est sollicité entre 1la partie

d’engrenage d’entrainement et la crémaillére a dents.

Sur les dessins :

la Figure 1 est une vue partielle en perspective du

mécanisme d’entrainement selon la présente invention ;

la Figure 2 est une vue en perspective éclatée du

mécanisme d’entrainement représenté sur la Figure 1 ;

la Figure 3 est une vue en coupe de face du mécanisme

d’entrainement représenté sur la Figure 1 ;

la Figure 4 est une vue en coupe de face du mécanisme

d’entrainement représenté sur la Figure 1 ;

la Figure 5 est une vue de fonctionnement schématique

du mécanisme d’entrainement de la Figure 3 ;

la Figure 6 est une vue de fonctionnement schématique

du mécanisme d’entrainement de la Figure 4 ;

la Figure 7 est une vue partielle en perspective d’un

mécanisme d’entrainement selon la présente invention ;

la Figure 8 est une vue en perspective éclatée du

mécanisme d’entrainement de la Figure 7 ;
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la Figure 9 est une vue en coupe de face du mécanisme

d’entrainement de la Figure 7 ;

la Figure 10 est une vue de fonctionnement schématique

du mécanisme d’entrainement de la Figure 9 ;

la Figure 11 est une vue en coupe de face d’un

mécanisme d’entrainement selon la présente invention ;

la Figure 12 est une vue partielle en perspective
éclatée du mécanisme d’entrainement selon la présente

invention ;

la Figure 13 est une vue partielle en perspective
éclatée d’un mécanisme d’entrainement selon la présente

invention ;

la Figure 14 est une vue partielle en perspective d’un

mécanisme d’entrainement selon la présente invention ;

la Figure 15 est une wvue en perspective éclatée du

mécanisme d’entrainement de la Figure 14 ;

la Figure 16 est une vue en coupe de face du mécanisme

d’entrainement de la Figure 14 ;

la Figure 17 est une vue en perspective éclatée d’un

mécanisme d’entrainement selon la présente invention ;

la Figure 18 est une vue partielle en perspective d’un

mécanisme d’entrainement selon la présente invention ;
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- la Figure 19 est une autre vue en perspective du

mécanisme d’entrainement de la Figure 17 ;

- la Figure 20 est une vue en coupe de face du mécanisme

d’entrainement de la Figure 17 ;

- la Figure 21 est une vue de fonctionnement schématique

du mécanisme d’entrainement de la Figure 20 ;

- la Figure 22 est une vue de face d’un mécanisme

d’entrainement selon la présente invention ;

- la Figure 23 est une vue de fonctionnement schématique

du mécanisme d’entrainement de la Figure 22 ;

- la Figure 24 est une vue de face d’un mécanisme

d’entrainement selon la présente invention ; et

- la Figure 25 est une vue de fonctionnement schématique

du mécanisme d’entrainement de la Figure 24.

Si 1’7on se référe aux Figures 1 a 6, on peut voir
qu’un mécanisme d’entrainement selon la présente invention
comprend un boitier 20, une base 10 située sous le boitier
20, un cylindre de rotation 21 monté & rotation dans le
boitier 20 pour recevoir une téte de balai a franges, un
élément entrainé 12 monté a rotation entre la base 10 et le
boitier 20, un arbre d’entrainement 121 ayant une premieére
extrémité entrainée en rotation par 1’élément entrainé 12
et une seconde extrémité s’étendant a travers le boitier 20
et fixée au cylindre de rotation 21, un  élément
d’entralnement 11 monté & rotation entre la base 10 et le

boitier 20 et wvenant en prise avec 1’élément entrainé 12,
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une vis sans fin 111 fixée a 1’élément d’entralnement 11,
un élément d’actionnement 13 monté de fagon mobile sur la
vis sans fin 111 et ayant une partie interne comportant un
trou pour vis sans fin 131 s’engrenant avec la vis sans fin
111, une pédale 15 montée a pivotement sur la base 10 et
reliée a 1’élément d’actionnement 13, et un élément
élastique 14 monté sur la vis sans fin 111 et pressant
17élément d’actionnement 13.

L’élément d’entrainement 11 est un engrenage, et
17élément entrainé 12 est un  engrenage. L’élément
d’entralnement 11 a un diamétre supérieur a celui de
17élément entrainé 12. L’élément élastique 14 est sollicité
entre 1’élément d’actionnement 13 et le boitier 20.
L’élément d’actionnement 13 a deux cdtés comportant chacun
une tige de pivotement 132. La pédale 15 a une partie
d’extrémité comportant une partie de pivotement 151 reliée
a pivotement avec 1’élément d’actionnement 13. La partie de
pivotement 151 a deux cétés comportant chacun une fente de
pivotement 152 montée a pivotement sur la tige de
pivotement respective 132. Le mécanisme d’entrainement
comprend en outre un siege de pivotement 16 monté sur la
base 10, et la pédale 15 est montée a pivotement sur le
siége de pivotement 16 par une broche de pivotement 162. Le
siége de pivotement 16 a deux c¢bétés comportant chacun un
trou traversant 161 pour permettre le passage de la broche
de pivotement 162. La pédale 15 a une partie intermédiaire
comportant un trou de pivotement 153 monté a pivotement sur
la broche de pivotement 162.

Si 1’7on se référe aux Figures 1 a 6, on peut voir
que, lors du fonctionnement, lorsque la pédale 15 est
pressée vers le bas, la partie de pivotement 151 est
déplacée vers le haut pour déplacer 17élément

d’actionnement 13 vers le haut par rapport a la vis sans
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fin 111 et pour comprimer 1’'élément élastique 14. A cet
instant, le trou pour vis sans fin 131 s'’engrene avec le
vis sans fin 111 de telle sorte que, lorsque 1’élément
d’actionnement 13 est déplacé vers le haut par rapport a la
vis sans fin 111, cette derniére est entrainée et amenée a
tourner par le trou pour vis sans fin 131 afin de faire
tourner 1’élément d’entrainement 11 qui fait tourner
17élément entrainé 12 qui fait tourner a son tour 1’arbre
d’entralinement 121 gqui ameéne le cylindre de rotation 21 a
tourner dans le boitier 20. Lorsque la force d’appuil
appliquée sur la pédale 15 est reléchée, 17élément
d’actionnement 13 est entrainé par la force de rappel de
17élément élastique 14 a se déplacer vers le bas par
rapport a la vis sans fin 111, de telle sorte que la vis
sans fin 111 est amenée, par le trou pour vis sans fin 131,
a tourner dans le sens opposé et a faire tourner 1’élément
d’entrainement 11 qui fait tourner 1’élément entrainé 12
qui fait tourner a son tour 1l’arbre d’entrainement 121 qui
entraine et fait tourner le cylindre de rotation 21 dans le
sens opposé. Ainsi, le cylindre de rotation 21 est entrainé
en rotation de facon alternée pour faire pivoter la téte de
balai & franges vers la droite et vers la gauche de facon a
sécher la téte de balai a franges.

Si 1l’on se réfeéere aux Figures 7 a 10, on peut
volir que 1’élément élastique 14 est sollicité entre
17élément d’actionnement 13a et la base 10. La base 10 a
une surface comportant un trou de fixation 101 pour fixer
l’arbre d’entrainement 121. L’élément d’actionnement 13a
vient en butée contre une partie inférieure de la pédale
15a et a deux parties d’appuil repliées 132a venant en butée
contre deux cdtés de la pédale 1lbha. La pédale 15a a une
partie intermédiaire comportant une fente de guidage 156a

pour permettre le passage de la vis sans fin 111. Le
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mécanisme d’entrainement comprend en outre un siege de
pivotement 16a monté sur la base 10, et la pédale 15a a une
partie d’extrémité comportant une partie de pivotement 151a
montée a pivotement sur le siege de pivotement 16a par une
broche de pivotement 162a. Le siege de pivotement 16a a une
extrémité supérieure comportant un trou traversant 16la
pour permettre le passage de la broche de pivotement 162a.
Le siége de pivotement 16a a un cdté comportant deux
plagues de renforcement 163a venant chacune en butée contre
la base 10. La partie de pivotement 15la a une ouverture
155a pour recevoir le siege de pivot 16a et pour permettre
le passage de 1l'arbre d’entrainement 121. La partie de
pivotement 15la a deux trous de pivotement 154a montés a
pivotement sur la broche de pivotement 162a.

Si 1’on se réféere a la Figure 11, on peut voir
que le mécanisme d’entrainement comprend en outre deux
joints torigues 122 montés sur l’arbre d’entrainement 121
et venant en Dbutée contre 1’élément entrainé 12, et au
moins un Jjoint d’étanchéité 124 résistant a 1'eau,
entourant 1’élément entrainé 12. L’élément entrainé 12
comporte deux rainures de retenue 123 pour recevoir les
deux joints toriques 122.

Si 1’on se réfere a la Figure 12, on peut voir
que le siege de pivotement 16a a une partie supérieure
comportant un alésage de fixation vertical 160a pour fixer
1l’arbre d’entrainement 121.

Si 1’on se réfere a la Figure 13, on peut voir
que le boitier 20 a une partie inférieure comportant une
pluralité de pieds de support 221 pour le montage d’une
pluralité de ventouses 22.

Si 1l'on se référe aux Figures 14 a 16, on peut
voir que 1’élément d’entrainement 31 est un engrenage

conique, et que 1’élément entrainé 32 est un engrenage
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conique. Le mécanisme d’entrainement comprend en outre deux
blocs entrainés 343, commandés par la pédale 35 et reliés a
17élément d’actionnement 34 pour le déplacer, deux éléments
de rappel 330 sollicités entre la base 30 et les deux blocs
entrainés respectifs 343, un sieége de pivotement 36 monté
sur la base 30 pour supporter la pédale 35, un siege de
support 301 monté sur la base 30 et ayant une extrémité
comportant une partie de support verticale 3011 ©pour
supporter la vis sans fin 311, et un étrier de support 302
monté sur la base 30 pour supporter la vis sans fin 311.
L’élément élastique 33 est sollicité entre 1’élément
d’entrainement 31 et 1’élément d’actionnement 34. La pédale
35 a une premiére extrémité comportant une partie de
pivotement 351 montée a pivotement sur le siege de
pivotement 36 et une seconde extrémité comportant deux
parties de poussée 352 venant en butée contre les blocs
entrainés 343. Le siége de support 301 a deux cbtés
comportant chacun un rail de guidage 3012. Chacun des blocs
entrainés 343 a un cb6té comportant un canal de guidage 3432
monté de fagon coulissante sur le rail de guidage respectif
3012. Chacun des Dblocs entrainés 343 a une partie
supérieure comportant une cavité de fixation @ 3431.
L’élément d’actionnement 34 a deux cdtés comportant chacun
une partie de fixation pliée 342 fixée dans la cavité de
fixation 3431.

Si 1l'on se réfeéere a la Figure 17, on peut voir
que les deux blocs entrainés 343a sont reliés par une
plague inférieure 3434a. Le siége de support 30la a une
partie inférieure comportant une glissiere 3014a gui a une
surface comportant deux nervures de butée 3013a. La plaque
inférieure 3434a est apte a coulisser dans la glissieére
3014a et est limitée entre les deux nervures de butée

3013a.
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Si 1l’on se référe aux Figures 18 a 21, on peut
volr gu’un autre mécanisme d’entrainement 40 comprend un
boitier 48, une base 41 située sous le boitier 48, un
cylindre de rotation 45 monté a rotation dans le boitier
48, un arbre d’entrainement 441 monté a rotation sur la
base 41 et fixé au cylindre de rotation 45, un premier
engrenage conique 44 fixé sur 1l’arbre d’entrainement 441,
un engrenage entrainé 43 monté a rotation sur la base 41 et
ayant un cbté comportant un second engrenage conique 431
s’engrenant avec le premier engrenage conique 44, et un
élément d’actionnement 42 monté a pivotement sur la base 41
et ayant une premiére extrémité comportant une partie
d’engrenage d’entrainement 421 s’engrenant avec 1l’engrenage
entrainé 43 et une seconde extrémité comportant une pédale
422. La base 41 a une partie interne comportant un espace
de réception 411, et la pédale 422 fait saillie a partir de
1’espace de réception 411. La partie d’engrenage
d’entrainement 421 a une forme sensiblement semi-circulaire
et a un diamétre supérieur a celui de 1’engrenage entrainé
43.

Si 1l’on se réfere aux Figures 22 et 23, on peut
volr que l’autre mécanisme d’entrainement 40 comprend en
outre un ressort de rappel 46 sollicité entre la partie
d’engrenage d’entrainement 421 et la base 41.

Si l’on se réfere aux Figures 24 et 25, on peut
volr que l’autre mécanisme d’entrainement 40 comprend en
outre une crémaillere a dents 47 montée de fagon mobile sur
la base 41 et s’engrenant avec la partie engrenage
d’entrainement 421. Le ressort de rappel 46 est sollicité
entre la partie encgrenage d’entrainement 421 et la

crémaillére a dents 47.
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REVENDICATIONS

1 - Mécanisme d’entrainement, caractérisé par le
fait qu’il comprend
- un boitier (20) ;

- une base (10) située sous le boitier ;

- un cylindre de rotation (21) monté a rotation dans le
boitier ;

- un élément entrainé (12) monté a rotation entre la base
et le boitier ;

- un arbre d’entrainement (121) ayant une premiere
extrémité entrainée en rotation par 1’élément entrainé
et une deuxiéme extrémité s’étendant a travers le
boitier et fixée au cylindre de rotation ;

- un élément d’entrainement (11) monté a rotation entre
la base et le boitier et engageant 1’élément entrainé ;

- une vis sans fin (111) fixée a 17élément
d’entrainement ;

- un élément d’actionnement (13) monté de facgon mobile
sur la vis sans fin et ayant une ©partie interne
comportant un trou pour vis sans fin (131) s’engrenant
avec la vis sans fin ;

- une pédale (15) montée a pivotement sur la base (10) et
reliée a 1’élément d’actionnement ;

- un €lément élastique (14) monté sur la vis sans fin et
appuyant sur 1’élément d’actionnement.

2 - Mécanisme d’entrainement selon la
revendication 1, caractérisé par le fait gque 1’élément
d’entralnement a un diametre supérieur a celui de 1’élément
entrainé,.

3 - Mécanisme d’entrainement selon la

revendication 1, caractérisé par le fait que
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- le mécanisme d’entrainement comprend en outre un siege
de pivotement (16) monté sur la base ;

- la pédale (15) a une partie d’extrémité comportant une
partie de pivotement (151) reliée a pivotement avec
17élément d’actionnement ;

- la pédale est montée a pivotement sur le siege de
pivotement (16) par une broche de pivotement (162) ;

- le siege de pivotement (16) a deux cdtés comportant
chacun un trou traversant (161) pour permettre le
passage de la broche de pivotement ;

- la pédale a une partie intermédiaire comportant un trou
de pivotement (153) monté a pivotement sur la broche de
pivotement.

4 - Mécanisme d’entrainement selon la
revendication 1, caractérisé par le fait que

- 17¢élément d’actionnement vient en Dbutée contre une
partie inférieure de la pédale (15) et a deux parties
d’appui repliées (132a) venant en butée contre deux
cdbtés de la pédale ;

- le mécanisme d’entrainement comprend en outre un siege
de pivotement monté sur la base ;

- la pédale comprend une partie d’extrémité comportant
une partie de pivotement montée a pivotement sur le
siege de pivotement par une broche de pivotement ;

- le siege de pivotement a une extrémité supérieure
comportant un trou traversant (l6la) pour permettre le
passage de la broche de pivotement ;

- la partie de pivotement a deux trous de pivotement
(154a) montés a pivotement sur la broche de pivotement.

5 - Mécanisme d’entrainement selon la
revendication 1, caractérisé par le fait qu’il comprend en

outre
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- deux blocs entrainés (343), entrainés par la pédale et
reliés a 1’élément d’actionnement ;

- un siege de pivotement (36) monté sur la base pour
supporter la pédale ;

- un siege de support (301) monté sur la base et ayant
une extrémité comportant une partie de @ support
verticale (3011) pour supporter la vis sans fin ;

- un étrier de support (302) monté sur la base pour
supporter la vis sans fin ;

- deux éléments de rappel (330) sollicités entre la base
et les deux blocs entrainés respectifs ;

- la pédale a une premiere extrémité comportant une
partie de pivotement (351) montée a pivotement sur le
siege de pivotement (36) et une seconde extrémité
comportant deux parties de poussée (352) venant en
butée contre les blocs entrainés.

6 - Mécanisme d’entrainement selon la
revendication 5, caractérisé par le fait que les deux blocs
entrainés (343) sont reliés par une plaque inférieure
(3434a).

7 - Mécanisme d’entrainement, caractérisé par le
fait qu’il comprend
- un boitier (48) ;

- une base (41) située sous le boitier ;

- un cylindre de rotation (45) monté a rotation dans le
boitier ;

- un arbre d’entrainement (441) monté a rotation sur la
base et fixé au cylindre de rotation ;

- un premier engrenage conique (44) fixé a 1'’arbre
d’entrainement ;

- un engrenage entrainé (43) monté en rotation sur la

base et ayant un cété comportant un second engrenage
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conique (431) s’engrenant avec le premier engrenage
conicque ;

- un élément d’actionnement (42) monté a pivotement sur
la base et ayant une premiére extrémité comportant une
partie engrenage d’entrainement (421) s’engrenant avec
1’engrenage entrainé (43).

8 - Mécanisme d’entrainement selon la
revendication 7, caractérisé par le fait que 1la partie
engrenage d’entrainement a une forme sensiblement semi-
circulaire et a un diametre supérieur a celui de
1’engrenage entrainé.

9 - Mécanisme d’entrainement selon la
revendication 7, caractérisé par le fait gue le mécanisme
d’entrainement comprend en outre
- un ressort de rappel (46) sollicité entre la partie

engrenage d’entrainement et la base (41).

10 - Mécanisme d’entrainement selon la
revendication 9, caractérisé par le fait gue le mécanisme
d’entrainement comprend en outre
- une crémaillére a dents (47) montée de facon mobile sur

la base (41) et s’engrenant avec la partie d’engrenage
d’entrainement ;

- le ressort de rappel est sollicité entre 1la partie

d’engrenage d’entrainement et la crémaillére a dents.
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