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(54) ’ Zafizeni pro zabezpedeni stability kolesového rypadla

p¥i vzniku neZéddouci podpérné sily

U%elem vyndlezu Je zabezpedit stabi-
litu kolesoveho rypadla p¥i vzniku neZé-
douci podp&rné sily, a predejit tak pri-
padné havarii kolesového rypadla.

Vinélez Pe8i tento ukol pomoci zarize-
ni, které snimé deformaci nejméné ze dvou
vybranych zatiZenych asti ocelové kon-
gtrukce stroje. Na kaZdé z vybranjych zati-
Zenych &4sti ocelové konsgtrukce stroje je
umistén snimal deformace se apojitym vys-
tupem, jejichZ vystupy jsou napojeny na
goudtovy ¢len, ktery Je napojen na vstup
vyhodnocovacibo obvodu. Na daldi vstupy
vybodnocovaciho obvodu jsou napojeny jed-
nak snimad vysuvu kolegového vyloZniku a
snimad zdvihu kolesového vyloZniku.
Vystup vyhodnocovaciho obvodu je pak na-
pojen na vstup obvodu ovliddani a signa-
lizace, ktery vypind prisluiné pohony
kolesového rypadla.
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| Vyndlez se tykd za¥izeni pro zabezpedeni stability kolesové-
ho rypadla p¥i vzniku neZddouci podp&rné sily.

- Dosud zndméd zerizeni pro zabezpeleni stability kolesového
rypadle p¥i vzniku neZddouci podpérné sily, nap¥iklad pod kole-
sem, vyuZiveji vzniku deformace vyvolané podpd&rnou silou, Ja~
kozto akéni velidiny, evlivnujici p#imo vwystupni spinaci prvek
za¥azeny v ovlddacich obvodech jednotlivych pobond kolesového
rypadla. |

Nevyhodou vySe uvedenych zndmych ze¥izeni je nutnost snimd-
ni deformace na pomérnd dlowhé &dsti ocelové konstrukce a nemo-
nost vyloudeni deformeci vzniklych jinou neZ podp&rmou silou.
‘Dalsi nevyhodou je, %e za¥izeni nerespektuji zdvislosti vnéSené
z pracovnich pohybd stroje, to je z v¥suvu a zdvibhu kolesového
vyloZniku. Daldi nevyhodou je nemoZnost kompenzace nebo vylou=
deni nestejné tepelné roztainosti ocelové konstrukce a akdniho
prvku zefizeni. Dalsi nevyhodou je, ¥e v ndkterych p¥ipadech je
nutno toto zarfizeni umistit p¥imo v exponovaném mistd, nap¥iklad
na téhlech zavéSen{ kolesa, kde dochdzi asto k deformaci t&ch-
to tdhel, z CehoZ vyplyvd nutnost nového se¥izovdni, nebo dochd-
2i 1 k posSkozeni vlastniho snimaciho &lenu. Mimo to je p¥#i ka¥-
dém gerizovdni a ovéFovdni sprdvné funkce nutno vyvolat podpér-
nou silue

VySe uvedené nevyhody odstranuje za¥izeni pro zabezpedeni
stebility kolesového rypadle p¥i -vzniku neZddouci podpérné si-
ly podle vyndlezu, jehoZ podstatou je, Ze sestdvd nejménd ze
dvou snimacél deformace se spojitym vystupem, z nich¥ kaZdy je
umistén na jedné z vybranych zatiZenjch &dsti ocelové konstruk-
ce. Vystup prvniho snimade deformace se spojitym vystupem a vyj-
stup druhého snimale deformace se spojitym vystupem jsou napo-
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jeny na soultovy &len, ktery je svym vystupem napojen na vstup

vyhodnocovaciho obvodu. Na dalsi vstupy vyhodnocovaciho obvodu

jsou napojeny svymi vystupy ﬁednak snimad vysuvu kolesového vy-
lo#niku a jednek snimad zdvihu kolesového vyloZnikue. Vystup vy-
hodnocovaciho obvodu je napojen na vstup ovlddaciho a signali-

zadniho obvodue. '

Vyhody za¥izeni podle vyndlezu spodiveji v tom, Ye podpdrnd
sila, vyvoldvajici deformaci 8dstl ocelové konstrukce, vyvold
spojitou zm&nu u obou pou¥itifch snimadi. Ndsledkem propojeni vy-
stupt prvniho a druhého snimade deformace se spojitym vystupem
dochdzi k vylouteni deformaci z jinych ddvodd neZ z pusobeni
podpdrné sily. Pribdh deformace ocelové konstrukce je ddn tre-
jektorii zdvislosti na velikosti zdvihu a vysuvu kolesového vy-
loZniku. Teto trajektorie je jako korekdéni veliline zavddéna do .
vyhodnocovactho obvodu za¥izeni plsobieiho na ovlddaci & signa-
lizadni obvod, &im% za¥izeni vypind p¥islusné pohony p¥i kon-
stantn{ pYedem zvolené podpdrné sile. Dal8i vyhodou je, Ze sni-
‘made lze umistit v mistd, kde nemiZe dojit k jejich mechanickému
pofkozeni- ani k mechanickému poSkozeni &dsti ocelové konstrukce,
ne ni¥ jsou p¥isludné snimade umistény. Daldi vyhodou oproti
zndmému stavu techniky je, Ze ovd¥ovéni sprdvné funkce zaiizeni
1ze provéddt bez nutnosti vyvoldni podpdrné sily pouhym promé-
Yenim sprdvnosti pribshu vystupnich signdld snimadd a signdld
korekdnich velidin od vysuvu a zdvihu kolesového vyloZniku.

Na vykresu je v piikladném provedéni,schematicky Znédzorné-
no zapojeni za¥izeni podle vyndlezu.

Za¥{zeni sestdvd 2z nejménd dvou snimalli deformace se spo-
jitym vystupem, kde vystup prvnfho snimace } deformace se spo-
jitym v¥stupem a vystup druhého snimale 1’ deformace se spojitym
vystupem jsou napojeny na soudtovy Clen J, jehoZ vystup je na-
pojen na vstup vyhodnocovaciho obvodu 3. Na dalsi vstupy vyhod-
nocovaciho obvodu 3 jsou napojeny jednak snimac 4 vysuvu kole-
gového vylo#niku a jednak snimad 5 zdvihu kolesového vyloZniku.
V¥stup vyhodnocovaciho obvodu 3 je napojen na obvod § ovldddni
e signalizace. Prvni snimal 1 deformace se spojitym vistupem
je tvoden nap¥iklad polovodidovym extenzometrem nebo indukdnim
snimadem posunuti a je umistén na jedné z vybranych zatiZenych
8dsti 2 ocelové konstrukce, nap¥iklad na levém tdhle drZiciho
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vyloZniku. Druhy snima& 1’ deformace se spojitym vystupem je umi-
stén ne druhé z vybrangch zatiZenych Sdsti 2s ocelové konstrukee,
nap¥iklad na pravém tdhle dr¥{ciho vyloZniku. Snimad 4 vysuvu
kolesového vyloZniku a snimad 2 zdvihu kolesového vyloZniku jsou
tvofeny nap¥fkled linedrnimi potenciometry.

Prvni snimad 1 deformace se spojitym vystupem a druhy snifmad
1’ deformace se spojitym vystupem jsuu umistdny na E4stech stroje,
u nichZ se projevuje deformace vlivem podpdrné sily. P¥i vaniku
deformace, zplisobené nap¥iklad bodni silou, kterd nepochdzi od
podpérné sily, jsou vystupni signdly z prvniho snimade 1 defor-
mace se spojitym vystupem a z druhdého snimade P deformace se spo-
Jitym vystupem sedteny v soudtovém &lenu I« JelikoZ soudet obou
8igndll neni zménén, p¥ichdzi na vetup do vyhodnocovaciho obvodu
2 signdl plivodni hodnotyy a tim za¥{zeni na deformace tohoto dru-
hu nereaguje., Dojde-1i vSak ke vzniku podpérné sily, nap¥iklad
pod kolesem, je vyslednd hodnots vystupniho signdlu ze soudtové-
ho élenu 7 na vystupu zmdndns a tato Je p¥ivddéna do vyhodnoco-
vaciho obvodu 2» ktery vyhodnoti velikost signdlu oproti plvod-
nimu p¥i respektovdni korekdénich signdld ze snimade 4 vysuvu ko-
legového vyloZniku a snimade 2 zdvihu kolesového vylo¥niku. Doj~
de-1i ke vzniku pYedem stawovend podp&rné sily, ddvd vyhodnoco-
vaci obvod 3 povel do obvodu & ovldddni a signalizace, ktery vy-
pind prislusné pohony kolesového rypadla. K vypindni dochdzd
vlivem korekénich signdll ze snimade 4 vysuvu kolesového vylo¥-
niku a snimade 5 zdvihu kolesového vyloZniku vZdy p¥i stejné,
p¥edem stanovené hodnotd podpérné sily. Nastavovdni za¥{izeni na
poZadovanou podp&rnou silu vyvozenim této podpérné sily, je nut-
né pouze p¥i prvnim uvdddnim do Sinnosti. Ové¥ovdni sprivné fun-
kce je moZné provdddt srovndvacim m&Yenim v¥stupnich signdld z
prvntho snimade 1 deformace se spojitym vystupem a druhého sni-
made 1’ deformace se spojitym vystupem v rdznych polohdch zdvi- |
hu & vysuvu kolesového vyloZniku a vystupnich korekdnich signd-
14 ze snimele 4 vysuvu kolesového v¥loZniku a snimade 5 zdvihu
kolesového v§lo¥niku. Vzhledem k tomu, e FeSent vyhodnocovaci
cdsti zaruduje dlouhodobou stdlost parametri, je mo¥no provést
p¥ipadné doladdéni za¥izeni Upravou vystupnich signdld jednotli-
vych snimadd.
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Za¥izeni pro zebezpefeni stability kolesového rypadla pii
vzniku neZddouci podpérné eily, vyznadujici se tim, Ze sestdvd
nejméné ze dvou snimadd (1,1) deformace se spojitym vystupem,
z nichZ keZdy je umistén na jedné z vybranych zatiZenych Sdsti
(2,2) ocelové konstrukce, p¥#idemZ vystup prvnftho snimade (1) de-
formace se spojitym vystupem a vystup druhého snimale (1) defor-
mace se spojitym vystupem jsou napojeny na soudtovy &len (T7),
ktery je svym vystupem napojen ma vstup vyhodnocovaciho obvodu
(3), na jeho% daldi vstupy jsou napojeny svymi vystupy jednak
snimad (4) vysuvu kolesového vyloZniku a jednak snimad (5) zdvi-
hu kolesového vyloZniku, p¥ifemZ vystup vyhodnocovaciho- obvodu
(3) je napojen na vstup obvodu (6) ovlddéni e signalizace.

1 vyikres
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