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Je urlené pre manipuldtory v tehliar-
skej vyrobe. Je sud¥astou uchytdvacej hlavice
a zabezpefuje jej otd&anie okolo osi o 90°.
U&elom zariadenia je premenit rovnomerny
posuvny pohyb priamodiareho motora na vstu-
pe na rota&ny kyvavy pohyb s plynulym bez-

ndrazovym priebehom rychlosti na vystupe.

Uvedeny el sa dosiahne zariadenim
pozostdvajicim z bloku, v ktorom je umiest~
neny kulisovy mechanizmus, pridom kluku
so 3mykadlom vychyluje priamofary motor a
kulisa je pevne spojend s manipuladnymi Ee-
Iusfami. Zariadenie pracuje na principe
Stvorélenného Whitwortovho mechanizmu
rozSireného o dalfie dva kinematické &leny
vytvorené priamoliarym motorom, pridom ro-
tdcia kIuky je obmedzend na vratny rotadny
k¥vavy pohyb medzi miestami, kde rychlost
kulisy a tym i manipula¥nych Eelust{ pri
lubovoInej rychlosti kIuky je nulovd. Kom-
paktnd a robustnd stavba zariadenia mbZe
prendfat tie? sily od tiase manipulovaného
bremena,

Zariadenie podla vyndlezu sa pouiiva
u niektorych manipuldtorov pre ukladanie
tehliarskych virobkov6 kde zabezpeluje
otdfanie vrstiev o 90° pri ukladani do blo-

kov., 0s otdfania md tu zvisld polohu, &o

viak nie je podmienka. Uhol otdfania je
dany kon§trukeciou a to pomerom ramien
kIuky a kulisy. Uplatnenie mdze ndjst tam,
kde treba plynule a bez ndrazov pootdlat
taZké sd¥asti a kde nie je vfhodné pouslt
inj spdsob riadenia rychlosti.

211524




1. o : 211524

Vyndlez sa tika zariadenia na zavesenie a pootd¥anie manipuladnych &elusti pro uchytdva-
nie, prendf¥anie a ukladanie najmi tehliarskych vyrobkov a polovyrobkov.

Doteraz zndme a pouifivané zariadenia sa vyznadujd ulofenim zvislého fapu manipula&nych
Zelusti v loZiskdch a pridavnou kénétfukciou pre pootdlanie Zelusti, ktorou mbZe byt el. motor
8 prevodom, alebo priamo&iary hydromotor»natééajﬁéi Zeluste priamo odlt4¥anim oto&nej Zasti
vo&i pevnej, alebo cez ozubeny prevod. Vietky, paokial nie je regulovany priebeh rychlosti mo-
tora, vyznafujd. sa velkjmi zrfchleniami na za&iatku pohybu, ale najmi prudkym spomalenim,
zarazenim v koncovej polohe.

Za ndsledok to mé naméhanie materidlu /vytlkanie/ a vypaddvanie uchopenych tehliargkych
vyrobkov. Ty¥mto nepriaznivym d&inkom sa moZno vyhndit riadenim priebehu rychlosti motora. To
je vEak v sdfasnosti drahé a nie beZne dostupné. Jednoduch¥ie sa to javi u hydrauliky a pneu-
matiky, kde dojazdovi rﬁéhlosﬂ moZno tlmit Fkrtenim prietoku, %o je niekedy i sdfastou priamo~
giarych motorov. Tie viak &asto nie sd dosaZitelné, alebo tImi& nie je schopny absorbovat celd
energiu rotujdcich Eelusti a ndkladu. Tlmenie je moZné vykondvat tie: pridavaymi tlmidmi,
Skrtenim tlakového média mimo motorov, protitlakom a pod. PriniSa to v3ak komplikdcie v obvo-

doch tlakového média, rastie ich zloZitost a sid citlivé na nastavenie.

Tieto nedostatky sd odstrdnené zariadenim na pootd&anie manipulainjch &elusti podIa vynd-
lezu, ktorého podstaéa je blok upevneny¥ k telesu zdvihu, v ktorom je umiestneny kulisovy me-
chanizmus pozostdvajdci 2 kIuky zakonlenej 3¥mykadlom a z kulisy pevne spojenej s Eapom, na kto-
rom si zavesené manipulaZné &eluste. KIuka vychylovani priamodiarym motorom $mykadlom zaberd
do kulisy, ktorej os prechidza stredom otdlania manipuladnych &elusti. Zariadenie pracuje na
principe StvorZlenného sdmerného Withwortovho mechanizmu roz¥ireného o dal¥ie dva kinematické
&leny vytvorenéd priamoiarym motorom, prifom rotdcia kIuky je obmedzend na vratny rotadiny -

-~ kyvavy pohyb medzi miestami, kde rychlost otdlania kulisy a tym i manipuladnjch Eelustf pri
Iubovolnej rychlosti kIuky je nulovd, ¢. j. v krajnych poloﬂéch tvori pdka s osou kulisy

advesny pravouhleho trojuholnika a spojnica ich bodov otdfania preponu.

- Usporiadanim zariadenia podla vyndlezu sa dosiahne kompaktnd stavba zariadenia, ktore '
prendSa zvislé sily od tiaZe manipuladnych &elusti a manipulovanéhoubremena, tvor{ uloZenie
€apu manipula&nych Eelusti, zachytiva reakcie od nerovnomerného pohybu rotainych hmét a hlavne
premiefia rovnomerny posuvny pohyb priamoliareho motora na Vstupe na rotadny - kyvavy panyb
s plynulym béznérazcvim priebehom tichiosti na vystupe. Kompaktnd stavba zariadenia nd veIky.
vyznam pre stavebnicovy charakter stroja a plynuly, bezndrazovy priebeh rjchlosti je déleZity
pre bezpe&né drZanie skupiny tehdl v manipula&nych &elustiach. ’

Na pripojenych vjkresoch je zndzorneny priklad zariadenia na zavesenie a sdlasné pooti-
Zanie manipula&njch &elusti podla vyndlezu. Na obr. 1 je celkovy pohIad a na obr. 2 je vyzna-

3

teny rez A~A,

K telesu 1 zdvihu je upevneny blok 1, v ktorom je umiestneny kuliso§§ mechanizmus pozo-

stdvajdci z kulisy 6 pevne spojenej s &apom 4, z kluky 8 so 3mykadlom 7 a z priamoliareho
motora 5., Kluka 8 je jednou stranou oto&ne uchytend z bloku 2 a druhou stranou, kde je
Smykadlo 7, posiva sa v kulise 6. Priamoliary motor 5 uchyteny k bloku 2 natéd&a klukou 8.
Kluka 8 i kulisa 6 w52 matdajd, v krajngch polohdch os kulisy 6 a kfuka 8 tvoria odvésny.pra-
vouhleho trojuholnika, spojnica bodov otd¥ania kluky 8 a kulisy 6 jeho preponu. K &apu i,
ktory je uloZeny v telese 1 v loZiskdch a prendda radidlne i axidlne zaﬁaienie,sﬁ upevnené
manipuladné &eluste 3.

Zariadenie podla vynilezu je pouZité v tehliarskej vyrobe u stroja na ukladanie visudkov,
kde je pouZité na otdlanie uchopovacieho mechanizmu o 90° pri ukladani do blokov. Os ot4ania
mé zvisld polohu, ale méle byt pylatnené i v inych polohdch podla potreby stroja. Uhol pooto~
Cenia je zdvisly na pomere ramien kluky a kulisy. Uplatnenie zariadenia podla vyndlezu je
viade tam, kde treba plynule a bez rimov natdlat ta¥ké silasti a kde nie je mo¥nost alebo nie
je vfhodné pouZit iny spésob riadenia rjchlosti.
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PREDMET VYNALEZU

{. Zariadenie na zavesenie a pootdlanie manipula¥nfch Zelusti vyznalujdce sa tym, Ze
je tvorené blokom /2/ upevnenym k telesu /1/ zdvihu, v ktorom je umiestneny kulisovy mecha-
nizmus, pozostdvajdci z kluky /8/ vychylovanej priamoiiarfm motorom /5/ a zakonlenej Smykadlom
/7/, zapadajdcim do drdfky kulisy /6/, pevne spojenej s Eapom /4/, na ktorom sd uchytené
manipula&né Eeluste /3/. )

2. Zariadeunie podla bodu 1, vyznalujdce sa tym, Ze v krajnych polohdch natolenia manipu-
la&nfch Selusti /3/ tvoria kluka /8/ a drdZka kulisy /6/ odvesny prav&uhlého trojuholnika,
ktorého preponu tvorf spojnica.ich stredov otd&ania.

2 vykresy

Severografia. n. p. zivod 7. Most
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