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(544). 7apojeni pro ¥{zen{ a ovl4ddni pohybu pistnice

p¥imodarych hydromotord

. Zapojeni je urdéeno pro Fizenf a ov-
18déni pohybu pistnice primodarych hydromo-
tord a. jeho Udelem je ridit cyklicky po-
hyb pistnice a korigovat #idici proud pri-
modarého hydromotoru v zdvislosti na veli-
‘kosti nesymetrie elektrohydraulického pre~
vodnilku slonuZiciho k ovldddnf pF{vodu ole=
je. Zesileny signdl snimade polohy pistnice
p¥imodarého hydromotoru se p#ivddi do blo-
ku kompardtori, kde se porowvndvd s referen=
&nimi signdly. Komparadni a spineci sienédl
% generdtoru spinacich signdlil ovlddd hyd-
reulicky napijed. Z generdtoru spinacich
signdld jsou vedeny dva inversni spinact
signdly k zdroji kompenzadlniho signdlu,
jen¥ obsahuje isolovany zdroj napéti pro
kompeysaci nesymetrie, kde se nastavuje
Giroven a polarita potfebné kompensace ne-
gymetrie. Vysledny¥ Fidici kompensovany
proud ovlddd elektrohydraulicky pievodnik
p¥imodarého hydromotoru. .
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: - | |
nynélez se tyké zapoaeni pro fizeni a ovlédéni pohybu pistnice p¥imo~
- éarjch hydromotorﬁ. SR ‘

"Pfimoéary hydromotor se skl4dd z hydréulického'véice, elektrohydrau=
_Tllckého pfevodniku a indukéniho snimaée ‘polohy. v hydraulickém vélei
‘se pohybuae pistnlge. Pohyb pistnlce je ovlédén otvirdnim a zavird-
‘fnim pFivodu tlakového oleje pied pistnlci nebo zd4 ni. K ovlddédn{ pi{i=
"vodu oleje slouzi elektrohydraulické pfevodniky, které uskutednujt
 7transformac1 elektrického signdlu na p¥imo umérny pritok. Poloha pist-
1,n1ce ve vélei je indikovéna indukénim snimaéem polohy. Prlmoéarym hy=-

| fdromotor&m-gsou pFedbazeny hydraullcké napajede urdené mimo jiné pro

g hrazeni.proudu;oleae a pro za8jidt&ni rychlého poklesu tlaku pri nena=-
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délé poruée elektrohydraullckého systému. Pro rizeni pohybu pist~
‘nice hydromotord se pouZivaji sloZité a nédkladné elektronlcké apa~
ratury urdené pro Pizent zatdFovacich strojd a systémﬁ.

: oloéltost F{dict elektronlky, kterd uréuje i provozni spolehllvost,
ovlivnuje zkoudky nejen v porlzovacich nékladech, nybrz i v poru=

, 'chovostl a tim i v dob& trvéni zkouéky. Pro zkou Bky Zivotnosti piia }
f:moéarych hydromotorﬁ pflnééi podstatné zaednoduéeni znémé zaﬁizeni,

- jehoZ hastavitelny ¥idfel s;gnél uréuge rychlost perlodlckého pohybu 1

o pro pohyb do tahu a do tlaku a pfl zatiéeni pistnice miZe dojit k jeji-!

  ,Nedostatkem znémého zarizeni ddle je, ¥e nelze zaatav1t pohyb pistn:ce

pistnice a nastav1te1né hcdnoty daléich dvou f1dfcich signdld urduw
B praCOVni zdvih pistnlce. Toto zafizeni viek neumoénuge kompen~7! 
~[1:sovat nesymetr11 t1dicich elektrohydraulickych pievodnfkd, Tato nesyn‘
metrie zpﬁsobuae b&hem zkouéky ruznou rychlost pistnlce hydromotaru '

1
mu yplnému zaataveni a tim k nedokonéeni provédéné 41votnostni zkouékyxiv

v krajnich polohéch a nelze ovlédat privod oleJe do hydraullckych . ‘.§

| f‘vnapaJeé&.

"tf.Témto nedostatkum gelt zapoaeni pro fizeni a ovlédéni pohybu pistnice

“?7pfimoéarych hydromotor& obsahuaici pfimoéary hydromotor, zesiloval

-:81gnélu snimaée polohy, blok: nastaveni krajnich poloh pistnlce, blok

“fffkomparétoru, blok Fizeni napageéﬁ, generétor spinacich 31gnélﬁ, zdroj
" xompensa&nztho 31gnélu, blok zastaveni pistnice, blok kompansace nesy-'
,f'f{metrle, ‘spinag proudu kladné polarlty, souétovy élen, blok nastaveni |
- rychlost1 pistnice, fizeny zdrog konstantniho proudu a apinaé proudu |

fAf'zéporné polarlty.,','

’ ”lﬂPodstatou vynélezu Je, 2e vystup pfimoéarého motoru Je 8poaen se

;*vatupem zesilovate s1gné1u snimaée polohy, Jehoz vystup Je pfiveden V.t_
' na druhy vstup bloku ‘Kompardtoru, na Jjeho# prvni skupinovy vetup ae f'

~ zapojen skuplnovy vystup bloku nastaveni kraanich poloh piatnlce

“a vystup bloku kompardtord je prveden ne prvni vstup bloku fizeni

- nepajedd, na jeho druhy vetup je pripojem vystup generétoru apinacich

8ignédld a vystup bloku #{zeni napaaeé& je zaveden do ¥izeného hydrau- 8

~ lického napaaeée, p¥i &emZ skup;novy vystup bloku komparétorﬁ Je -
spojen se skupinovym vstupem. genersdtoru spinacidz '8igndld, Jehoz -
skuplnovy vystup Jje paraleln& veden Jednak na skupinovy vstup zdroae I“'
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kompensadnfiho signdlu jednak na skupinovy vstup bloku zastavent

' pistnice, jehoZ prvni vystup je spojen s druhym vstupem spinade
proudu zéporné polarity a druhy vystup je spojen s prvnim vstupem
snimade proudu kladné polarity, jehoZ vystup je spojen 8 prvnim
vstupem soudtového ¥lenu, jeho% druhy vetup je spojen s vystupem
bloku kompensace nesymetrie, jehoZ vstup je pfipojen k vystupu |
zdroje kompensadniho signdlu. V§stup bloku nastaveni rychlosti pist-
nice je pPipojen k vatupu Fizeného zdroje konstantniho proudu, Jehoz
vystup je spojen s druhym vatupem spinade proudu kladné polarlty ‘
a paralelnd je spojen s prvnim vstupem snimade proudu zéporné pola«
rity, jehoZ vstup je pFiveden na t¥etf vstup soudtového élenu, Jehoz
vystup je zapojen na vstup pfimoéarého hydromotoru.

Zapogjeni umqinuae fidit cyklicky pohyb pistnlce pﬁimoéaréhb‘hydro-
motoru a souéaan§'umozﬁuje korigovat ¥{dic{ proud p¥imolarého hydro=
motoru v zévislosti na velikosti.nesymetrie elektrohydraulického phe=
vodnikue Dovoluje zastavit pohyb pistnice v ‘libovolné poloze a provéddt
cegchovéni snimadd polohy. Zapojeni ddle umoﬁnuae souasn® s Zivot-
nostnimi zkopékaml,ovlédat_funkce hydrau;ickych napajedl.

Zapojenim podle vynédlezu se docflf vyraznéhb hkréceni zabthacich

tasd a zvySenf spolehlivosti p¥i iivotnOStnich'zkouékéch'pfimoi

darych hydromotord., Zapojenim pro kompensac1 nesymetrie se sniii -
néklady ne demonté%, monté% a serizeni nesymetrie elektrohydraulickych :
pfevodniki. Ddle se zvysi vyuZitelnost zafizeni Fizenim hydraullckjch
napaaeéﬁ a moinosti ceachovat snimade polohyo

‘Uspofédéni podle vyndlezu je znézornéno na pflpoaeném vykreau
v blokovém schématue. T o

‘ Piimoéarj hydromoﬁor 1 je.tvoren vélcem, v n¥m¥ se pohybuje pistni¥"
ce se snimadem jeji polohy. Primolary hydromotor 1 je ¥izen nezné-
zorndnym elektrohydraullckym pfevodnikem. Vystup 16 p¥imolarého
| hydromotoru 1 Je spojen se vstupem 21 zesilovade 2 signdlu snimade
' ’po1ohy, v ndm¥ se demoduluje a zes:luae vystupni 8igndl na stejno=
o smérné napdt{ umdrné poloze pistnlcea Blok 3 nastaveni krajnich
- 'poloh pistnice obsahuje p¥esny nastavitelny zdroj nap&ti, kterd jsou
Ym&rnd poZadovanym krajnim polohdm pistnice. Je spojen svym skupi-
novym vystupem.g_ 8 prvnim vatupenm ﬁ; bloku 5 kompardtord, jenZ Je
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urden k porovndvéni skute&né polohy méfené snimadem polohy 8 polohow
zadanou v bloku 3 nastavenim krajnich poloh pfstnice., P¥i shod& obou
8igndld dochézi k reversaci pohybu pfstnice. Blok 4 kompardtord Je
spojen s vystupem 22 zesilovade 2 signdlu snimade polohy pistnice
evym druhym vstupem 42, Blok 5 ¥{zeni napaje¥y umoZnuje synchronn&

8 reversaci{ pistnice ovlddat pifvod oleje do neznézornénych hydraue
lickych napajedd. Je pFipojen svym prvnim vstupem'ég na vystup 44
bloku 4 kompardtord. Generdtor 6 spinacich signdld generuje dva
inversni spinaci signély &asov& odvozené od reversace pistnice,

Je p¥ipojen svym vystupem g}'na druhy'vstup 53 bloku 5 Fizeni napa~
jed&d s vystupem 51. Zdroj 1 kompensadniho napéti obsahuje nezéviélj
idroj stejnosmérnéhe nepdti{. Je pripojen svym skupinovym vstupem

71 na skupinovy vystup 62 generdtoru 6 spinacich signdld, na n&j% je
p¥ipojen paralelnd té% skupinovy‘vstup‘Sl bloku 8 zastaveni pistnice;
- Jinm% se dociluje zastaveni pistnice v llbovolné krajni poloze zmé&nou
nap&fovych urovni apinacich 8ignéld. Skuplnovy vstup 61 generdtoru 6
spinacichlalgnélﬁ Je spojen se skupinovym vystupem 43 bloku 4 kompa-
rdtord. Vystup J2 zdroje ] kompensainiho nep&tf je p¥ipojen k vstupu
91 bloku 9 kompensace nésymetrie, v n&mZ se upravuje stejnosmérny’
- proud podle typu nesymetrie elektrohydraulického pFevod fku a'jehoZ»
vistup 92 je zaveden na druhy vstup 112 soudtového &lenu 11, jenZ
88{t4 kompensa&nf proud z bloku 9 kompeﬁsace nesymetrie alternativné\
- ke kladnému proudu ze spinaée 10 proudu kladné polarity nebo ' Z4pOrw
" nému proudu ze spinaée 14 zéporné polaritye. Spinaé 10 proudu kladné
polarity umoinuje p¥fved proudu kladného smdru do soudtového &lenu 11,
apinal 14 zdporné polarity pak p¥ived proudu zdpomého smEru. Spinal
10 proudu kladné polarity je spojen svym prvnim vstupem 101 s druhym
‘vystupem 83 bloku 8 zastaveni pistnlce a svynm druhym vstupem 102 je
. spojen 8 prvnim vstupem 142 spinade 14 proudu zéporné polarlty & para=
" lelnd je pPipojen k vystupu 132 ¥izeného zdroje 13 konstantniho proudu,
'ktery obsahuje zdroj proudu nastavitelny od nulové hodnoty do maxiw -
mélntho ¥fdfciha proudu elektrohydraulidcého prevodniku. Vystup 103
spina¥e 10 proudu kladné polarity je spojen 8 prvnim‘vstupem‘;;; -
soudtového Elenu 11, jeho% vystup 114 Jje spojen se vstupem 15 p¥imo-
| éarého hydromotoru 1., V bloku 12 nastaveni rychlosti pistnice se voli
velikost ¥{dfcfho proudu-elektrohydraulického p¥evodniku. Jeho vystup
';_;,Je spojen se vstupemL_gl zdroje 13 konstantniho proudu, Vystup 141
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spinade 14 proudu zéporné polariiy Jje épojen 8 tfetim vstupem 113
soudtového €lenu 11 a jeho druhy vatup 143 je spojen s prvnim vye
stupem 82 v bloku 8 zastaveni pistnice.

‘Zapogeni pracuje takto: Z vystupu 16 pfimoéarého hydromotoru 1 je
veden signdl snimade polohy na vatup 21 zesilovade 2 31gnélu anfe
‘made polohy pistnice. V zesilovali 2 signélu snimade polohy pistnice
se signdl demoduluje a napé¥ové zesiluje. Z vystupu gg'zesilovaée 2
signélu snimade polohj pistnice jde zesileny signél na druhy vstup
42 bloku 4 kompardtorl. Tento signél se porovndvé s refereninimi
signdly v bloku 4 kompardtord. Referendni signdly jsou p¥imo Umdrné
zadanému nastaveni krajnich poloh pohybu pistnice v blcku 3 nastaveni
krajnich poloh pistnice. Tyto signély‘jsoh vedeny skupinovym vystupem
31 bloku 3 nastaveni kragnich poloh pistnice na prvni vstup 41 bloku 4
kompardtori.

KoMparaéni 8l gnély jsou p¥ivedeny ze skupinového vystupu 43 bloku 4
kompardtort na skupinovy vetup 61 generdtoru 6 spinacich aigndld.

Z vystupu 44 bloku 4 komparétorﬁ Jje veden komparaéni si gndl na prvn{
vstup 52 bloku 5 Fizen{ napajedis Z vystupu 63 generdtoru 6 spinacich |
si gndld je veden spinact 31gnél na druhy vstup 53 bloku j ¥izenf napas=
je&t. Komparadéni a spinac{ signdl vytvéieji v bloku 5 ¥{zeni napajedd

pulsni signdl, ktery vystupem 51 bloku 5 ¥izeni nepaje’d ovldd hydraus

licky napaje&. Ze skupinového vystupu 62 generdteru § spinacich sig-
ndld Jsou vedeny dva inversni spinaci signdly na skupinovy vstup 71
zdroje 1 kompensaﬁniho signdlu a paralelné jsou vedeny na skupinovy
vstup 81 bloku 8 zastaveni pistnice. zdroj 1. kompensaéniho signdlu
obsahuje isolovany zdroj napdii pro kompensacl,neeymetrle. Vystup J2
- zdroje 7] kompensalniho signdlu je'vedén,na vetup 91 bloku 9 kom-
- pensace nesymetrie. V bloku 9 kompensace nesymetrie se nastavuje Uro=
' ven a polarita pot¥ebné kompensace neSmetrie; V bloku l2nastaveni |
~ rychlosti pistnice se pfésnym potenciometrem ruéné vold poZadovand
fyéhlost pohybu pistnice. Ridfci signdl 2z vystupu 12] bloku 12 na-
staven! rychlosti plstnice jde na vstup 131 ¥tzeného zdroje 13 kon~
. stantniho pfoudu. Tento proud ee vede k vyatupu 132 ¥izeného zdroje
,"-13 konstantniho pro udu na vstupy dvou sPInaé& proudu: na prvni vstup .
142 spinaée 14 proudu zdpomé polarity a na druhy vstup 102 spinade
10 proudu klad é polantyo Spinaé¢ 10 proudu kladné polarlty je ovléd-
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dén- z druhého vystubu 83 bloku 8 zastaveni pistnice pies prvni
vstup 101 spinaZe 10 proudu kladné polarity. Spina& 14 proudu
zéporné polarity je ovlddén z prvniho vystupu 82 bloku 8 zastavent

pistnice pies druhy vstup 143 spinale 14 proudu zdporné polarity.

Soudtovy %len 1l uskuteéﬁuje soulet ¥idicfho a kompensa&nfiho proudu.
Kompensaéni proud piichdzf z vystupu 92 bloku 9 kompensace nesymetrie
na druhy vstup 112 souétového ¢lenu 11, Rtdatet proud se pilvédi bud

g vystupu 103 spinade 10 proudu kladné polarity na prvni vstup ;;;‘

. soudtového &lenu 1l nebo z vystupu 141 spinale 14 proudu zdporné

\

‘polarity. Vysledny ¥{dici kompensovany proud z vistupu 114 souéto—,

vého ¢lenu 1l ovlé4ds elektrohydraulicky pFevodnik pies vstup L5

’pfimoéarého hydromotoru . i
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'P‘f edn&t vy nélezu

re

Zapogeni pro fizeni a ovlédéni pohybu piatnlce pflmoéarych hydro-
motort obsahujfic{ pfimoéary hydromotor, zesilovad signdlu snimade
polohy, blok nastavend{ krajnich poloh pistnice, blok komparétorﬁ

blok Fizeni ‘napajell, generdtor spinacich signdld, mdroj kompensadniho
signélu,'blok zastaveni pistnice, blok kompensace nesymetrie, epié'fvh
na¢ proudu kladné polarity, soudtovy &len, blok nastavent rychlosti
pistnice, Fizeny zdroj konstantniho proudu‘a spina¢ proudu zéporné
polarity , v yzna Eujfct se tim, Ze vyStup (16) pfimo~»
¢arého hydromotoru (1) je spojen se vstupem (21) zesilovale (2)
signdlu snimade polohy, jehoZ vystup (22) je pfiveden na druhy
vstup (42) bloku (4) komparétord, na jeho¥ prvni skupinovy vstup (41)
je zapojen skupinovy vystup (31) bloku (3) nastaveni krajnich poloh
pistnlce a vystup (44) bloku @) kompardtord je priveden na prvni

vatup (52) bloku (5) ¥fzenf napaje&d, na jeho¥ druhy vstup (53) p

Jje pFipojen vystup (63) generdtoru (6) spinacich‘signélﬁ‘a vy stup
S (51) bloku (5) fizeni napajedi je zaveden do ¥{zeného hydraulického
‘napajede, p¥i ¥em% skupinovy vystup (43) bloku (4) komparétorﬁ Je
spojen se skupinovym vetupem (61) generdtoru (6) spinacxch signédld,
jeho¥ skupinovy vystup (62) je paralelnd veden jednak na skuplnovy
vstup (71) zdroje (7) kompensaéniho sm~nulu,3ednak na skupinovy vstup'

- (81) bloku (8) zastaveni pistnice, jehoZ prvni vyistup (82) je spojen '
. 8 druhym vstupem (143) spinale (14) pruub zéporné polarity a druny -

- vystup (83) je spojen s prvnim vstupem (101) spinade (10) proudu
' klaané polarity, jehoZ vgstup (103) je spojen s prvnim vatupem (111)
- sou&tového ¢lenu (11), jeho% druhy vstup (112) je spojen s vystupem
(92) bloku (9) kompensace nesymetrie, jeho% vstup (91) je pFfipojen
k vystupu (72) zdroje (7) kompensa¥niho signélu,. pfi Zem¥ vystup (121)
bloku (12) nastavent rychlostl pistnice je pripojen k vstupu (131) |
iizeného:adroae {13) konstantniho proudu, Jehoé vystup /132) je spo-
jen s druhym vetupem (102) spinade (10) proudu kladné polerlty
a paralelné Jje spojen s prvnim vstupem (142) spina¥e (14) proudu
"zéporné polarity, jeho% vystup~(141) fe p¥iveden na tieti vstup
(113) sou¥tového &lesis (11), JekoZ vystup (11&) je ZapOJen na vstup
(15) pfimoéarého hydromaiory (1)
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