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mitel @ Au’soma.ti’.sch instelstelsel,

_.‘——--——_-————-—-w—

De witvinding heeft petrekking OP een automatisch jnstelstelsel

voor een televisiekamersa en meer in het pijzonder OP een

van een aant2l zanalen voorzien automatisch

de kamerakop pevindt vOOT samenwerking met gebrui

vereenvoudigd
instels’celsel, aat zich in

kxelljke, van een aental

kanalen voorziene analoge afstandsbesturingsstelsels met m\lltiplex/ de-

multiplexwerking.

Bij televisiekamerastelsels wordt meer in h

ringsstelsel met multiylexwerking, det zich

et bijzonder gebruik

gemaskt van een 'bes’curingsstelsel in de kamerakop en een afstandsbestu-

op een afstand van de kame-

rakop bevindt, teneinde de verschillende bedrijfsparameters van de keme-

ra te regelen. Bedrijfsparameters, welke oD

xunnen de rode en bla

deze wijze worden geregeld

uwe versterking, de rode en plauwe gwartniveaus,

de irisinstelling, de "black gtretch", de bundeloptimalisering, enz.

cmvatten. De meeste of alle van deze bedrijfsparameters worden via het

af standbes‘turingsstelsel geregeld, doch er 2

ijn pepaalde parameters, zcals

’bi.jvoor"oeeld de rode en blauwe vers’cerking en de rode en blauvwe zwartni-

veaus, €n%» waarbi] het de wvoorkeur verdient,

kamerakop worden geregeld. Fieruit volgh, dat pepaalde kam

dat deze 00k 1oksal in de

erastels els

zijn voorzien van organen ol de in de kamerakoD opgewekte besturings—

signalen te combineren met de overeenkomstige besturingssignalen,
vanuit ned afstan&s‘besturingsstelsel worden roegevoerd. Dikwijls ¥

ter vereenvoudiging van de overdracht dsarven, de V

die
orden,

ele afstandsbestu—

ringssignalen toegevoerd via een uit een aantal kanalen pestaand, anad-

loog multiplex/ demultiplexstelsel met tijd.verdeling, in welk geval bij

aié parameters, welke zowel OP afstand worden pestuurd als 1okaal wor-

den bestuurd, de twee besturingssignalen bij

elkaar worden geteld, nadat

het afstands‘besturingssignaal gan een demultiplexbewerking ;s onderwor-

pen.

Bij de bekende instelstelsels is meer in het bijzonder gebruik

gemaskt van gén condensator/ sntegrator- of e

Zn teller / DAC—com‘oinatie

voor elke sutomatisch pestuurde bedrijfspa.rameter +teneinde respectieve

fcut—corrigerende, analoge smurspanningen op te wekken, oD te slaan

en terug bte winnen. Bovendien words &én somneerversterker per kanaal

gebruikt om de qutomatische stuurspanningen net de afstandsbesturings—

spa.nningen voor elke automatisch pestuurde P
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Derhalve zijn bij de pekende instelbesturingsorganen, waerin een aantal,
bijvoorbeeld vier, bedrijfsparameters sutbomatisch in de kemerakop worden
geregeld, yier tellers, vier DAC's en vier somneer\rersterkers nodig,
d.w.z. &en reller, &én DAC en één sommeerversterker per parameter.

Bij de meest recente, pekende automatische instelstelsels wordt
gebruik gemazkt vanl digitale componenten, waarbl] voor het corrigeren
van een pepaalde fout het foutsignaal vOOT dié paremeter wordt yoegevoerd
san de teller: welke resulterende 'digitale jnformatie dasruit aen de DAC
toevoerb. De teller wordt gei’.ncrementeerd, waardoor de DAC een toenemende
of afnemende analoge hellingsspa.nning opwekb, welke overeenkomt met heb
op- of aftellen vail de teller, zoals pepaald 00T de aard van de fout.
De hellingsspanning wordt teruggevoerd naar de kameraschal«:eling, welke
de petreffende parameter pestuurv, waardoor deze parameter dienovereen-
komstig hellend naar boven of naar peneden wordt gebracht. Tn het punt
waarin de fout voor de parameter, welke wordt pestuurd, nul wordt,
wordt de pesturingslus buiten werking gesteld en houdt de teller het
digitale getal, overeenkomende met de i‘outcorrectiewaarde voor de para-
meter, vast. Bij dergelijke bekende stelsels 1s in plaats van de teller
ook gebruik gemaakt van een opeenvolgend benaderingsregister. Tn beide
stelsels jg evenwel voor elk kanaal een teller of register nodig. Daarnd
pouden tijdens de werking van de kamera de teller en de DAC de petref-
fende statische foutcorrectiespanning continu vast.

Het blijkt gerhalve, dat voor elk kanaal 4&n teller en 4%n DAC
nodig zijn, Q.WeZe» voor elke bearijfspa:caineter, die in de kamerakop 10—
kaal automatisch moet worden pestuurd. In het ty'perende geval, dat boven
is genoémd, waarbij vier parameters, d.w.z. rode en plauwe versterkings
en rode en blauwe gwartniveaus gutomatisch worden pestuurd, zijn derhal-
ve vier tellers én rier DAC-ketens nodig.

Bovendien vereisten televisiekamera's meer in het pijzonder een
afsta.ndsbesturing van een groter aantal, bijvoorbeeld twaalf tot vieren-
zestig bedrijfsparameters, naast de weinige automatisch pestuurde para-
meters, die poven zijn genoend. Derhalve is het in het geval van de
vier parameters nodig de door het afstandsbesturingsstelsel opgevwekte
stuyurspenningen op te tellen bij de s‘cuurspanningen, welke worden OPge™
wekt door de vier tellers en vier DAC-ketens van het gutomatische be- 7
sturingsstelsel. Aangezien elk kanaal, waarbi] gebruik wordt gemaakt van

zowel de automat'ische als afsta.ndsbesturingsspanningen, een sommeerver-

a = r N
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derhalve 0Ok vier van dergelijke versterkers bid
Fieruit volsgt, dat in elk kanaal

sterker vereist, zijn

het boven peschouwde voorbeeld. nodig.

van dergelijke bekende automatische besturingsstelsels arie discrete of

geintegreerde ketens nodig zijn.
Het bHLijkt derhalve, dat de bekende, sutomatische instelbe-
sturingsstelsels enigszins volumineus zijn en in het algemeen gen re-

dgundante combinatie van componenten voor elk ksnaal en derhalve VOOT de

stelsels vereisen.
De gitvinding beoogt de 'verschillende pekortkomingen van de be-

kende stelsels te elimineren dooT te yoorzien in een vereenvoudigd en

goeltreffend automatisch ins’celstelsel, waarbij alle redundante schake-
1ingen worden geélimineerd ona.fha.nkelijk van het aantal pedrijfspara-
meters, dat lokaal in de kamerakopP automatisch wordt pestuurd, of het
gantal kenalen, dat wordt toegepast. Een combinatie van ¢én register
of één telorgasl, %én vrid toegankelidk geheugel (RaM), &én digitaal-
analoogomzetter (DAC) en één someerversterker 1 alles, dab nodig is

voor het verschaffen van een sutonatische jnstelling er regeling vad

elk villekeurig aantal bearijfsparameters en overeenkoms’cige kanalen,
dat in ket mﬂ.tiplex/ iemultiplexstelsel sanwezig is. Voor elke suboma-
+tisch negtuurde pareameter is een multiplexkanaal sanwezlsg sangezien heb
de demul‘qiplexinrichting is, die de informatie uit de BAM/DAC—combina‘aie
werdeelt. Het is evenwel niet nood.zakelijk, dat deze kanalen werkelijk
oD afstand worden pestuurd. De afstandsmultiplexinrichting is ingericht
voor het gitzenden van een vaste nmy1" voor elk automatisch pestuurd

kanaal, wearbij het uitga.ngssignaa,l van dat kanaal slechts een gevolg is

ven de automatische functie.

Meer in het bijzonder worden tijdens de sutomatische jnstelmodus
van de kamera de foutspanningen voor elke bedrijfspa.rameter, die voor
automatische pesturing wordt gekozZels via een foutkiesschakelaar toege-
voerd aan eel opeenvolgend benaderingsregister, T4 jdens het kanaalin-
terval, dat overeenkomt met de pepealde pa:cameter, welke word®t inge-
steld en pestuurd, slaat de RAM het uitga.ngssigna.al van het register
op in een plaats, aangegeven door het adres, gerwijl de DAC het analoge
equivalent naar de sonmeerVersterker en het demultiplexstelsel door-
geeft. Derhalve volgt de stuurspanning, overeenkomende met een respecs
tieve perameter, airekt de inhoud van het register. e analoge golf-

vorm uit de DAC wordt lineeir gesmumeerd met de golfvord uit het afstands-
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’besturingsstelsel en de resulterende stuurspanning, wanneer deze is ge-
d.emultiplexd, is gelijk aen de over éen afstand overgedragen waarde voor
die multiplexkana.len, waarven de overeenkomstige parameters slechts oP
afstand worden pestuurd, € de som van de over €en afstand overgedragen
waarde en de lokaal opgeslagel waarde VOOTr aié multiplexka.nalen, waar-
van de overeenkomstige parameters yoor automatische pesturing worden ge-
kxozen. in peide modes wordt tijdens dié kanaa.li’.nterva.llen, waarin geen
eutcmatische instelling van de parénmeters plaats +indt, de RAM en/of de
DAC buiten werking gesteld. Tijdens het kanaalinterval, overeenkomende
met de pepaalde parameter, welke wordt ingesteld en pestuurd, slaat
de RAM het uitga.ngssignaal +an heb register OP jn een plaats, aangegeven
door het adres, terwijl de DAC het analoge equivalent naar de sommeerver—
sterker en het damlltiplexstelsel doorgeefte Derhalve ~wolgt de gtuurspan-
ning, overeénkomende met een respectieve parameter, direkt de inhoud van
het register. De enaloge golfvorm it de DAC wordt lineair gesommeerd
net de golfvorm pit het afs’candsbesturingsstelsel en de resulterende

stnurspa.rming, wanneer deze gan een demult:\.plexbewerking is onderworpels

ig gelijk aan de over een afstand overgedragen waarde voor 3igd multiplex-

kanalen, waarvan de petreffende parame’cers glechts OP afstand worden be-
stuurd, en de som van de over een afstand overgedragen waarde en 1okaal
opgeslagen waarde VOOT aié multiplexkanalen, wearvan de petreffende pa~
rameters voor automatische pesturing worden gekozel. Tn beide nodus

wordt tijdens aié kana.alinterva.llen, waarin voor de paremeters geen
automatische jnstelling wordt gebruikt, de RAM en/of de DAC buiten wer-
king gesteld. In de kamerabedrijfsmodus wordt het register buiten werking
gesteld en wordt de digitale informatie in de RAM, overeenkomende met de
gutomatisch pestuurde kanalen, continu yoegevoerd aan het gemultiplex—

stelsel.
De uitvinding zal onderstaand pader worden Loegelicht onder ver-

wijzing naar de tekening. Daarbi] toont
pig. 1 een plokschema van een automatisch instelstelsel yolgens
de uitvindings

fig., 2 een diagram van typerende golfvormen, die via de anto-
matische en de a.fs‘bandsbesturingsstelsels worden opgevekt; €n

fig. 3A - 3B schema's van het Dblokschemd van Tig. 1-

Ter definitie treedt heb witte kleurevenvrlcht in de rode of

plauwe kanalen OP wanneer de rode/blauwe (r/B) kanaalversterkingen wor-
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den jngesteld O% de R/ B—piekwi’c.signa.alniveaus aan het piekwitsigna,alni-

weau van het groene (@) kanael aan te passel. Op een soortgelijke wijze

verkrijgt men het ZWarte—kleurevenwicht wanneer de R/B zwa.r‘csignaalni—

vesus worden jngesteld om deze asn te passen 88h het zvartsigna.a.lniveau

van het G-ksnaal. Derhalve worden de (vier) 'bearijfsparameters, welke

pier slechts pij wijze ved ~oorbeeld voor automatische pesturing zijn

gekozen, petiteld als de rode en blauwe versterkingens respectievelijk

de rode en plauve gwartniveaus.
7oals it pig. 1 p1ijkt, worden de fmltsigna.len, overeenkomenc'ie

met de foutspanning van de gekozen bedrijfsparameters, welke boven zijn

~ermeld, toegevoerd gan een automa.tisch i.nstelstelsel 10 en meer in het

pijzonder via een inga.ngslijn 1L aan foutkiesorganen 12, De foutsignalen

yorden vig de gebruikelijke fcutgeneratorketens in de kamerakopinrich—

£ing opgewekt en cmvatten analoge spamlingen, welke aangeven of de para~

metersignalen een v,;.os:’.tieve of een negatieve fout vertonems 3d.W.Zs G€

xlein zijne De foutkiesorganen 12 kiezen seq_uentieel‘het ka—-

groot of te

naal cvereenkomende met de pa.rameter, waarvan de foub word®t gea.dresseerd,

welk kanaal OP zijn beurt overeenkomt met het ksnaal en de pa.rameter,

welke werden geadresseerd. sia eend afstandsbesturingsspanning uit een

analcog afstandspes’t 1"ingss’celse3. net multiplexverking (niet afgebeeld)

op een ingangslijn 16.
Het op/ a.f—connna.ndo, dat door de foutkiesorganen 12 wordt ver-

gchaft, b crvereenkomt met eed te hoge of te lage fcutspanning, word®

via een 1ijn 17 8en een opeenvolgend. benaderingsregister 18 en yandaarul®

gan een digitaal—analoogomzet‘cer (paC) 20 en een vrid toegankelijk ge-

heugsn (RAM) 22 toegevoerd. De DAC 20 is gekoppeld met een sommeerver=

sterker ol, tezamen met het analoge, afstandsbesturingssignaal op de mul-

tiplexlijn 16. De sommering in de s::mmeervers’cerker ol kan 5f met stroot

of met gpanning plaats ~inden, waarbi] de sonmering sq wezen meb gén van

elk kan plaats inden. Z0 is bij de keten volgens rig. 3A, 3B het uit-
21 van de DAC 20 een stroom en het multiplexingangssignaal op

de 1ijn 16 een spanning. De resulterende, samengestelde stuurspanning

uit de sommeerVersterker ol wordt toegevoerd gan een demultiplexketen 26

van heb analoge afstandsbesturingsstelsel meb multiple}cwerking, welke

keten OP zijn beurt sequentieel de gecombineerde, automatische en analoge

afstandsbesturingsspanningen op een ui’cgangsliijn o8 leverte. De demulti-

plexketer o6 vyoorziet derhalve in de samengestelde stuurspanningen soor &e

I 1}
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parameters, die voor een automa.fische regeling zijn gekozens evenals de
a.fs‘ca.ndsbesturingsspa.nningen ~oor de extra perameterss welke slechts
op afstand worden pestuurd.

Tempeer- &% synchronisatiesignalen worden geleverd door stelsel~
klokken, aangegeven vij 30, die adrestelorganen 32 gandrijven. De klokken
30 leveren geschik‘be synchronisatiesignalen bijvoorbeeld met de horizon-
tale (H) en werbikale () synchronisatie—-gerelateerde signaien, welke
ervoor ZOTgems dat de fou’ckiesorganen 12, het register 18, de jaM 22, de
DAC 20 en de demultiplexketen 26 met dezelfde frequentie werken als de
kamera—inrichting .en naar netzelfde kansal kijken als de ai‘standsmulti—
plexzénder. De klokken 30 zijn derhalve synchroon met de klok, welke het
afs’can&sbésturingsstelsel pestuurt, a.w.z. met de H- en V—synchronisa.tie—
signaien van ﬁet kamerastelsel.

De adrestelorganen 32 leveren net adres ~ria een hoofdadreslijn
33 aan de RAM 22, de demultiplexketen 26 en een 1ogische pesturings=
keten 3. Deze laatste 1evert verschillende logische s’cuursignalen via
de lijnen 36 en 38 asn net register 18 respectievelijk de RAM 22, €Veh~
als een uitlees/registratiecoxmnando gan de BRAM 20 via een 1ijn 4O en
een rood/blauv (r/B) kiesverzoek asf de fou‘ckiesschakelaar 12 via een
1ijn b2.

Tijdens het pedridf wordt gedurende de instelmodus, wanneer de
kamera—inrich’cing niet werkt, het afstandsbesturingsstelsel geklokt via

het aantal kanalen, om}ereenkomende met de bedrijfsperameters, die oP

- gfstand worden pestuurd. Aangezien het automatbische instelstelsel 10 re-

ageerb op en derhalve in synchronisa.tie is met de stelselklokken 30,
kiezen, wanneer het multiplex/ demultiplexstelsel cen kanaal adresseerts,
overeénkomende met eenll bedrijfsparameter, die evenéens lokaal automa-
tisch in de kamerakoD moet worden pestuurd, de foutkiesorganen 12 ook
aat kanaal in responsi.e op het R/B—Kiesverz.oek uit de 1logische pestu-
ringsketen 3k, Het foutsignaal, orvereenkomende met de fout voor aié pa-
ramet-er wordt aan het benaderi‘.ngsregister 18 ’coegefvoerd, dat de inhoud
dsarvan in pesponsie OP de sard van de fout instelb. Tegelijkertijd
wordt tijdens de instelmodus het uitgangssignaal van het register yoor
dat kanaal irekt aanl de DAC 20 toegeVoerd en door de sommeervarsterker
ol 1lineair opgeteld bij de daaraan pit 1ijn 16 roegevoerde afstandsbe=
sturingsspanning. Het registemitgangssignaal wordt OOk gelijktijdig

in de RAM 22 geregistreerc‘i in responsie OP het adres OP de 1ijn 33 en

A‘Enn
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het regis’cratiec ommendo daarnaa op de lijn 40, De RAM 22 wordt bij] elke

cyclus van alle kanalen OP peil gebracht totdat de pa.rameterfout een
waarde nul heeft. Tijdens de volgende hedrijfsmodus ven de kamera-inrich-
ting wordt het register 18 buiten werking gesteld en wordt de inhoud
van de RAM 22 vOOT elk gekozen kaneal uitgelezen op tijdstippen, © over-
eenkomende met de klestladstippen ~an de analoge kanalen van de demul-
tiplexinri:chting.

In fig. 2 geven de grafische voorstellingen de analoge stuur-
spanningsgolfvomen‘ aan, die enerzijds door het automatische instelstel-

gel 10 worden opgewekt en anderzijds door het afstandsbesturingsstelsel

met multiplexwerking, evenals de resulterende semengestelde stuurspan-—
ningsgolfvorm, die san de demiltiplexketen 26 wordt toegevoerd om de
respectievé paraneterfouten te corrigeren. Bij wijze van voorbeeld zijn
slechts negén kanalen, overeenkomende met negen bepaalde kamerabedrlgj fs-
parameters aangegevenl, ofschoon '\rlerentmntlg of meer kanalen beschik=-

basr zijn. Zo stelt fig. 24 de golfvorm Voor, welke wordt opgewekt door

het sutomatische jnstelstelsel 10 aan de uitgang van de DAC 20 van fig.
4 en 3, wearbij de kanalen b4, 5, 6 en T zijn toegewezel san de bedrijfs-
paremeters, welke dasrin zijn gekozenl Yoor automatische pesturing, d.We2.
de rode en blauwe yersserkingen, respectievelijk de rode en blauwe zwart-
aivesus. Fig. 23 gtelt de golfvorm VoOT, welke wordt opgewekt door het
afsta.nds’cesturingsstelsel met multlplexwerklne, en welke golfvorm wordt
toegevoerd 2an de sommeerversterker ol via de 1ijn 16, wearbij de ke-
nalen 1-3, 8, 9 enz. zijn toegewezen aan and.ere parameters, pijvoorbeeld
hoofdversterklng, iris, bundeloptmallserlng, "plack stretch', enz.s die
slechts OP afstand worden pestuurd. De afstandskanalen } - T zijn even-
wel ook toegewezen aan de rode en blauwe versterkingen, respec’clevell,]ﬁ
de rode en blauwe gwartniveaus. Fig. 2C toont de resulterende stuur-
spanningsgolfvom, welke wordt yerkregen door de lineaire optelllng
van de simultene golfvormen van fig. 2A en 2B.

Derhalve voert bij instigatie van de instelmodus OP het tijd-
stip ven V-aandrijving vanuit de stelselklokken 30 de sdresteller 32
het respeuleve adres aan an het sutomatische 1nstelstelsel 10 en aan de
dermltiplexketen 26 toe, waardoor het kanaal 1 wordt gekozel. De para-
neter, overeenkemende met kanaal 1, is slechts 0OP afstand bestuurd en

derhalve levert de DAC 20 geen uitgangss:.gnaa.l. De resulterende stuur-

spenning volgens fig. o¢ is gelijk aan de spanning van fig. 2B. De

8101560
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resulterende stuurspanning wordt via de demultiplexketen 26 poegevoerd
aan de niet-afgebeeldé pesturingsketen in de kamera—inrichting, die de
werkelijke correctie uitvoert.

De adrestelorganen 32 wekken dan de volgende twee adressen voor
de kanalen 2 en 3 op en de rgspectieve afstandsbestunr&e.spanningen
daarvoor worden elk op hun peurt via de sommeerversterker ol aan de de-
multipléxketen o6 toegevoerd. '

Wanneer echter het kanaal 4 wordt geadreséeerd om de toegewezen
parameter, de rode wersterking, te corrigeren, ontvangt het sutomatische
instelstélsél 10 het poutsignaal, wekt een digitaal woord in het regis—
ter 18 op, overeenkomende met de vereiste foutcorrectie, registreert
het digitale woord in de RAM 22 én voert tegelijkertijd ge correctie-
gpenning van kanaal 4, fig. 24, via de DAC 20 asn de sommeerversterker
20 toe. Deze correctiespanning wordt via de sommeerversterker ol line-~
air.bij de afstandsbéstuurde spanning van fig. 2B opgeteld en de resul-
terende, samengestelde gtuur- 5 deWeZe foutcorrectiespanning van fig. 20,
wordt aan de demultiplexketen 26 en ~andaaruit aan de foutcorrectieketen
van de kamera—inrichting op kanaal 4 van de witgangslijn 28 toegevoerd.

De kanalen 5, 6 en T wekken eveneens resulterende, gamengestel-
de stuurspanningen oPs als aangegevel in fig. 2, in responsie OP adres-
gsering door de adréstelorganen 32, De kanalen 8 en 9 enz. worden daarnd
géadrésséerd en slechts de afstandsbesturingsspanningen van elk vaﬁ
déze kanalen worden aan de demultiplexketen 26 toegevoerd.

Bij wijze van yoorbeeld kan elk kanaalinterval van de orde van
¢&n horizontale regel, doWeZe ongeveer 6l microsec zijn. Derhalve Wwor-
gen alle kanalen OP eenvoudige wijze binnen de tijd ven ¢8n veld ge-
adrésseerd, waarop de volgénde y-gsandrijfpuls een herhaling van de cy-
clus van alle kanalen, peginnende met kanaal 1,'inleidt. Men kan heb
stelsel ook éen aantal malen de gehele reeks van kanalen laten doorlo-
pen, wasrbi] het stelsel steeds OP kanaal 1 wordt teruggesteld door de
V-gandrijfpulsen wenneer deze optreden. Meer in het pijzonder zal bij
déze modus de 1satste cyclus worden afgeknot door de V—aandrijving, 70—
dat het stelsel steeds mét cen veld op kanaal 1 begint. Bij elke cyclus
van de instelmodus worden de sutomatische stuurspanningen steeds OP
peil gebracht, totdat zid gelijk zijn aan de vereiste veldcorrectie—
gpanningen OO de petreffende bedrijfsparameta'totaal te corrigeren.

Op dit moment slaab de RAM 22 de digitale informatie ©P» welke over-

- .= AN
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eenkomt met de uiteindelijke stuurspenningen voor elk ven de (vier)

gékozen bedri] fsparemeters.
Daarna worden tijdens de pedrijfsmodus van de kamera de uit-

eindelijke, opgeslagen stuu:cspanningsgegevens cyclisch uit de RAM 20

uitgelezen wanneer de respectieve kanalen worden geadresseerd teneinde

op een continue wijze de overeenkomstige analoge correctiespanningen

voor elke bedrijfsparameter tijdens de werking van de kemers te verschaf-

fen.
De fig. 3A - 3B tonen pij wijze ven voorbeeld een schema van
fig. 1, waarin overeenkomstige onderdelen van dezelfde verwijzingen zijn

voorzien. Heb foutsignasal, dat indicatief is voor fouten in @ié pedrijfs-
perameters, die voor een autcmatische instelregeling zijn gekozel,
worden via de inga.ngslijn 14 san de foutkiesorganed 12 toegevoerd.

De foutkiesorganen 12 omvatten een kiesschakelaar Lh, die ¢én kanasl

uit het aantal (bijvoorbeeld ier) kiest in responsie OP net R/B kies-
verzoek, dat boven reeds 1s vermeld, op d¢ 1ijn b2 en eeh 1okaal zwart-
balanskiesverzoek op een 1ijn 43 van de logische pesturingsketen 3k,

De kiesschakeladT LY is gekoppeld met een padr operationele verster-
wers b6, welke de eindverwerkingstrap van de poutkiesorganel 12 bepalen
en welkes een 00- of a#telcommendo «werschaffen, dat indicatief is -voor
het feit of de fout positief of negatie?f ig, d.W.Z. te groot of te klein.
Het op/ af-cormando wordt via de 1ijn 17 toegevoerd aan het jnformetie-
jngangsdeel Vel het benaderingsregister 18 waarvan de ¥lokingang met

de V-zandrijving var de stelselklokken 30 via een 1ijn 45 en een J-K-
£1ip-flop 18 is gekoppeld. Het register 18 is gekoppeld met en omvab

een &rietoestand.sbuffer 50, die OP zijn beurt met de DAC 20 en met de
RAM 22 via een matrix 52 van acht bits is gekoppeld. Het analoge uit-
gangssignaal van de DAC oQ wordt san een knooppunt S5k toegevoerd, te-
zamen met het ai‘s’candsbestuurde analoge signaal op de 1ijn 16, Het
knooppunt 5k is gekoppeld met de sommeerversterker ok, die met informa-=
tie-ingangspoorten van de demultiplexketen 56 en meer in het bijzonder
met de demultiplexinrichtingen o6A en 26B is gekoppeld. Deze laatste
ieveren de foutcorrectiebes‘tﬂringsspa.nningen voor opeenvolgende kanalen
via de uitgangslijn 28-. De (vier) automatisch pestuurde parameters

rode ~wersterking, blauwe versterking,rood gwartniveau ef plauw zwerb-
swartniveal worden derhalve hierbij op de respectieve xanalen 4 - T @20

gegeven, zoals boven voor rig. 2 is pesproken. 7oals aangegeven vij de
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eenkomt met de uiteindelijke stuurspanningen voor elk van de (vier)
gékozen bedrijfsparameters.

Dearna worden tijdens de bedrijfsmodus van de kamera de uit-
eindelijke, opgeslagen stuurspanningsgegevens cyclisch uit de RAM 20
uitgelezen wanneer de respectieve kanalen worden geadresseerd teneinde
op een continue wijze de overeenkomstige analoge correctiespanningen
voor elke bedrijfsparameter tijdens de werking van de kamera te verschaf-
fen.

De fig. 3A - 3B tonen bij wijze van voorbeeld een schema van
fig. 1, waarin overeenkomstige onderdelen van dezelfde verwijzingen zijn
voorzien., Het foutsignasl, dat indicatief is voor fouten in dig bedrijfs-
parameters, die voor een automatische insteiregeling zijn gekozen,
worden via de ingangslijn 14 aan de foutkiesorganen 12 toegevoerd.

De foutkiesorganen 12 omvatten een kiesschakelaar Lk, die 8&n kanaal
uit het aantal (bijvoorbeeld vier) kiest in responsie op het R/B kies~
verzoek, dat boven reeds is vermeld, op de lijn 42 en een lokaal zwart-
balanskiesverzoek op een 1lijn 43 van de logische besturingsketen 3k,

De kiesschakelaar 44 is gekoppeld met een paar operationele verster-
kers 46, welke de eindverwerkingstrap van de foutkiesorganen 12 bepalen
en welke een op- of aftelcommendo verschaffen, dat indicatief is voor
het feit of de fout positief of negatief is, d.w.z. te groot of te klein.
Het op/af-commando wordt via de lijn 17 toegevoerd aan het informatie-
ingangsdeel van het benaderingsregister 18 waarvan de klokingang met

de V-aandrijving van de stelselklokken 30 via een 1ijn 45 en een J-K-
flip-flop 48 is gekoppeld. Het register 18 is gekoppeld met en omvat
een drietoestandsbuffer 50, die op zijn beurt met de DAC 20 en met de
RAM 22 via een matrix 52 van acht bits is gekoppeld. Het analoge uit-
gangssignaal van de DAC 20 wordt aén een knooppunt 5t toegevoerd, te-
zamen met het afstandsbestuurde analoge signaal op de lijn 16, Het
knooppunt 54 is gekoppeld met de sommeerversterker 2L, die met informa-
tie-ingangspoorten van de demultiplexketen 26 en meer in het bijzonder
met de demultiplexinrichtingen 26A en 26B is gekoppeld. Deze laatste
leveren de foutcorrectiebesturingsspanningen voor opeenvolgende kanalen
via de uitgangslijn 28-. De (vier) automatisch bestuurde parameters
rode versterking, blauwe versterking,rood zwartniveau en blauw zwart-
zwartniveau worden derhalve hierbij op de respectieve kanalen Lt - 7 aan-

gegeven, zoals boven voor £ig. 2 is besproken. Zoals aangegeven bij de

8101560




10

15

25

30

35

- 10 =
uitgangslijn 28 zijn de kenalen 1 - 3 toegewezen aan de irisinstel-, de
hoofdversterkings— respectievelijk de hoofdzwartbesturingsspanningen, is
kanaal 8 toegewezen aan het diascoopinschakelcommando, enz.over de res-
terende kanalen 9 - 12. De kanalen 1 - 3, 8 - 12, enz, worden slechts
op afstand bestuurd.

De synchronisatie van het automatische instelstelsel 10 met de
kemera-inrichting, het analoge efstandsbesturingsstelsel met multiplex-
verking, enz. geschiedt via de stelselklokken 30, d.w.2. de V-aandrijf-
en H-grendelsignalen. Derhalve klokt de V-aandrijving op de lijn L5 de
£lip-flop 48, een J-K-flip-flop 56 via een omkeerinrichting, en stelt
de sandrijving tevens de adrestelorganen 32 terug. De H-vergrendeling
wordt op een lijn 58 via een omkeerinrichting aangelegd en klokt de
buffer 50, de adrestelorganen 32 en schakelt een binaire op één-van-vier-
decodeerinrichting 60 van de adrestelorganen in werking via een invertor-
en transistorketen 62, De transistorketen 62 schakelt de decodeerinrich-
+ing 6C en derhalve de demiltiplexketen 26 tijdens de overgangen tussen
de kanalen uit. '

Verder wordt het lokale zwartevenwichtkiesverzoek, dat boven
reeds is vermeld, op de 1lijn L3 aan de klokingang van een flip-flop 66
van het D-type evenals aan de kiesschakelaar Ll toegevoerd. Een lokaal
witevenwichtkiesverzoek wordt via een lijn 68 en een OF-poort 70 gebruikt
voor het klokken van een flip-flop 72 van het D-type. De andere ingang
van de OF-poort TO is gekoppeld met een uitgangspoort van de demultiplex~
inrichting 26a, terwijl een andere uitgangspoort een afstands-zwarteven-
wichtcommando levert, dat over de lijn 74 aan het afstandsbesturingsstel-
sel wordt teruggevoerd.

De Q-uitgangssignalen van de flip-flop 56 en 66 worden aan de
respectieve A- en B-poorten van een binaire naar één-van-vier-decodeer-
inrichting 76 toegevoerd. De Q~uitgangssignalen van de flip-flops 66 en
72 worden toegevoerd aan een NEN-poort 78, welke is gekoppeld met de
startomzet (SC) poort van het register 18 en tevens met een OF-poort-
kxeten 80. Het Q-uitgangssignaal van de £1ip=thp T2 wordt ook toegevoerd
aan de belemmeringsingang van de decodeerinrichting 76, terwijl tevens
wordt voorzien in een logisch iris-in/uit-commando via een uitgangs-
1ijn 82.

De decodeerinrichting 76 levert derhalve een aantal (vier) uit-

gangssignalen, oversenkcmende met de parameters, welke autcmatisch worden
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pestuurd; GeWeZes dat de decodeerinrichting T6 seqpentieél kanaslkies-
verzoeken R/wit, B/wit, R/zwart, respectievelijk B/zwart opwekt. Deze
kiesverzoeken worden toegevoerd aan een analoog multiplexinrichting _
gl, die aen de uitgangspoort X dasrvan een reeks pulsen opwekt, wasrbij
het tijdstip van optreden van opeenvolgende pulsreeksen overeenkomt
net de kanalen 4y 5, 6 en T (in dit voorbeeld). De kanalen komen op hun
peurt overeen met gén van de (vier) ingangen van de mltiplexinrich-
ting 84. De X~poort is gekoppeld met de inschakelpoort van de buffer 50
en met de geheugenuitleesinschakelpoort van de RAM 22 via een omkeer-
snrichting 85. Het uitgangssignaal van de omkeerinrichting 85 wordt 0ok
toegevoerd aan een NEN-poort 86, waarvan de andere ingang is gekoppeld
met een belemmeringsuitgangssignaal uit de decodeerinrichting 60, welke
1ater zal worden besproken, en wel via een transistor 88. De NEN-poort
86 is gekoppeld-met de geheugenregistratie-inschakelpoort van de RAM 22.

De A-, B-en belemmeringspdorten van de multiplexinrichting 8L
zijn gekoppeld met respectieve Q—uitgangspoorten van de adrestelorganen
32; waardoor tijdens de kansalintervallen, wanneer slechts op afstand
pestuurde kanalen worden geadresseerd, de multiplexinrichting 84 wordt
belemmerd en wanneer de aubomatisch bestuurde kanalen (bijvoorbeeld b - 7)
worden geadresseerd, de multiplexinrichting de logische toestand op de
uitgang X verschaft, overeenkomende met het bepaalde kanaal.

De Qauitgangspoorten van de adrestelorganen 32 zijn ook op een
verschillende wijze gekoppeld met de A, B en C-ingangspoorten van de
demultiplexinrichtingen 06a, 26b en met de A0 en Al-poorten van de RAM
22. De decodeerinrichting 60 is bij de A, B-ingangspoorten dsarvan ge- '
koppeld met twee van de adreslijnen van de adrestelorganen 32, waar-
door de inrichting de twee meest significante bits van het adreswoord
decodeert en belemmeringscommando's opwekt oOP 1ijnen 90, waarvan er

zich é8n naar de transistor 88 uitstrekt. De belemmeringscommando’s

worden aan de pelemeringspoorten van de demultiplexinrichtingen 26a, 260 .-

en ook aan eventuele verdere mnltiplexinrichtingen, als aangegeven bij
92, toegevoerd om eeh sequenti8le keuze van individuele gedeelten van
de demultiplexketen 06 mogelijk te maken wanneer een groot aantal ka-
nalen wordt gebruikt. Bij een andere constructie van de geintegreerde
ketens van de multiplexinrichting kan de decodeerinrichting 60 worden
weggelaten en kan het volledige adreswoord worden gebruikt om oOpeen-

volgende kanalen direkt te adresseren.
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Een eind—Van-omzetting-(EOC)—poor’c in het register 18 levert

respectieve commando's a8t de hoofdterugstel—(m)poor’c ven het regis-

rer 18, san de J-ingang ven ge flip-flop 56, aan een paer serie-NEN-
poorten ok en aanl een balans—succesvol controleketen 95 (welke een keten
96 bestuurt), welke 1laatste jater zal worden yoegelicht. De NEN-poorten

gl ontvangen ook het R/B—kiesverzoek op de 1ijn b2 en zijn met de K-in-

geng ven 4@ f1ip-flop 56 en de terugstelingangen van de £1ip-flops 66 en

T2 gekoppeld.. De NEN-poorten gL leveren ook een balans-voltooid copman-

do op een 1ijn 98 welke zich witstrekt nadT de wit-en gwart-balans=

verzoekgeneratorschakeling in de kamera-inrichting (niet afgebeeld).

De chip kies (cs)-poort van de RAM 22 is gekoppeld met een bron

van 5 Vs welke naar aarde kan worden omgeschakeld door een chip-kies—

transistor 100. Laa’cstgenoemde is met een ui’cga.ngspoort van de demulti-

plexinrichting o6a via eeh jnvertor et een 1lijn 101 verbondens terwijl

dsaraan tevens via een 1ijn 102 een met de nand te richten shuntcammando

kan worden gegeven. Het shuntcomma.ndo overheerst de a.utomatische werking

van heb atomatische instelstelsel 10 en schakel® het stelsel uit, in-

dien het stelsel bijvoorbeeld niet op de juiste wijze werkb.
De controleketen 95 en de ‘besturingsketen 96 voorzien in organel

cm een pedienend persoon te informerens dat het kameras‘celsel om de een

o? andere reden de balensfunctie niet succesvol peeft uitgevoerd. Der-

halve wordt het foutsigna.al venuit de eerste opera.tionele versterker 46

roegevoerd san een paaT vergelijkingsinrichtingen 10k, die verder via

een spa.nningsdeler, in het algemeen aangegeven met 105, met een refe-

rentiespa.nningsbron zijn gekoppeld. De gecombineerde ui‘bgangssignalen

van de vergelijkingsinrichtingen 104 worden via de controlketen 9
+ register 18 en san de

gemeenschappelijke klokingang ven twee paren £1ip-flops 108, 110 van het

D-type- Het fout op/ g f-cormando van de tweede 0pera’cione1e cersterker

waayvan de

R/B-

46 wordt verder toegevoerd aant een multiplexinrich’cing 112,
A, Ben ’oelemmeringspoorten respectievelijk zijn gekoppeld met
kiesverzoek vad je flip-flop 56, met de Q-uitgang vern ge filip-flop 66
en met aarde. De flip-flops 108, 110 zijn op een yerschillende wijze
gekoppelcl met de multiplexinrichting 112 en meb de Q-en Q-uitganged

van de flip-floP 6. De uitgang van de £1ip-flops 108 wordt foegevoerd
aan lidhct—emitterende detectoren (LED) 114, 116 en het ui’cgangssignaal

ven de £1ip-flops 110 wordt roegevoerd asn de multiplexinrichting 118.
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De gemeenschappelijke gerugstelingans van de £1ip-flops 110, 108 is ge-

xoppeld met ge OF-poortketen 80, De mnltiplexinrichting 118 is gekoppeld
met de transistor 100 en verschaft een logisch aiveau, dab het stelsel

in wezen onder een regeling met de hand prengt. Tijdens cen witte balans-=
werking geeft de LED 114 aen wanneer een xleurfilter uit de kamera moet
worden verwijderd, rerwijl de LED 116 aangeeft, dat een filter moet wor-
den yoegevoesds tijdens een zwarte—balanswerking geeft de LED 114 aan
wanneer €en fout in het rode kanaal p1ijft pestaan en geeft de LED 116
gan wanneer een fout in het plauwe kanaal plijft bestasn. '

De werking van het gutomatische jnstelstelsel 10, in synchronisme
net hetrafstandsbesturingsstelsel met multiplexwerking, word?® ingeleid
door drukknopschakelaars, die lokaal een noog logisch niveau 2an St de
guarte Of de witte palanslijnen 43 respectievelijk 68 via de kemerakoP
sanleggen Sf op een afstand door het afstandsbesturingsstelsel met mul-
tiplexwerking via de zwarte of witte balansverzoeklijnen Th respectieve-
1ijk T5. Tndien een wit-balansverzoek wordt gericht p1ijft heb Q-uitgangs-
signaal van de flip-flop 66 en het P—ingangssignaal van de decodeer-
inrichting 76 op een 1238 Jogisch niveau, p1ijft Q ven de f£1ip-flop 66
hoog en wordt Q van de flip—flop 72 laag, waardoor het uitgangssignaal
van de NEN-poort 78 hoog wordt voor het leveren van een startomzetcomman—
do aan het register 18 teneinde de eerste cyclus van de kanalen in te
1leiden. Het Q—uitgangssignaal van de £1ip-f1lop 56 plijft laess hetgeen
erop Wijsts dat het rode kanaal voor vergelijking met het groene kaneaal
js gekozen. De (vier) witgangssignalen van de deco&eerinrichting 76 zijn
normaliter hoog en op het £ijdstip, dat de pepaalde functie wordt ge-
kozen (bijvoorbeeld rood/wit palens) wordt de petreffende uitgans laeg
en wekt de multiplexinrichting 8l een reeks pulsen OP» overeenkomstig
het voor automatische bésturing gekozen kanaal (nier meer in het bijzon-
der de kanalen b - 7). De RAM 20 ontvangt het registratiecommando, wan-
neer het Jjuiste kanael (4% - 7) wordt geadresseerd, waarbij het digitale
woord, dat de fout van de parameter ~woor dat kanaal yoorstelt, a2n de
DAC 20 wordt toegevoerd'voor omzetting in een analoge spannings die dan
in de sommeerversterkér ol lineair bij de afstands—bestuurde spanning
wordt opgeteld. De samengestelde stuurspanning wordt uit de gemultiplex-
xeten 26 op het petreffende kanaal afgevoerd. De RAM slaat het digitale

woord OP.
De cyclus duurt voorts waarvij de RAM 0o achtereenvolgens het
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geheugen daarvan OP peil brengt, grotdat de rode—kanaalvers’cerking in be~
an het

lans is, d.WeZoe totdat hetb witte pieksigna.a.lnivea.u is sangepast &

groene pieksignaalniveau. Daarna wordt een eind—van—omzettingpuls uit

het reglster 18 aan de J-ingeng ven ge flipifop 56 toegevoerd, waarven

het Q,—uitgangssignaa.l hoog wordt om het blauvwe kxanaal te kiezen, wWaar—

pa de cyelus opnieuw wordt ingeleid o net pleuwe piekwitniveau aan dat

van het groen gan te passel-
Wenneer het zwa.r’ﬁbalansverzoek wordt gericht, words het Q-uit-

ga.ngssignaal van de £1ip-floP €6 en het B—ingangssignaal van de deco—

sprichting 76 hoogs wordt Q van ge flip-flop 66 laag, p1ijft Q van

waardoor het sta.rtomzetcommando weer aan het re-

deer

de flip-flop T2 hoogs

gister 18 word?t goegevoerd. Het Q—uitgangssignaal ven de £1ip-f1loP 56

hetgeen €rcP wijst, dat het ZWar’Gsignaalniveau van het rode
Nadat de

is laag,
al voor vergelijking met het groene kanaal wordt gekozen.

kana
rede swartbalans i bereikt, leidt de eind—va.n—omzet’cingpuls opnieuw de

keuze val het blauwe kanaal in om ait laatste wat zwart petreft, e ta-

lanceren.

Door de genele instelmodus heen, wordt het sutomatische instel~

gehoud.en met het afstandsbesturingss’celsel met
elklokken 30, d.W.Ze

gtelsel 10 synchroon

nultiple:cwerking en de kamera.—inrichtmg via de stels

de y-gapdrijf- €2 H—grendelsynchronisatiesignalen. Ten cyclus over de

kanalen word?t jngeleid met kanaal 1 pij een y-gandrijving oF 1ijn bS5,

De H—grendelsynchronisa.tie 1eidt het £ijdinterval van in wezen gén ho-

rizontale regel per kanaal 1n.

Bij het yoltooien vanl de instelmodus gedurende welke de RAM 22

wordt pelast meb de uiteindelijke foutcorrectiewaarden voor de R/B-ver-

sterkings— €n de R/B—zwartniveaus, is de kamera—inrichting gereed VOO

het bedrif- De puffer 50 met drie toestanden en derhalve het register

18 worden ,uitgescha.keld en de RAM 22 wordt in de witleesmodus gebra.cht.

7ijdens ge werking vanh de kamera—inrichting worden de s’cuurspanningen,

overeenkomende met de Yoor a.utoma.tische correct:'.e gekozeh parameters,

wit de RAM op uitgelezed elke keer, dat de respectieve bij‘oehorende ka~

nalen (bijvoor‘beeld de kenalen y - 7) door de adrestelorgancht 32 worden

geadresseerd. Eyenals tijdens de jnstelmodus 1eidt de V—aa.ndrijfsynchro—

nisatie elke cyclus van de kanalen in en pepaalt de H—vergrendeling

het kanaalinterval.
oht totdat ge EOC-puls uit het register
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18 wordt geleverd. Tndien op dat moment een restfout door de vergelijkings-
inrichtingen 104 wordt aangegevel, wordt aan de flip-flops 108, 110 een
klokpuls toegevoerd. De restfout wordt door de vergelijkingsinrichtingen
verschaft door de foutspanningen met de referentlespannlng via de deel-
organen. 105 te vergelijken. De besturlngsketen 96 bepaalt tijdens een
witbalans of het licht te roodachtig of te blauwachtig is en tijdens een
gwartbalans of de fout in het rode of blauwe kanaal sanwezig is. De fout-
tatus wordt dan aan de LEDS 114 of 116 toegevoerd wanneer de controle-
keten 95 de flip—flopsr108 klokt. Tegelijkertijd bepalen de f£1ip-flops
110 of het stelsel een witbalans of zwartbalans poogt te bereiken wan-
neer "de restfout wordt geellmlneerd en veroorzaken, jat de multiplex-

nrichting 118 de RAM 22 via de transistor 100 niet meer kiest geduren-
de de tijd, overeenkomende met het kiezen van de twee versterkings- of
zwartnxveaukanalen. De OF-poortketen 80 veroorzaakt,. dat de flip-flop

108 en 110 naar de normale toestand worden teruggesteld bij het inlei-
den van een tweede palanspoging evenals bij het initieel toevoeren
van energie aan de keten.

Binnen het kader van de uitvinding zijn verschillende modifi-
caties mogelijk. Zo kan bijvoorbeeld de decodeerinrichting 60 wordeﬁ
weggelaten wanneer de afzonderlijke demultiplexinrichtingen D6a, 26b,
enz. worden vervangen door een enkele, geintegreerde—ketenconf*guratle.

Op een soortgelijke wijze kan de puffer 50 worden geélimineerd en de

. functie daarvan in het eigenlijke register 18 worden geincorporeerd.

Het register 18 kan ook worden vervangen bijvoorbeeld door een op/af-
teller of een inrichting, die een digitaal woord opwekt, dat geschikt
is wvoor een correctie van de foubspanning, welke optreedt. Voorts kan
elk gedeelte van de schakeling, & afhankelijk van de bepaalde toepassing,
worden gerealiseerd met discrete ketens, combinaties van geIntegreerde
ketens op kleine schaal of enkele gelntegreerde ketens op grote schaal.
Tn al deze gevallen leidt de beschreven keten tot een significante re-
ductie in de hoeveelheid schakelingen, welke nodig is, vergeleken met

de bekende realisaties.
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CONCLUSIES:

1. Automatisch jnstelstelsel voor de automatische iokale regeling
van gekozen kamerabedrijfsparameters van een kamera-inrichting in com~
binatie met een afstandsbesturingsstelsel met mltiplexwerking, waarin
de parsmeters foutspanningen vertonen, waarbij aan elke parameter een
respectief kansal is toegewezen en waarbij de gekezen pedrijfsparameters
zowel automatisch als op afstand kunnen worden bestuurd teneinde de fou-
ten daarvan de corrigeren gekenmerkt door digitale organen, voorzien van
een geheugen VOOr nhet afneembearl opslaan van digitale jnformatie, welke
de foutcorrectie voorstelt, die voor elke, gekozen pedrijfsparameter
nodig 1is, digitaal-analoog omzetorganen, die met de digitale organen en
het geheugen zijn gekoppeld voor het selectief opwekken van een lokale
stuurspanning, welke overeenkomt met de fdutcorrectie voor elke gekozen
vedrijPsparameter, sommeerorganen, die met de omzetorganen en het af-
standsbesturingsstelsel net multiplexwerking zijn gekoppeld teneinde de
respectieve stuurspanningen dasruit te sommeren voor het verschaffen val
cen resulterende, ssmengestelde stuurspanning om de fout van elke para-
neter te corrigeren, €n pesturingsorganel, die integraal net de kamera-
inrickting zijn en met de digitale organen en het geheugen, € met het
afstandsbesturingsstelsel met multiplexwerking zijn gekoppeld terneinde

de kanalen en derhalve de respectieve bedrijfsparameters synchroon te
¥iezen.

2. Stelsel volgens conclusie 1 met het kemmerk, dat het geheugen

een enkel, vrij toegankelijk geheugen cmvat, dat in responsie op de be-
sturingsorgenen de digitale informatie, overeenkomstig de respectieve
kanalen, selectief opslaate.

3. Stelsel volgens conclusie 2 gekenmerkt door kiesorganel, die met
de foutspanningen zijn gekoppeld om elke foutspanning sequentieel te
kiezen en op/af—commando's op te wekken, die daarvoor indicatief zijn,
telorganen, die met de kiesorganen zijn gekoppeld voor het tijdelijk
opwekken van de digitale informatie, welke de foutcorrectie voOr elk
kanasl voorstelt, en waarbi] de digitaal—analoog cmzetorganen €n het vrid
toegankelijke geheugen de digitale informatie gelijktijdig uit de telorga-
nen ontvangel.

L, Stelsel volgens conclusie 3 met het kenmerk, dab de besturings-—

organen zijn voorzien ven met de vertikale en horizontale synchronisatie—
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gerelateerde stelselklokken, adrestelorganel, die in responsie OP de
klokken gekozen adressen van oPeenvolgende kanglen en derhalve parame-
ters verschaffen, €n logische pesturingsorganel, die met de met de met
de vertikale synchronisatie-gerelateerde klok en de adrestelorganen

zijn gekoppeld om de gekozen kanalen schtereenvolgens in synchronisme
met de stelselklokken een cyclus te 1aten doorlopen.

Se Stelsel volgens conclusie L gekenmerkt door instelmo&usingangen
en pedrijfsmodusingangels die met de logische pesturingsorganen zijn ge-
koppeld vooOr het respectievelijk inleiden van de instelmodus en de be-
drijfesmodus, waarbij het ~vri] yoegankelijke geheugen de digitale infor-
matie daarin continu op peil prengt met nieuwe digitale jnformatie uit
de telorganen tijdens de instelmodus, €n de op peil gebrachte opgeslagen
digitale snformatie tijdens de kemerabedrijfsmodus continu uitleest.

6. stelsel volgens conclusie 5 gekenmerkt door demultiplexorganen,
die met de sommeerorganen zijn gekoppeld er in responsie op de bestu—
ringsorganen de gamengestelde stuurspanningen, evenals de stuurspanningen
uit slechts het afstandsbesturingsstelsel met multiplexwerking, ont-
vangen uit_de sommeerorganen, doorlaten. .

T. stelsel volgens conclusie 6 met het kenmerk, dat de teller is
voorzien van een opeenvolgend benaderingsregister; dat met de kiesorga~
nen is gekoppeld, en cen buffer, die met het register is gekoppeld en

in responsie OpP de logische pesturingsorganen de digitale informatie
selectief doorlaat.

8. Stelsel volgens conclus-e T met het kemmerk, dat de telérganen
zijn voorzien van een op/af-teller, die met de kiesorganen is gekoppeld
en op de logische pesturingsorganen reageert.

9. Stelgsel volgens conclusie T met het kermerk, dat de kiesorganen
zijn voorzien van een kiesschakelaar, die met de foutspanningen is ge-
koppeld en OP de instelmodusingangssignalen reageert, en vergelijkings—
organen Voor het detecteren of de foutspanning ten opzichte van een
referentie te hoog of te laag is, waarbij het register met de vergelij-
kingsorganen is gekoppeld en OP de logische pbesturingsorganen reageert.r
10. gtelsel volgens conclusie 9 met het kermerk, dat de logische
pesturingsorganen zijn voorzien van een recks f£lip-flops, die in respon-
sie op de met de vertikale synchronisatie gerelateerde xlok en de instel-
mgdusingangssignalen het omzetproces in het register jnleiden, en deco=

deer/multiplexorganen, die in responsie OP de reeks flip-flops en de
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adrestelorganen het vri] toegankell
om tijdens de jnstelmodus te registreren en tijdens de be

jke geheugeln gelectief instrueren
drijfsmodus

witgelezen te worden.
11, Stelsel volgens conclusie 10 gekenmerkt door stel
en pedrijfscontrole=

seldeelorganen

voor het verschaffen van een referentiespanning,

organern, die met de kiesorganen en de logische pesturingsorganen zijn ge-

koppeld cm de foutspanningen met de referentiespanning te vergelijken en

een stelseluitschakelsignaa.l op te wekken, dat indicatief is voor een on-

succesvolle werking van net stelsel.

12. stelsel volgens conclusie 11 met het kermerk, dabt d
anen om de

e stelsel-

beﬂrijfscontrole-organen zijn voorzien van vergelijkingsorg

Poutspanningen met de referentiespanning te vergelijken, richtketenor-

ganen, welke met de vergelijkingsorganen zijn gekoppeld en in responsie

op de logische pesturingsorganen statussignalen opwekken, gie indicatief

zijn voor onjuiste wit- of zvartbalanstoestanden, en irdicatororgaiels

die met de stasussignalen zijn gekoppeld on de sard van de ‘stelselstatus

aan te gevel.
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