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Zatizeni k urdeni polohy t&Znich néddob v
jams, které je upraveno na hfideli pohonu
¢idel tdZniho stroje, je umist&no v zorném
poli strojnika.

Jeho podstata spotivd v tom, Ze hiidel po-
honu ¢idel je spojen s pfevodem na pfedlo-
hovy hridel, na kterém je uspofddana tfe-
ci spojka. Treci spojka spojuje predlohovy
hiidel se §roubovym vietenem, na kterém je
piestavitelnd matice s ukazatelem hloubky.
Rovnobg&Zné se Sroubovym vietenem je uspo-
F4ddna alespoil jedna vodici tyC s pfesta-
vitelnymi nardZkami krajnich poloh. Zafize-
ni podle vynalezu lze pouZit jak u t&Znich
strojit s tFecim kotoufem, tak u t¥ecich stro-
j& bubnovych.
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Vynélez se tykd zafizeni k uréeni polohy
téZnich nddob v jamé&. Zarizeni je upraveno
na h#ideli pohonu &idel t&Zniho stroje a je
umisténo v zorném poli strojnika.

U téZnich stroji s tfecim kotoufem i u
t&Znich strojd bubnovych vybavenych digi-
tdlnim hloubkomérem a hrubym elektric-
kym ukazatelem v ¥Fidicim pultu strojniko-
va stanovi§td neni stroinik v pfipad& vypad-
ku elektrického proudu informovén o polo-
ze té¥nich nddob v jamé&. RovnéZ v pFipads,
Ze je zafrizeni v klldu — bez proudu neni
patrna poloha nddob. Tato ckolnost je ne-
vyhodnd, protoZe dochdzi .-k vynulovédni e-
lektrického hloubkdméru, coZ zejména pfi
jizdé lidi znesnadiiuje situaci pro p¥ipadné
havarijni opatfeni.

Tuto nevyhodu odstraiiuje zafizeni k ur-
teni polohy té%nich:nddob v jamé podle vy-
nédlezu pouZitelné jak pro stroje s tiecim
‘koteufem, tak pro stroje bubnové a ukazu-
jici trvale u stroje 's t¥fecim kotoutem polohu
jedné zvolené nddoby a u bubnovych stro-
j& polohu néddoby pFislu$né pevnému bubnu.

Podstata vyndlezu spofivd v tom, Ze h¥i-
del pohonu &idel je spojen pifevodem s pfed-
lohovym hiidelem, na kterém je usporada-
na tieci spojka spojujici pFedlohovy hiidel
se Sroubovym vietenem opatFenym presta-
vitelnou matici nesouci ukazatel hloubky.

Zv1asté vyhodné je uspoi&dani takové, Ze
rovnobéZné se Sroubovym vietenem je uspo-
Faddédna alespoii jedna vodici ty¢ s prestavi-
telnymi nardZkami krajnich poloh.

Zatizeni podle vyndlezu umoZiiuje samo-
¢innou rektifikaci polohy ukazatele pfi pro-
kluzu lana na tfecim kotou&i, u bubnovych
stroji se rektifikace pouZije pro zédkladni
stavéni ukazatele pii sefizovéani stroije.

Zatizeni podle vyndlezu zvy3uje provozni
spolehlivost a hezpetnost a je vyrobné jed-
noduché.

Prfklad provedeni zaFizeni podle vynélezu
je schematicky znézornéno na pripojeném
vykresu. '
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Ozubené kuZelové kolo 1, které je nakli-
novdno na hlavnim hiideli téZebniho stroje
zapadd do zubll kuZelové kola 3 naklinova-
ného na hrideli 4 pohonu &idel. Na h¥ideli
4 pohonu ¢idel je naklinovdno &elni ozube-
né kolo 6, které zapadd do daldiho &elnfho
ozubeného kola 7 naklinovaného na jednom
konci predlohového hi¥idele 8, Na druhém
konci predlochového h¥idele 8 je vytvofena
tfeci spojka 9, jejiZ vné&j§i objimka 10 méa
tvar rutniho kola. Treci spojka 8 je pod pl-
sobenim pruZiny 16 a velikost t¥eci sily nut-
né k pfenosu kroutictho momentu je nasta-
vitelnd prostfednictvim matice 17. K vn¥jst
objimce 10 spojky je pripojeno kuZelové ko-
lo 11 oto&né na piedlohovém hiideli 8. Do
ného zapadd dal3i ozubené kuZelové kolo
12, které naklinovdno na spodnim konci
Sroubového vietene 13, Na Sroubovém viete-
nu 13 je pFestavitelnd matice 2 kterd nese
ukazatel 14 hloubky nddoby v t&Zni j&m&.
Rovnobhézné se Sroubovym vietenem 13 jsou
uspofddany dvé vodici tyfe 5, na kterych
jsou upevnény prestavitelné nardZky 15
krajnich poloh.

Zarizeni podle vynédlezu pracuje takto:

Prevod otatek z kuZelového kola 1 hlav-
nfho h¥idele je proveden pires pievod &el-
nich ozubenych kol 6, 7 na pfedlohovy hii-
del 8. Odtud pies t¥eci spojku 9 a kuZelova
kola 11, 12 na $roubové vieteno 13. Na Srou-
bovém vietenu 13 se pohybuje piestavitelnd
matice 2, kterd nese ukazatel 14 hloubky,
ktery na nevyznalené stupnici urfuje po-
lohu t&Zni nddoby v jdmé. Na vodicich ty-
¢ich 5 jsou prestavitelné narazky 15 vyme-
zujici krajni polohy. Tfeci spcojka 9 vyluduje
poSkozeni mechanismu v pFipad& piejeti t&Z-
ni nddobhy pres koncovou polohu. Ziroven
umoZiluje presné nastaveni polohy ukaza-
tele 14 hloubky pii sefizovani stroje, ot4Ce-
nim ruénim kolem vné&jsi cbjimky 10 tfe-
ci spojky 9.

PREDMET VYNALEZU

1. Zatizeni k urceni polohy t&Znich né-
dob v jamé, upravené v zorném poli stroj-
nika na hiideli pohonu {idel t&Zniho stroje,
vyznatujici se tfm, Ze hiidel (4) pohonu ¢i-
del je spoien p¥evodem (6, 7) s pFedloho-
vym hiidelem (8), na kterém je usporddéna
tfeci spojka (9) spojujici pfedlohovy h¥idel
(8] se Sroubovym vietenem (13) opatfenym

pfestavitelnou matici (2) nesouci ukazatel
(14) hloubky.

2. Zatfzeni k urceni polohy t&Znich né-
dob v jamé podle bodu 1, vyznafujici se
tim, Ze rovnobé&Zné se Sroubovym vietenem
(13) je uspofdddna alespoil jedna vodici
ty¢ (5) s prestavitelnymi nardZkami (15)
krajnich poloh.
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