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Urzadzenie napedowe maszyn do wzbogacania materialéw, na
przyklad do odwadniania, zageszczania, przesiewania,
sortowania itp.

1

Wynalazek dotyczy urzadzenia napedowego ma-
szyn do wzbogacania materialéw, na przyktad
maszyn do odwadniania, zageszczania, przesiewa-
nia, sortowania itp. majgcego posta¢ nadajnika im-
pulséw, na przyklad elektromagnesu na prad zmien-
ny z kotwicg grajaca w jego polu magnetycznym,
przeno$nikiem uderzanym lub poruszanym za po-
mocy tej kotwicy i dziatajgcego na napedzang ma-
szyne.

W znanych podobnych urzadzeniach napedo-
wych taka kotwica jest z obu stron ulozyskowana
elastycznie w podstawie lub obudowie. Urzadzenia
takie, przy zastosowaniu elektromagnesu wyko-
rzystujg czestotliwo$é prgdu - zmiennego zwykle
czestotliwo§é pradu z sieci na przyklad wynoszacag
50 Hz i wytwarza sie¢ przy swobodnie drgajgcej
kotwicy drgania sinusoidalne, na przyklad 100 Hz.

Inne podobne znane urzadzenia napedowe maja
postaé¢ silnikéw wibracyjnych, mechanicznych, hy-
draulicznych lub pneumatycznych uruchamiajg-
cych mloteczki. W znanych napedach elektromag-
netycznych tego typu, z ograniczeniem amplitudy
drgan kotwic, na te drgania sinusoidalne nakla-
da si¢ na przyklad za pomoca nakladki fale wiel-
kiej czestotliwosci. i

Je$li takie urzadzenie napedowe stosuje sie np.
do napedu sita poprzez ttuczek, polgczony z ko-
twicg, zamocowang w spos6b dwustronnie od-
sprezynowany, na jej stronie odwrécony od na-
dajnika lub za pomocg niej popychany (napedza-

49540

10

15

20

30

2
ny), to wtedy na tkaninie sita moga by¢ wytwa-
rzane tylko drgania o malej amplitudzie. Na przy-
klad przy napedzie elektromagnetycznym o am-
plitudzie okolo 1 mm i mniejszej zakres zasto-
sowania takiego napedu jest znacznie ograniczony.

Dotychczas energia kinetyczna wytwarzana
przez nadajnik impuls6w i dzialajagca na kotwice
byla niszczona przez sile sprezyn kotwicy, zamo-
cowanej w spos6b obustronnie odsprezynowany
tak, ze tylko male iloSci energii mogly byé wy-
korzystne do powodowania drgania kotwicy.

Celem wynalazku jest wykorzystanie w takim
urzgdzeniu napedowym pelnej energii kinetycznej,
np. sily podnoszenia elektromagnesu lub nawet
jej zwiekszenie.

To zadanie zostalo rozwigzane w ten sposéb, ze
jednostronnie zamocowana dzwignia jest pobudzo-
na do drgan na wolnym korficu o dwéch stopniach
swobody za pomocg przynaleznej do niej kotwicy.

Wskazuje to sposéb, jak mozna przy uzyciu ta-
kiego urzadzenia napedowego znacznie zwiekszyé
amplitude wytwarzanych drgan wolnego korca
ramienia, zamocowanego wolno i bocznie wzgle-
dem kotwicy, na przyklad przy uzyciu elektro-
magnesu amplitude mozna zwiekszy¢é do 2 mm
lub wiecej. Wskutek tego mozna wydajno$é¢ ma-
szyny, na przyklad sita znacznie zwiekszyé.

Dalszg istotng cechg wynalazku jest to, ze wol-
ne ramie dzialajgce jako nadajnik impulséw jest
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zamocowane na cze$ci maszyny do wzbogacania
mineraléw wystawionej na drgania.

Dzieki zastosowaniu ciezaru w polu roboczym,
zawieszonego na wolnym koncu swobodnie od-
chylanego ramienia kotwicy wytwarza sie sila
zwrotna, ktéora w przypadku elektromagnesu prze-
ciwdziala sile podnoszgcej i tym samym powoduje
drgania kotwicy w rytmie czestotliwo$ci dziatajg-
cej na elektromagnes.

Z tego wynika dalsza nowa cecha wynalazku,
wyrézniajgca sie tym, ze jednostronnie napieta
dzwignia wraz z kotwicg oraz swobodnym ramie-
niem, jak réwniez podtrzymywang przez nig cze-
§cig maszyny do wzbogacania tworzy uklad zdol-
ny do drgan.

Wynalazek umozliwia  osiggniecie  znacznie
zwigkszonej intensywnofci wskutek wytwarzania
drgan o duzej amplitudzie w por6éwananiu ze zna-
nymi napedami.

Dalszg cechg wynalazku jest to, ze kotwica jest
zaopatrzona w stalg albo odsprezynowang i/lub
nastawng nakladke, ktéra umozliwia zapobiezenie
wyprowadzaniu kotwicy z zasiegu dzialania na-
dajnika impulséw pod dzialaniem sily zwrotnej,
wytwarzanej przez czeSci napedzane maszyny.

Nastawno§é nakladki ma duze 2znaczenie ze
wzgledu na réznorodne przypadki obcigzenia ma-
szyny. Aby méc dopasowa¢ naped maszyny do roéz-
nych przypadkéw jej zastosowania istniejg dalsze
cechy wynalazku charakteryzujgce sie tym, ze
kotwica ma na czeSci zamocowanej stalte ramie,
osadzone w lozysku gumowym zamocowanym
w podstawie lub obudowie nadajnika lub tez esa-
dzone w przegubie obrotowym, zwobodnie poru-
szajagcym sie w kierunku drgan. Kotwica moze
mie¢ réwniez silnie sprezynujgce ramie, ktérego
konce s3 przymocowane na stale do podstawy lub
obudowy nadajnika oraz odznaczajace sie tym, ze
ramie umieszczone na wolnej stronie kotwicy jest
wykonane z materialu mniej wiecej stalego lub
sprezystego, na przyklad ze stali sprezystej.

Za pomocg sprezynujacych ramion osigga sie,
w razie potrzeby mozliwo§é wykorzystania wlas-
nej elastyczno$ci sprezyn. Dzieki temu uzyskuje
sie na przyklad dalsze zwigkszenie amplitudy
drgan zwigzane ze zwigkszeniem przyspieszenia
drgan, gdy réwniez przy pewnym przesunieciu fa-
zowym drgan w stosunku do czestotliwosci kotwi-
cy na wolnym koncu uko$nego ramienia kotwicy.
Stale ramiona kotwicy muszg byé réwniez w kie-
runku podnoszenia odsprezynowane i osadzone
przesuwnie tak, aby na zamocowanym koncu byt
umieszczony odsprezynowany przegub obrotowy
lub przegub gumowy. W innej odmianie wynalaz-
ku ramiona kotwicy majg ksztalt preta lub ta$m
i sg przymocowane do obu koncéw kotwicy jako
oddzielne ramiona lub tez sag wykonane z jednego
preta lub ta$my, na ktérej jest osadzona kotwica.

Dalszg korzystna cecha wynalazku jest to, ze
przy zastosowaniu  elektromagnesu jako nadajni-
ka impulséw jego powierzchnia czolowa i prze-
ciwlegla do elektromagnesu powierzchnia kotwicy
sg rozmieszczone wzajemnie réwnolegle i odno$-
nie do luku kola zakre§lonego z punktu zamoco-
wania dzZwigni, stanowigcego droge ruchu tej
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4
dzwigni do elektromagnesu i od. elektromagnesu
w chwili najwiekszego przyciggania.

Korzystng cechg wynalazku jest réwniez to, ze
elektromagnes moze byé sterowany pradem zmien-
nym za pomocg transformatora stopniowego, pro-
stownika jednokierunkowego lub urzadzenie pro-
gramowe lub tez w znany spos6b przez regulo-
wanie amplitudy, na przyklad za pomocg znanych
nakladek, umozliwajgcych nakladanie wielkiej
czestotliwo$ci na drgania zasadnicze. Dzigki temu
mozliwe jest uzyskanie wielu odmian napedu
nadajgcego sie do r6znych celéw. Uzyskuje sie
zwlaszcza olbrzymie mozliwosci réznych odmian
urzgdzenia, gdy pewng liczbe takich urzgdzen we-
dlug wynalazku podporzgdkowuje sie wsp6lnie na-
pedzanemu elementowi, na przyklad powierzehni
sita maszyny do przesiewania. Szereg nadajnikéw
impulséw umieszcza sie przy tym obok siebie lub
naprzeciwko albo obok na zamknietej krzywej,
zaopatrzonych na wolnych ramionach w katwice,
majgce umieszczone na ich wolnych koricach po-
wierzchnie wystawione na drgania. Nadajniki po-
jedynicze lub polgczone grupowo lub szeregowo
mogg byé wystawione na dzialanie réinych im-
pulséw elektrycznych, ktére pozwalajg na osigg-
nigcie réznych efektéw na powierzchni wibruja-
cej. W ten spos6b mogg byé nadawane impulsy
o r6znym natezeniu i w dowolnych czasowych od-
stepach, ktoére dzialaja zgodnie lub przeciwnie,
jednostronnie lub dwustronnie.

Szczegblnie korzystne urzadzenia do napedzania
maszyn do przesiewania okazalo sie urzadzenie
wedlug wynalazku w ukladzie wielokrotnym,
w ktéorym dwa lezgce naprzeciw siebie szeregi
urzgdzenn napedowych obejmuja miedzy sobg po-
wierzchnie sita mniej wiecej naprezonego lub zwi-
sajgcego i brzegi no$ne sita sg zaopatrzone w li-
stwy, polaczone z koncami swobodnych ramion
kotwicy. Wynika tu nowa cecha wynalazku, pole-
gajgca na tym, ze przy zastosowaniu elektromag-
nesu uzywa sie jako nadajnika impulséw sterow-
niczego urzgdzenia programowego, ktéry pobudza
poszczegblne nadajniki, zaleznie od natezenia
i czestotliwo$ci impuls6w oraz czasu trwania.

Przy takim ukladzie przeciwlegle rzedy nadaj-
nikbw moga byé kolejno wystawione na dziala-
nie impulséw w réznych odstepach, na przyklad
lewa strona sita z czestotliwoscia 50 Hz i prawa
z czestotliwo$cig 50 Hz albo tez lewostronnie z cze-
stotliwo$ciag 100 Hz w odstepie czasowym 4%/s sek.
trwania i prawostronnie z czestotliwoScig 50 Hz
i w odstepie czasowym 2/ sek. pobudzajg i wpra-
wiajg powierzchnie sita w ruch drgajgcy. Moze
byé réwniez i tak, ze lewa strona jest napedzana
z czestotliwo$cia 50 Hz przy odstepie czasowym
2X 2y sek., a prawa strona z czestotliwo$cig
50 Hz przy odstepie czasowym 4 X !/;, sek. Moga
byé nadawane réwniez uderzeniowe impulsy chwi-
lowe. W takim przypadku na programowe urzg-
dzenie sterownicze uzyto krazkéw kontaktowych,
napedzanych mechanicznie, przy czym powierzchnie
kontaktowe sg rozmieszczone punktowo lub linie-
wo na jednym lub na kilku kotach wsp6losiowych
dokola punktu obrotu tarcz. Mozliwe jest przy
tym, ze sluzaee do sterowania tarcze izolujace,

i
!



49540

6

napedzane mechanicznie z punktami stykowymi
sg wielokrotnie uzyte do sterowania jednego na-
pedu lub szeregu jednakowo wiaczonych napedéw
lub na kilku punktach obwodu jednocze$nie w po-
staci niezaleznych od siebie oddzielnych napedéw.
Mozna nadaé, zaleznie od wyboru np. na jeden
obrét tarczy izolujgcej, jeden lub kilka impulséw
uderzeniowych przy zastosowaniu zwarciowych
powierzchni kontaktowych punktowych lub krét-
kie impulsy wibracyjne, zaleznie od diugosci po-
wierzchni stykowych i predkosci obrotowej tar-
czy izolujgcej jednego lub drugiego szeregu mag-
neséw.

Korzystne jest zastosowanie bezstykowego ste-
rowania za pomoca $wiatla lub impulséw elektro-
magnetycznych, Material znajdujacy sie na po-
wierzchni sita jest woéwczas przerzucany kazdo-
razowo ze strony napedzanej na druga strone tak,
ze pr6cz wplywu impulsu o wzocnionej amplitu-
dzie material przesiewany wykonuje dluisze dro-
gi przesiewania dzieki zygzakowatej jego drodze
na powierzchni sita i w ten spos6b lepiej i inten-
sywniej bedzie obrobiony.

Przy zastosowaniu impulséw uderzeniowych ma-
teriat jest przerzucany na przeciwlegla strone sita
nawet na najkro6tszej drodze tak, Ze na przyklad
przy napedzie z jednej strony o czestotliwo$ci
50 Hz, a z drugiej strony przy napedzie uderzenio-
wym o odpowiednich odstepach czasowych powsta-
je przesuw materialu przesiewanego po powierz-
chni sita wzdluz linii w postaci zeboéw pily.

Do napedu maszyn do odwadniania i do prze-
siewania, stanowigcych szczegélnie korzystny
przyklad zastosowania wynalazku okazalo sig, ze

w ukladzie wielokrotnym kazdy szereg nadajni- .

k6w impulséw jest umieszczony na jednej ptytce
podstawy maszyny do przesiewania, przy czym
plytki sa osadzone przesuwne w kierunku szero-
koéci sita oraz przestawne pod wzgledem ich na-
chylenia. W tym przypadku mozna réwniez osigg-
ngé rézne efekty przesiewania.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony na ry-
sunku, na ktérym fig. 1 przedstawia maszyne do
przesiewania w widoku z przodu, fig. 2 -
maszyne w widoku z goéry, fig. 3 — ma-
szyne w widoku z boku, fig. 4 maszyne
w widoku z géry, zaopatrzong w naped dwustron-
ny, dzialajgcy kolejno i réwnomiernie, fig. 5 —
maszyne w widoku z géry zaopatrzong w naped
dwustronny, dzialajgcy nier6wnomiernie, fig. 6—
—11 przedstawiaja schematy zasadnicze elektro-
magneséw z kotwicg; fig. 12 przedstawia tarcze
izolujgcg z powierzchniami kontaktowymi w wi-
doku od strony czolowej, a fig. 13 — tarcze izola-
cyjng w widoku z boku w podzialce powiekszonej.

Jako przyklad wykonania wynalazku opisano
urzadzenie elektromagnetyczne napedowe maszyny
do przesiewania. Dwie ptytki 1, oparte na podsta-
wie, nie przedstawionej na rysunku, stuzg:jako

oparcie wszystkich cze$ci maszyny do przesiewa-

‘'nia. Na tych ptytkach 1 sg zmontowane po trzy
elektromagnesy 2 w polozeniu uko$snym. Ponizej
elektromagnesé6w 2 zamocowane sg odpowiednie
kotwice 3 jednostronnie z ramionami 4, osadzony-
mi w lozyskach 5. Ramiona 6 swobodnie odcho-
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dzgee od kotwic podpierajg swoimi wolnymi koii-
cami 7 sito 8, zmajdujgce sie miedzy obu plytka-
mi 1. Sito jest zamocowane miedzy listwami 9,
umieszczonymi na bocznych krawedziach zwr6co-
nych do plytek 1; listwy te wraz z wolnymi kon-
cami 7 ramion 6 kotwicy 3 elektromagneséw 1
tworzg ruchome lozyska.

Strony czolowe powierzchni sita 8 nie s3 opra-
wione tak, zZe tkanina sita moze sie swobodnie po-
ruszaé poprzecznie do kierunku podiuznego.

Plytki 1 sg osadzone przesuwnie wzgledem sie-
bie tak, ze wielko§é zwisu tkaniny sita 8 moze
byé dowolnie regulowana. Plytki 1 mogg byé réw-
niez przestawne co do ich pochylenia, przez co
powierzchnia sita otrzymuje to samo zadane na-
chylenie. Ponadto plytki 1 sg nastawne w stosun-
ku do siebie zaré6wno w kierunku poziomym, jak
i pionowym.

W celu zapobiezenia nadmiernemu wychylaniu
sie kotwic 3 w kierunku przeciwnym do Kierun-
ku dzialania sily przyciggania elektromagnesow 2,
zastosowano nakltadki 10, umieszczone na pilyt-
kach 1, ktére réwniez w polozeniu spoczynkowym
moga podpieraé kotwice 3 oraz stuzg one takze do
nakladania fal wielkiej czestotliwo$ci na drgania
kotwicy. Ponadto plytki 1 podtrzymujg lej 11 do
zbierania materialu dolnego i umieszczony przy
koncu sita 8, naprzeciwko miejsca doprowadzania
materialu przesiewanego i lej 12 dla materiatu
gbérnego lzejszego, znajdujacego sie w gornej cze-
§ci warstwy materialu na sicie. )

Maszyna do przesiewania jest zaopatrzona w gor-
na pokrywe 13, ktérg réwniez podtrzymuja plyt-
ki 1, przy czym cze§¢ Srodkowa 13a tej pokrywy
jest rozciggliwa w celu latwego jej dostosowania
sie do zmiany odleglo§ci miedzy plytkami 1. Do
zmiany stopnia pochylenia powierzchni sita stuza
przeguby obrotowe 14 i rygiel ustalajacy 15.

Na fig. 4 przedstawiono droge ruchu materialu
przesiewanego przy obustronnie kolejnym nada-
waniu impulséw o czestotliwosci pobudzenia ,a”
i,a,”=100 Hz i Y2 sek., trwajacym czasie po-
stoju (zygzakowata droga).

Na fig. 5 pokazano roéwniez droge ruchu ma-
ferialu przesiewanego przy lewostronnym wywie-
raniu impulséw a, =50 Hz i prawostronnym 10—
—2 Hz jako skok albo uderzenie przy odstepie
czasowym 80:20, Wynalazek obejmuje wszystkie
mozliwe odmiany napedu zaré6wno co do czesto-
tliwosci, jak i odstepéw czasowych co latwo zro-
zumieé z obu przykladéw, przedstawionych na
fig. 4 i 5.

Fig. 6 przedstawia zasade dzialania urzgdzenia
napedowego z elektromagnesem 2 i kotwicg 3,
ktérej stale ramiona 4 i 6 sg podparte z obu stron.
Koniec ramienia 4 jest osadzony w lozysku 5, za-
mocowanym w przegubie obrotowym, a state ra-
mie 6 kotwicy ma wolny zawnetrzny koniec 7,
ktory sluzy jako nadajnik impulséw. Kotwica 3
ma przy tym sko$ng powierzchnie od strony mag-
nesu, a lezgce naprzeciw siebie powierzchnie elek-
tromagnesu i kotwicy, w przypadku przyciggania,
jak pokazano na fig. 7, sg wzgledem siebie réw-
nolegle. Zamiast obrotowego lozyska 5 moina za-
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stosowaé, w przypadku stalych ramion kotwicy
przegub gumowy.

Na fig. 7 przedstawiono schematycznie szczeg6l-
nie korzystny przyklad wykonania urzgdzenia na-
pedowego wedlug wynalazku. W tym przypadku
ramiona 4 i 6 kotwicy 3 sg wykonane z silnych
plaskich sprezyn, a ramie 4 jest zamocowane
trwale w lozysku. Po uruchomieniu elektromag-
nesu na wytwarzanie amplitudy drgan wolnego
konica ramienia 6. ma wplyw sprezystos¢é wlasna
materiatu.

Naped przedstawiony na fig. 8 r6zni sie od na-
pedu na fig. 7 tylko tym, Ze elektromagnes jest
umiészczony w polozeniu ukoSnym, a kotwica ma
powierzchnie, znajdujaca si¢ na przeciwlegle]j
stronie elektromagnesu, o ksztalcie prostym tak,
Ze powierzchnie magnesu i kotwicy w przypadku
przyciggania sg wzgledem siebie réwnolegle, jak
to przedstawiono na rysunku linig przerywanag.

Na fig. 9. przedstawiono urzgdzenie napedowe,
zaopatrzone w dodatkowg nastawng nakladke 10,
ktéra jak juz opisano wyzej, ma na celu zapobie-
zenie wypadnieciu kotwicy ze sfery przycigga-
nia elektromagnesu pod dzialaniem sily zwrotnej
napedzanej maszyny na wolny koniec 7 ramie-
nia 6 kotwicy. Ta nakladka moze réwniez stuzyé
do nakladania na drgania kotwicy fal o wigkszej
czestotliwosci wytwarzanych przez naktadke. Po-
nadto kotwica moze réwniez opieraé sie na na-
kladce w stanie spoczynku.

Na fig. 10 przedstawiono zasadniczo takie same
urzadzenie, jak na fig. 9, jedynie z tg réznica, Ze
na wolnym koncu 7 ramienia 6, ktéry z zamoco-
wanym ramieniem 4 tworzy w danym przypadku
jedno sprezyste ramie, zaznaczona jest pewna ma-
sa, odpowiadajgca w przybliZzeniu masie sita 8 na
fig. 1—5.

Na fig. 11 pokazano schematycznie sposob dzia-
tania elektromagnesu. Okazuje sie przy tym, ze
ciezar 7, zamocowany na wolnym koAcu ramion
kotwicy powoduje opOznienie drgan w stosunku
do kotwicy 3 tak, ze drgania na wolnym Kkonhcu
tych ramion sa przesuniete w fazie w stosunku do
drgan kotwicy.

Na fig. 12 i 13 przedstawiono zasade dzialania
jednego z elementéw sterujacych do zmiennego
nadawania impulséw. Na watku 19 jest zamoco-
wana izolujgca tarcza 16, napedzana przez silnik
o zmiennej liczbie obrotéw. Tarcza izolujgca za-
wiera kontaktowe zwierajgce powierzchnie 17,
rozmieszczone wspdlosiowo, ktére, zaleznie od
tego jaki zostanie wybrany system nadawania
impulséw, dzialajag punktowo lub liniowo. Kontak-
towe powierzchnie zwierajace sg rozmieszczone
na obwodzie kola, a powierzchnie kontaktowe 17a,
zaznaczone linig przerywang sg rozmieszczone na
obwodzie drugiego kotla.

Na fig. 13 przedstawiono jak impulsy elektrycz-
ne mogg byé odbierane poprzez powierzchnie kon-
taktowe zwierajgce. Pragdowe odbieraki 18 sg po-
lgczone z szeregiem elektromagnes6w maszyny do
przesiewania, a odbieraki 18a mogg byé¢ potaczone
z przeciwleglym szeregiem elektromagnesow.

Na przykladzie przedstawionym na fig. 12 i 13
elektromagnesy polgczone z odbierakami 18 otrzy-
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mujg 2 X 3 impulsy przy jednym obrocie tarczy
izolujacej, przy czym trwalo§é impulséw jest réz-
na odpowiednio do diugosci kontaktowych zwie-
rajacych powierzchni 17. Natomiast szereg elek-
tromagnes6w, przylaczonych do odbierakéw 18a
otrzymuje przy tym samym obiegu izolujacej tar-
czy 16 tylko 1 X 2 impulsy réwniez o ro6znej diu-
gosci. Z tego przykladu widaé, jakie mozliwo$ci
réznych ukladobw mozna osiggngé za pomocg
urzadzenia napedowego wedlug wynalazku.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie napedowe maszyn do wzbogacania
materialéw, na przyklad maszyn do odwad-
niania, zageszczania, przesiewania, sortowa-
nia itp., zawierajgce nadajnik impulséw, na
przykiad elektromagnes na prad zmienny,
drgajgcg kotwice umieszczong w jego polu
magnetycznym oraz przekaznik uderzany lub
poruszany za pomocg tej kotwicy i dzialajacy
na napedzang maszyne lub z nig polaczony,
znamienne tym, Ze ma jednostronnie zamoco-
wang diwignie, przylaczong do kotwicy (3)
i pobudzang do drgain na jej wolnym koncu
o dwébch stopniach swobody.

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,

ze wolne ramie (6), dzialajace jako na-
dajnik impulsbw ma na wolnym koncu
zamocowany element napedzanej maszyny

wystawiony na dzialanie drgan.

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 i 2, znamienne
tym, ze jednostronnie zamocowana dzwignia
tworzy wraz z kotwicg (3), z wolnym ramie-
niem (6) i elementem napedzanej maszyny
wspartym na ramieniu ukad drigajacy.

4. Urzadzenie wedlug zastrz. 1—3, znamienne
tym, Ze jest zaopatrzone w stala albo od-
sprezynowang i/lub nastawng naktadke (10).

5. Urzadzenie <wedlug =zastrz. 1—4, znamienne
tym, ze kotwica (3) ma na stronie zamocowa-
nej na stale ramie (4), ktére jest ulozysko-
wane w podstawie (1) lub w obudowie nadaj-
nika impulséw w lozysku gumowym lub
W przegubie obrotowym swobodnie poruszajg-
cym sie w Kkierunku wytwarzanych drgan,
albo ma silnie sprezynujgce ramie (4), ktérego
koniec jest na stale zamocowany w podsta-
wie (1) lub w obudowie nadajnika impulséw.

6. Urzadzenie wedlug zastrz. 1—5, znamienne
tym, ze ramie (6), umieszczone na wolnej stro-
nie kotwicy (3) jest wykonane z mniej lub
wiecej twardego albo sprezynujacego mate-
rialu, na przyklad ze stali sprezystej.

7. Urzadzenie wedlug zastrz. 1—6, znemienne
tym, ze ramiona (4, 6) kotwicy (3) sa wyko-
nane w postaci preta lub tasmy i sg umoco-
wane jako poszczegblne ramiona po obu stro-
nach kotwicy (8) albo sg wykonane w postaci
jednego preta lub tasmy, na ktérej jest osa-
dzona (3).

8, Urzadzenie wedlug zastrz. 1—7, znamienne
tym, ze przy zastosowaniu elektromagnesu (2)
jako nadajnika impulséw czolowa powierzch-
nia elektromagnesu i przeciwlegla do elektro-
magnesu powierzchnie kotwicy (3), w odnie-

—
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sieniu do luku kola zakreSlonego z punktu
zamocowania dZwigni, stanowigcego droge ru-
chu diwigni do elektromagnesu i od elektro-
magnesu w chwili najwiekszego przyciggania,
sg wzgledem siebie réwnolegte.
Urzadzenie wedlug zastrz. 8, znamienne tym,
ze elektromagnes (2) jest sterowany pradem
zmiennym poprzez transformatory lub przez
prostowniki lub tez poprzez urzgdzenie sterow-
nicze programowe z wymiennymi programami,
przy czym na drgania podstawowe sg natozo-
ne drgania o wielkiej czestotliwo$ci w znany
spos6b przez regulowanie wielkoSci amplitudy,
na przyklad za pomoca nakladek.
Urzadzenie wedlug zastrz. 1—9, znamienne
tym, ze zawiera szereg nadajnikéw impulséw (2),
umieszczonych na przyklad obok siebie i na-
przeciwko siebie lub obok siebie na zamknie-
tej krzywej i majgce na wolnych ramio-
nach (6) kotwicy (3) powierzchnie wystawione
na drgania wolnych koficow ramion.
Urzadzenie wedlug zastrz. 1—10, znamienne
tym, ze ma dwa umieszczgne naprzeciwko
siebie szeregi nadajnik6w impulséw w wielo-

krotnym ukladzie podtrzymujgce pomiedzy so-.

by tkanine sita, ktéra moze by¢ mniej lub wie-
cej naprezona lub zwisajqca, przy czym brzegi
no$ne sita sg zaopatrzone w listwy (9), pola-
czone z koncami wolnych ramion (6) kotwicy.
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Urzqdzenie wedlug zastrz. 11, znamienné¢ tym,
Ze kaidy szereg nadajnikéw impulséw w ukla-
dzie wielokrotnym jest umieszczony na plyt-
ce (1) podstawy maszyny do przesiewania,
przy czym pitytki (1) sq osadzone przesuwnie
wzgledem siebie w kierunku szerokosci sita
i s nastawne pod wzgledem nachylenia.
Urzgdzenie wedlug zastrz. 1—12, znamienne
tym, ze nadajniki impulséw w ukladzie wie-
lokrotnym sg w spos6éb znany wystawione na
rézne drgania pojedyficzo w grupach lub sze-
regach.
Urzadzenie wedlug zastrz. 1—13, znamienne
tym, ze przy zastosowanit elektromagnesow (2)
jako nadajnikéw impulséw ma urzadzenie
sterujgce programowe, stuigce do pobudzania
poszczegblnych nadajnikéw, zaleznie od cze-
stotliwosci, natezenia i czasu trwania im-
pulséw. ’ )
Urzgdzenie wedlu'ﬁ zastrz. 14, znamienne tym,
ze jako urzadzenie sterownicze programowe
ma kontaktowe tarcze (18) o zmiennej szyb-
kosci obwodowej, napedzane przez silnik, przy
czym kontaktowe powierzchnie (17, 17a) sg
umieszczone punktowo lub liniowo na jednym
lub na kilku kotach wspéisrodkowych dokota
punktu obrotu tarcz (16).
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