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(57) Abstract: An improved stand for mounting rod-shaped parts, in particular Christmas trees, is characterized by the following
features: the holding elements (13) have a lever arm (13b) that runs below the pivoting axis (29) of the holding element and a lever
arm (13c) that runs above the pivoting axis (29); the fixing and/or locking device (61) that acts at least indirectly on the respective
holding element (13) is designed as a separate part from the force and/or spring device (31) acting on the respective holding element
(13); the fixing and/or locking device (61) interacts directly or indirectly with the holding element (13) lever arm (13¢) provided
above the pivoting axis (29); and the force and/or spring device (31) interacts directly or indirectly with the holding element (13)

lever arm (13b) provided below the pivoting axis (29).

(57) Zusammenfassung:

[Fortsetzung auf der ndchsten Seite]
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Ein verbesserter Stinder zum Aufspannen von stabformigen Teilen, insbesondere Christbdumen zeichnet sich durch folgende
Merkmale aus: die Haltelemente (13) weisen einen unterhalb ihrer Schwenkachse (29) verlaufenden Hebelarm (13b) und einen
oberhalb der Schwenkachse (29) verlaufenden Hebelarm (13c¢) auf, die auf das jeweilige Haltelement (13) zumindest mittelbar
einwirkende Fixier- und/oder Arretiereinrichtung (61) ist von der auf das jeweilige Haltelement (13) einwirkende Kraft- und/oder
Federeinrichtung (31) getrennt ausgebildet, die Fixier- und/oder Arretiereinrichtung (61) wirkt direkt oder mittelbar mit dem
oberhalb der Schwenkachse (29) vorgesehenen Hebelarm (13¢) des Halteelements (13) zusammen, und die Kraft- und/oder
Federeinrichtung (31) wirkt direkt oder mittelbar mit dem unterhalb der Schwenkachse (29) vorgesehenen Hebelarm (13b) des
Haltelements (13) zusammen.
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Baumstander

Die vorliegende Erfindung betrifft einen Baumstdander nach

dem Oberbegriff des Anspruches 1.

Ein Christbaumstander ist beigpielsweise aus der DE 39324-
73 C2 bekannt geworden. Er umfasst ein Aufnahmegefdf, an
welchem in Umfangsrichtung versetzt liegend mehrere Jje-
weils um eine Horizontalachse verschwenkbare Hebel an-
geordnet sind. Die Hebel sind lUber ein umlaufendes Spann-
seil miteinander verbunden, welches 2zu einer Spannein-
richtung fihrt. Durch Betdtigung der Spanneinrichtung
werden die Hebel um ihre jeweilige Horizontalachse auf
einen in der Mitte eingesetzten Stamm eines Baumes zube-
wegt, wobei die Hebel so angeordnet und ausgerichtet sind,
dass die Hebel jeweils mehr oder weniger auf die vertikale
Symmetrieachse eines 2zu Jjustierenden Stammes zubewegt

werden.

Ein entsprechender Christbaumstander ist auch aus der DE

202 18 172 Ul bekannt geworden. Er umfasst einen Gehause-



10

15

20

25

30

WO 2012/100787 PCT/EP2011/000308

deckel und einen Gehauseboden mit einer Naht, die durch
Verschweiffen unldésbar miteinander verbunden sind. Dadurch
soll die Kammer im Inneren gegenuber den an sie angrenzen-
den Bereichen des Standers flussigkeitsdicht abgedichtet
sein, um einen groffen Raum zur Aufnahme von Wasser zu
schaffen. Dadurch soll ein Frischhalten beispielsweise
eines in den Stadnder eingesetzten und zu fixierenden
Christbaumes Uber einen mdglichst langen Zeitraum gewahr-

leistet werden.

Ein weiterer Stander zur senkrechten Fixierung stabfdérmi-
ger Gegenstande ist mit DE 38 24 675 Al bekannt geworden.
Er umfasst ein topfférmiges FuRBteil mit einem formschlis-
sigen Deckelteil mit einer Vielzahl von Durchgangsdff-
nungen um eine aufermittig angeordneten Durchgangséffnung
herum, die als Fihrungslager fur eine Einstellhiilse ausge-
bildet ist, welche auf den Stumpf des Einstellgutes, bei-
spielsweise eines Christbaumes, gesteckt ist. Diese Aus-
fihrungsform erfordert ein genaues Anpassen des Einstell-

gutes an die Einstellhiilse.

Es sind auch Christbaumstidnder bekannt, die auf Techniken
wie einen Seilzug mit Ratschen verzichten, und statt des-
sen mehrere FlUgelschrauben mit normaler Gewindesteigung
verwenden, die um einem Einstellbereich herum versetzt
zueinander angeordnet sind. Wenn uUberhaupt, verfigen diese
Art der Stander nur Uber kleine Vorrichtungen zur Bewdsse-
rung oder sind als Einsatze in separate Gefafe konzipiert,
die nur Uber eine geringe Bodenfldche verfigen und daher

nur Baume einer begrenzten HOhe sicher fixieren kdnnen.

Nachteilig bei allen bisher bekannten sogenannten

Funktions-Baumstandern ist jedoch, dass der Montageaufwand
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des gesamten Christbaumstanders einschliefflich der Montage
der Halteeinrichtung mit den dazugehdrigen Schwenkachsen,
Spanneinrichtung ect. durchaus arbeits- und damit auch

zeitaufwendig und teuer ist.

Die herkémmlichen Stadnder weisen, um dem Baumstamm eine
ausreichende Standfestigkeit zu bieten, zudem eine relativ
hohe Bauweise auf und verursachen dadurch erhdhte Trans-

portkosten.

Von daher ist bereits gemafR der WO 2010/086166 Al ein
verbesserter Christbaumstander vorgeschlagen worden, der
mit einer Selbstzentrier-Einrichtung versehen ist. Mit
anderen Worten muss im Gegensatz zu anderen vorbekannten
Christbaumstidndern keine separate Spanneinrichtung, bei-
spielsweise eine Fuf3hebel-Spanneinrichtung, zum Fixieren

des Baumes betdtigt werden.

Der aus der WO 2010/086166 Al bekannte Christbaumstander
umfasst dazu um den Aufnahmeraum fir einen Baumstamm herum
versetzt angeordnete verschwenkbare Halteelemente auf, die
in ihre zumindest ndherungsweise zentrale Mittellage vor-
gespannt gehalten sind. Die Halteelemente selbst sind in
Seitenansicht parallel zu ihrer Verschwenkachse zum Zen-
trum hin bogenfdrmig oder konvex gestaltet, wodurch die
oberen Enden der Haltehebel voneinander weg laufen, und
zwar unter Ausbildung einer trichterfdrmigen Aufnahme.
Dies erdffnet die Mdglichkeit, einen Baumstamm von oben
her auf diese Haltehebel aufzusetzen, die dann durch das
Gewicht des Baumstammes entgegen der Kraft ihrer Federein-
richtung mehr oder weniger in Radialrichtung nach aufen
hin verschwenkt werden, und zwar so weit, bis der Baums-

tamm an den in entsprechender Offnungsstellung befindli-
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chen Haltehebeln bis nach unten hin in den Baumstander

abgesetzt werden kann.

Der Baum kann dann auf einen unten auf der Bodenplatte
befindlichen Dorn aufgesetzt werden, wobei die federbe-
lasteten Halteelemente oder Haltehebel den Baum in seiner
entsprechenden ausjustierten Zentrallage halten und fixie-

ren.

Schliefflich ist auch noch eine Fixier- und Arretierein-
richtung vorgesehen, gemaf der Vorverdffentlichung in Form
eines Fixier- und/oder Arretierringes, der zwischen einer
Of fnungsstellung und einer Verriegelungsstellung verdreht
werden kann. In der Verriegelungsstellung wird bewirkt,
dass die Schwenkhebel zur Fixierung des Baums nicht in
Of fnungsstellung verschwenkt werden kénnen, um den Baum in

dieser Stellung sicher zu halten.

Diese Ausfiuhrungsform ist friheren Christbaumstidndern von
ihrer technischen L&ésung her weit Uberlegen. Sie bietet
eine einfache und sichere Fixiermdéglichkeit £fUr Baume,

insbesondere Christbaume.

Aufgabe der vorliegenden Erfindung ist es, ausgehend von
diesem gattungsbildenden Stand der Technik, einen nochmals
verbesserten Stander zum Aufspannen von stabfdérmigen Tei-

len, insbesondere von Christbdumen zu schaffen.

Die Aufgabe wird erfindungsgemafl entsprechend den im An-
spruch 1 angegebenen Merkmalen geldst. Vorteilhafte Ausge-
staltungen der Erfindung sind in den Unteransprichen ange-

geben.
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Durch die vorliegende Erfindung wird unter Beibehaltung
der Vorteile des selbstzentrierenden Christbaumstanders
gemaR der WO 2010/086166 Al eine nochmalige deutliche
Verbesserung geschaffen, was den grundsatzlichen Aufbau
des erfindungsgemdffen Standers als auch die Herstellung

des Standers betrifft.

Erfindungsgemafs ist nunmehr vorgesehen, dass anstelle der
im Stand der Technik vorgesehenen Schubbolzen, die zum
Einen zur Kraftbeaufschlagung der Halteelemente und zum
Anderen zur Arretierung der Halteelemente in ihrer endgil-
tigen Stellung dienen, eine funktionale Trennung vorgenom-
men wird. Erfindungsgemdfs ist namlich nunmehr eine Kraft-
und/oder Federspeichereinrichtung vorgesehen, die die
einzelnen Halteelemente in Schlieffrichtung vorgespannt
halt, wobei unabhdngig davon die Halteelemente mit Ein-
griffsabschnitten versehen oder mit einem mit den Haltee-
lementen mit bewegbaren Eingriffseinrichtung ausgestattet
sind. In diese Eingriffseinrichtungen kann dann in der
gewunschten Fixierstellung, in der ein Baumstumpf gehalten
werden soll, die Verriegelungseinrichtung eingreifen und
die Haltehebel gegen eine unbeabsichtigte Verschwenkung

nach aufen hin sicher halten.

In einer bevorzugten Ausfuhrungsform der Erfindung ist bei
einer derartigen Ausgestaltung vorgesehen, dass die be-
treffenden Halteelemente im Gegensatz zum gattungsbilden-
den Stand der Technik nicht um eine unten liegende im
Bereich der Bodenplatte vorgesehene Verschwenkachse ver-
schwenkbar sind, sondern um eine demgegeniber hdbher lie-
gende, das heifit im Abstand zur Bodenplatte vorgesehenen
und im Wesentlichen horizontal oder parallel zur Boden-

platte verlaufenden Verschwenkachse. Dies erdffnet die
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Méglichkeit, das nicht nur an jedem Halteelement eine
separate Druck- oder Krafteinrichtung ansetzen kann, son-
dern bevorzugt eine auf 2Zug wirkende Federeinrichtung,
wenn diese namlich insbesondere an dem unterhalb der Ver-
schwenkachse befindlichen Hebelarm ansetzt und diesen
beispielsweise nach auflen vorgespannt halt. Dies hat zur
Folge, dass der eigentliche mit dem Baumstumpf wechsel-
wirkende Fixierabschnitt der hebelfdérmigen Halteelemente
in Richtung der vertikalen Zentralachse des Standers vor-

gespannt, also druckbeaufschlagt wird.

In einer besonders bevorzugten Ausfihrungsform ist ferner
vorgesehen, dass die einzelnen Halteelemente bevorzugt
oberhalb ihrer Verschwenkachse mit den erwahnten ihnen
zugeordneten Eingriffselementen, insbesondere gelenkig
verbunden sind, wobei diese vorzugsweise steg-, platten-,
latten-, oder stabfdérmige Eingriffselemente auf einer
entsprechenden Fuhrungseinrichtung verschiebbar sind.
Diese Eingriffseinrichtungen kénnen bevorzugt parallel zur
Bodenplatte und dabei von den einzelnen Halteelementen
radial nach auflen vom Zentrum weg verlaufend angeordnet
sein. Sind diese Eingriffseinrichtungen beispielsweise mit
Rasterungen in Form einer Zahnstange oder =zahnstangen-
ahnlichen Einrichtungen oder dergleichen versehen, kénnen
zwischen zweli vorstehende Rippen oder Zahne dieser Ein-
griffseinrichtung die betreffende Fixier- und Verriege-
lungseinrichtung eingreifen und die jeweiligen Haltee-

lemente in ihrer endgiultigen Fixierstellung halten.

Die Fixier- und/oder Verriegelungseinrichtung kann dabei
in jeder geeigneten Form ausgebildet sein. Bevorzugt ist
im Rahmen der Erfindung ebenfalls eine Ringanordnung vor-

gesehen, die Stegabschnitte aufweist, die in die entspre-
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chenden Eingriffsabschnitte (Nuten) zwischen zwei zahn-
oder federfdrmig vorstehende Erhebungen in den den Haltee-
lementen zugeordneten und mit diesen mit radial verschieb-

lichen Eingriffselementen eingreifen.

In einer besonders bevorzugten Ausfihrungsform ist vor-
gesehen, dass die Rasterungen an den Eingriffselementen
nicht nur an der Ober- und/oder Unterseite der beispiels-
weise stegfdrmigen Eingriffselemente, sondern an zumindest
einer in Umfangsrichtung liegenden Seite vorstehen, mit
der Folge, dass die Fixiereinrichtung bei Verstellung in
entgegengesetzter Umfangsrichtung dann z. B. nutfdrmige
Vertiefungen eingreifen kénnen, um die hebelfdrmigen Hal-
teelemente zu fixieren. Dabei ist die Verriegelungsein-
richtung vorzugsweise Uber eine Federeinrichtung in ihre
Verriegelungsstellung vorgespannt gehalten, mit der Folge,
dass zum Einfihren des Stammes bis zu seiner endglltigen
Fixierung die Fixier- und/oder Verriegelungseinrichtung
entgegen einer Federeinrichtung in Offnungsstellung ver-
schwenkt werden muss. In der endglltigen Fixierstellung
kann dann die Fixiereinrichtung in die Verriegelungsstel-

lung verdreht werden.

Im Rahmen der Erfindung ist bevorzugt ein Fixier- und/oder
Arretierring zur endgiltigen Verriegelung der Haltehebel
nach dem Einsetzen eines Baumstammes vorgesehen. Moglich
ware aber ebenso, dass fur jeden der Haltehebel eine sepa-
rate Fixier- und/oder Arretiereinrichtung vorgesehen ist,
beispielsweise in Form eines Arretierhebels, der zwischen
einer Freigabe- und einer Verriegelungsstellung ver-
schwenkbar ist. Diese Verriegelungshebel kénnten z. B.
Uber separate Seilzugfihrungen oder sonstige Betdtigungs-

einrichtungen zwischen ihrer Freigabe- und ihrer Verriege-
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lungsstellung verschwenkt werden. Auch diesem Hebel sind
bevorzugt eine oder eine gemeinsame Federeinrichtung zu-
geordnet, die sie in Verriegelungsstellung vorgespannt

halten.

Weitere Vorteile, Einzelheiten und Merkmale der Erfindung
ergeben sich nachfolgend aus den erlduterten Ausfihrungs-

beispielen. Dabei zeigen im Einzelnen:

Figur 1: eine radumliche Darstellung des erfindungs-

gemdffen Standers;

Figur 2: eine entsprechende Darstellung zu Figur 1
bei noch nicht montierten die Standsicher-

heit erhdhenden zus&tzlichen Standfifien;

Figur 2a: ein in Figur 1 verwendeter zusatzlicher

Standfuff in Einzeldarstellung;

Figur 3: eine Draufsicht auf den in Figur 1 gezeig-

ten Stander;

Figur 4: eine Unteransicht des in Figur 1 gezeigten
Standers;
Figur 5: eine entsprechende Darstellung zu Figur 1

bei abgenommenen Gehdusedeckel;

Figur 6: die Innenansicht des erfindungsgemafien
Standers bei abgenommenen Gehausedeckel
unter Weglassung aller separaten Einbau-

teilen;
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Figur

Figur

Figur

Figur

Figur

Figur

Figur

Figur 12:

7

8:

8a:

2a:

9b:

10:

11:
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eine ahnliche Darstellung zu Figur 6 bei
zusatzlich eingebauten verschwenkbaren

Halteelementen;

eine entsprechende Darstellung zu Figur 7
bei =zusdtzlich eingebauten die Halteele-
mente druckbeaufschlagenden Kraft-

und/oder Federeinrichtungen;

eine Einzeldarstellung der verwendeten

Kraft- und/oder Federeinrichtungen;

eine axiale Schnittdarstellung durch die
Zentralachse 109 des Standers hindurch und

damit senkrecht zur Bodenblatte;

eine entsprechende Seitendarstellung des
in Figur 9a im Vertikalschnitt gezeigten

erfindungsgemaflen Standers;

eine rdumliche Einzeldarstellung der ver-

wendeten schwenkbaren Halteelementen;

eine weitere raumliche Darstellung des
Standers bei abgenommenen Deckel, bei wel-
chem in Erganzung zu Figur 8 oberhalb der
Kraft- und/oder Federeinrichtungen noch

Briickenelemente eingebaut sind;

eine Einzeldarstellung in rdumlicher Wie-
dergabe der in Figur 11 eingebauten Bru-

ckenelemente;
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Figur 13:

Figur 13a:

Figur 14:

Figur 1l4a:

Figur 15:

Figur 16:

Figur 17:
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eine weitere Darstellung entsprechend der
Figur 11 mit auf den Bricken verschieblich

eingebauten Eingriffselementen;

ein in Figur 13 gezeigtes Eingriffselement

in Einzeldarstellung;

eine erganzende Darstellung 2zu Figur 13
mit =zusatzlich eingebauter Fixier- und

Arretiereinrichtung;

eine schematische ausschnittsweise Quer-
schnittsdarstellung durch den in Figur 14

gezeigten Fixier- und Arretierring;

die ringférmige Fixier- bzw. Arretierein-
richtung 61 in raumlicher Einzeldarstel-

lung;

eine weitere Darstellung des erfindungs-
gemdfen Standers bei abgenommenen Gehdus-
edeckel unter Wiedergabe eines mit der
ringfdérmigen Fixier- und Arretiereinrich-
tung 61 verbundenen Betatigungsansatzes;

und

eine schematische Sejtenansicht einer ab-
gewandelten Fixier- wund Arretiereinrich-

tung.

In Figur 1 ist eine schematische rdumliche Darstellung

eines erfindungsgemafen Standers wiedergegeben.
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Der erfindungsgeméfie Stander, der nachfolgend teilweise
auch der Einfachheit halber als Christbaumstander bezeich-
net wird, umfasst ein Gehduse 1 mit einem Gehduseboden 3
und einem Gehdusedeckel 5, wobei der Gehduseboden 3 teil-

weise auch als Fufdteil oder Bodenplatte 3 bezeichnet wird.

Zur Erhéhung der Standsicherheit kénnen noch diverse zu-
satzliche radial vorstehende Standfifie 7 vorgesehen sein,
die in Radialrichtung, das heift nach auflen hin das ei-
gentliche Gehduse 1 Uberragen. Diese Standfife 7 kdnnen
mit dem Gehduse, insbesondere dem Gehduseboden 3, fest
verbunden sein, bevorzugt allerdings einhdngbar, um den
Christbaumstdnder zu Transportzwecken raumsparend verpa-

cken zu konnen.

Aus den Figuren ist dabei auch ersichtlich, dass die ei-
gentliche Bodenplatte 3, also der sogenannte Gehauseboden
3, nicht nur den eigentlichen zentralen Bodenabschnitt 3a
(Figur 6) umfasst, sondern bevorzugt mit einem umlaufenden
Gehduserand 3b versehen ist, der mit der Bodenplatte fest
und dicht verbunden ist, d. h. in der Regel einstuickig

ausgebildet ist.

Bei der perspektiviséhen Darstellung gemdaf Figur 2 sind
die erwahnten Standfiufle 7 demontiert, so dass die am
Aufenumfang des Gehduserandes 3b ausgebildeten Veranke-
rungsabschnitte 3¢ sichtbar sind, an denen die Standfife
7 durch geeignete Arretiermafinahmen fest eingehangt werden
kénnen, so dass sie im montierten Zustand nicht nach oben
hin wegklappen kénnen. Es wird beispielsweise auf die
vorbekannte L&sung gemafs der WO 2010/086166 Al verwiesen.
Anhand von Figur 2a ist dabei ein einzelner Fuf 7 in sei-

ner raumlichen Darstellung wiedergegeben, der hier eine
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mit einer Hinterschneidung versehene Offnung 7a an seinen
innenliegenden Befestigungsende 7b aufweist, woruber der
Fuf mit seinem Befestigungsende 7b an den Verankerungs-
abschnitten 3c¢ von unten her eingeschoben werden kann,
wodurch aufgrund der Formgebung der mit dem Gehduseboden
fest verbundenen Verankerungsabschnitt 3¢ eine feste form-
schlissige Verbindung hergestellt wird, wodurch die Stand-
fuRe 7 fest und unverkippbar zur Erhdéhung der Stabilitéat

des Standers gehalten werden.

Aus Figur 3 1ist dabei eine schematische zentrale Drauf-
sicht auf das Gehduse 1 mit einem zentrisch in der Mitte
liegenden sich von der Bodenplatte 3a vertikal nach oben
erhebenden Zentrierdorn 9 zu ersehen, einschlieflich der
zentralen Ausnehmung 11 in dem Gehausedeckel 5, der aus-
reichend grofd bemessen ist bzw. mit der in Umfangsrichtung
versetzt liegenden weiter in radialer Aufenrichtung ver-
laufenden Langs- oder Radialausnehmungen lla versehen, die
genigend Raum zur Verfiigung stellen, dass die in den Figu-
ren gezeigten verschwenkbaren Halteelemente 13 von ihrer
in der Draufsicht gemaf Figur 3 gezeigten Ausgangsstellung
in eine demgegeniuber nach auflen verschwenkte Fixierstel-
lung verschwenkt werden kénnen, worauf spater noch einge-

gangen wird.

Anhand von Figur 4 ist lediglich in schematischer Wieder-
gabe eine Unteransicht des Gehduses 1 mit den radial vor-
stehenden Standfuflien 7 gezeigt. Dabei kann die Unterseite
der Bodenplatte 3 mit einer entsprechender Rippen- oder
Stegstruktur versehen sein, um bei insgesamt niedrigem
Gewicht die Standfestigkeit zum Einen zu verbessern und

héhere Kradfte zum Anderen aufnehmen zu kdnnen.
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Nachfolgend wird auf die Figuren 5 folgende Bezug genom-
men, in denen der weitere Aufbau des Christbaumstidnders
vor allem auch unterhalb des Gehausedeckels 5 gezeigt und

beschrieben wird.

Bei der rdumlichen Darstellung gemaf? Figur 5 ist dabei der
Gehdusedeckel 5 abgenommen und zeigt den erfindungsgeméafen
Stander mit allen unterhalb des Gehdusedeckels befindli-

chen Einzelheiten.

Zum besseren Verstdndnis wird dabei auf die weiteren Figu-
ren 6 folgende Bezug genommen, in denen der Aufbau des

erfindungsgemaflen Standers im Detail beschrieben ist.

Aus Figur 6 ist dabei zu ersehen, dass um den Zentraldorn
9 herum in Umfangsrichtung versetzt liegend teilkreisfdr-
mige Innenwande 15 (die teilzylinder-mantelfdérmige Wand-
abschnitte darstellen) und dazu radial nach aufen versetzt
liegend in Draufsicht ebenso teilkreisfdrmige AufRRenwdnde
16 vorgesehen sind. Jede dieser in Draufsicht teilkreis-
férmigen Wandabschnitte bilden also einen Ausschnitt eines
Zylindermantels, die allesamt konzentrisch zum Zentraldorn
9 angeordnet sind, wobei durch den Zentraldorn 9 senkrecht
zur Bodenplatte 3 eine so genannte Zentralachse 109 ver-
lauft (siehe auch Figur 9a und 9b). Die erwdhnten in
Draufsicht teilkreisfdrmigen Innenwande 15 sowie die dazu
weiter aufenliegenden in Draufsicht ebenfalls teilkreis-
férmig gestaltete AuBBenwande 16 sind fest mit der Boden-
platte verbunden, vorzugsweise einstickig mit der Boden-
platte gebildet, insbesondere dann, wenn die Bodenplatte
mit diesen Strukturelementen in einem einstlckigen Guss-
vorgang hergestellt werden, insbesondere unter Verwendung

von Kunststoffmaterial.
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Die teilkreisfdérmigen oder teilzylinder-mantelfdrmigen
Innenwande 15 umschliefBen dabei den so gebildeten Auf-
nahmeraum 17, in welchem der untere Bereich eines zu fi-
xierenden Stammes, also eines allgemeinen stabfdérmigen

Teiles, abgesetzt wird.

In den Abstandsrdumen 19 zwischen den teilkreisfdrmigen
Innenwanden 15 sind jeweils noch zu der durch den Zen-
traldorn 9 wverlaufenden Zentralachse 109 ausgerichtete
Rampen 20 vorgesehen, die der zentralen Ausrichtung eines
zu fixierenden Stammes im Endbereich seiner Absenkbewegung
dient, also hilft beim 2Absenken eines zu fixierenden
Baumstammes diesen mdglichst zentral zur Zentralachse 109

auszurichten.

In den Abstandsrdumen 21, die in Umfangsrichtung jeweils
zwischen zwei teilkreisfdrmigen Auflenwandabschnitten 16
ausgebildet sind, sind jeweils turmartige Haltepodeste 23
ausgebildet, im gezeigten Ausfihrungsbeispiel als Doppel-
podeste 23', die in Umfangsrichtung unter Ausbildung eines
Verschwenkraumes 25 zwischen ihnen angeordnet sind. Ist
das Gehduse aus Kunststoff gegossen, sind diese Haltepo-
deste 23 vorzugsweise in Form der erwdhnten Doppelpodeste
23' einstlckig mit der Bodenplatte 3 verbunden, das heif3t
stoffschllissig verbunden und werden in einem gemeinsamen
GieBprozess hergestellt (wozu die Podeste in der Regel von
unten her entsprechend des verwendeten Spritzwerkzeuges

offen sind).

Wie aus der Darstellung gemdfs Figur 6 zu ersehen ist, ist
auf der Oberseite der Haltepodeste 23 jeweils eine auf den
benachbarten zweiten Podestturm 23' hin verlaufende offene

Aufnahmevertiefung 27 ausgebildet, in welche eine nachfol-
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gend gezeigte und beschriebene Schwenkachse 29 eines ver-
schwenkbaren Halteelements 13 eingefligt und dartber das

Halteelement 13 verschwenkbar gehalten ist.

Die Verankerung eines derartigen Halteelementes 13 in die
erwdhnten Aufnahmevertiefungen 27 ist dabei aus der rdum-
lichen Darstellung gemafs Figur 7 2zu ersehen, die bei-
spielsweise vier bereits eingesetzte Halteelemente 13
zeigt, welche im gezeigten Ausfihrungsbeispiel jeweils
einen Achsbolzen 13a umfassen, der in Querrichtung zu dem
Halteelement 13 Uber dieses Ubersteht und in den beiden
aufeinander zu weisenden taschenfdérmigen Aufnahmevertie-
fungen 27 eines Doppelpodestes 23' eingesetzt ist. Da
diese Aufnahmevertiefung 27 jeweils an ihren von einander
wegweisenden Aufenseiten verschlossen sind und/oder der
Abstand zwischen den beiden Einzeltlirmen des Doppelpodes-
tes 23' der Breite der verschwenkbaren Haltelemente 13
entspricht oder geringfigig gréfler ist, wird dadurch ein
betreffendes Halteelement 13 um seine Achsbolzen 13a durch
die eine Schwenkachse 29 definiert ist, in der Aufnahme-

vertiefung 27 frei schwenkbar gehalten.

Figur 7 zeigt dabei die Anordnung mit allen vier einge-
setzten verschwenkbaren Halteelementen 13, wobei Figur 8
die entsprechende Darstellung zeigt, jedoch noch mit einer

zusdtzlich vorgesehenen Kraft- und Federeinrichtung 31.

Wie aus Figur 8 zu ersehen ist, ist jedem einzelnen Hal-
teelement 13 eine separate Kraft- oder Federeinrichtung 31
zugeordnet, im gezeigten Ausfihrungsbeispiel in Form einer
auf Zug beanspruchten Federeinrichtung 3la, namlich hier
in Form einer Schraubenfeder, die in Figur 8a nochmals

separat dargestellt ist.



10

15

20

25

30

WO 2012/100787 PCT/EP2011/000308

16

Jede dieser Kraft- oder Federeinrichtungen 31, 3la sind
dabei mit ihrem innenliegenden Einhdngende 31b an dem
jeweils einen Hebelarm 13b eines Halteelements 13 einge-
hangt, das heifit bevorzugt an dem dem unteren Ende der
Bodenplatte 3 naher liegenden Hebelarm 13b des jeweiligen
Halteelementes 13. Wie aus der vertikalen Schnittdarstel-
lung in einer die Zentralachse 109 aufnehmenden Ebene
gema Figur 9a und 9b zu ersehen ist, ist in dem ver-
gleichsweise kurz gehaltenen Hebelarm 13b unterhalb der
eigentlichen Schwenkachse 29 (hier gebildet durch den zum
Halteelement 13 gehdrenden Achsbolzen 13a) ein parallel
dazu verlaufender Einhangbolzen 34 ausgebildet, in welchem
das teilkreisfdrmige Einhdngende 31b der Kraft- oder Fe-

dereinrichtung 31 eingehdngt werden kann.

Das gegenuberliegende, das heiffit aufenliegende Einhangende
31c wird an einem entsprechenden gehduseseitigen Einhang-
abschnitt 35 vorzugsweise in Form eines gehauseseitigen
Einhdngbolzens 35' eingehangt, der ebenfalls wieder par-
allel zu dem inneren Einhdngbolzen 34 und damit auch zu

den Achsbolzen 13a der Schwenkachse 29 verlauft.

Der erwahnte auflenliegende Einhangbolzen 35' wird dabei
Uber zwei seitlich beabstandete und mit der Bodenplatte
verbundenen Abstitzungen 37 gehalten, die mit einer radial
nach aufien weisenden Ausnehmung 37a versehen sind, in
welche der erwdahnte gehduseseitige d&duflere Einhangbolzen
35' eingehangt ist, so dass sich zwischen diesem Einhdang-
bolzen und damit Uber die Abstitzung 37 die Kraft- oder
Federeinrichtung 31 jeweils auflen an dem Gehduseboden, das
heifit der Gehduseplatte 3 und innen an dem unterhalb der
Schwenkachse 29 des Hebelarms 13b eines Halteelements 13

abstitzt (siehe Figur 8).
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Da die Federeinrichtung 31, 31la auf Zug beansprucht ist,
mit vergleichsweise hohen Zugkradften, werden die aus den
Zeichnungen ersichtlichen verschwenkbaren Halteelementen
13 in ihre nach innen aufeinander 2zu verschwenkte Aus-

gangsstellung vorgespannt gehalten.

Aus den Darstellungen und insbesondere der vergréferten
Detaildarstellung gemafs Figur 10 ist dabei ein einzelnes
hebelfdérmiges Halteelement 13 wiedergegeben, und zwar mit
seinem die Schwenkachse 29 bildenden Achsbolzen 13a, mit
dem darunter befindlichen in Figur 10 abgebildeten unteren
Hebelarm 13b und mit dem sich demgegeniber in sehr viel
groferer Lange oder HOhe erstreckenden oberen Hebelarm
13c, der in Seitenansicht bumerangahnlich, das heift mit
einer auf die Zentralachse 109 zuweisenden konvexen Form-

gebung gestaltet ist.

Dadurch ergibt sich in der Ausgangsstellung gemaff den
Figuren 1, 8 oder 9 zwischen den oberen Endabschnitten der
Halteelemente 13 ein nach oben weisender trichterfdédrmiger
Aufnahmeraum, in dessen Bereich die oberen Hebelabschnitte
13d voneinander weg verlaufen oder divergieren, worauf

spater noch eingegangen wird.

Der gemafy Figur 10 gezeigte Verschwenkhebel ist beispiels-
weise aus Kunststoff gegossen und kann beispielsweise aus
zweil Halften bestehen, die l&ngs der Verbindungsebene 39
miteinander verbunden werden, wobei zur Erhdhung der Stei-
figkeit des Halteelements eine Vielzahl von Offnungen 40
und dadurch gebildeten Stegen 41 ausgebildet sein kénnen.
An seiner nach innen (d. h. in eingebauter Funktionsstel-
lung zur Zentralachse 109) weisenden Klemm- und/oder Wirk-

abschnitt 42 kann das Halteelement 13 mit einer nutfdrmi-
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gen Vertiefung 42a versehen sein, wodurch zwei 1leicht
beabstandete Seitenstege 42b entstehen, die dann an einem
Baumstamm zu dessen Fixierung anliegen, d. h. am Aufen-
umfang eines zu fixierenden Baumstammes angepresst gehal-

ten werden.

Aus dem geschilderten Aufbau geht hervor, dass die Halt-
elemente 13 in einen relativ kurzen unteren Hebelarm 13b
und einen dem gemafl sehr viel langeren oberen Hebelarm 13c
gegliedert sind, wobei 2zwischen diesen beiden Haltearm-
abschnitten 13b, 13c die eigentliche Schwenkachse 29 mit
dem Achsbolzen 13a ausgebildet ist. Der kurze untere He-
belarm 13b ist aber v6llig ausreichend, um im Zusammen-
spiel mit den Federeinrichtungen 31, 3la die ausreichend
groflen Schwenk- und Anpresskrafte zu erzeugen, mit denen
der jeweils obere Hebelarm 13c vor allem mit seinem Klemm-
und Wirkabschnitt 42 dann am AuRenumfang eines Baumstammes
angepresst gehalten wird. Dabei ist die Schwenkachse 29
auf den Haltepodesten 23 in einer Hbhe angeordnet, dass
das untere Ende der unteren Hebelarme 13b die Bodenflache
des Gehausebodens 3 nicht berithrt. Die Verhdltnisse kénnen
dabei derart sein, dass die hdhere Lange des oberen Hebel-
arms 13c im Verhdltnis zur Lange des unteren Hebelarms 13b
mehr als das Zweifache, insbesondere mehr als das Dreifa-
che, Vierfache, Funffache oder sogar mehr als das Sechs-
fache betragt. Andererseits kann die Lange des oberen
Hebelarms 13c im Verhdltnis zum unteren Hebelarm 13b auch
kleiner als das Zehnfache, und insbesondere kleiner als
das Neunfache, Achtfache, Siebenfache, Sechsfache, Funffa-
che und Vierfache sein. Beliebige Verhdaltnisse insbesonde-

re im vorstehend genannten Rahmen sind méglich.

Bel einer derartigen Anordnung verlauft dann auch der
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Federkraftspeicher 31 in unmittelbarer Nahe oberhalb des
Gehausebodens 3, so dass dadurch geniigend Einbauraum fiur

die nachfolgend noch erdrterten Einbauteile bleibt.

Nachfolgend wird der weitere Aufbau des Standers ein-
schliefflich seiner Fixier- und Arretiereinrichtung be-

schrieben.

Dabei zeigt Figur 11, dass in Erganzung zu den Figuren 7
und 8 nunmehr im gezeigten Ausfihrungsbeispiel parallel
und oberhalb def jeweiligen Federeinrichtung 31 eine Bru-
cke 45 vorgesehen ist, die vorzugsweise in Radialrichtung
verlauft und in axialer Draufsicht in unmittelbarer ra-
dialer Verlangerung zu dem jeweiligen zugehdrigen Haltee-

lement 13 angeordnet ist.

Die jeweilige Brlcke 45 ist dabei innenseitig Uber eine
Tragereinrichtung 46 gehalten und abgestitzt, die auf der
Oberseite der jeweils ein Halteelement 13 lagernden Halte-

podestes 23 aufgesetzt und dort verankert ist.

Aus der vergrdfRerten Detaildarstellung gemaff Figur 12 ist
dabei zu ersehen, dass die Tragereinrichtung 46 mit nach
unten vorstehenden Vorspringen 47 versehen ist, die in
Seitenansicht eine konkave Ausnehmung 47a aufweisen. Diese
Vorsprunge 47 sind in Lange und Breite so bemessen, dass
sie in die entsprechenden Aufnahmevertiefungen 27 auf der
Oberseite der betreffenden Doppelpodeste 23, 23' eingrei-
fen, wodurch der ebenfalls in die Aufnahmevertiefung 27
der Doppelpodeste 23' zuvor eingesetzte Achskdrper 13a
eines Halteelementes 13 gegen ein unbeabsichtigtes Anheben
aus der Aufnahmevertiefung 27 heraus gesichert gehalten

ist.
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Dabei wird die Bricke 45 an den Doppelpodesten 23' bei-
spielsweise Uber nicht nadher gezeigte Schrauben gesichert,
die Uber Bohrungen 48 in der Trdagereinrichtung 46, in die
darunter befindlichen Bohrungen 23a auf der Oberseite der
Doppelpodeste 23' eingedreht werden kdénnen. Diese Bohrun-

gen 23a sind beispielsweise in Figur 8 ersichtlich.

Auflen liegt die jeweilige Brucke 45 auf gehduseseitigen
Abstltzpodesten 49 auf (Figur 8), die jeweils an der In-
nenseite mit der umlaufenden Gehdausewand 3b sowie mit dem
Boden 3 verbunden sind, das heif’t vorzugsweise wiederum
einstickig bzw. stoffschlissig mit diesem ausgebildet
sind. Diese Abstltzpodeste 49 weisen oben liegend ein
Auflager 49a auf, auf welchem die Brlcke 45, hier mit
ihren stegfdérmigen Vorsprungen 45a (in welche untenliegen-
de Ausnehmungen 45b ausgebildet sind, aufliegen und abge-

stutzt sind).

Aus Figur 13 ist nunmehr zu ersehen, dass auf die jeweils
so gebildete Bricke 45 ein mit dem jeweiligen verschwenk-
baren Halteelement 13 radial verschiebliches Eingriffs-
element 51 vorgesehen ist, welches anhand von Figur 13a im

Detail in grdéRBerer Darstellung wiedergegeben ist.

Das Eingriffselement 51 ist dabei bevorzugt platten-,
latten-, streifen, stab- oder stegfdrmig gestaltet, weist
innenliegend einen Verankerungsabschnitt 51a auf, der in
der gezeigten Ausfihrungsform bolzenfdrmig gestaltet und
quer 2zur Langserstreckung des Eingriffselementes 51 vor-

stehende Achsstummel 51b aufweist.

Wie bereits aus der vergréRerten Detaildarstellung eines

verschwenkbaren Halteelementes 13 gemaff Figur 10 zu erse-
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hen ist, umfasst das jeweilige Halteelement 13 beabstandet
zum Achsbolzen 13a zwei zum Achsbolzen 13a versetzt lie-
gende parallele Einhadngéffnungen oder Einhangdsen 13e auf,
die langlochartig gestaltet sind, und in die die erwahnten

Achsstummel 51b des Eingriffselementes 51 eingreifen.

Das stegfdédrmige Eingriffselement 51 liegt dabei auf der
mit Querstegen 45c versehenen Brlicke 45 auf, also z. B.
auf der dadurch gebildeten Bruckenfldche 45d oder dem
dadurch gebildeten Bruckenboden 45d, der durch die erwahn-
ten Seitenldngsstege 45e begrenzt ist. Im gezeigten Aus-
fihrungsbeispiel jedoch 1liegt das jeweilige Eingriffs-
element 51 auf den beiden mit Seitenversatz vorgesehenen
Seitenlangsstegen 45e auf, wobei das betreffende Ein-
griffslemenet 51 an seiner Unterseite einen nach innen
verlaufenden Einsprung 56 aufweist, so dass ein unterer
Eintauchabschnitt 51c (siehe Figur 13a) an dem Eingriffs-
element 51 ausgebildet ist, der zwischen den beiden er-
wahnten Seitenlangsstegen 45e der Brucke 45 eintaucht.
Diese Stege 45e bilden quasi eine Fiuhrungseinrichtung 145
fir das steg- oder plattenfdrmige Eingriffselement 51, das
darauf langs oder beziglich der gesamten Anordnung radial
verschieblich ist, je nachdem welche Verschwenkstellung

das Halteelement 13 einnimmt.

Wie insbesondere aus der vergréfRerten Detaildarstellung
gemal Figur 13a auch hervorgeht, ist das Eingriffselement
51 an seiner einen Langsseite 55 mit einer Rasterung, das
heiflt allgemein mit einem zahnstangendahnlichen Eingriffs-
abschnitt 57 versehen, welcher aus einer Vielzahl von
Vorsprungen 57a und dazwischen ausgebildeten Vertiefungen,
Ausnehmungen oder Nuten 57b gebildet ist, auf deren Funk-

tion spater noch eingegangen wird.
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Nachfolgend wird auf Figur 14 Bezug genommen, in der nun-
mehr in Ergdnzung zu den Figuren 11 und 13 noch eine
Fixier- und Arretiereinrichtung 61 gezeigt ist, die in dem
Ausfiuhrungsbeispiel aus einem Fixier- und Arretierring 61’
besteht, oder diesen umfasst, der um die Zentralachse 109

um ein bestimmtes WinkelmaR verdreht werden kann.

Im gezeigten Ausfihrungsbeispiel weist dabei dieser
Fixier- oder Arretierring eine innenliegend nach unten hin
offene Ringnut 63 auf (Figur 1l4a), worlUber der Fixier- und
Arretierring 62 von oben her auf die teilkreisfdérmigen
AuRenwandabschnitte 16 aufgesetzt werden kann, die also
mit einer Teilhdéhe in die nach unten hin offene Ringnut 63
im Fixier- und Arretierring 62 eintauchen. Mit anderen
Worten wird darlber der Fixier- und Arretierring 61' ge-
halten und kann hiertber in die eine oder andere Richtung
verdreht werden. Dabei lauft der Fixier- und Arretierring
62 oberhalb der Briicke 45 und damit auch oberhalb des
leistenfédrmigen Eingriffelementes 51 hinweg. Dies ist
mbéglich, weil der Durchmesser der kreisfdrmig verlaufenden
Ringnut 63 also letztlich der Durchmesser der kreisfdrmi-
gen Fixier- und Arretiereinrichtunt 61, 61' dem Durch-
messer der in Draufsicht teilkreisfdrmigen AuRenwdnde 16
entspricht, also die umlaufende Nut sowie die eine Teil-
zylinderflache bildende Wandabschnitte 16 in Draufsicht
auf einen gemeinsamen Kreis um die Zentralachse 109, also

um den Dorn 9 herum verlaufend liegen.

Aus der Detaildarstellung gemaff Figur 15 ist zu ersehen,
dass der so gebildete Fixier- und Arretierring 61' an
einer Stelle mit einem radial nach auflen vorstehenden
Betatigungsansatz 65 versehen ist, an welchem nach oben

hin ein Betdtigungselement, das heifft im gezeigten Aus-
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fihrungsbeispiel ein sdaulenfdérmiges Betatigungselement 65'
vorsteht, welches eine Hbhe aufweist, dass durch ein in
Figur 1 oder in Figur 2 gezeigtes in Umfangsrichtung ver-
laufendes Langloch 69 (welches leicht bogenférmig gestal-
tet sein kann) uUber den Gehausedeckel 5 nach oben Uber-

steht.

Schliefflich wird auch noch unter Bezugnahme auf Figur 16
darauf verwiesen, dass noch eine zusatzliche Vorspannein-
richtung 71 vorzugsweise in Form einer auf Zug beanspruch-
ten Federeinrichtung 7la, beispielsweise in Form einer
Schraubenfeder 71b vorgesehen ist, die an ihrem einen Ende
ebenfalls gehauseseitig, das heifst gehduseinnenseitig,
insbesondere an dem Gehauseboden 3 zumindest mittelbar
eingehangt und verankert ist (im gezeigten Ausfihrungsbei-
spiel an einem Zapfen 70, der z. B. mit dem Gehduseboden
3 oder hier auf einem Abstitzpodest 49 ausgebildet ist),
wobei ihr gegeniberliegendes Ende 71d an dem Fixier- und
Arretierring 61' angreift, das heift im gezeigten Aus-
fihrungsbeispiel an dem Betdtigungsansatz 65 des Fixier-
und Arretierrings 61'. Die Feder ist dabei zumindest uber-
wiegend, d. h. mit ihrer grdéfleren Komponente in Umfangs-
richtung 1liegend ausgerichtet, wodurch der Fixier- und
Arretierring 61' in Umfangsrichtung gemadff Figur 16 in
Pfeilrichtung 76 vorgespannt ist und bis zum Erreichen

eines Anschlages verdreht wird oder werden kann.

Wie dabei aus Figur 16 zu ersehen ist, weist der Fixijier-
und Arretierring 61' nach unten vorstehende, im gezeigten
Ausflihrungsbeispiel stegfdrmige Rast- und/oder Sperrvor-
sprunge 79 auf. Diese sind im Bereich der erwahnten Ein-
griffselemente 51 angeordnet. Wird der Fixier- und Arre-

tierring 61' in seine Verriegelungsstellung verdreht, also
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gemafl der Pfeildarstellung 76 in Figur 16, so kann dieser
Ring unter Unterstltzung oder auch durch die Kraft der
Vorspanneinrichtung 71 so weit in Pfeilrichtung 76 ver-
dreht werden, bis die erwdhnten Rastelemente und/oder nach
unten vorstehende Sperrvorsprunge 79 mit ihrer vorlaufen-
den Riegelkante 79a bei entsprechender Stellung der ver-
schwenkbaren Halteelemente 13 und dabei bei der entspre-
chenden davon abhdngigen Verstelllage der Eingriffselemen-
te 51 in eine der mehreren Ausnehmungen, Vertiefungen oder
Nuten bzw. Abstande 57b zwischen den Vorsprlingen 57a des
Eingriffsabschnitts 57 des betreffenden Eingriffselements
51 eingreifen, bis die Verriegelungskante 79a an dem Boden
der jeweiligen Vertiefung 57b des Eingriffselements 51
anliegt. Durch diesen Anschlag wird eine weitere Ver-
schwenkung des Fixier- und Arretierrings 61 in Pfeilrich-
tung 76 unterbunden, wobei in dieser Stellung das betref-
fende Eingriffselement 51 und damit das mit dem Eingriffs-
element 51 verbundene Halteelement 13 weder nach innen

noch nach auffen weiter verschwenkt werden kann.

Nachfolgend wird auf die Funktionsweise des so gebildeten

Standers eingegangen.

Soll beispielsweise ein Christbaum in dem geschilderten
Stander verankert werden, muss zundchst die ringfdrmige
Fixier- und/oder Arretiereinrichtung 61, 61' durch Er-
greifen des Betdtigungselementes 65', welches Uber den
Betatigungsansatz 65 mit dem eigentlichen Fixier- und/oder
Arretierring 61' verbunden ist, entgegen der Kraft der
Vorspanneinrichtung 71 entgegen der Pfeilrichtung 76 in
Figur 16 so um die Zentralachse 109 verdreht werden, dass
die Rastelemente oder Sperrvorspringe 79, die mit dem

Fixier- und Arretierring 62 mitbewegt werden, aufer Ein-
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griff mit dem jeweiligen Eingriffsabschnitt 57 des Ein-

griffelementes 51 gelangen.

In dieser Stellung kann dann ein Baumstumpf von oben nach
unten zentral in den geschilderten Stander abgesenkt wer-
den, wobei die im gezeigten Ausfihrungsbeispiel vier Halt-
elemente beim Aufsetzen des unteren Endes eines Baums-
tumpfes durch die divergierende Anordnung der Haltelemente
13, d. h. deren obere Hebelarme 13c und dabei vor allem
auch deren Klemm- und Wirkabschnitte 42 radial nach aufien
verschwenkt werden. Wahrend der radialen Auswartsver-
schwenkung der Halteelemente kann dabei der Stumpf eines
zu fixierenden Baumes weiter abgesenkt werden, bis dieser
gegebenenfalls auf die eingangs erwdhnten Rampen 20
und/oder den Zentraldorn 9 auflauft und damit mdéglichst

mittig vorfixiert wird.

Wahrend dieser Absenkbewegung liegen stets die nach innen,
d. h. auf der Zentralachse 109 zugerichteten konvexen
Klemm- und Wirkabschnitte 42 (also die so genannten Aufla-
geabschnitte 42) der verschwenkbaren Halteelemente 13,
d. h. insbesondere die Kanten der Seitenwangen 42b der
oberen Hebelarme 13c der betreffenden Halteelemente 13 am
AufRenumfang des zu fixierenden Baumstumpfes an. Die jewei-
ligen Halteelemente 13 werden dabei durch die hohen Krafte
der Kraft- und/oder Federeinrichtung 31 mit ihrem oberhalb
der Verschwenkachse 29 ausgebildeten Haltearm 13c auf den
AufRenumfang eines zu fixierenden Baumstammes vorgespannt
angedrickt gehalten, kénnen aber Unebenheiten oder Un-
regelmafRigkeiten am Auflenumfang eines Stammes folgen und
ausgleichen, weil jedes Halteelement 13 unabhdngig vom
anderen eigenstadndig unter Wirkung der Vorspannkrafte der

ihn zugeordneten Kraft- und Federeinrichtung 31 ver-
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schwenkt und am Auffenumfang des Baumstumpfes angepresst

gehalten wird.

Ist der Baumstumpf bis in seine endgultige Lage abgesenkt
und taucht dabei in einer Teilhéhe in den Zentraldorn 9
ein, so dass er radial nicht mehr verrutschen kann, kann
dann die erwdhnte Fixier- und Arretiereinrichtung 61 in
ihre Verriegelungsstellung gebracht werden. Dazu wird
wiederum das obere Ende des sdulenfdrmig lUber den Gehaus-
edeckel uUberstehenden Betadtigungselementes 65' ergriffen
und nunmehr gemdf der Pfeilrichtung 76 in Figur 10 um die
Zentralachse 109 verdreht, und zwar unter Unterstutzung
der separat vorgesehenen Vorspanneinrichtung 71, bis die
erwdhnten Rastelemente oder Sperrvorsprunge 79 der Fixier-
und Arretiereinrichtung 61 mit dem Eingriffsabschnitt 57
des Eingriffelements 51 wechselwirkt und dieses gegen eine
Radialverschiebung (bezogen auf die Zentralachse 109)
sperrt. In dieser Stellung kénnen dann auch die ver-
schwenkbaren Halteelemente 13 nicht weiter nach aufien
verschwenkt werden, so dass der Baumstumpf endgultig fi-

xiert und gesichert ist.

Nur der Vollstandigkeit halber wird erwdhnt, dass die
Fixier- und Arretiereinrichtung 61 auch v6llig unter-
schiedlich ausgebildet sein kann, mit anderen Worten also
nicht zwingend die Verwendung eines Fixier- oder Arretier-

rings bedarf.

So ware es beispielsweise auch méglich, dass fur die Fi-
xierung und Arretierung eines entsprechenden Eingriff-
elementes 51 jeweils ein separater verschwenkbarer Hebel
vorgesehen ist, wie dies schematisch anhand der Seitendar-

stellung gemdf? Figur 17 gezeigt ist. Ein derartiger Sperr-
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hebel 61" kénnte beispielsweise um eine Arretierachse 83
verschwenkt werden, wobei auch hier jeder Sperrhebel 61"
Uber eine Vorspanneinrichtung 71 beispielsweise in Arre-
tierstellung vorgespannt sein kann, der in Arretierstel-
lung mit seinem Eingriffsabschnitt 79 in Form eines Rast-
elements oder Sperrvorsprungs 79 in die entsprechende
zahnstangenahnlichen Vertiefungen und Ausnehmungen des

Eingriffabschnittes 57 des Eingriffelementes 51 eingreift.

Beispielsweise Uber eine gemeinsame Betdtigungseinrichtung
in Form eines Zughebels, von dem ausgehend Spannseile zu
jedem einzelnen Verriegelungshebel 61" verlaufen, kdénnte
der jeweilige Verriegelungshebel 61" entgegen der Kraft
der Vorspanneinrichtung aus seiner in Figur 17 gezeigten
Verriegelungsstellung 71 in seine in Figur 18 gezeigte
Of fnungsstellung verschwenkt werden, in der dann das je-
weilige Eingriffselement 51 wieder freigegeben um mit dem

zugehdérigen Halteelement verstellt werden kann.

Gerade im =zuletzt genannten Falle wdre es auch mdglich,
dass der Verriegelungshebel 61" mit einem zahnstangen-
dhnlichen aus Vorspringen und Vertiefungen versehenen
Pressabschnitt ausgestaltet ist, wobei dann das Eingriffs-
element 51 an seinem Eingriffsabschnitt 57 beispielsweise
mit nur einem vorstehenden Rastelement oder Vorsprung 79
versehen sein muss, welches mit dem entsprechenden Rast-

abschnitt des Verriegelungshebels zusammenwirkt.

Abweichend von den gezeigten Ausfihrungsbeispielen kdénnen
die erwdhnten auf Zug beanspruchten Kraft- oder Federein-
richtungen auch durch entsprechende auf Druck beanspruchte
Kraft- oder Federeinrichtungen ersetzt werden, wenn diese

in entsprechend umgekehrter Wirkrichtung vorgesehen sind,
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also beispielsweise bezogen auf die verschwenkbaren Halt-
elemente 13 innenliegend (also auf der Zentralachse 109
und damit dem Zentrierdorn 9 zugewandt liegenden Seite der
Haltelemente 13) angeordnet sind und von innen her versu-
chen, den jeweils unteren Hebelarm 13b ebenso wie die
geschilderten auf Zug beanspruchten Federeinrichtungen mit
einer radial nach aufden gerichteter Wirkung zu verstellen,
um also die oben liegenden Hebelarme 13c unter Druckanlage

am AuRenumfang eines zu fixierenden Stammes zu halten.

Die anhand der Zeichnungen beschriebenen Zugfedern 31, 31la
oder die vorstehend erwahnten auch auf Druck wirkenden
Federeinrichtungen kénnen auch oberhalb der Verschwenk-
achse 29 vorgesehen sein, wobei auf Zug gerichtete Feder-
einrichtungen dann auf der der Zentralachse 109 zugewandt
liegenden Seite der Haltelemente 13 und die auf Druck
arbeitenden Federeinrichtungen Kraft- und/oder Federein-
richtungen 31 auf der zur Zentralachse 109 entfernt lie-
genden Seite der jeweiligen Haltelemente vorgesehen sein
missten, sofern nicht Umlenkeinrichtungen zwischen den
Kraft- und/oder Federeinrichtungen und den verschwenkbaren

Haltelementen vorgesehen sind.

Die erwahnten Federeinrichtungen 31, 3la, die Fixier-
und/oder Arretiereinrichtung 61 sowie die vorgesehene
zusatzliche Federeinrichtung 71, 71a, 71b kénnen auch an
anderer Stelle jeweils abgestiitzt sein, d. h. mit den
betreffenden Elementen direkt oder mittelbar unter 2Zwi-
schenschaltung weiterer Kraftlbertragungseinrichtungen
abgestitzt sein. Das gleiche gilt auch fir das Eingriffs-
element 51, das direkt mit dem betreffenden Haltelement 13
verbunden oder durch Zwischenschaltung weiterer Kraftiber-

tragungseinrichtungen gekoppelt sein kann. Schliefflich
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kann ein entsprechendes Eingriffselement auch direkt an
einem Haltelement 13 ausgebildet sein. Beschrankungen

bestehen auch in soweit nicht.

Schliefflich wird an dieser Stelle auch noch angemerkt,
dass die Fixier- und Arretiereinrichtung so ausgebildet
sein kann, dass sie zumindest die Hebelarme, d. h. die
oberen Hebelarme (13c) gegen ein Verschwenken von der
Zentralachse weg sperren und fixieren, da in umgekehrter
Richtung die Hebelarme Uber ihre Klemm- und Wirkabschnitte
ohnehin am Auflenumfang eines zu fixierenden Baumstammes
anliegen. Im gezeigten Ausfihrungsbeispiel wird die
Arretier- und Fixiereinrichtung aber in beiden Richtungen,
also radial nach auflen wie radial auf die Zentralachse zu

verlaufend.

Dariber hinaus kénnen noch weitere Mafnahmen vorgesehen
sein, wie beispielsweise ein Wasserstandsanzeiger 85. Eine
Gesamtanordnung ist derart, dass der topffdrmige Gehduse-
boden bei Bedarf nicht nur mit Sand beschwert, sondern
beispielsweise auch mit Wasser beflillt werden kann, was
hilft, dass ein zu fixierender Nadelbaum weniger schnell

nadelt.

Der geschilderte Stdnder kann bevorzugt Uberwiegend oder
ganz aus Kunststoff gefertigt, insbesondere gegossen sein.
Zumindest kann das Gehduse 1 und dabei vor allem der Ge-
hauseboden 3 aus einem einteiligen Kunststoffteil her-
gestellt, insbesondere aus Kunststoff gegossen sein, und
zwar bevorzugt mit allen in der Darstellung gemafs Figur 6
gezeigten Innenaufbauten. Dabei kénnen zumindest einzelne
Teile der in Figur 6 gezeigten Innenaufbauten auch nach-

traglich eingebaut werden, insbesondere mittels Schraubbe-
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festigungen befestigt werden.

Die weiteren anhand der nachfolgenden Figuren 7 folgende
gezeigten Einbauteile kénnen fir sich genommen ebenfalls
aus Kunststoff hergestellt und insbesondere gegossen sein.
Bestimmte Einbauteile kénnten gegebenenfalls auch aus
anderen Materialien gefertigt sein, beispielsweise Metall.
Dies gilt beispielsweise flir die Fixier- und Arretierein-
richtung 61, 61' oder beispielsweise fir die Bolzen, die
als Abstutzelemente zum Einhdngen von Federeinrichtunen

verwendet werden, wie beispielsweise der Einhangbolzen 35.
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Patentanspriiche:

1. Stander zum Aufspannen von stabfdérmigen Teilen, ins-

besondere von Christbaumen, mit folgenden Merkmalen

mit einem Gehause (1) mit einem Gehduseboden (3},
mit mehreren um eine Zentralachse (109) eines im
Gehduse (1) gebildeten Aufnahmeraums (17) herum
versetzt liegenden Haltelementen (13), die mit
ihren oberhalb ihrer Schwenkachse (29) vorgesehe-
nen Klemm- und Wirkabschnitten (42) wvon der Zen-
tralachse (109) weg bzw. auf diese zu verschwenk-
bar sind,

mit einer Kraft- und/oder Federeinrichtung (31),
woruber die Halteelemente (13) in Richtung der
Zentralachse (109) vorgespannt sind,

die Haltelemente (13) weisen einen oberen Ab-
schnitt auf, der von unten nach oben verlaufend
divergierend zur Zentralachse (109) ausgerichtet
ist,

es ist eine Fixier- und/oder Arretiereinrichtung
(61) vorgesehen, die zwischen einer Freigabestel-

lung und einer Arretierstellung verstellbar ist,
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derart, dass die oberhalb der Schwenkachse (29)
vorgesehenen Klemm- und Wirkabschnitte (42) der
Halthebel (13) in der Arretierstellung der Fixier-
und oder Arretiereinrichtung (61) zumindest gegen
ein Verschwenken von der Zentralachse (109) weg
gesperrt sind, wohingegen in Freigabestellung der
Fixier- und/oder Arretiereinrichtung (61) die
Haltelemente (13) um ihre Schwenkachse (29) ver-
schwenkbar sind,

gekennzeichnet durch die folgenden weiteren Merkmale:

- die Haltelemente (13) weisen einen unterhalb ihrer
Schwenkachse (29) verlaufenden Hebelarm (13b) und
einen oberhalb der Schwenkachse (29) verlaufenden
Hebelarm (13c) auf,

- die auf das jeweilige Haltelement (13) zumindest
mittelbar einwirkende Fixier- und/oder Arretier-
einrichtung (61) ist von der auf das jeweilige
Haltelement (13) einwirkende Kraft- und/oder Fe-
dereinrichtung (31) getrennt ausgebildet,

- die Fixier- und/oder Arretiereinrichtung (61)
wirkt direkt oder mittelbar mit dem oberhalb der
Schwenkachse (29) vorgesehenen Hebelarm (13c¢) des
Halteelements (13) zusammen, und

- die Kraft- und/oder Federeinrichtung (31) wirkt
direkt oder mittelbar mit dem unterhalb der
Schwenkachse (29) vorgesehenen Hebelarm (13b) des

Haltelements (13) zusammen.

2. Stander nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass
flir die Haltelemente (13) mehrere Kraft- und/oder Feder-
einrichtungen (31) vorgesehen sind, vorzugsweise fir jedes

Halteelement (13) eine separate Kraft- und/oder Federein-
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richtung (31).

3. Stander nach Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet, dass
die Kraft- und/oder Federeinrichtung (31) aus einer Zugfe-
der (3la) besteht, die zum einen an dem unterhalb der
Schwenkachse (29) ausgebildeten Hebelarm (13b) des Halt-
elements (13) zum einen und an einem mit dem Geh&auseboden
(3) direkt oder mittelbar verbundenen Abstltzung (35) zum
anderen eingehdngt ist, der 2zur Zentralachse (109) ent-

fernter liegt.

4. Stander nach Anspruch 3, dadurch gekennzeichnet, dass
mit dem Gehduseboden (3) Abstitzungen (37) verbunden oder
daran befestigt sind, worlUber die Kraft- und/oder Feder-
einrichtung (31) insbesondere in form einer Zugfederein-
richtung (31la) abgestltzt ist, vorzugsweise an einem an
der jeweiligen Abstitzung (37) gehaltenen Einhangbolzen

(35, 35') eingehangt ist.

5. Stander nach einem der Ansprliche 1 bis 4, dadurch ge-
kennzeichnet, dass die Fixier- und/oder Arretiereinrich-
tung (61) mit einem Eingriffselement (51) zusammenwirkt,
welches mit dem jeweils zugehdérigen Haltelement (13) vor-
zugsweise gelenkig verbunden ist, und welches auf einer

Fihrungseinrichtung (145) verschieblich gelagert ist.

6. Stander nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, dass
das Eingriffselement (51) auf einer Brilickeneinrichtung
(45) verschieblich gelagert ist, die oberhalb der Kraft-
und/oder Federeinrichtung (31) mit nach auRen gerichteter
Radialkomponente verlauft, vorzugsweise in Draufsicht

deckungsgleich zu der darunter befindlichen Zugfederein-
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richtung (3la) angeordnet ist.

7. Stadnder nach einem der Anspriuche 1 bis 6, dadurch ge-
kennzeichnet, dass die Bruckeneinrichtung (45) an der der
Zentralachse (109) zugewandt 1liegenden Seite auf einem
Haltepodest (23) verankert und befestigt ist, in welchem
eine Verschwenkausnehmung (25) zur Aufnahme der Schwenk-

achse (29) der Haltelemente (13) gelagert ist.

8. Stander nach Anspruch 6 oder 7, dadurch gekennzeichnet,
dass die Haltelemente (13) einen Achsbolzen (13a) auf-
weisen oder auf diesen verschwenkbar angeordnet sind,
wobei der Achsbolzen (13a) in den Verschwenkausnehmungen
(25) des Haltepodests (23) angeordnet und durch die Tra-
geinrichtung (46) der Brucke (45) gegen ein unbeabsichtig-

tes Herausgleiten gesichert ist.

9. Stander nach einem der Anspriche 1 bis 8, dadurch ge-
kennzeichnet, dass in Draufsicht parallel zur Zentralachse
(109) teilkreisfdrmige einen Ausschnitt eines Zylinderman-
tels bildenden Wandabschnitte (16) vorgesehen sind, die in
Umfangsrichtung auf einem konzentrischen um die Zentral-
achse (109) verlaufenden Kreis beabstandet zueinander
angeordnet sind, und dass auf den so gebildeten teilkreis-
férmigen Auflenwdnden (16) die in Draufsicht kreisfdérmige
Fixier- und Arretiereinrichtung (61) um die Zentralachse

(109) verdrehbar angeordnet und gehalten ist.

10. Stander nach Anspruch 9, dadurch gekennzeichnet, dass
die Fixier- und/oder Arretiereinrichtung (61) vorzugsweise
in Form eines Fixier- und/oder Arretierrings (61') in Form

eines Sperrhebels (61") mittels einer Vorspanneinrichtung
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(71) in Arretierrichtung vorgespannt ist.

11. Stander nach einem der Anspruche 1 bis 10, dadurch
gekennzeichnet, dass die Vorspanneinrichtung (71) mit
ihrer gréfieren Erstreckungskomponente in Umfangsrichtung
des Gehduses (1) innerhalb des Gehauses (1) angeordnet

ist.

12. Stander nach einem der Anspriche 1 bis 5, dadurch
gekennzeichnet, dass eine gemeinsame Kraft- und/oder Fe-
dereinrichtung (31) vorgesehen ist, die auf alle Halt-

elemente (13) wirkt.

13. Stander nach einem der Anspriche 1 bis 12, dadurch
gekennzeichnet, dass ein Aufnahmeraum (17) gebildet ist,
in dessen Mitte die Zentralachse (109) verlauft, und der
durch in Draufsicht teilkreisfdérmig ausgebildete eine
Teilfldche eines Zylindermantels bildende Innenwdnde ge-

bildet ist.

14. Stéander nach Anspruch 13, dadurch gekennzeichnet, dass
die in Draufsicht teilkreisfdrmigen Innenwande (15) und
die teilkreisfdrmigen Auflenwédnde (16) in Radialrichtung
von der Zentralachse (109) ausgehend in Radialrichtung
hintereinander liegend unter Ausbildung eines Abstands-

raumes vorgesehen sind.

15. Stander nach einem der Anspriiche 1 bis 14, dadurch
gekennzeichnet, dass die Kraft- und/oder Federeinrichtung
(31) vorzugsweise in Form einer Zugfedereinrichtung (31la)
zumindest ndherungsweise parallel benachbart zur Ober-

oder Innenseite des Gehdusebodens (3) verlauft.
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