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本发明公开了一种矿井水仓污泥收集装置，

包括车体、驱动机构、供电装置、提耙机构、刮板、

承重锚杆、止推锚杆、道轨和行走轮。车体的两侧

面分别设置有多个行走轮，行走轮架设在道轨

上，可沿道轨移动；道轨设置在由承重锚杆、止推

锚杆组成的悬挂支撑座上；承重锚杆固定在水仓

顶板上，止推锚杆垂直于承重锚杆安装在水仓侧

壁上；车体上固定设有驱动机构、供电装置和提

耙机构；驱动机构与行走轮连接，驱动行走轮在

道轨上方进行行走运动；车体下方设有刮板，刮

板与提耙机构相连，提耙机构可控制刮板上下移

动。本发明解决了水仓内不便于安装机械化污泥

收集装置的难题，提高水仓收集污泥的效率。
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1.一种矿井水仓污泥收集装置，其特征在于：包括车体（3）、驱动机构（4）、供电装置

（5）、提耙机构（6）、刮板（7）、承重锚杆（8）、止推锚杆（9）、道轨（10）和行走轮（11）；

所述车体（3）的两侧面分别设置有多个行走轮（11），行走轮（11）架设在道轨（10）上，可

沿道轨（10）移动；所述道轨（10）设置在由承重锚杆（8）、止推锚杆（9）组成的悬挂支撑座上；

所述承重锚杆（8）固定在水仓顶板（2）上，止推锚杆（9）垂直于承重锚杆（8）安装在水仓（1）

侧壁上；

所述车体（3）上固定设有驱动机构（4）、供电装置（5）和提耙机构（6）；所述驱动机构（4）

与行走轮（11）连接，驱动行走轮（11）在道轨（10）上方进行行走运动；所述供电装置（5）分别

与驱动机构（4）、提耙机构（6）相连，向驱动机构（4）和提耙机构（6）提供动力；所述车体（3）

下方设有刮板（7），刮板（7）与提耙机构（6）相连，提耙机构（6）可控制刮板（7）上下移动。

2.根据权利要求1所述的矿井水仓污泥收集装置，其特征在于：所述行走轮（11）包括轮

缘（12）、轮毂（13）和锥形踏面（14），采用单轮缘和锥形踏面结构的行走轮（11）适用于曲线

结构的水仓（1）；所述行走轮（11）的直径由轮外侧向轮内侧逐渐增大，形成锥形踏面（14）。

3.根据权利要求1所述的矿井水仓污泥收集装置，其特征在于：所述行走轮（11）包括轮

缘（12）、轮毂（13）和圆柱形踏面（15），采用双轮缘和圆柱形踏面结构的行走轮（11）适用于

直线结构的水仓（1）；所述行走轮（11）内外侧的直径相等，形成圆柱形踏面（15）。

4.根据权利要求1所述的矿井水仓污泥收集装置，其特征在于：所述驱动机构（4）包括

电机和减速机。

5.根据权利要求1所述的矿井水仓污泥收集装置，其特征在于：所述提耙机构（6）包括

油缸、拉绳和耙架；所述耙架下方固定有刮板（7），油缸通过控制拉绳长度使耙架移动，进一

步带动刮板（7）移动。

6.根据权利要求1所述的矿井水仓污泥收集装置，其特征在于：所述道轨（10）在转弯处

的铺设采用外轨高度加高、内轨轨距加宽的方法；所述外轨高度加高是在道轨（10）外轨原

直线段高度的基础上加高一定的量，使外轨的高度大于内轨的高度；所述内轨轨距加宽是

将道轨（10）的内轨在原直线段轨距的基础上向向心侧移动一定的量，使轨距增大。

7.根据权利要求1-6中任一项所述的矿井水仓污泥收集装置，其特征在于：所述污泥收

集装置采用ExdI的安全标准。
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一种矿井水仓污泥收集装置

技术领域

[0001] 本发明属于煤矿清淤技术领域，具体涉及一种矿井水仓污泥收集装置。

背景技术

[0002] 矿井井下水仓是所有矿井的必备关键构筑物之一，其主要作用是贮存矿井涌出的

地下水和各种因采掘生产而产生的废水，如喷雾降尘废水、冲洗废水、降温废水等，其位置

一般位于矿井的最底处。由于废水中含有大量的沉淀物，经过一段时间，水仓内的沉淀物就

会积满，降低水仓的蓄水能力，因此为保证矿井水仓具有必要的蓄水能力，需要定期对水仓

内的沉淀池进行清理。

[0003] 由于矿井井下水仓、沉淀池的结构较为特殊，在水仓、沉淀池清理淤泥的时候，只

能使用人工清理，耗时费力，为了实现矿井水仓内机械化收集污泥的需要，需要开发一种可

以适应水仓形状和矿井安全规范需要的污泥收集装置。

发明内容

[0004] 为了克服上述现有技术的不足，本发明提供了一种矿井水仓污泥收集装置。

[0005] 本发明采用的技术方案是：一种矿井水仓污泥收集装置，包括车体、驱动机构、供

电装置、提耙机构、刮板、承重锚杆、止推锚杆、道轨和行走轮；

所述车体的两侧面分别设置有多个行走轮，行走轮架设在道轨上，可沿道轨移动；所述

道轨设置在由承重锚杆、止推锚杆组成的悬挂支撑座上；所述承重锚杆固定在水仓顶板上，

止推锚杆垂直于承重锚杆安装在水仓侧壁上；

所述车体上固定设有驱动机构、供电装置和提耙机构；所述驱动机构与行走轮连接，驱

动行走轮在道轨上方进行行走运动；所述供电装置分别与驱动机构、提耙机构分别相连，向

驱动机构和提耙机构提供动力；所述车体下方设有刮板，刮板与提耙机构相连，提耙机构可

控制刮板上下移动。

[0006] 进一步地，所述行走轮包括轮缘、轮毂和锥形踏面，采用单轮缘和锥形踏面结构适

用于曲线结构的水仓；所述行走轮的直径由轮外侧向轮内侧逐渐增大。

[0007] 进一步地，所述行走轮包括轮缘、轮毂和圆柱形踏面，采用双轮缘和圆柱形踏面结

构适用于直线结构的水仓；所述行走轮内外侧的直径相等。

[0008] 进一步地，所述驱动机构包括电机和减速机。

[0009] 进一步地，所述提耙机构包括油缸、拉绳和耙架；所述耙架下方固定有刮板，油缸

通过控制拉绳长度使耙架移动，进一步带动刮板移动。

[0010] 进一步地，所述道轨在转弯处的铺设采用外轨高度加高、内轨轨距加宽的方法；所

述外轨高度加高是在道轨外轨原直线段高度的基础上加高一定的量，使外轨的高度大于内

轨的高度；所述内轨轨距加宽是将道轨的内轨在原直线段轨距的基础上向向心侧移动一定

的量，使轨距增大。

[0011] 进一步地，所述污泥收集装置采用ExdI的安全标准。
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[0012] 本发明的有益效果是：通过设置承重锚杆和止推锚杆，解决水仓内不便于安装机

械化污泥收集装置的难题，提高水仓收集污泥的效率，实现水仓在不停止进水的情况下可

以顺利的对水仓内的煤泥进行收集。

附图说明

[0013] 图1为本发明的结构示意图。

[0014] 图2为本发明的侧面结构示意图。

[0015] 图3为本发明中单轮缘行走轮的结构示意图。

[0016] 图4为本发明中双轮缘行走轮的结构示意图。

[0017] 图中：1、水仓，2、水仓墙壁，3、车体，4、驱动机构，5、供电装置，6、提耙机构，7、刮

板，8、承重锚杆，9、止推锚杆，10、道轨，11、行走轮，12、轮缘，13、轮毂，14、锥形踏面，15、圆

柱形踏面。

具体实施方式

[0018] 为了能更清楚地理解本发明的技术方案，下面结合附图对本发明进一步说明。

[0019] 如图1、图2所示的一种矿井水仓污泥收集装置，包括车体3、驱动机构4、供电装置

5、提耙机构6、刮板7、承重锚杆8、止推锚杆9、道轨10和行走轮11。

[0020] 所述车体3的两侧面分别设置有多个行走轮11，行走轮11架设在道轨10上，可沿道

轨10移动；所述道轨10设置在由承重锚杆8、止推锚杆9组成的悬挂支撑座上；所述承重锚杆

8固定在水仓顶板2上，止推锚杆9垂直于承重锚杆8安装在水仓1侧壁上；承重锚杆8和止推

锚杆9采用了锚固结构，承重锚杆8、止推锚杆9按照水仓顶板2的方向和一定的间距锚固于

水仓1壁上，车体3的重量通过道轨10、承重锚杆8、止推锚杆9由水仓顶板2承受。

[0021] 所述车体3上固定设有驱动机构4、供电装置5和提耙机构6；所述驱动机构4包括电

机和减速机；所述驱动机构4与行走轮11连接，驱动行走轮11在道轨10上方进行行走运动；

所述供电装置5分别与驱动机构4、提耙机构6相连，向驱动机构4和提耙机构6提供动力；所

述车体3下方设有刮板7，刮板7与提耙机构6相连，提耙机构6可控制刮板7上下移动，具体为

提耙机构6包括油缸、拉绳和耙架；所述耙架下方固定有刮板7，油缸通过控制拉绳长度使耙

架移动，进一步带动刮板7移动。

[0022] 优选地，如图3所示，所述行走轮11包括轮缘12、轮毂13和锥形踏面14，即行走轮11

采用单轮缘和锥形踏面结构，适用于曲线结构的水仓1，所述行走轮11的直径由轮外侧向轮

内侧逐渐增大；当单轮缘的行走轮11行走在曲线段的道轨10时，通过道轨对轮缘的挤压和

推动，使污泥收集装置沿道轨10铺设的方向运动；或者如图4所示，所述行走轮11包括轮缘

12、轮毂13和圆柱形踏面15，即行走轮采用双轮缘和圆柱形踏面结构，适用于道轨10为直线

结构的水仓1，所述行走轮11内外侧的直径相等。

[0023] 优选地，所述道轨10在转弯处的铺设采用外轨高度加高、内轨轨距加宽的方法；所

述外轨高度加高是在道轨10外轨原直线段高度的基础上加高一定的量，使外轨的高度大于

内轨的高度；所述内轨轨距加宽是将道轨10的内轨在原直线段轨距的基础上向向心侧移动

一定的量，使轨距增大。

[0024] 优选地，所述污泥收集装置采用ExdI的安全标准，使该污泥收集装置符合在矿井

说　明　书 2/3 页

4

CN 109268064 A

4



下使用安全性的需要。

[0025] 工作原理：驱动机构4驱动车体3移动，进一步带动刮板7移动，利用刮板7将污泥收

集至集泥池，实现矿井水仓内机械刮泥，提高水仓的刮泥效率，减轻人员的劳动强度，给矿

井的安全排水提供了保障。

[0026] 本发明通过设置承重锚杆和止推锚杆，解决水仓内不便于安装机械化污泥收集装

置的难题，提高水仓收集污泥的效率，实现水仓在不停止进水的情况下可以顺利的对水仓

内的煤泥进行收集。

[0027] 以上所述仅是本发明的较佳实施方式，故凡依本发明专利申请范围所述的构造、

特征及原理所做的等效变化或修饰，均包括于本发明专利申请范围内。
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图3
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