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(57)Anotace:

pytliky (5) se dopravuji v zavé§eném stavu do pfidrzovacich
ustroji (1, 3), pfi¢emz kazdy pytlik (5) se uchopi dvéma témito
ustrojimi, a tvar pytliku (5) se zméni vzdjemnym pohybem
pFidrzovacich ustroji (1, 3) vii&i sobé&. Zafizen{ obsahuje
piijimaci jednotky (2) pro pytliky (5) pfivadéné do oteviraci
stanice (8), plnici stanice (9) a uzaviraci stanice (10),
obsahujici dv& pfidrZovaci Gstroji (1, 1a, 3, 3a) na jednu
pfijimaci jednotku (2) pro spoleéné uchyceni pytliku (5) v
jeho horni &asti, pfi¢emz pfidrZovaci tstroji kazdé pfijimaci
jednotky (2) jsou pohybliva vi¢i sobé.
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Zpusob ﬁfﬁfgi?eﬁi—pf¢ zpracov &?kkYCh obalovych pytlikl
N TR K T ?7@4@
Oblast techniky
Vynalez se tykd zplsobu zpracovédni mékkych obalu, zejmé-

na otevirani, plnéni a uzavirani mékkych pytlika v pracovnich
stanicich, nasledujicich za sebou. Vyndlez se také tyka zari-
zeni k provadéni tohoto zpusobu, obsahujiciho skupinu priji-
macich jednotek, Kkterymi Jsou pytliky dopravovany alespon

oteviraci stanici, plnici stanici a uzaviraci stanici.

Dosavadni stav techniky
Pro zpracovani mékkych, nahoru otevrenych obald ve forme

pytlikt, zahrnujici otevfeni a tvarovani plniciho otvoru,
plnéni pytlikd ndplni a nasledné uzavreni pytlika, jsou
pouzivany stroje s jednotlivymi pracovnimi stanicemi, uspora-
danymi v primé radé. Pytliky Jjsou vedeny v prijimacich
jednotkach kolem téchto pracovnich stanic a soucasne je zpra-
covavano nékolik pytlikl, nachadzejicich se v raznych pracov-
nich stanicich. Hmotnost pytlikd je zachycovdna u znamych
zarizeni podeprenim na plose dna prijimaciho zasobniku, to
znamend pytliky Jjsou dopravovany ve vztyCené poloze. Na
prijimacich kontejnerech jsou vytvoreny staciondrni prostred-
ky nebo mechanickd dustroji, slouzici pro otevirani pytliku
a jejich uzavirani zatavovénim nebo svarovanim po naplnéni.
K provadéni této &innosti bezpecnym a spolehlivym vyrobnim
procesem jsou nezbytnd =zarizeni a stroje se sloZitou kon-
strukci. Kromé toho Jje velmi obtiZné spravné manipulovat
s potfebnymi mechanickymi uUstrojimi a odebirat pytliky na
vystupni strané stroje z prijimaciho kontejneru. ProtoZe cela
hmotnost pytliku je podepfena zespodu, musi mit steény pytliku
urditou tuhost a tak musi byt vytvoreny z materialu se speci-
fickou tloustkou, kterd musi byt tim vétsi, ¢&im je také
obalovy pytlik vétsi.

Ukolem vyndlezu Jje proto vyresSit zpusob a zarizeni pro




zpracovavani meékkych oball ve formé pytlika, které by umozZni-
ly jednoduchou a bezpelnou manipulaci s pytliky a které by
mohly byt vyuZity v pripadé pytlikl, které nejsou dostatecné
tuhé.

Podstata vyndlezu
Tento 1Ukol je vyreSen zpusobem podle vyndlezu, Jehoz

znaky jsou obsaZeny ve vyznakové casti patentového néaroku 1,
a zarizenim k provéddéni tohoto zplsobu, jehoZ znaky jsou
obsaZeny ve vyznakové Céasti patentového nédroku 6. Vyhodna
provedeni zplsobu a zarizeni podle vynéalezu jsou obsaZena

v zavislych patentovych narocich.

Podle tohoto hlavniho néroku se pri provadéni zpusobu
podle vyndlezu pytliky dopravuji pridrZovacim ustrojim
v zavédené poloze pracovnimi stanicemi pomoci nejméné dvou
pridrZovacich 4udstroji na Jjeden pytlik a pytlikim se méni
jejich tvar relativnim pohybem prislusnych pridrZovacich
ustroji vaci sobé&. Zménou tvaru se rozumi 2zména vnéjsiho
tvaru pytliku, kterd je disledkem pohybu boénich stén pytliku
od sebe pro umoznéni vhanéni tlakového vzduchu nebo vpravova-

ni néplné.

Zarizeni k provadéni zpusobu m& podstatu vynalezu v tonm,
ze kazda prijimaci jednotka obsahuje nejméné dvé pridrzovaci
ustroji pro drZeni pytliku v jeho horni oblasti v zavésSeném

stavu a pridrzZzovaci uUstroji jsou pohyblivd viaci sobe.

Diky tomu, 2Ze pytliky se dopravujili v zavéseném stavu,
mohou byt dopravovany jednotlivymi pracovnimi stanicemi nezéa-
visle na tloustce svych stén viZdy ve stabilnim a spolehlivé
zachovavaném tvaru. ProtoZe dvé pridrZovaci ustroji, kterymi
je drZen kazdy pytlik, jsou pohyblivé vaci sobé, je mozné
vyvolat oteviraci proces na kazdém pytliku pohybem obou

pridrZovacich ustroji smérem Xk sobé. Pytlik se potom miazZe




znovu napnout a tim uzavrit na hornich okrajich svych obou
bo¢nich stén pohybem obou pridrZovacich ustroji od sebe. Pro
oteviraci a uzaviraci operace nejsou potrebné zadné dalsi

technické prostredky.

Pouziti dvou pridrZovacich dstroji na kazZdém pytliku je
zv1lasté vyhodné, JjestliZe tato pridriovaci dustroji drzi

pytlik blizko jeho horniho okraje.

Dvé pridrZovaci ustroji se vyhodné pohybuji smérem k sobé
pri otevirédni pytliku a naopak pr¥i uzavirédni pytliku, prova-
déném v prvni fazi napnutim hornich okrajl jeho boc¢nich stén,
se pohybuji smérem od sebe. V pribéhu tohoto postupu je mozné
realizovat ruzné pracovni operace bez takového upevnéni,

které by se muselo u dalsiho pytliku ménit.

Pytliky jsou uchyceny jednoduchym zpusobem v pridrZova-
cich dustrojich tak, Ze jsou sevreny v urc¢itém misté. Pro
tento U¢el je zarizeni opatfeno ve vyhodném provedeni svérny-

mi prvky.

V jednoduchém vyhodném provedeni zarizeni podle vynélezu
obsahuje kazdy svérny prvek svérny blok a svérnou cCelist,

pohyblivou vzhledem ke svérnému bloku.

Zarizeni podle vynédlezu dale obsahuje nejmeéné jeden
podlouhly prvni nosi¢ a druhy nosié¢, které jsou umistény
rovnobézné vedle sebe a pohyblivé vaci sobé a prislusné prvni
pridrovaci ustroji prijimaci jednotky Jje upevnéno k prvnimu
nosic¢i a druhé pridrZovaci ustroji Je upevnéno k druhému
nosic¢i. Jeden 2z nosic¢ll Jje vyhodné staciondarni vzhledem
k prijimaci jednotce a druhy z obou nosicli je pohyblivy viaci
prvnimu nosi¢i nebo v jiném provedeni mohou byt oba nosice
pohyblivé vac¢i prijimaci jednotce. Pomoci takovych nosict je

mozZzno ménit vzdadlenost mezi pridrZovacimi uUstrojimi velmi




jednoduchym zpuscbem pro dosazeni pozZadované zmény tvaru

féliového pytliku nebo jiného mékkého obalu.

V jednoduchém vyhodném provedeni zarizeni podle vyndlezu
jsou prvni a druhé nosice opatreny vodicimi kladkami, které
jsou pri posuvu prijimaci jednotky podél pracovnich stanic
vedeny v odpovidajici vodici kulise nebo na ni pro ovladani
pohybu nosicl vacéi sobé, takZe alespon jeden pohyblivy nosic
se mize premistovat vic¢i zbyvajicimu nosic¢i. Vedeni ve vodici
kulise pomoci vodici kladky predstavuje Jjednoduchou mozZnost

ovl&dani pohybu nosict vicéi sobé.

Pro otevirdni jednotlivych svérnych prvkd jsou na svér-
nych Celistech vytvoreny tlacné prostredky, pri jejichz akti-
vaci Jjsou sveérné celisti odddleny od prislusnych svérnych
bloki. Vyhodné Jjsou tlac¢né prostredky opatreny ovlddacim
prvkem a pruzinou, a ovladaci prvek pri odtahovéani proti sile
pruziny odtahuje svérnou celist od svérného bloku. PruZina
zajistuje, zZe pri vyrazeni ovladacde z ¢innosti zUstava svérna
Celist v uzavreném stavu a pytlik tak zlstavad uchycen na svém

misté.

V dalsim jednoduchém rozvinuti vyndlezu prochézi ovlada-
ci prvek svérnym blokem prislusného pridrzovaciho uUstroji

a je pevné spojen se svérnymi cCelistmi.

Ve 2zvlasté vvhodném provedeni vyndlezu obsahuji prvni
a druhé uvolnovaci prostredky, které v pribéhu pohybu priji-
maci jednotky podél téch pracovnich stanic plniciho zarizeni,
na kterych Jjsou pytliky prijimdny nebo ze kterych jsou od-
stranovany, spolupisobi se staciondrnimi uvolnovacimi prvky
takovym zpusobem, Ze tim vyvolany pohyb prvnich a druhych
uvolnovacich prostredku vede k pohybu ovladace proti sile
prislusné pruZiny. Tyto uvolnovaci prostredky, majici odpovi-

dajici wuvolnovaci prvky ve formé protilehlého ¢lenu, tvori




spolehlivy a jednoduchy mechanismus pro oteviréni pridrzZova-

ciho ustroji pred vkladanim pytliku nebo pr¥i jeho odebirani.

Zvlasté Jjednoduché Jje takové konkretni konstrukéni
provedeni, u kterého jsou prvni a druhé uvolnovaci prostredky

tvoreny tycemi, rovnobézZnymi s prvnimi a druhymi nosiéi.

U konkretniho vyhodného provedeni vynalezu je vzdélenost
mezi dvéma pridrZovacimi Ustrojimi v podélném sméru prislus-
nych nosic¢u nastavena ménitelné v zé&vislosti na S$i¥ce pytli-
ku. Plnici zarizeni miZe byt napriklad vyuzZito po jednoduché
Upraveé pro manipulaci s pytliky majicimi rtzné sirky. Zvl1aste
ekonomicky vyhodnd situace nastédva, JestlizZe Jje skupina
prijimacich jednotek usporddédna v jedné radeé, kolmé na smér
pohybu, a prochédzi pracovnimi stanicemi soucasné a synchroni-
zované. V jednoduchém vyhodném provedeni Jjsou prvni nosice
a druhé nosice vytvoreny v kazdé radé prijimacich jednotek.
Tim je moZno jednoduchym a spolehlivym zplsobem zajistit, Ze
prijimaci jednotky celé jedné rady Jjsou ovladadny soucasné

pohybem jednoho nosice.

Prehled obrazkl na vvkresech

Vyndlez bude bliZe objasnén pomoci prikladd provedeni

zobrazenych na vykresech, kde znazornuji

obr. 1 bo¢ni pohled na vyrazné schematizované provedeni za-
kladniho provedeni plniciho za¥izeni pro plnéni mék-
kych obali, zejména pytliku,

obr. 2 axonometricky pohled na prijimaci Jjednotku zarizeni,

obr. 3a pohled shora na ¢ast prijimaci jednotky s otevrenym
pytlikem,

obr. 3b pohled shora na ¢ast prijimaci jednotky s uzavrenym
pytlikem, ‘

obr. 4 axonometricky pohled na pridrZovaci ustroji v uzavre-
ném stavu,

obr. 5 axonometricky pohled na pridrzovaci uUstroji v otevre-




ném stavu a
obr. 6 pohled shora na dva spraZené nosic¢e s dvojici fdélio-

vych pytlika.

Priklady provedeni vyndlezu

Obr. 1 zobrazuje v boc¢nim pohledu plnici zarizeni podle
vyndlezu, ve kterém probihda plnéni mékkych obald ve formé
féliovych pytlikd 5. Takové mékké pytliky 5 sestdvaji napri-
klad z tenké povlecené hlinikové fdélie a jejich bocni stény
maji horni okrajové casti, které se mohou teplem vzajemné
spojit a tak zajistit uzavreni pytlikd 5. Na spodni strané
jsou pytliky 5 uzavreny zdkladnou, kterd umozZnuje postaveni
tohoto mékkého obalu a kterd Jje po naplnéni obalu prislusnym
obsahem vyboulend smérem dolu, takZe objem pytlikd 5 je zvét-
Seny a poskytuje dostatec¢ny vnitrni prostor pro kapaliny,
napriklad pro razné druhy limondd nebo jinych ndpoji. Sklada-
ny spodni dil dna tak soucasné tvori udloZnou plochu umozZnuji-

ci postaveni mékkého obalu na podlozZku.

Zarizeni zobrazené na obr. 1 obsahuje oteviraci stanici
8, ve které Jjsou mékké obaly ve formé féliovych pytlika 5
otevirdny zpusobem, ktery bude podrobnéji popsan v daldi Cas-
ti popisu prikladnych provedeni. Zar¥izeni dé&le obsahuje plni-
ci stanici 9 a wuzaviraci stanici 10. Konstrukéni detaily
téchto stanic 8, 9, 10, napriklad plnici trysky a uzaviraci
a utésnovaci uUstroji, které nemaji primou souvislost s rede-
nim podle vynadlezu, jsou pro lepsi nédzornost vynechény. Fé-
liové pytliky 5 jsou udrzovadny v zavéseném stavu pridriZovaci-
mi Ustrojimi ve formé dvojic svérek 1, 3, pripojenych k nos-
nym Kkolejnicim 30a zpusobem, ktery bude rovnéZ podrobnéji
popsan v dalsi c¢éasti. Skupina dvojic svérek 1, 3 je kolmd na
smér dopravy, kterd Jje wvyznacCena <ipkou 40, pricemZ tyto
svérky 1, 3 jsou umistény svymi boc¢nimi stranami vedle sebe
a prochazeji prerusovanym pohybem a soucasné prislusnymi

pracovnimi operacemi. Na obr. 1 je v bo¢nim pohledu je zobra-




zen prvni féliovy pytlik 5 rady téchto mékkych obald spolecné
s prvni svérkou 1 a jeji svérnou celisti la, kterd je soucéas-
ti rady svérek pridrzujicich mékky obal. Odstupy mezi soused-
nimi féliovymi pytliky 5 ve sméru pohybu odpovidaji zejména
vzdalenostem mezi sousednimi pracovnimi stanicemi. Nosné
kolejnice 30a, kterd nesou dvojice svérek 1, jsou vedeny po
nekoneéné dréze pomoci nekonec¢nych dopravnikd kolem jednotli-
vych pracovnich stanic. Drdha nekonec¢ného pohybu je na obr. 1

schematicky zobrazena carkovanou ¢arou.

Zarizeni podle vyndlezu obsahuje prebiraci stanici 11,
ve které jsou prazdne foliové pytliky 5 nebo jiné mékké obaly
privadény z nezndzornéného zdsobniku mezi dvé svérky 1, 3. Na
konci rady pracovnich stanic se nachdzi odebiraci stanice
12, ve které se naplnéné fdéliové pytliky 5 uvolnuji ze svérek

1l, 3 a jsou odvadény ze zarizeni.

Obr. 2 zobrazuje prijimaci jednotku 2 obsahujici dvojici
svérek 1, 3 slouzicich jako pridrzovaci uUstroji pro fdéliovy
pytlik 5. Tato dustroji =zachycuje ze stran fdéliovy pytlik
5 v oblasti jeho horniho okraje 6. Svérky 1, 3 jsou opatfeny
svérnymi celistmi la, 3a a prvni svérka 1 je uchycena na
prvnim nosic¢i 21, =zatimco druh&d svérka 3 je uchycena na
druhém nosic¢i 22. Nosice 21, 22 jsou podepreny pohyblivé viadi
sobé v podélném sméru. Kazdéd ze svérek 1, 3 obsahuje pist 7
opatreny tla¢nou plochou 7a a pruZinou 7b a spojeny se svér-
nou celisti la, 3a pres prislusny svérny blok. PruZina 7b
pridrzuje svérky 1, 3 v uzavreném stavu. RovnobézZné s nosiéi
21, 22 jsou uloZeny uvolnovaci tyce 25, 26, na kterych jsou
ulozeny pritla¢né prvky 29. Tyto pritlaéné prvky 29 jsou
usporadany tak, Ze mohou tlac¢it proti tlac¢né plose 7a pistu
7. Uvolnovaci tyce 25, 26 Jjsou uloZeny otodné kolem své
podélné osy a jsou opatfeny uvolnovacimi prvky ve formé uvol-
novacich pacek 27, 28, které pri svém odpovidajicim ovladani

vyvolavaji otdc¢eni uvolnovacich tyc¢i 25, 26. Na vzajemné
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opa¢nych koncich nosicéd 21, 22 jsou uchyceny vodici kladky
23, prichazejici do zédbéru s vedenimi, Xkterd nejsou na obr.
2 zndzornéna. Uvolnovaci tyce 25, 26 a nosice 21, 22 jsou
drzZzeny podél své délky nejméné dvéma pridrzovacimi prvky 30,
upevnénymi na vodici kolejnici 30a, z nichZ je zobrazen jen

prvni pridrZovaci prvek 30a.

Prijimaci Jjednotka 2, kterd Jje zobrazena na obr. 1
a popsana Vv predchozi c¢asti, 3je prvni z <rfady prijimacich
jednotek, kterd probihd za prvni prijimaci jednotkou ve sméru
kolmém na smér dopravy, pricemZz nosice 21, 22 a uvolnovaci

tyce 25, 26 jsou spole¢né pro vsechny prijimaci ¢&asti rady.

Na obr. 3a a 3b Jsou zobrazeny pohledy shora na féliovy
pytlik 5 umistény ve dvou polohach spolec¢né se svérkami 1,
3. Obr. 3a zndzornuje fdéliovy pytlik 5 v jeho otevreném
stavu, ve kterém je na jeho horni strané vytvoren horni otvor
5a. Sirka pytliku 5 v tomto stavu je vyznadena v tomto pri-
kladu Jjako sirka A. Obr. 3b znazornuje féliovy pytlik 5
v uzavreném stavu, ve kterém jsou horni okraj jeho bod&nich
stén napnuty. V tomto prikladu je §irka fdéliového pytliku 5
rovna $irce B.

Obr. 4 zndzornuje jednu ze sverek 3 prijimaci jednotky
v uzavreném stavu. Svérnd celist 3a m& v Tezu tvar L a Jje
pohyblivd vaci svérnému bloku 3b. Pist 7 , ktery je tlacen
pruZzinou 7b, prochazi volné svérnym blokem 3b. Féliovy pytlik
5 je sevrfen ve sStérbiné 3c a pritlacny prvek 29 je upevnén na

uvolnovaci tycéi 25.

Obr. 5 znadzornuje sverku 3 z obr. 4 v otevreném stavu.
V tomto stddiu Jje pruZina 7b stlacena prostrednictvim pistu
7, na ktery tlac¢i pritla¢ény prvek 29. Uvolnovaci packa 27,
spoluptisobi s wuvolnovacim prvkem 34 pro ovladani otaceni

uvolnovaci tyce 25 kolem jeji osy.




Na obr. 6 je v pohledu shora schematicky zndzornéna rada
prijimacich jednotek s fdéliovymi pytliky 5, vedenych paralel-

né podél ruznych pracovnich stanic 8, 9, 10 ve sméru Sipky
Vodici kladky 23 se odvaluji ve vodicich kulisich 31,

40. 23
32,

vodici kulisy 31, 32 pri pohybu ve sméru $Sipky 40 vzajemnou
vzddlenost svych vodicich drah o hodnotu dB. V tomto prikladu
jsou zndzornény dvé prijimaci jednotky 2 jedné rady, avs$ak

zarizeni miZe mit jakykoliv jiny potfebny pocet prijimacich

pri¢emZz ve znazornéném prikladném provedeni méni tyto

jednotek.

V dalsi ¢asti bude popsdna c¢innost plniciho zarizeni,
na kterém se miZe realizovat zpusob zpracovavani mékkych oba-

14 podle vynélezu.

Prebiraci stanice 11 obsahuje nezndzornény =zasobnik
prazdnymi féliovymi pytliky 5 a prebiraci mechanismus, napri-
klad mechanismus vyuzivajici prisavkové ¢leny, ktery premis-
tuje prazdné féliové pytliky mezi svérky ;,f 3. V prubéhu
pohybu nosné kolejnice 30a pod prebiraci stanici 11 se uvol-
novaci packy 27, 28 posouvaji po uvolnovacich prvcich 34,
zobrazenych na obr. 5. Uvolnovaci tyce 25, 26 se tim otoci
kolem své podélné osy a s nimi spojené pritlacné prvky 29
tlac¢i prislusné pisty 7 proti sile pruziny 7b. Svérné celisti
3a, které jsou spojeny s pistem 7, se tak uvolni. Svérky 1,
3 se tak dostdvaji do otevreného stavu, =zobrazeného na obr.
5, a féliovy pytlik 5 se tak miZe dostat do mezery mezi obeéma
svérnymi prvky. Uvolnovaci prvek 34 je vytvoren tak, Ze pri
dalsim pohybu prislusné nosné Xkolejnice 30a ve sméru premis-
tovani klesnou uvolhovaci padky 27, 28 dolu pusobenim sily
pruziny 7b. Svérky 1, 3 se tim sevrou, takZe se dostanou. do
stavu zobrazeného na obr. 2. Skupina féliovych pytlika 5,
které jsou pridrzovany timto zplsobem, je umisténa v prislus-
ném prijimacim prvku 2 v jedné radé a je zpracovavana soucas-

né. To je zrejmé z pohledu shora, zobrazeném na obr. 6. Tento




obrazek znazornuje dva foéliové pytliky 5, ale v praxi Jje
moZno bez problémi zpracovavat vétsi pocet fdliovych pytlikl

5 umisténych vedle sebe.

Jak je naznac¢eno na obr. 1, z prebiraci stanice 11 jsou
féliové pytliky 5 dopravovany v zavéseném stavu do oteviraci
stanice 8. Obr. 6 zndzornuje tento pohyb v pohledu shora.
Vodici kladky 23 jsou vedeny ve vodicich kulisédch 31, 32,
kterymi je zmensena jejich vzé&jemnd vzdadlenost. Tim jsou obé
sverky 1, 3 kazdé prijimaci Jjednotky 2, které Jsou spojeny
s nosic¢i 21, 22, prisunuty Kk sobé. Vzdalenost mezi obéma
svérkami 1, 3 se tak zmensi o hodnotu 2dB. Boc¢ni strany £é-
liovych pytlikli 5 se tak oddali od sebe a tim vytvori otvor

5a, jak je to znazornéno na obr. 3a.

V oteviraci stanici 8 se potom zavedou do takto vytvore-
nych otvord 5a mezi hornimi okraji stén féliovych pytlika 5
trubi¢ky pro foukdni tlakového vzduchu zplsobem, ktery neni
zobrazen, pricemz témito trubickami se foukd tlakovy vzduch
pod vysokym tlékem dovnitr fdéliového pytliku 5, ktery se tak
nafukuje, aby se vytvoril prostor pro latku, kterou se budou

féliové pytliky 5 plnit.

Jak je zobrazeno na obr. 1, féliové pytliky 5 se dale
dopravuji v otevreném a nafouknutém stavu do plnicil stanice
9. V této plnici stanici 9 se privadi dovnitr fdliovych
pytliklh 5 létka tvorici népln obalu pomoci nezndzornénych
plnicich trubic¢ek. Pytliky 5, které jsou timto zpusobem napl-
nény, se potom prepravuji do uzaviraci stanice 10. Na ceste
do uzaviraci stanice 10 se drahy vytvorené ve vodicich kuli-
sach 31, 32 opét rozbihaji od sebe o hodnotu 2dB a tim se
nosice 21, 22 zac¢nou pohybovat smérem od sebe. Svérky 1, 3 na
prislusnych prijimacich jednotkdch 2 se tak odsouvaji smérem
od sebe a horni okraje 6 fdéliovych pytlikl 5 se napinaji

a pritlac¢uji k sobé a tim se otvor mezi nimi uzavre. Tento




stav je zndzornén na obr. 3b. V uzaviraci stanici 10 se horni
okraje 6 naplnénych fdéliovych pytlika 5 vzajemné tésné spoji

a tim se pomoci uzaviraciho ustroji obal utésni.

Féliové pytliky 5, uzavrené timto zpusobem, se potom
dopravuji do odebiraci stanice 12. V odebiraci stanici 12
najedou uvolnovaci packy 27, 28 opét na uvolnovaci prvky 34,
které vyvolaji zvednuti uvolnovacich pacek 27, 28, jak je to
zndzornéno na obr. 5 a Jjak jiZz bylo popsadno v souvislosti
s prijimaci operaci pro prijimdni féliovych pytlikt 5. Svérky
1, 3 se otevrou a tim uvolni féliovy pytlik 5. Takto uvolnény
féliovy pytlik 5 potom mizZe padat napriklad do zachycovacich
kontejnerl, umisténych pod vystupem zarizeni nebo se mnlZe

prevadét do dalsi stanice.

Na rozdil od predchoziho prikladného provedeni miZe byt
zarizeni opatfeno vodicimi kulisami, které vedou k vicestup-
novému zvétsovani otvoru 5a fdéliovych pytlika 5. V oteviraci
stanici 8 miZe byt napriklad vyhodné, jestliZe se otvor 5a
nejprve udrzZuje maly, takZe vhanény tlakovy vzduch nemlzZe
opét unikat ven, ale je Gc¢inné vyuzivadn pro zvétsovani objemu
féliovych pytlika 5. Naproti tomu by tento otvor 5a mél byt
co nejvétsi pod plnici stanici 9, takze latka vpravovana do

obalu mizZe byt snadno zavadéna do fdéliovych pytlikua 5.

V disledku toho popsané plnici zarizeni podle vynalezu
umoznuje velmi snadnou manipulaci s Jjednotlivymi mékkymi
obaly na stroji, na kterém zpracovadni probihd v radé za sebou
a na kterém se obaly podrobuji rlznym zpracovavacim operacim.
F6liové pytliky 5 nejsou dopravovany ve vztyceném stavu, ale
v zavéseném stavu na dvojicich svérek. Je tak moZno pouzit
foliovych materidlda, které nejsou prilis tuhé a presto mohou
byt pouZivadny pro baleni napriklad népojt, protoZe u nich
neni vyZadovédna 24dna zvlastni stabilita. Tyto mékké obaly

jsou vsak v naplnéném stavu dostatec¢né stabilni. ProtozZe jsou




féliové pytliky dopravovany v zavesSeném stavu, jejich veli-
kost neni rozhodujici pro sled pracovnich operaci. Otevirani
féliovych pytlikd 5 pouhym vzdjemnym pohybem pr¥idriZovacich
svérek vzhledem k sobé predstavuje velmi jednoduché reseni
mechanismu otevirdni, Kktery je u zndmych zarizeni, pracuji-

cich se vztycenymi obaly, znacné komplikovany.
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PATENTOVE NAROKY

1. Zphsob zpracovani mékkych obaltu, zejména otevirani,
plnéni a uzavirani mékkych pytlikl v pracovnich stanicich,
nasledujicich za sebou, vy znac¢uijdicdi se tim,
e pytliky (5) se dopravuji v pridrZovacim dustroji (1, 3)
v zavésené poloze pracovnimi stanicemi (8, 9, 10), priCemZz na
jeden pytlik (5) pripadaji dvé pridrZzovaci ustroji (1, 3),
a tvar pytlika (5) se méni relativnim pohybem prislusnych

pridrzovacich ustroji (1, 3) viac¢i sobé.

2. Zpusob podle naroku 1, vyznacuijici s e
t im, 2e ke kazdému pytliku (5) se priradi dvé pridrZovaci
ustroji (1, 3), drzici pytlik (5) na Jeho boc¢nich c¢astech

v blizkosti jeho horniho okraje (6).

3. Zpusob podle naroku 2, vyznacuijici s e
t im, 2e dvé pridrZzovaci uUstroji (1, 2) se pri otevirani

pytliku (5) pohybuji smérem k sobé.

4. Zpusob podle ndroki 2 a 3, vy znacujici se
t i m, Ze dvé pridriovaci dustroji (1, 2) se premistuji smé-
rem od sebe pri uzavirdni a utésnovani horniho okraje (6)

pytliku (5).

5. Zpusob podle narokll az 4, vy zna c¢ujici se
t i m, Ze pytliky (5) se udrzuji v pridrzZovacim ustroji (1,

2) sevrenim a upnutim na urceném misté.

6. Plnici zarizeni Kk provadéni zpusobu plnéni mékkych
pytlika zplUsobem podle ndrokd 1 az 5, obsahujici skupinu pfi—
jimacich jednotek, kterou jsou pytliky (5) dopravovany ale-
spori oteviraci stanici, plnici stanici a uzaviraci stanici,

vyznac¢uijici se tim, Ze kazZzdd prijimaci jed-




notka (2) obsahuje nejméné dvé pridrZovaci uUstroji (1, 3) pro
drzeni pytliku (5) v jeho horni oblasti v zavéseném stavu

a pridrzovaci ustroji (1, 3) jsou pohybliva vici sobé.

7. Plnici zarizeni podle naroku 6, vy znacujici
s e t i m, 2e pridrZovaci ustroji (1, 3) obsahuji svérné

prvky pro sevreni pytliku (5).

8. Plnici zarizeni podle naroku 7, vy znac¢ujici
s e t im, 2e kazdy svérny prvek (1, 3) obsahuje svérny
blok a svérnou ¢elist (la, 3a), pohyblivou vzhledem ke svér-

nému bloku.

9. Plnici zarizeni podle ndrokl 6 az 8, vy zna<cu -
jici s e tim, 2e obsahuje nejméné Jjeden podlouhly
prvni nosié& (21) a druhy nosi¢ (22), které jsou umistény
rovnobézné vedle sebe a pohyblivé va¢i sobé a prvni uchytné
Ustroji (1) pfijimaci jednotky (2) Je upevnéno Xk prvnimu
nosidi (21) a druhé tdchytné ustroji (3) je upevnéno k druhému

nosici (22).

10. Plnici zarizeni podle naroku 9, vy znac¢u jici
s e tim, 2Ze noside (21, 22) jsou pohyblivé vuci sobé

v podélném sméru.

11. Plnici zarizeni podle ndrokt 9 a 10, vy zna¢c¢u-
jici se tim, Ze jeden z obou nosicli (21, 22) je sta-
cionarni vzhledem k prijimaci jednotce (2) a druhy z obou
nosiéh (21, 22) 7je pohyblivy vi¢i prijimaci Jednotce (2),
pri¢emZ pohyblivy nosié¢ je opatren vodici kladkou, ktera se
v pribéhu pohybu prijimaci Jjednotky (2) podél pracovnich
stanic (8, 9, 10, 11, 12) pohybuje ve vodici kulise (31, 32)
a po jeji délce pro ovladdani pohybu pohyblivého nosice (21,
22).




12. Plnici zarizeni podle naroka 9 a 10, vy znadcu-
jici se tim, Z2e prvni a druhé nosice (21, 22) Jsou
opatreny vodicimi kladkami (23), které jsou pri posuvu priji-
maci jednotky (2) podél pracovnich stanic (8, 9, 10, 11, 12)
vedeny v odpovidajici vodici kulise (31, 32) nebo na ni pro

ovladani pohybu nosic¢l (21, 22) vacéi sobé.

13. Plnici zarizeni podle naroku 8, vy zna c¢cujici
s e tim, Ze na svérnych Celistech (la, 3a) jsou vytvoreny
tlacéné prostrfedky (7), pri Jjejichz aktivaci Jsou svérné
delisti (1la, 3a) oddaleny od prislusénych svérnych bloku.

14. Plnici zarizeni podle naroku 13, vy znac¢u3ijil-
ci se tim, 2e tlacné prostredky (7) Jjsou opatfeny
ovladdacim prvkem (7a) a pruzZinou (7b), ktery pri ovladani
proti sile pruZziny (7b) odtahuje svérnou celist (la, 3a) od

svérného bloku.

15. Plnici zarizeni podle ndroku 14, vy znac¢u3ji-
c i s e tim, Ze ovladdaci prvek (7a) prochazi svérnym
blokem prislusného pridrzZovaciho ustroji (1, 2) a je pevné

spojen se svérnymi celistmi (la, 3a).

16. Plnici zarizeni podle nédrokt 14 a 15, vy zna ¢ u-
jici se tim, Ze prvni a druhé uvolnovaci prostredky
(25, 26), které v prubéhu pohybu prijimaci jednotky (2) podeél
téch pracovnich stanic (11, 12) plniciho zarizeni, na kterych
jsou pytliky (5) prijimdny nebo odstranovany, spolupisobi se
staciondrnimi uvolnovacimi prvky (34) takovym =zpusobem, Ze
tim vyvolany pohyb prvnich a druhych uvolnovacich prostredku
(25, 26) vede k pohybu ovladace (7a) proti sile pfislusne

pruziny (7b).

17. Plnici zarizeni podle nadroku 9 a 16, vy zna¢c¢u-

jici setim , Z2e prvni a druhé uvolnovaci prostredky




(25, 26) jsou tvoreny tyCemi usporadanymi rovnobézné s prvni-

mi a druhymi nosici (21, 22).

18. Plnici zarizeni podle naroku 9 az 17, vy zna ¢ u -
jici se tim, Ze vzdalenost mezi dvéma pridrzovacimi
ustrojimi (1, 3) v podélném sméru prislusnych nosicu (21, 22)

je nastavena ménitelné v zavislosti na Sirce pytliku (5).

19. Plnici zarizeni podle néroku 6 az 18, vy zna ¢ u -
jici se tim, Ze skupina prijimacich jednotek (2) Jje
usporadédna v jedné radé, kolmé na smér pohybu a prochazi
pracovnimi stanicemi (8, 9, 10, 11, 12) souCasne a synchroni-

zované.

20. Plnici zarizeni podle ndrokd 9 a 19, vy zna<cu-
jici se tim, %e prvni nosié (21) a druhy nosi¢ (22)

jsou vytvoreny v kazdé radé prijimacich jednotek (2).




3230- 9%

1/5

[

R} [0)




3230~ %8

A4

LC

G¢
0¢

N

{01

L1 ¢

8¢

9c

B

=/

6¢ !
|

62

¢ ddo




2230- 28

......
L]

3/5

on/L

\»/'\LO

—
——
N
O
o

/Pl DG G

g

og

|
) I W

de "¥40 ¢ 440




22230~ 98




e :o 3230"'98

[
......

5/5

——8P

N

)

rﬂ/\\)

Iy

- =

DL

¥4

G




	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS

