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(54) Uzavérka diferencialu

Redent se tykdé zubl pevného @ posuv-
ného kotoule uzdvdrky diferenciélu, které
Jsou shodné tvarem i poltem, piiZem% sklon
zubd je vEt¥i neZ tieci dhel., Posuvny ko=
tou¥, ovlddeny servomechenismem, se zasune
do zdb&ru s pevhaym kotouSem s p¥i dossienf
steanoveného meximdlniho momentu diferenci-
élu se zuby obou kotou¥l vysunou gemodinné
se zdbérem, &{mZ se zabrdn{ pFend¥en{ na-
n:gini ne poloosu, respektive ndpravu vo-
zidla,

Qbr 2

251356




251356 . 2

Vyndlez se tyké ozubeni kotoudd uzdvirky diferencidlu, zvl&¥t¥ hnenfch néprsv zem-
nich strojd s néprev premd¥ej{icich velké hneci momenty, s moZnosti omezeni pFenddent
naximdlniho hneciho momentu.

Jeko uzdvirke diferencidlu slouZi spravidle koliky, popiipedd Zelni oiubeni, ktery-
wi se zamykd jedmo plemetové kolo plametového goukolf s télesem diferenciélu jedné hne-
né néprevy, popiipsds s télesem mesindpravového diferencidlu dvou hmengich niépraev (pFedni
@ zadni),

Uzdviérke diferencidlu v piipadé peufit{ kolfkd pi¥emndi{ pouze maly hnmac{ moment & Jje
nevhodnd viude tem, kde je tF¥eba Zfastého Fezeni, jak je tomu u zemnich strojd, protoZe
se obt{%in¥ hledd pot¥ebnd polohs Fezenfch dilcd.

Uzévérke diferencidlu v pi#{ped¥ pouzitf Zelnfho ozuben{ p¥end#i maximélm{ hnec{ mo-
ment bez omezeni do jedné polooay, respektive na jednu ndprevu (mezindprevovy diferencidl),
coZ vede k jednostrennému nsméhdni poloosy nebo ndpravy, které midZe byt p¥fZinmou poruchy,

@ tim 1 hevédrie vozidla,

Uvedené nedostatky do znedné miry odstranuje bezpeZnd a snedno ovladatelnd uzdvirks
diferencidlu ndprav zewnich strojd, podle vyndlezu, & ndprev prendSejicich velké hnsci
pomenty. Podstate vyndlezu spolivd ve shodnosti tvaru e po¥tu zubd obou telifovych ko=~
toudl tvo¥fcich uzdvidrku diferencidlu. Boky zubd jsou zeSikmeny o Uhel X v hodnotdch 15°
9% 60°, ktery je vit¥{ ne% t¥ect dhel f.

Vyhodou ozubenf kotouZd uzdvérky diferencidlu podle vyndlezu Jje moZinost omezsen{ pie-
né3¥en{ meximdln{ho hnaciho momentu & dosafeni bezpelného ¥ezeni uzdvirky p¥i jaokémkoliv
reZimu jizdy zemnfho stroje., P¥itom je keZidd z poloos nédpravy, popF{pad¥ keidd ze dvou
hnacfch ndprav zemniho stroje gzabezpelena pred nadmirnym neméhénim v ddsledku velkého p¥e-~
nédeného hnaciho momentu. -

Na piipojenych vykresech je schemeticky zmézorn¥ma me pi{kladu jedmoho provedeni
uzévirke diferencidlu, kde ns obr. 1 je podélny Pez uzdvirkou @ t8lesem diferencidlu a
ne obr. 2 je ldstedny zvitieny Fez spoluzebirejicim ozubenim uzdviérky.

Uzévérka diferemcidlu podle obr. 1 se sklddd ze dvou tali¥ovych kotoudd, z pevného
talifového kotoule 2 @ 2 posuvmého talfFového kotoule 1. Pevay tali¥ovy kotouX 2 je ulo-
%Yen v dréZkdch t8less diferemcidlu 3, posuvay tsliFovy kotoud 1 je suvad ulofen v drdi-
kéch poloosy 4 9 je Fezen vidlici 5, pomoci které je nezskreslenym servomechemismem pire-
souvén,

Pevny telfiovy kotoud 2 @ posuvny teliXovy kotou¥ 1 Jjsou na svich protilehl¥ch Eelech
opetFeny zuby §, 6. Po¥et zubl 6, & na obou kotou¥ich & jejich tver je shodny, prilemi
boky 7, 7 vBech zubd §, 6 jsou zekikmeny o dhel &, ktery Je v8tSf ne¥ tiect hel ¥,

Ozubenf{ uzdvirky diferencidlu podle vyndlezu pracuje tak, Ze se posuvnystnlifovy
kotou¥ 1 posune pomoci vidlice 5, ovlddené servomechanismem, proti pevmému taliFfovému
kotouZi 2 tak, %e zuby 6, 6'obou kotou¥d zeberou do sebe, Iim% je diferencidl pevm¥ uzam-
en 5 mife tak prenddet velky hnaeci moment. BN

Pri dosafieni stanoveného maximdlnfho momentu uzdvérky diferencidlu se posuvny tali-
Fovy kotou¥ 1 viivem stejn¥ zedikmenfch zubl 6, 6 samovoln¥ vysume ze zdbdru s peenym te-
1{fovym kotoulem 2, ¥imi je diferencidl odji¥t¥n. Poklesne~l1 pienddeny moment pod ste-
novené maximum, potom se posuvny teli¥ovy kotoud 1 samo¥inn¥ zesune do zéb¥ru s pevaym
telirovym kotoulem 2, &i{m%Z Jje diferencidl znovu uzemien., Ogzubeni kotoudd uzdvirky diferen-
cidlu podle vyndlezu je moZino pouzit na motorovd vozidlas vEech typd, zvld¥t§ vhodné Je
viak pro mezindpravové diferencidly prenddejici velké hnac{ momenty, jak je tomu gejména u
néprev zemnich stroji.
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* Uzdvirke diferencidlu, zvlddt¥ hnenych ndprav zemnich strojd a néprav piendSe-
JLcich velké hnecl momenty, vytvoremd z pevného tali¥ového kotoude s Zelnim ozubenim,
uloZeného v drdikdch t§leas diferencidlu @ z posuvaého telirového kotouZe s %elnim ozu-
benim, uloZeného v Ardikdch poloosy, vyznadujfcl se tfm, Ze boky (7,7 ) zubd (6, 67)
obou talf¥ovych kotoudd (1, 2) jsou zedikmeny o thel (d) v hodnotdch 15° az 60 °, ktery
Je vEt8L neX tieci dhel (V), pii¥emZ poZet zubd (6, 6°) obou telfFovych kotouZd (1 , 2)
Je shodmy.

2 vikresy




251356

Z

= SN

Obr.1




251356

Obr. 2




	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS

