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Apparatet fremferer de fra en delemaskine ankommende
panelstakke (P) til en ferste transportbane (1), hvor
stakkene placeres enten side om side eller ende mod
ende, afhangigt af deres sterrelse og opstakningsbehov.
I en linie ved siden af transportbanen er der en razkke
lefteplatforme (91), til hvilke stakkene fremferes ved
konventionelle organer, og pd hvilke der er opstakket
panelstakke med samme dimension. Derefter overfares
panelstakkene til stationer ud for lefteplatformene,
hvor stakkene placeres regulart enten énde mod ende
ellﬂr, om ensket, side om side til dannelse af paral-
lelepipedumformede opbygninger, som derefter overferes
til en udladningsstation, efter at de valgfrit er placeret
pad en lastpalle eller et andet understetnings~ eller

beskyttelsesorgan.
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Opfindelsen angdr et apparat af den i krav l's indled-

ning angivne art.

£t sadant apparat er kendt fra patentskriftet EP-A-
106 019. Den fra dette patentskrift kendte konstruk-
tion lider imidlertid af den mangel, at det er besver-

ligt at manipulere panelstablerne i samlestationerne.

Formédlet med opfindelsen er at afhjezlpe dette problem
ved hjelp af et apparat af den indledningsvis navnte
art, som har midler til at danne parallelepipedumforme-
de opbygninger af stabler anbragt p&d rakke eller side
om side i samlestationerne, og midler til at lagge de
sdledes dannede opbygninger p& udladningsstationer ved

samlestationerne.

Dette opnds ved hjelp af det i krav l's kendetegnende
del angivne. Fordelagtige udferelsesformer er angivet

i krav 2-8.

Fn foretrukken udferelsesform beskrives narmere neden-

for under henvisning til tegningen, hvor

fig. 1 er en afbildning fra oven af apparatet ifelge

opfindelsen,

fig. 2 er et snit igennem apparatet pa fig. 1 gennem

stationen A, vist i arbejdsstilling,
fig. 3 er en afbildning fra siden af stationerne A-A",

fig. 4 er en afbildning af stationen A set fra bagsiden

af sparrestangen, vist i aktiv arbe jdsstilling,

fig. 5 er en afbildning fra siden af sparrestangen pa

fig. &,
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fig. 6 er en afbildning set forfra af de motordrevne

valser ved stationen A',

fig. 7 er en forsterret afbildning fra siden af en af

de fjederforspendte valser ved stationerne A-A‘',

fig. 8 er en delvis gennemskaret afbildning fra siden

af trykorganet ved stationerne A-A',

fig. 9 er et snit gennem trykorganet pad fig. 8 langs
linien IX-IX,

fig. 10 er en afbildning fra oven af opbygningen tryk-

organ/sparrestang ved stationen A,

fig. 11 er en afbildning forfra af en af stationerne
B-B', B", B"' pa fig. 1, vist for et mellemliggende

arbejdstrin,

fig. 12 er en afbildning fra siden af vippekonstruktio-
nen med fritlebende valser ved den ene af stationerne
B,

fig. 13 er en afbildning fra siden af vippekonstruktionen

med de motordrevne valser ved en af stationerne B,

fig. 14 er en delvis gennemskéaret afbildning forfra
af vippekonstruktionen med motordrevne valser ved en
af stationerne B, delvis visende den underliggende laof-

teplatform,
fig. 15 er en afbildning fra siden af mekanismen for
synkron aktivering af udladningsorganerne ved statio-

nen B,

fig. 16 er en afbildning forfra af en detalje for meka-
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nismen pa fig. 15,

fig. 17 og 18 er afbildninger set henholdsvis fra siden
og fra oven af de motordrevne valser ved stationerne
c, c', C", C"' pad fig. 1 til overfering af panelstakke-

ne mellem stationerne B-B'-B"-B"',

fig. 19 er en afbildning fra siden af en af lefteplat-

formene fungerende ved stationerne B,

fig. 20 er et snit gennem lefteplatformen pad fig. 19
langs linien XX-XX,

fig. 21 er en afbildning fra siden af et antal organer
fungerende i det nederste parti af stationerne B og
i de tilsluttende stationer D-D'-D"-D"' pa fig. 1,

fig. 22 er et snit gennem organerne pa fig. 21 langs

linien XXII-XXII,

fig. 23 er en afbildning fra siden af det bevegelige

bord fungerende ved hver af stationerne E-E'-E"-E"',

fig. 24 er et snit gennem en af bordets slader langs

linien XXIV-XXIV p& fig. 23,

fig. 25 er en afbildning forfra af drivakselen til akti-
vering af bordet pad fig. 23 og 24,

fig. 26 er et snit set forfra af et parti af grenseom-
rddet mellem stationerne B-E pa& fig. 1 langs linien

XXVI-XXVI,

fig. 27 er en afbildning fra siden af organerne funge-

rende i det sverste parti af stationen E,
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fig. 28 og 29 er snit gennem organerne pa fig. 27 langs
linien XXVIII-XXVIII,

fig. 30 er en afbildning fra siden af holdestangen fun-

gerende ved granseomradet mellem stationerne D og E,

fig. 31 er en afbildning forfra af holdestangen p& fig.
30,

fig. 32 og 33 er snit gennem holdestangen pa& fig. 30
langs linierne henholdsvis XXXII-XXXII og XXXIII-XXXIII,

fig. 34 er en delafbildning fra siden af den ene endesla-

de pa holdestangen, vist ved sit nederste vandringspunkt,

fig. 35 er en afbildning fra siden af underlaget med
motordrevne bénd fungerende ved stationerne E, vist

i sin nederste stilling ved starten af en arbejdscyklus,

fig. 36 er en forsterret afbildning af en detalje for

underlaget pa fig. 35,

fig. 37 er en afbildning fra siden af underlaget med

dettes fritlebende valser fungerende ved stationerne E,

fig. 38 er en afbildning fra oven af opbygningen'af

underlagene pa fig. 36 ogq 37,

fig. 39 er en afbildning forfra af opbygningen pa fig. 38,
fig. 40 er en afbildning forfra af den indbyrdes place-
ring af rammerne med de fritlebende valser, af rammerne
med de motordrevne band samt af tanderne p& ansatsen

af pallen ved stationerne E,

fig. 41 er en afbildning fra siden af den indtrakkelige
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sensor fungerende ved stationerne E,

fig. 42 er en delafbildning fra oven af organerne ved

stationerne G-G'-G"-G"',

fig. 43 er en skematisk afbildning set forfra af driv-

organerne for valserne ved stationerne G,
fig. 44 er en afbildning forfra af stationerne G,

fig. 45 er en afbildning fra siden af valserammen ved

stationerne G og dens drivorganer, og

fig. 46 er en afbildning fra siden af underlaget med

motordrevne band fungerende ved hver af stationerne G.

Fig. 1 viser en transportvej 1 med parallelle coplanare

b&nd, der fremferer en stak af paneler kommende fra en

opdelingsmaskine i pilretningen F. Nedstrems for opde-
lingsmaskinen er der fortrinsvis anbragt (ikke viste)
konventionelle organer til om nedvendigt at =ndre panel-
stakkens orientering ved en drejning pad 90° sdledes, at
stakkene p& transportbanen 1 bliver placeret enten side
om side eller ende mod ende, afhangigt af om de er blevet
drejet 90° eller ej. Normalt drejes panelstakke med en
langstrakt rektangular sokkel 90°, s& at deres lengste

dimension vil forlebe pd tvers af transportbanen 1.

Som vist pa fig. 2 og 3 er motordrevne band pad transport-
banen 1 monteret pa lodret bevegelige rammer og place-

ret mellem stationazre plane og coplanare understetninger
2, der fortrinsvis er overtrukket med et passende materia-
le for at undgd edelzggelse af panelerne. Ved aktivering
af bandene p& transportbanen 1 leftes de op fra understat-
ningerne 2, som derved forhindres i at berore panelstak-

kene under deres fremfering. Transportbanen 1 meder
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en behandlingsstation A, hvor transportbanen 1 i stedet
for understetningerne 2 og coplanart med disse omfatter
smd fritlebende hjul 3 understottet af stationzre rammer
med akser orienteret i pilretningen F p& fig. 1. De
panelstakke, der skal opstakkes ved hjelp af apparatet,
standses ved stationen A ved at lade deres forsider
ramme en tvergdende sperre- eller ansatsstang 4, (se
ogsd fig. 4 og 5), ‘der normalt befinder sig i en sanket
stilling, og som kun haves, ndr der ligger affald pa
transportbanen 1 til transport forbi stationen A hen

imod et (ikke vist) opsamlingsorgan.

Sparrestangen 4 har en lodret overflade, der berares .
af panelstakkene P, og en bageste overflade forsynet
med en symmetrisk opstilling af en rakke lodrette stanger
5 glideforskydelige i styrestotter 6 fastgjort til en
stettedrager 7 udgerende en del af en sladekonstruktion
(som narmere beskrevet nedenfor), der via lejer 8 roter-
bart understetter en aksel 9, som via endedrev 10 ag

10' indgriber med tandstaznger 11 og 11' udformet pa
eller fastgjort pd stengernes 5 enderazkker. Til drage-
ren 7 er der fastgjort to dobbeltvirkende hydrauliske
donkrafte 12-12', hvis stempelstanger er forbundet med
spaerrestangen 4, som via delene 9, 10 og 11 vil blive
bevaeget af donkraftene, men forblivende i vandret stil-
ling. Det bemaerkes pa fig. 4, at sparrestangen 4 forne-
den er udformet med recesser 13 til at undgd indgreb

med apparatets underliggende komponenter.

Det bemazrkes pa fig. 2 og 3, at ndr stakken eller stak-
kene af paneler rammer sparrestangen 4, vil en (ikke
vist) passende sensor detektere denne tilstand og i

det mindste bevirke en sankning af transportbanens 1
motordrevne bénd sadledes, at stakkene P vil hvile pa

de fritlebende hjul 3. Under den side af stakkene P,

der rammer sparrestangen 4, er der tilvejebragt en vand-
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ret vandringsbane for kautsjukbetrukne valser 14, som
er identiske og har akser parallelle med hjulenes 3
akser, hvilke valser er roterbart monteret udkragende
pd respektive understetninger 15, der er fastgjort pa
oversiden af en ramme 16, hvis ender via parallelle
arme 17 er svingeligt forbundet med en konstruktion
18 omfattende justerbare grensekontakter 19 og 19°',

der samvirker med armene 17.

Konstruktionen 18 er svingeligt forbundet med husparti-
erne af dobbeltvirkende hydrauliske donkrafte 20 og

20', hvis stempelstenger er forbundet med endeforlengel-
ser 16' pa rammen 16. Herved kan valserne 14 laftes

og senkes under forblivelse i vandret stilling. Til
monteringsnavene for valserne 14 er der pa disses ende-
partier ragende frem fra understetningernes 15 bagside
fastkilet tandhjul 21 med de samme karakteristikker,

og som via en kade 22 og fritlebende tandhjul 23 med

en kedestrekker 24 drives af et tandhjul 25, der er
fastkilet pa akselen for enApé rammen 16 monteret gear-
kasse 26, der er forbundet med en drejningsmomentbegran-
ser 27. Ved aktivering af gearkassen 26 vil alle valser-
ne 14 roteres med samme omlebshastighed og i samme ret-
ning til at bevage panelstakkene P 1 pilretningen F1

pa fig. 1.

Under arbejdscyklen ved stationen A, som narmere beskre-
vet nedenfor, vil rammen 16 med valserne 14 haves op

til en hejde lig med eller lidt over den ved valserne

3 bestemte forskydningsplan eller bevegelsesbane. Copla-
nart med valserne 14 i retliniede forlangelser fra disse,
befindende sig i derés everste arbejdsstilling (fig.

3 og 6), er der yderligere tilvejebragt identiske kaut-
sjukovertrukne valser 28, som i modsaztning til de tidli-
gere valser er roterbart moﬁteret udkragende pa en ramme

29, der er fastgjort til konstruktionen 18. Valserne
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28 vedrorer stationen A', som er nabo til stationen

A og forbinder denne med en nastfelgende station B.
Valserne 28 er via tandhjuls- og -kade-organer 30 og
31 kinematisk forbundet med en drivenhed 32, som under
drift bringer valserne til at rotere i samme retning

som valserne 14 med den samme overfladehastighed.

Over kanten af de panelstakke P, der rammer sparrestan-
gen 4, og modsat drivvalserne ved begge stationerne

A og A' er der tilvejebragt en razkke parallelle og rif-
lede valser 33, der fortrinsvis er overtrukket med kaut-
sjuk eller et andet passende materiale, og som er roter-
bart og elastisk monteret, som angivet ved 34, pa et
trykorgan 35, der er parallelt med sparrestangen 4 og
ved enderne forsynet med plader 36, som via valser 37
glider pd lodrette styreplader 38 fastgjort til drage-
ren 7 og roterbart understottende en langsgdende aksel
39, der aktiveres af en gearkasseenhed 40, som kan rotere
i begge omlgbsretninger og ved enderne er forsynet med
drev 41 og 41' i indgreb med lodrette tandstanger 42

og 42' fastgjort til pladerne 36.

Ved den ene side af trykorganet 35 er der parallelt
monteret, via et vagtstangssystem med arme 43, en lille
stang 44, hvis underside er forsynet med fritlebende
valser 45 parallelle med valserne 33 og normalt ragende
ned under disse. Justerbare ansatser 46 (fig. 8) de-
finerer stangens 44 hvilestilling, der ogsa detekteres
af en sensor 47. Konstruktionerne 7-38 og 18-29 er fast-
gjort til en (ikke vist) motordrevet konventionel slede-
konstruktion, som under drift kan bevege opbygningen

af organerne pa fig. 2 langs med transportbanen 1 som

angivet ved pilene K.

Stationerne A og A' virker pa felgende made:
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Nar stakken eller stakkene af paneler rammer sparrestan-
gen 4, sankes bandene p& transportbanen 1, og pé det
korrekte tidspunkt leftes konstruktionen 16, hvorved
valserne 14 vil indgribe med undersiden af stakkene

og lokaliseres enten coplanart eller lidt over vandrings-
banen eller glideplanet, som dannet af de fritlebende
hjul 3 understettende stakkene. P& korrekt tidspunkt
senkes trykorganet 35 til indgreb med stakken med vippe-
valserne 33 og trykker dem korrekt ved virkningen af
fjedrene 34 og standses, ndr feleren 44, der ogséd ind-
griber med stakkene via de sma hjul 45, haves til at
#ndre tilstanden for sensoren 47, som automatisk desak-
tiverer bevegelsesenheden 40. Opbygningen af komponen-
terne p& fig. 2 bevages nu under et kort vandringsslag

i pilretningen K til at bevege de mellem valserne 14

og 33 fastklemte panelstakke bort fra de stakke, der
muligvis forbliver p& transportbanen 1, til at undga

ethvert indgreb med disse.

I det naste arbejdstrin aktiveres valserne 14 og 28,
hvorved panelstakken P vil overferes som en enkelt rak-
ke i pilretningen F1 fra stationen A til stationen A’
og derefter imod stationen B. Drejningsmomentbegrenseren
27 i gearkassen 26 eliminerer uenskede accelerationer
og retardationer ved behandlingen af panelstakkene,

som kunne sprede disse. Nar forsiden af den forreste
stak P samvirkende indgriber med en sensor 48 (fig.

3), standses gearkassen 26 og valserne l4 sankes, me-
dens valserne 28 ved stationen A' forbliver aktiveret
til fremfering af stakken (ivkorrekt afstand fra den
felgende stak) til stationen B. N&r den forreste stak
har beveget sig forbi sensoren 48, sdfremt dette er
muligt ifelge apparatets driftsprogram, loftes valser-
ne 14 igen og drivenheden 26 genaktiveres automatisk

til gentagelse af cyklen.

(O
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Nar rekken af panelstakke ved stationen A er udtemt,
loftes trykorganet 35, valserne 14 og 28 standses, og
valserne 14 sankes, hvorefter opbygningen af komponen-
terne pd fig. 2 bevaeges i pilretningen K' tilbage til
deres oprindelige stilling;lmedens bandene pé& transport-
banen 1 pad korrekt tidspunkt leftes igen til fremforing
af nye panelstakke til stationen A til gentagelse af
cyklen. Positioneringen af sensoren 48 ved stationen

A' er sdledes, at man altid undgdr en samtidig fastklem-
ning af to panelstakke mellem valserne 28 og de overlig-

gende valser 33 pa trykorganet 35.

I en andret udferelsesform kan den cykliske standsning

af panelstakkene ved stationen A, medens de overferes

til stationen A' og derefter til stationen B, tilvejebrin-
ges via drivenheden 26 og derved ved hjelp af drejnings-
momentbegranseren 27 uden saenkning af valserne 14. I

dette tilfalde drives valserne 14 eller nogle af disse

i nerheden af stationen A' af kaden 22 med frikoblinger,
hvorved, nar motoren 26 er standset, de stakken under-
stettende valser 14 i indgreb med stationen A' kan rote-

re fritlebende.

Fig. 11 viser stationerne B-B'-B"-B"' til modtagelse

af panelstakkene fra stationerne A-A' i en enkelt rzkke
og med en passende indbyrdes afstand. I flugt med tryk-
organet 35 er der tilvejebragt et lignende trykbrgan

49 i forbindelse med alle stationerne B-B'-B"-B"' og
forsynet med kautsjukovertrukne og fjederforspaendte
valser 50 svarende til valserne i trykorganet 35, og
som aktiveres af et lodret styre/glide-anlag med et
drev/tandstangs-organ og med en i modsat omlsbsretning
roterende gearkasse, som for trykorganet 35. Trykorganet
49 detekterer ved hjelp af en (ikke vist) pémonteret
sensor hejdestillingen af trykorganet 35 p& opstrems-

siden og indstiller sig automatisk pa denne stilling.
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Ved hver station B er der under de respektive valser

50 i trykorganet 49 tilvejebragt parallelle og ens kaut-
s jukbetrukne valser 51, som danner en lebebane pa linie
med og coplanar med banen for valserne 28 ved stationen
A', hvilke valser 51 understettes af en ramme 52, som
ved 53 er svingelig p& en stationer konstruktion 54

og derfor kan oscillere parallelt med bevegelsesretnin-
gen som angivet ved pilene F1l, hvilken ramme 52 er for-
bundet med hydrauliske dobbeltvirkende donkrafte 55,

som igen ved 56 er fastgjort til en stationar ramme

57. Indretningen er saledes, at under styring kan opbyg-
ningen 51-52 bevages fra den med fuldt optrukne linier
viste stilling til den med kortstreglinier pa fig. 11

viste stilling, og omvendt.

Som vist p& fig. 13 og 14 drives valserne 51 ved hjalp

af et tandhjul-kade-drev 58, 59 og en gearkasse 60 monte-
ret pd den svingelige ramme 52. Den side af panelstakken,
der ligger modsat den mellem valserne 50 og 51 sammen-
klemte side, understeottes af kautsjukbetrukne fritlebende
valser 61, der er lejret i en bur-lignende ramme 62

(fig. 12), der kan oscillere parallelt med en understet-
ningskonstruktion 64, hvortil der ogsd er forbundet
hydrauliske dobbeltvirkende donkrafte skematisk angivet
ved en pil 65, hvorved opbygningen 61, 62 under styring
kan bevages fra den med fuldt optrukne linier viste
stilling til den med kortstreglinier viste stilling,

og omvendt.

Konstruktionen 64 udger en sladekonstruktion, der kan
glide pa stationare skinner 66, der stdr vinkelret pa
panelernes bevagelsesretning Fl ved stationerne B, og
pd hvilke der er monteret tandstenger, der konventionelt
indgriber med drev pé enderne af en aksel, der er roter-
bart understettet af konstruktionen 64 og er forbundet

med en (ikke vist) gearkasse med dobbelt omlebsretning.
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Indretningen er saledes, at afstanden mellem valserne

51 og 61 skifter automatisk afhengigt af sterrelsen

af de panelstakke, der indleber i stationerne B. Rammen
62 med de fritlebende valser 61 er pamonteret lodrette
vingepartier 67, der set “fra oven har en i det vesentli-
ge V-form, og som flugter indbyrdes til dannelse af

en gitteragtig grense, som, nar rammen 62 befinder sig

i sin aktive stilling, er beliggende i et imaginert
lodret plan parallelt med panelstakkenes bevegelsesret-
ning F1 ved stationerne B. Modsat den gitteragtige gran-
se og parallelt med denne er der (fast forbundet med

den stationere konstruktion 54 med den pamonterede svin-
gelige ramme 52 for de motordrevne valser 51) tilveje-
bragt et styr 68, hvis bundparti ogs& er gitterformet
til at tilvejebringe den pakravede bevegelsesfrihed

for valserne 51 (se ogsd fig. 11 og 14).

Som vist igen pad fig. 11 er der med en passende afstand
imellem valserne 51 og 61 fladt udformede ender pa tender
69, 69' pd konstruktioner henholdsvis 70 og 70', under-
stoettet ved deres ender ved armpar 71 og 71', som er
heangslet pad understetninger 72 og 72' i fast forbindelse
med konstruktionerne 54 og 64. Kroppen af de bur-lignende
konstruktioner 70, 70' har i et passsende antal og stil-
ling, som vist ved 73 oq 73', forbindelsesstaenger 74

og 74', hvis sverste ender er forbundet med krumtapper

75 og 75' (se fig. 15). Krumtappen 75 er fastkilet p&
enden af en aksel 76, der via lejer 77 er roterbart
understeottet af konstruktionen 54 og forleber parallelt
med skinnerne 66. Krumtappen 75' er p& den anden side
fastkilet pd en besning 78, der via lejer 79 er roterbart
understottet af konstruktionen 64 og udformet p& dennes
inderside til samvirke med et i langderetningen opspal-
tet parti 76' af akselen 76. Til besningen 78 og akselen
76 er der normalt fastgjort to arme 80 og 80', der er

svingeligt forbundet med stempelstengerne for hydrauli-
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ske dobbeltvirkende donkrafte henholdsvis 81 og 81",
hvis huspartier er fastgjort til konstruktionerne 54

og 64. Denne udformning muligger en synkron aktivering
af de bur-lignende rammer 70 og 70', som ved aktiverin-
gen af donkraftene 81 og 81' kan bevages fra den med

fuldt optrukne linier viste stilling til den med kort-

streglinier viste stilling p5 fig. 11, og omvendt.

Som vist pa fig. 11 og 12 er en anden bur-lignende ramme
84 hangslet ved 82, 82' til konstruktionen 64 via paral-
lelle arme 83 og 83' til at kunne svinge parallelt med
bevegelsesretningen Fl. Rammen 84 har tender 84' beliggen-
de mellem tenderne p& rammen 62, pa hvis ender der er
fastgjort lodrette plader 284 flugtende nejagtigt indbyr-
des. Rammen 84 er forbundet med en eller flere donkrafte
skematisk angivet ved pilen 85, som normalt holder ram-

men i den p& fig. 11 med kortstreglinier viste stilling,

og som under styring kan bevege rammen til den med fuldt

optrukne linier viste stillihg til at arbejde pa den
side af panelstakken, der ligger modsat den mod den

stationzre skinne 68 vendende stilling.

Det ses pad fig. 1, at afhengigt af sterrelsen af den
panelstak, der indleber ved stationen B, og afhangigt

af apparatets arbejdstrin bestemmer det programmerings-
organ, der styrer apparatets drift, ved hvilken af de
fire stationer B en stak skal standses til at opstakkes
pd en underliggende lefteplatform som beskrevet nedenfor.
Nedstrems for hver station B-B'-B"-B"' er der anbragt
mekaniske ansatser henholdsvis 86-86'-86"-86"' pa fig.

1, af hvilke de tre ferstnavnte er indtrazkkelige og

den sidstnevnte er stationar og konstant fungerende.

Fig. 3 viser en af de indtrakkelige ansatser 86, der
omfatter en glider, som er lodret bevagelig péd en statio-

ner skinne 87 beliggende under den af de motordrevne
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valser 51 afgrensede lebebane. Glideren 86 er forbundet
med en (ikke vist) hydraulisk dobbeltvirkende donkraft,
der under styring vil bevege glideren fra den med fuldt
optrukne linier viste stilling til den opleftede, med
kortstreglinier viste stilling, eller omvendt. Mikro-
kontakter 88, af hvilke kun én er vist pad fig. 13, til-
kendegiver gliderens 66 hvile- og aktive stillinger

til programmeringsérganet. Det ses, at skinnen 87 danner
en lille vinkel Z med lodret, sd at glideren 86, nar

den saznkes efter standsningeﬁ af panelstakken ved den
snskede station B, Vil bevege sig lidt bort fra forsiden
af stakken P til at undgd uorden og edelzggelse af denne.
Den mod stationerne A-A' vendende forside af glideren

86 frembyder en fuldstaendig lodret overflade, ndr glide-
ren befinder sig i sin virksomme sverste stilling, uanset

heldningen Z af opbygningen 86, 87.

Foer panelstakken P nar frem til den lsftede ansats 86
(se fig. 1), detekteres stakkens forside af en farste
sensor 89, der styrer formindskelsen af stakkens fremfo-
ringshastighed (se gearkassen 60 pa fig. 13) séledes,

at stakken ikke trykkes ud af razkken, n&r den indgriber
med ansatsen 86, og en anden sensor 90, der standser
gearkassen 60 helt. Der er tilvejebragt tilsvarende
sensorer 89'-90', 89"-90" og 89"'-90"' for stationerne
B'-B"-B"'.

Nar panelstakken er blevet korrekt standset ved en af
stationerne B (se fig. 11), befinder tenderne 69, 69'
pa konstruktionerne 70, 70' sig allerede i leftet stil-
ling under stakken parat til overlaegning over valserne
51 og 61, nar de pa korrekt tidspunkt bliver sanket og
fjernet. Derefter bevaeges ogsa konstruktionerne 70,

70" bort fra stakken, som blidt overferes pd enten en
lgfteplatform 91 eller en p& denne tidligere aflagt
panelstak. Derefter aktiveres donkraftene 85 (fig. 11)
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og trykker den af de lodrette smd plader 284 dannede
gitteragtige konstruktion imod den hosliggende side af
den udladede panelstak P til ensartet positionering af
denne med dens modstaende side liggende an imod den
stationazre skinne 68. Den panelstak, der gradvis opbygges
pa lofteplatformen 91, oprangeres sdledes i flugt. Deref-
ter senkes lofteplatformen 91 den samme strakning som

den pa platformen overforte stak, og stationen B er

igen klar til en ny arbejdscyklus som beskrevet ovenfor.

Fig. 17 og 18 viser et sat kautsjukovertrukne valser

92 ved stationerne C-C'-C", flugtende med og coplanare
med valserne 51 i deres aktive arbejdsstilling, hvilke
valser 92 er roterbart understettet af en stationer
konstruktion 93 og kan aktiveres af en tilherende driv-
enhed 94 med et tandhjuls/kade-drev 95 til at kunne
roteres samtidig med og med samme hastighed som valserne
51. Valserne 92 udger en bro, der muligger en passende
overfering af panelstakken fra en station B til den
nestfelgende station. Der kan tilvejebringes valser
svarende til valserne 92, men fritlebende (ikke viste)
pd den modsatte side af stationerne C, understottet

af en konstruktion fastgjort pé sleden 64 til foreget

understetning for stakken under overfasringen mellem

stationerne B.

Som vist pa fig. 19 og 20 har hver lefteplatform 91

en lastplan i form af et antal vandrette arme 91', der
star vinkelret pa bevagelsesretningen som angivet ved
pilen F2, forlebende parallelle og med passende indbyrdes
afstand, hvilke arme 91' er passende udformet séledes,

at platformen 91 kan-né sih.stzrste hejde i tom tilstand,
som vist pa fig. 14. Platformens arme 91' er fastgjort
udkragende ved den ene ende til en felles sladedrager

96 ved armenderne med hjul 97, der kan glideforskydes

i et par U-formede standere 98 og er monteret i den
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stationere ramme for stationerne B. Sladedrageren 96
er ved enderne forsynet med glidelegemer 99, som med
stor pracision kan glideforskydes langs retliniede lod-

rette skinner 100 fastgjort til standerne 98.

Ved de to ender af sladen 96 er der ved 101 forbundet
enderne af to kader 102, af hvilke kun den ene er vist

pd fig. 19, hvilke kader er fort omkring tandhjul 103
fastkilet p& en aksel 104, der igen er roterbart under-
stottet foroven i den stationazre ramme for stationen

B og aktiveres af en modsat roterende gearkasse 105.

Den yderste ende af kaderne 102 er forbundet med modvegte
106, der holder kaderne i passende stram tilstand og

er glideforskydeligt styret i et stationart hus 107.
Tandhjulene 103 og kaderne 102 samvirker med tandhjul
103" til korrekt styring af modvagtene 106 i de respektive
styrehuse 107.

Ved stationerne B-B'-B"-B"' stakkes panelstakkene med
forskelligt omfang oven p& hinanden over de underliggen-
de lefteplatforme 91, svarende til princippet kravende
paneler af samme steorrelse pd hver platform til dannelse
af en stak med en forud fastéat hejde, hvorefter lefte-
platformen 91 automatisk senkes til sin nederste stilling
som vist med kortstreglinier pad fig. 19, der ogsd viser
platformen 91 i dennes sverste stilling med fuldt optruk-
ne linier, og hvor P angiver bunden af panelstakken,

ndr denne skal aflagges pa lefteplatformen.

Det ses pa fig. 21, at nér platformen 91 er helt senket,
vil den pé& platformen opbyggede'panelstak P' indgribe
med og understettes af et underlag 108, der strekker
sig badde gennem stationen B og nabostationen D og er
dannet af et antal retliniede, parallelle og coplanare
rammer 109 med en passende indbyrdes afstand og belig-

gende med deres langdeakser i pilretningen F2, hvorover
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der er tilvejebragt smé& fritlebende hjul 110 saledes,
at stakken P' kan beveges i pilretningen F2. Rammerne
109 har ved deres ene ende forlangelser 111, som ved
113 er hengslet til en felles travers 112, der er fast-

gjort til standerne 98.

Omdrejningstappen 113 er parallelt med pilretningen

Fl. Ved dens modstdende ende er rammerne 109 via nedad
ragende forlangelser 114 fastgjort til en felles tra-
vers 115, der er forbundet med hydrauliske dobbeltvir-
kende donkrafte 116, ved hjelp af hvilke underlaget

108 med de fritlebende hjul 110 kan bevages fra den

pa fig. 21 med fuldt optrukne linier viste stilling

til den med kortstreglinier viste stilling, og omvendt.
N&r panelstakken P' er positioneret pd underlaget 108,
er dette i den leftede vandrette stilling, og platfor-

mens 91 arme 91' sankes under det af de sma hjul 110

dannede glideplan.

Mellem rammerne 109 og platformens 91 tander eller arme
91' er der tilstrekkeligt mellemrum at muliggere en
langsgdende bevagelse imellem disse dele af tander 117

pd en skyder, der inden sankningen af stakken P' automa-
tisk er bevaeget hen i den med fuldt optrukne linier

pd fig. 21 viste stilling. Indretningen er saledes,

at tenderne 91' vil rage ud fra underlaget 108 med et
flugtende parti med en passehde udstrekning, idet tander-
ne er fastgjort til en felles drager 118 (se ogsd fig.
22), som ved enderne er udformet med slader 119 og 1191,
der er glideforskydelige i vandrette U-formede styreskin-
ner 120 og 120' beliggende under underlaget 108 parallelt

med pilretningen F2 og forbindende stationerne B-D.

Sladerne 119 og 119' er forbundet med enderne af kader
henholdsvis 121 og 121', som er fert omkring tandhjul
122 og 122', der er fastkilet pa en aksel 123, som er
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roterbart understettet af apparatets grundplade og via
et tandhjul/kade~drev 124 er forbundet med en gearkasse
125, som ved aktivering bevmger skyderen 117 fra den

pad fig. 21 med fuldt optrukne linier viste stilling

til den med kortstreglinier viste stilling, og omvendt,
hvorved panelstakken P' bevages fra stationen B til
stationen E pd fig. 1 (se pilene F2). N&r skyderen 117
derefter er fort tilbage til dens hvilestilling (lefte-
platformen 91 er allerede feort tilbage til sin sverste
stilling), vil underlaget 108 blive senket til den med
kortstreglinier viste stilling for at undgd indgreb

med den bevegelige overflade ved stationen E under et
falgende arbejdstrin for denne komponent, som nazrmere
beskrevet nedenfor. Ved afslutningen af denne komponents
arbejdscyklus beveges underlaget 108 tilbage til dets
vandrette stilling til gentagelse af den ovenfor beskrev-

ne arbejdscyklus.

Under overferingen fra statienen B til stationen E be-
skyttes panelstakken P' hensigtsmassigt langs siderne
ved hjelp af passende omslutnings- og styrekonstruktioner

af konventionel art.

Ved stationen E (se fig. 23, 24 og 25) positioneres
panelstakken P' pa overfladen - overtrukket med et beskyt-
tende materiale, sasom kunstigt flejl - p& et st&lbord
126, som ved sine to modstdende sider er fastgjort p3
to slaeder 127, der er glideforskydelige ved hjelp af
hjul 128 med vandrette og lodrette akser i styrekanaler
129 med et sammensat tvarsnitsprofil og fastgjort over
skinnerne 120 og 120' parallelt med disse. Glideklodser
129' af et materiale med en lille friktionskoefficient,
sasom nylon, indgriber med underfladen af bordet 126
til at forbedre dettes strazkning og planitet. Enderne
af slederne 127 er ved 130, 130' forbundet med enderne

af respektive kader 131, der er fert omkring tandhjulspar
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132 og 132', som er fastkilet p& en aksel 134 (se ogsé
fig. 21), som er lejret p& standerne 98 for stationen

8 og via et tandhjul/kade-drev 135 er forbundet med

en gearkasse 136. Funktionen af disse komponenter beskri-

ves narmere nedenfor.

Safremt lengden af bordet 126 i pilretningen F3 pa fig.
1 er langere end lengden af panelstakken P', vil stakke
normalt blive placeret efter hinanden pa det samme bord
126 ved et tilsvarende antal slag af skyderen 117. Under
disse arbejdstrin vil den panelstak, der cyklisk skydes
ind p& bordet 126, skubbe de stakke fremad, som allerede
er lejret pd bordet. I den pad fig. 1 viste udferelses-
form for bordet 126 virkende ved stationerne B"'-D"'
fuldferes skyderenhedens 117 arbejdscyklus efter tre
arbejdsslag. I udferelsesformen for bordet 126 virkende
ved stationerne B""-D"" fuldferes skyderenhedens 117
arbe jdscyklus derimod efter to arbejdsslag. Det sidste
eksempel understreger ogsa, at de pad bordet 126 ved

en af stationerne E positionerede panelstakke kan have
en mindre bredde end bordet 126, s& at et antal rakker
af stakke kan placeres side om side pa bordet. I det

betragtede eksempel er der anbragt to razkker stakke P'.

Det sidstnavnte arrangement for rakken af stakke pa
bordet 126 tilvejebringes ved hjalp af en skyder 137,
som normalt befinder sig i den med fuldt optrukne linier
pa fig. 1 viste stilling ved den ene side af stationen
E, og som under styring kan aktiveres i den ved pilene
F3 angivne retning til at skandere bordet 126 p& tvers
og forskyde den ferste rakke stakke P' mod venstre pa
bordet (set pa fig. 1), indtil dens forreste side rammer
imod en feler 138 pa fig. 26, som er glideforskydelig

i en stationar skinne 139 imod forspandingen fra en
fjeder 140. Folerens 138 forskydning detekteres gradvis
af et antal mikrokontakter 140-140'-140".
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Nar mikrokontakten 140 aktiveres, standses skyderen

137 og feres tilbage til dens hvilestilling. I det ne-
ste arbejdstrin beveger skyderen 137 den neste rakke
stakke imod den tidligere forskudte rakke for at bevir-
ke en yderligere forskydning af. den forste rakke sa-
ledes, at den kan detekteres af den anden mikrokontakt
140', hvorefter skyderen 137 i det tidligere betragte-
de tilfelde feres tilbage til dens hvilestilling og
dermed har fuldfert sin arbejdscyklus. I det pa fig.

1 viste eksempel i forbindelse med stationen E' fuld-
forer den respektive skyder 137 sin arbejdscyklus efter
tre komplette slag, som desuden medfsrer en aktivering
af den tredje mikrokontakt 140' p& fig. 26.

Som vist pa fig. 27, 28 og 29 er et mellemliggende parti
af hver skyder 137-137'-137"-137"' ved stationerne
E-E'-E"-E"' understottet ved den nederste ende af en
lodret slade, der sammen med skyderen danner en omvendt
T-formet konstruktion, hvor sladens sverste ende er
fastgjort til en travers 142, som ved enderne har slader
143 og 143', som er glideforskydelige i vandrette skinner
144 og 144', der er fastgjort til rammen 145 for statio-
nen E. Til hver slade 143 og 143' er fastgjort enderne
af respektive kader 146, der er fort omkring tandhjuls-
par 147 og 147', der er fastkilet p& en aksel 148, der
er lejret i rammen 145 og forbundet med en gearkésse

149 via et tandhjul/kade-drev. P4 fig. 19 er vist en
abning 150 i traversen 142 til gennemgang af det sverste
leb af kaden 146. Komponenter svarende til de ovenfor
beskrevne og angivet ved samme tal med en afvigende
tilfejelse er tilvejebragt ved stationerne E'-E" og

Elll.

N&r rakken af panelstakke er blevet placeret i orden
ved stationerne E, sankes en holdestang 151 (vist med

kortstreglinier p& fig. 1) ved granseomrddet mellem
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stationerne E og D, strazkkende sig tet ved eller i ve-
sentlig berering med bordet 126. Nar stangen 151 har
ndet sin nederste arbejdsstilling, aktiveres gearkassen
136 til at bevege bordet 126 fra stationen E og midler-
tidigt overfere det til stationen D, der som navnt oven-
for er blevet forberedt til denne overfering. Holdestan-

gen 151 fastholder opbygningen af panelstakke P' ved

‘stationen E og tvinger stakopbygningen til blidt at

komme til hvile pa& et plan, der skal erstatte bordet
126, og som kan vare udformet som en lastpalle, et be-
skyttelsespanel eller blot et valseglideplan, som nar-

mere beskrevet nedenfor.

Fig. 30 - 34 viser forskellige konstruktionsdetaljer
for holdestangen 151, som ved sine ender er forsynet
med sleder 152 og 152', som via lejer 153 er glideforsky-
delige i retliniede styrekanaler 154 og 154', der er

fastgjort til standere 155 pd rammen for stationen E,

hvilke kanalers nederste partier hazlder imod stationen

E saledes, at stangen 151, uﬁder den sidste del af dens
nedadgaende slag, vil nerme sig bunden af den stakopbyg-
ning P', der skal tilbageholdes, og vil bevege sig bort
fra denne, nar den leftes op. Sladerne 152 og 152' er
forbundet med enderne af kader henholdsvis 155 og 155',
der er fert omkring tandhjul 156 og 156', som er fast-
kilet pad en aksel 157, der er lejret i konstruktionen
145 og aktiveres af en gearkasse 158. De andre ender

af kaderne 155 og 155' er forbundet med modvegte 159
omsluttet af stationare skinner 160. En justerbar ansats

161 (fig. 34) styrer stangens 151 nederste slagparti.

Som vist p& fig. 35 - 39 er der under bordet 126, posi-
tioneret ved stationerne E, tilvejebragt et underlag
162 med parallelle coplanare_bénd 163, der forleber

i pilretningen F2, og hvis pverste leb er fert omkring

respektive rekker af fritlebende valser 164 understottet
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af parallelle rammer 165, der er fastgjort til underla-
get 162. Ved deres ender er bandene 163 fort omkring
remskiver 166 og 166', der er fastkilet p& aksler, som
er roterbart understettet af underlaget 162, af hvilke
den ene aksel via et tandhjul/kade-drev 167 er forbundet
med en modsat roterende gearkasseenhed 168. Underlaget
162 er ved bunden forsynet med fire lodrette skruemastrik-
ker 169 placeret ved hjernerne af et imaginert rektangel
og samvirkende med respektive ledeskruer 170, der er
roterbart understeottet af en stationar ramme 171, som
bzrer en modsat roterende geérkasseenhed 172, der via

et tandhjul/kade-drev 173 samvirker med tandhjul 174,
der er fastkilet pé& ledeskruerne 170. Arrangementet

er sdledes, at ved aktivering af gearkasseenheden 172
loftes og seankes underlaget 162 med bandene 163, altid

i fuldstendig vandret stilling.

Som ogsd vist pa fig. 38 og 39 er underlaget 162 p&mon-
teret et via fire styreglidere 175 lodret bevegeligt
ekstra underlag 176, der enten kan leftes eller senkes
i forhold til underlaget 162 ved hjelp af fire passende
indrettede hydrauliske dobbeltvirkende donkrafte 177.
Underlagef 176 er pamonteret rammer 178, der er anbragt
parallelt med og azkvidistant mellem rammerne 165 og

pa oversiden er forsynet med coplanare, parallelle frit-
lgbende hjul 179, som udger et glideplan i pilretningen
F2 pa fig. 1, og som under styring ved aktiveringen

af donkraften 177 kan positioneres hejere eller lavere

i forhold til det af béandene 163 dannede behandlingsplan.

De ovenfor beskrevne komponenter virker p& felgende

made:

Hvis den pd bordet 126 tidligere placerede parallelepi-
pedumformede stakopbygning skal udlades p& en lastpalle
R eller pad et beskyttelsespanel, befinder underlaget



10

15

20

25

30

DK 165873 B

23

162 si1g oprindeligt i sin nederste stilling, og under-
laget 176 ogsa 1 sin nederste stilling, hvor de motor-
drevne band 163 vil bevage sig i den p& fig. 1 ved pile-
ne F4 angivne retning og vil indfere pallen under bordet
126 op imod stationere ansatser 180 (se fig. 35, 36

og 40). Nar dette indtraffer (se ogsa fig. 26), vil
mikrokontakter 181 og 181' detektere den passende narve-
relse af pallens forside og informere apparatets program-
meringsenhed om denne tilstedeverelse. Derefter aktiveres
gearkasseenheden 172 og lefter underlaget 162 med palig-
gende lastpalle R.

Forud for denne operation bevages en fgler 182 (se fig.
4), der understottes af en vippearm 183 styret af en
donkraftenhed 184, fra sin hvilestilling (vist med kort-
streglinier) til sin aktive stilling (vist med fuldt
optrukne linier) saledes, at feleren 182 vil indgribe

med den everste overflade pad det nederste parti af bordet
126, som ved sit centrale parti, der ikke er understottet
af underliggende organer, danner en hvalving pa& nogle

fa millimeter. Pallens laeftebevegelse standses automatisk,
nadr den indgriber med bordet 126 og ferer dettes centrale
omrade op pa en planitetslinie 185, der lefter feoleren
182 imod virkningen fra en fjeder 186 til aktivering

af en mikrokontakt 187 til at standse gearkassen 172
(fig. 35). Derefter feres feoleren 182 tilbage til dens
hvilestilling i afstand fra bordet 126. Det forstas,

at den indtrekkelige feler 182 kan udformes pa anden

made eller erstattes med andre e&kvivalente organer.

Den ovennavnte operation foretages ved begyndelsen af
arbe jdscyklen for stétionefhe E, nar ingen panelstakke
er overfert pa bordet 126, s& at bordet 126, nar overfo-
ringen skal finde sted, bliver understettet nedefra

ogsd som felge af den intime berering med pallen. Nar

bordet 126 trakkes tilbage fra stationen E og midlerti-

1
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digt overferes til nabostationenm D, vil den opbygning

af stakke P', der tidligere er arrangeret pa bordet

og fastholdt af holdestangen 51, aflagges blidt pd den
underliggende lastpalle R. I det neste arbejdstrin genak-
tiveres gearkassen 172 til senkning af underlaget 162,
hvorefter bandene 163 aktiveres i pilretningen F2 (fig.
35 og 1) til overfering af opbygningen af palle og stak-

ke til en station G, der beskrives nedenfor.

Safremt opbygningen af stakke skal udlades fra statio-
nen E uden en underliggende beskyttelse, virker apparatet

pad felgende made:

Feleren 182 pa fig. 41 forbliver i sin hvilestilling,

og underlaget 176 med valserne 179 leftes op over planet
for de nu standsede band 163, hvorefter hovedunderlaget
162 leftes en strekning, der styres af en (ikke vist)
stationar sensor, hvorved valserne 179 i det vasentlige
vil indgribe med underfladen af bordet 126. Nar bordet
126 trekkes tilbage fra stationen E, vil den pé bordet
arrangerede opbygning af stakke, tilbageholdt af stangen
151, aflegges p& underlaget med valserne 179, som effek-
tivt har understettet bordet under arbe jdscyklen. 1

det neste arbejdstrin senkes underlaget med valserne
sdledes, at stakopbygningen bliver aflagt pa det af
b&dndene 163 dannede plan, hvorefter hovedunderlaget

162 sznkes til at bringe bandene i flugt med stationen G,

hvilket er nsdvendigt til udladning af stakopbygningen.

Som vist p& fig. 1 og 42 - 46 er stationerne G-G'-G"-G"'
forsyhet med falles coplanare pérallelle valser 188,

der er orienteret med lengdeakserne i pilretningen F2

og arrangeret p& et imaginart vandret plan beliggende
passende under det af bandene 163 dannede plan for statio-
nen E i dets nederste stilling. Valserne 188 understettes

af en stationar ramme 189 og er ved den ene ende forsynet
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med tandhjul 190 med samme diameter og via ekstra frit-
lebende tandhjul 190' forbundet med en enkelt kade 191,
som drives af en gearkasseenhed 192 (fig. 43). Arrange-
mentet er sdledes, at valserne 188 vil bevage de p3
valserne aflagte emner i den ved pilene F5 pa fig. 1

angivne retning.

Ved hver station G-G'-G"-G"' er der tilvejebragt under-
lag henholdsvis 193-193'-193"-193"', der er lodret styret
ved hjelp af passende styreskinner 194 (fig. 46), og

som kan enten loftes eller sankes ved hjalp af hydrauliske
donkrafte 195. P& underlagene er der monteret rammer

196 positioneret parallelt mellem valserne 188 og akvi-
distant fra disse, og p& hver ramme er der monteret

smd fritlebende hjul 197, der understetter det averste

leb af band 198, som er fert omkring endebeliggende
remskiver 199 og 199', der er fastkilet pad aksler hen-
holdsvis 200 og 200', af hvilke den ene aksel er forbundet
med en modsat roterende gearkasse 201. Den lineare has-
tighed af béndene 198 er den samme som for bandene 163

ved stationerne E.

Rammen 193 befinder sig normalt i leftet stand til frem-
bydning af opleftede band 198 over valserne 188. I denne
stilling vil bandene 198, der bevaeges i pilretningen

F4, faerst indfere pallen eller panelet R i stationerne

E og vil derefter ved bevaegelse i pilretningen F2 trek-
kes tilbage fra stationerne E, idet pallen eller panelet
nu berer opbygningen af stakke eller den simple parallele-
pipedumformede opbygning af panelstakke. Derefter senkes
underlagene 193 med béndene 198, hvorved stakopbygninger-
ne med, om snsket, en palle eller et panel ved bunden,
vil blive aflagt pa valserne 188, som ved aktivering

vil udlade opbygningerne i den ved pilen F5 angivne

retning.
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Nedstrems for den af valserne 188 dannede transportbane
kan der vere tilvejebragt en indhylningsstation eller

en formstoffolieomhylningsstation eller et andet organ
til opsamling og anbringelse af de ved hjzlp af apparatet

ifelge opfindelsen behandlede emner.

Pallerne eller, om snsket, beskyttelsespanelerne R indfe-
res i stationerne G fra stationer henholdsvis H-H'-H"-H"',
der omfatter motordrevne baénd, der er coplanare og flug-
ter med bandene 198 for stationerne G i deres opleftede
arbejdsstilling, og som fremferes med samme hastighed

i pilretningen F4.

Stationerne H kan aktiveres enten manuelt eller fortrins-

vis automatisk.
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Patentkrawv

1. Apparat til automatisk at danne stabler (P') af pa-
neler fra pakker (P) af paneler, som er af forskellig
sterrelse og kommer fra en delemaskine, og til at an-
bringe disse stabler (P') op mod hinanden for at danne
parallelepipedumformede opbygninger, hvorved apparatet

omfatter,

a) en transportbane (1), hvorpa de panelpakker (P),

der kommer fra delemaskinen, er anbragt og bevages,

b) en raekke lefteplatforme (91), som er placeret ved
siden af hinanden og vinkelret pa transportbanen (1)
ved respektive stablestationer (B, B', B", B"'), hvor-
ved platformenes (91) overside ligger under det ima-
ginare horisontale plan, som transportbanen (1) forle-

ber i,

c) sideoverferingsorganer (A-A'), der virker péd tvers
af transportbanens (1) endeparti og tjener til at stop-
pe panelpakken eller panelpakkerne fra transportbanen
(1) og i en enkelt razkke fere disse pakker med passen-
de indbyrdes afstand til transportorganer (50-51-61),
der virker pd langs og over raekken af lefteplatforme
(91) og tjener til at modtage de i en enkelt rzkke med
indbyrdes afstand fremferte panelpakker fra sideover-
feringsorganerne (A-A'), og samvirker med selektivt
styrede stoporganer (86-89-90), med henblik p& selek-
tivt at sortere og stable pakkerne ved den valgte lef-

teplatform (91),

d) stabeloverferingsorganer (117) til at overfere pa-
nelstablerne (P') fra lofteplatformene (91) til samle-

stationer (E, E', E", E"'), hvor stablerne anbringes
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sédledes, at de danner parallelepipedumformede opbygninger

af en pa forhadnd valgt sterrelse,

e) organer (126-151) til at lagge hver stabelopbygning,
som er dannet ved den respektive samlestation (E), pé

udledningsorganer, der er anbragt ved samlestationen

(E),

f) en udledningsstation (G) til at fere stabelopbyg-
ningerne til en for enden af apparatet anbragt opsam-

lings- eller bearbejdningsstation, hvorved

lefteplatformen (91) er udstyret med en kamlignende
lasteplan (91'), som udkraget bares af en sladekonstruk-
tion (96), der kan forskydes vertikalt ved hjelp af
passende driv- og styreorganer (96 til 107) séaledes,

at lasteplanet, nar panelstablerne skal fjernes fra
platformen, med sine tender sankes ned gennem langs-
gaende mellemrum i en ramme (108), der normalt befinder
sig i1 en horisontal stilling og er forsynet med et an-
tal sma fritlebende hjul (110), der ligger i samme plan;
og der desuden findes en slade (118-119), der recipro-
kerende kan forskydes p& langs under rammen (108) under
pavirkning af styre- og drivorganer (120 til 125) og

er udstyret med en kamlignende udsteder (117), der kan
feres gennem rammens (108) langsgaende mellemrum og
stede de stabler, der skal fjernes fra planet, over

pa den tilstedende i samme plan liggende samlestation

(E),
kendetegnet ved,

at rammen (108) ved den nzrmest samlestationen (E) lig-
gende ende er forbundet med styreorganer (116) til ver-
tikalt at bevege denne ende, medens rammens (108) anden

ende svinges horisontalt (113) til en stationar bezre-
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konstruktion (112), sdledes at rammen (108) kan beve-

ges fra den normalt horisontale stilling til en 1 lang-
deretningen skrat haldende stilling, og at samlestationen
(E) har et horisontalt bord (126), der péd langs kan
forskydes ti1l en position over rammen (108), nar denne

befinder sig 1 en skrat hzldende stilling.

2. Apparat 1ifeslge krav 1, k endet e gnet ved,

at det horisontale bord (126) er fremstillet af stal

med oversiden bekladt med et materiale, som letter stab-
lernes glidende bevegelse og forhindrer, at panelerne
bliver revet op, hvorved stalbordet ved to parallelle
sider er fastgjort til respektive slader (130-136),

som drives af passende drivorganer (130-136) og p& langs
kan forskydes glidende i styr (129), som er parallelle
med frilebsrullerammens (108) langdeakse og delvist

er placeret ved siden af denne pad en stationar bere-
konstruktion (120) pa en sé&dan made, at et antal stabler
placeres regelmessigt 1 rekkefelge efter hinanden péa
bordet (126), nadr udstederen (117) udferer et antal
slag.

3. Apparat ifelge krav 2, k en de t e gn et ved,

at der ved hvert stalbord (126) til opbygning af stakke
er knyttet en udsteder (137), som i hvile er beliggende
ved den ene side af bordet parallelt med den ene af
bordets slader, og som er forbundet med sit eget styre-
og drivorgan (143, 149), som under styring vil bevage
udstederen vandret og transversalt til retningen af

de stakke, som nar frem til bordet, saledes, at stakkene
vil blive placeret pa& bordet enten i razkkefslge eller
side om side til dannelse af en parallelepipedumfor-

met opbygning af forud valgte dimensioner, hvorhos der
er tilvejebragt sensorer (138, 139, 140) til detektering
af positionen for de stakrazkker, som bevaeges transver-

salt péd bordet, og til at bringe udstederen (137) tilbage
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4. Apparat 1felge krav 2, kendetegnet ved,
at der ved og over den side af stdlbordet (126), der
vender mod nabostationen (D), hvorfra stakkene indleber,
parallelt med denne side er placeret en slaedestang (151),
som kan enten leftes eller senkes ved en guillotineagtaig
bevagelse af bordet ved aktivering fra organer (152

- 159) saledes, at nar stangen (151) saznkes og bordet
(126) traekkes tilbage fra obbygnlngsstatlonen og beveges
hen imod den staktilferende station (D), hvor rammen
(108) er blevet passende sanket, vil opbygningen af
stakke (P') tilbageholdes ved opbygningsstationen og
tvangsmessigt komme blidt til hvile p& en lastpalle
eller et beskyttelsespanel (R) eller direkte p& en anden
underliggende stettekonstruktion til en pa&felgende over-

fering.

5. Apparat ifelge krav 4, kendetegnet ved,

at de styreorganer (154), der styrer sladens (151) opad
og nedad gdende bevagelse, danner en vinkel ved deres
nederste parti saledes, at nar stangen laeftes, efter

at stakopbygningen (P') er blevet udladet fra bordet
(126), vil stangen (151) beveges bort fra stakopbygningen
(P'") med en vandret forskydﬁingskomposant til at undga

indgreb med stakopbygningen.

6. Apparat ifelge krav 2, k ende t e gnet ved,

at der ved stationen (E), hvor stakkene opbygges, under
stélbordet (126) er tilvejebragt et vandret underlag

(165) med motordrevne band (163), som er parallelle

og indbyrdes coplanare og orienteret 1 samme retning

som panelstakkenes fremferingsretning mod opbygningsbordet
(126), hvilket underlag er monteret p& en hovedramme
(162), som kan enten leftes eller saznkes ved styre-

og drivorganer (169, 172), hvorhos der p& den navnte
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ramme via styre- og lefte/sznke-organer (175, 177) er
monteret et andet underlag (176) forsynet med razkker

af fritlebende og coplanare smd hjul (179), som afheangigt
af det sidstnavnte underlags position enten kan fremferes
eller anbringes under det af bandene dannede transport-
plan, hvilke hjulrazkker er lokaliseret 1 de hule lon-
gitudinale rum mellem bandene (163), hvorhos der er
tilvejebragt organer indrettet til, at stationen (E)

kan virke som felger: Hovedrammen (162) med dens béand
(163) er i sin nedre stilling, og underlaget med de
fritlebende valser (176) befinder sig ogsd i sin nedre
stilling, bandene (163) aktiveres til under bordet (126)
at indfere en lastpalle eller et beskyttelsespanel (R)
til bevegelse imod en stationar forreste ansats (180),
hovedrammen (162) leftes, og dens leftebevagelse standses
automatisk af sensorer, nar lastpallen eller panelet

er 1 vesentligt indgreb med den underste overflade af

det stakopbyggende bord (126), hvorhos indretningen

er sdledes, at nar stakopbygningen er blevet overfort

pad lastpallen, efter tilbagetrakningen af bordet (126),
seankes hovedrammen (162) til dens startposition i arbejds-
cyklen, og béandene (163) bliver aktiveret til udlad-

ning af kombinationen af lastpalle og stakopbygningen

og tilbagestilles til gentagelse af en ny arbejdscyklus.

7. Apparat 1felge krav 6, k ende t egnet ved,

at de under stakopbygningsbordet (126) beliggende organer
1 det tilfalde, hvor stakopbygningen skal udlades uden
aflagning pa en lastpalle eller et beskyttelsespanel,
virker som felger: Underlaget (179) af fritlebende valser
leftes séledes, at valserne vil rage op fra bandene
(163), hovedrammen (162) leftes ved et fastlagt slag
saledes, at valserne (179) bringes i berering med det
overliggende bords (126) underste overflade, nar stak-
opbygningen er blevet udladet p& underlaget (179), saenkes

dette saledes, at opbygningen vil blive placeret pa
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de underliggende band (163), hovedrammen (162) sankes
ti1l startpositionen for arbejdscyklen, og bandene (163)
drives til udladning af stakopbygningen og til tilbage-
stilling af komponenterne til gentagelse af en ny ar-

be jdscyklus.

8. Apparat ifelge krav 6, k e nde t e gnet ved,

at organet til standsning af hovedrammens (162) lefte-
bevegelse under bordet (126) omfatter en feler (182),

der er monteret pa organer (183, 184) til under styring
at positionere bordet med en maksimal hvelvning til
detektering, nar lastpallen eller beskyttelsespanelet

(R) indgriber med bordet og bringer dette i vandret
stilling, hvorefter sensoren (182) bevages bort og efter-

lader bordet uhindret.
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