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SETTORE TECNICO

La presente invenzione si riferisce ad una strattgli supporto e
movimentazione per letti o altri mobili, destinatgparticolare all'impiego in
camper o simili veicoli..

STATO DELL' ARTE

Sono note, nel settore dei veicoli da campeggi@lesettore della nautica,
strutture di supporto e movimentazione in particolger letti, atte a
mantenere questi ultimi in una posizione sollewvditenon ingombro del
volume interno del veicolo quando non utilizzati 2 permetterne lo
spostamento verso il basso ed il mantenimentdtafza di normale utilizzo.
In particolare una primo tipo di struttura di sugpce movimentazione atta a
svolgere la funzione suddetta comprende almenctrquiatacci oscillanti,
due su un lato e due sul lato opposto del lette,rdltano tra una posizione
sostanzialmente orizzontale in cui il letto € maagte in prossimita del
soffitto del veicolo e una posizione sostanzialreergrticale in cui il letto e
abbassato in posizione di utilizzo. | bracci rugtamantenendosi paralleli tra

loro e cosi il letto ad essi ancorato rimane sempngosizione orizzontale.
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Tale struttura di supporto € estremamente semplitavia comporta la
presenza di elevati spazi liberi per poter esedaimovimentazione che non
sempre sono disponibili in ambienti ristretti comqeelli interni ai camper o
simili veicoli.

Un secondo tipo di struttura comprende parallelogna articolati o
movimenti a forbice di varia configurazione che semono al letto una
discesa pressoché verticale da una posizione atdlelr non utilizzo ad una
posizione abbassata di utilizzo. Queste struttuoasentono ingomobri
volumetrici minori in fase di movimentazione ma @mrtano una certa
complicazione strutturale e scarsa efficienza nentenere il letto
stabilmente in posizione orizzontale.

Per i suddetti motivi e sentita nel settore dedpato camperistico I'esigenza
di strutture di supporto semplici ed economicheatha stesso tempo molto
affidabili ed in grado di minimizzare gli ingombrolumetrici necessari per
la movimentazione dei letti o di altri mobili.

SINTESI DELL'INVENZIONE

Scopo principale della presente invenzione e quidljgroporre una struttura
di supporto e movimentazione per letti o altri nkiobn camper o simili

veicoli che minimizzi gli ingombri volumetrici dunée le operazioni di
movimentazione.

Ulteriore scopo dell'invenzione € proporre una tdima di supporto e
movimentazione semplice, affidabile e sicura.

Gli scopi suddetti vengono raggiunti mediante utrattsira di supporto e
movimentazione per letti o altri mobili, in partlace in camper o altri veicoli

comprendente almeno due dispositivi di supportcogimentazione giacenti
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in piani paralleli tra loro ed ancorabili da unatpaad una struttura portante
del veicolo e dall'altra parte a rispettive estrémili detto letto o mobile,
ognuno di detti dispositivi comprendendo almeno gdume aste vincolate a
ruotare intorno a rispettivi mezzi di cerniera fisstonnesse tra loro tramite
primi mezzi di connessione atti a porre in relagigh angoli di rotazione di
dette prime aste intorno ai rispettivi mezzi dirgera fissi; almeno due
ulteriori aste vincolate a ruotare ognuna intorfia aspettiva prima asta
grazie a relativi mezzi di cerniera, dette ultaraste essendo ulteriormente
vincolate alle estremita di detto letto o0 mobilenezzi di vincolo atti a porre
in relazione I'angolo di rotazione di dette primgteaintorno alle proprie
cerniere fisse con l'angolo di rotazione di detteeniori aste intorno alle
relative cerniere di vincolo a dette prime aste.

Vantaggiosamente la relazione tra detti angoli atazione ¢ tale che i
rispettivi punti di vincolo di dette ulteriori as@ detto letto o mobile si
muovono lungo percorsi sostanzialmente rettilingi, particolare linee
sostanzialmente verticali.

Preferibilmente i mezzi di vincolo atti a porre ielazione I'angolo di
rotazione di dette prime aste intorno alle propeeniere fisse con I'angolo
di rotazione di dette ulteriori aste intorno alidative cerniere di vincolo a
dette prime aste comprendono secondi mezzi di g@oe costituiti da un
asta di collegamento incernierata a una proprice@#a a una di dette
ulteriori aste e alla propria estremita oppostaléié ulteriore asta, detta asta
di collegamento essendo atta a porre in relazioaelaro gli angoli di
rotazione di dette ulteriori aste intorno alle efifye cerniere; e terzi mezzi

di connessione costituiti da un’asta di collegameimcernierata a una
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propria estremita a una di dette ulteriori astédla@opria estremita opposta
a quella di dette prime aste a cui e incernierattad ulteriore asta.

La suddetta relazione tra gli angoli di rotazioméledprime aste intorno alle
rispettive cerniere fisse e gli angoli di rotaziathedle ulteriori aste intorno
alle rispettive cerniere di vincolo alle prime astdefinita da una opportuna
scelta della lunghezza di dette prime aste, dedsttonde aste e di dette aste
di collegamento, nonché da un opportuno posiziondmneei relativi mezzi
di cerniera.

Preferibilmente i primi mezzi di connessione somahsionati e vincolati in
modo da mantenere le prime aste parallele tra éofosecondi mezzi di
connessione sono dimensionati e vincolati in moaenéintenere le ulteriori
aste parallele tra loro.

Vantaggiosamente ognuno dei dispositivi di suppa@tenovimentazione
comprende mezzi elastici atti a favorire ed alleggda movimentazione,
detti mezzi elastici essendo costituiti preferit@hme da cilindri a gas
vincolati da un lato ad una porzione fissa del eeico della struttura e
dall'altro ai primi mezzi di connessione.

| vantaggi associati alla struttura dell'invenzios@no evidenti in relazione
allunione di una elevata semplicita strutturalen coaratteristiche di
efficienza ed affidabilita nell’ottenimento delleommentazione desiderata.

BREVE DESCRIZIONE DEI DISEGNI

Questi e altri vantaggi associati alla strutturd’ideenzione, risulteranno
peraltro piu facilmente comprensibili medianteldigtrazione di una forma
preferita di realizzazione, non limitativa, come sBguito descritta con

l'ausilio delle tavole di disegno allegate, nellead;
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- lafigura 1 rappresenta una vista prospettica distruttura di supporto e
movimentazione secondo I'invenzione applicata atktin;

- la figura 2 rappresenta una vista frontale di wspdsitivo di supporto e
movimentazione secondo I'invenzione in configuraeiali apertura,

- la figura 3 rappresenta una vista frontale del asgpo di fig.2 in
configurazione di chiusura;

- la figura 4 rappresenta il cinematismo piano cheteade |l
funzionamento del dispositivo di fig.2.

DESCRIZIONE DELLE FORME REALIZZATIVE PREFERITE

In fig.1 e rappresentato un letto, L, vincolato darrispondenza di due
estremita apposte a due rispettivi dispositivi gpmurto e movimentazione,
10, ulteriormente vincolati tramite mezzi di vinopV, alla struttura portante
di un veicolo. | dispositivi 10 sono costituiti ddementi strutturali che
formano un cinematismo piano tramite il quale ttdepud essere traslato
dalla configurazione di fig.1, che corrisponde albmfigurazione di apertura
del cinematismo e di utilizzo del letto, verso ypwsizione di chiusura dei
dispositivi 10 in cui il letto risulta sollevato imodo da ingombrare al
minimo lo spazio interno al camper o simile veicol@ui e alloggiato.

Con riferimento alle figure da 2 a 4 il dispositi¥® comprende una piastra
di ancoraggio, 30, atta a vincolare tramite i meatizvincolo V, qui non
rappresentati, il dispositivo ad una struttura g@aie del veicolo, due prime
aste, 11, 11A, essendo incernierate ad una loreneisd, tramite rispettivi
mezzi a cerniera, 20, 20A, alla piastra di anogia@d una certa distanza

I'una dall’altra.
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Alle estremita opposte delle aste 11 e 11A sonermerate tramite rispettivi
mezzi a cerniera 21, 21A, le estremita di due ioiteaste 12, 12A.

Alle estremita opposte delle aste 12 e 12A si mmoviapunti di vincolo, 22,
22A, del dispositivo 10 al letto L.

Come risulta evidente la composizione dei movimeot@atori dell’'asta 11
intorno ai mezzi di cerniera 20 e dei movimentatat dell’asta 12 intorno
ai mezzi di cerniera 21 definiscono i movimenti geinto di vincolo 22.
Analogamente la composizione dei movimenti rotadiefl’asta 11A intorno
ai mezzi di cerniera 20A e dei movimento rotatail'dsta 12A intorno ai
mezzi di cerniera 21A definiscono i movimenti dehfo di vincolo 22A.

Di seguito sono descritti ulteriori mezzi di consiese tra le suddette aste
che mettono in relazione i movimenti delle stessenbdo da realizzare |
percorsi di spostamento desiderati per i puntinielo 22 e 22A.
Nell’esempio realizzativo di fig.2 primi mezzi doecnessione costituiti da un
asta 13 sono incernierati tramite mezzi di cernB3a23A, a protuberanze
27, 27A, delle aste 11 e 11A mettendo in relaziom®vimenti dell'asta 11
con quelli dell’asta 11A. In particolare, dal morteeshe le dimensione e |l
posizionamento delle protuberanze 27 e 27A ¢ iderig prime aste 11 e
11A sono obbligate a ruotare rimanendo parall@léoto.

Analogamente, secondi mezzi di connessione cdstiail’asta 14 sono
incernierati tramite mezzi di cerniera 24, 24A ratpberanze 28, 28A, delle
aste 12 e 12A mettendo in relazione i movimentladakta 12 con quelli
dellasta 12A. In particolare, dal momento che langhsione e |l

posizionamento delle protuberanze 28 e 28A e iderdile prime aste 11 e



Ing. Alfio Leotta 7 ltalbrevetti
Albo Prot. n.496 BM A/bl421

11A sono obbligate a ruotare rimanendo parall@léaro, anche le aste 12 e
12A sono obbligate a ruotare rimanendo parall@léoto.

Terzi mezzi di connessione sono costituiti da uA’asagomata, 15,
incernierata tramite mezzi a cerniera 25, 25A, atylreranze 28, 29,
appartenenti rispettivamente allasta 12 e all'asiaA. | terzi mezzi di
connessione 15 mettono in relazione la rotazionkasi&a 11A con il
movimento dell'asta 12, in particolare vincolando punto appartenente
allasta 12 individuato dai mezzi di cerniera 2fuatare intorno ad un punto
appartenente all'asta 11A individuato dai mezziedngera 25A.

Bisogna notare che gli ingombri del dispositivo 10 direzione
perpendicolare al piano di movimentazione dellossiesono ridotti al
minimo e ci0 comporta la necessita di sagomareal’as al fine di evitare
collisioni con altri elementi del dispositivo in nmpaolare nella
configurazione di chiusura, come evidenziato in3fig

Con il cinematismo sopra descritto i percorsi seg@ait punti di vincolo 22 e
22A sono il risultato del posizionamento nel piate mezzi di cerniera 20,
20A, 21, 21A, 22, 22A, 23, 23A, 24, 24A, 25 e 2%Ae connettono tra loro
nei modi sopra descritti le aste 11, 11A, 12, 1P3,14 e 15.

In particolare nell’esempio realizzativo descrigtsappresentato nelle figure
allegate la lunghezza e la conformazione delle Bt 1A, 12, 12A, 13, 14
e 15, e il posizionamento in esse dei mezzi diieear20, 20A, 21, 21A, 22,
22A, 23, 23A, 24, 24A, 25 e 25A e scelta in modatipalarmente
vantaggioso in guanto € tale che i punti di vincBbe 22A si muovono
parallelamente tra loro lungo percorsi sostanziatmeettilinei e verticali

dalla posizione rappresentata in fig.2 fino allssipmne rappresentata in



Ing. Alfio Leotta 8 ltalbrevetti
Albo Prot. n.496 BM A/bl421

fig.3 e viceversa, consentendo cosi una traslazgostanzialmente verticale
del letto L dalla posizione di utilizzo alla posine di non utilizzo e

viceversa.

Mezzi di finecorsa 31 appartenenti all'asta 11 rexgscono con mezzi di
finecorsa 32 appartenenti all’asta 12 per defitergosizione di massima
apertura del dispositivo. Analogamente, allo stesspo, mezzi di finecorsa
31A appartenenti allasta 11A interagiscono con zneli finecorsa 32A

appartenenti all’'asta 12A.

Completa il dispositivo 10 un cilindretto a gas, R&ernierato tra la piastra
di ancoraggio 30 e i primi mezzi di connessione diffpdretto a gas che
permette il mantenimento del letto L nella posigiodi non utilizzo ed

agevola la movimentazione del dispositivo nellossamento manuale del
letto L dalla posizione di utilizzo a quella di notilizzo e viceversa.

Da gquanto sopra descritto risulta evidente chetdattara di supporto e
movimentazione € particolarmente efficiente in qodramite una struttura
particolarmente semplice ed economica si riescett@mere una traslazione
sostanzialmente rettilinea del letto o mobile sufgio. Ovviamente questo
tipo di movimentazione e particolarmente vantaggios camper o simili

veicoli in cui gli spazi a disposizione sono maitiotti.

| suddetti vantaggi nei settori applicativi sopraligeati rimangono

salvaguardati anche in presenza di varianti e nubdif a quanto sopra
illustrato a titolo di esempio.

Il percorso di movimentazione dei punti di vincd2@ e 22A puo essere
modificato agendo come detto sul posizionamentopisaio dei mezzi di

cerniera 20, 20A, 21, 21A, 22, 22A, 23, 23A, 24A2425 e 25A che
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connettono tra loro nei modi sopra descritti ledsk, 11A, 12, 12A, 13, 14 e
15 in modo da ottenere percorsi di movimentaziohe, er specifiche
applicazioni, risultino particolarmente vantaggiosi

Certamente questi possono essere ottenuti sostduendste 11, 11A, 12,
12A, 13, 14 e 15 con elementi strutturali di formache molto diversa
oppure sostituendo | mezzi di connessione 13, B4edLi relativi mezzi di
vincolo 23, 23A, 24, 24A, 25 e 25A con mezzi di gessione e di vincolo
cinematicamente equivalenti.

In particolare nell’esempio realizzativo descrittmezzi di cerniera 24 e 25
risultano coincidenti ma cio e evidentemente nooessario e dettato da
scelte progettuali volte a ottimizzare la sempigtrutturale del dispositivo.
Analogamente, in diverse forme realizzative al@i ohezzi di cerniera sopra
descritti potrebbero essere fatti coincidere.

Il cilindretto a gas 26 potrebbe non essere pres@pure potrebbe essere
sostituito con altri tipi di mezzi elastici, smotza meno, ed ancorati
diversamente al dispositivo di supporto e movimapotae dell'invenzione,
ma funzionalmente equivalenti.

La struttura di supporto e movimentazione potrebsgere motorizzata, ad
esempio tramite un semplice motore elettrico atpmare in rotazione una
delle prime aste 11 o 11A intorno ai mezzi di cerai20 o 20A, in modo che
lo spostamento del letto L dalla posizione di ztidi a quella di non utilizzo e
viceversa avvenga senza intervento umano diretto.

Queste ed altre varianti e modifiche di natura ipoaapplicativa possono
essere apportate alla struttura di supporto e nmentiazione della presente

invenzione pur sempre facendo salvi i vantaggi dsaederivanti sopra
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delineati, e sempre rimanendo all'interno dell’araldi protezione previsto
dalle rivendicazioni che seguono.

Infatti, la descrizione sopra effettuata di unacgpa forma realizzativa €
utile ad illustrare il concetto di base dell'invemze, in modo tale che esperti
del settore possano attuarla modificando e adaitale varie applicazioni le
suddetta forma realizzativa; tali adattamenti e iffdte saranno quindi
considerabili come equivalenti della forma realtaza esemplificata. Si
intende che le espressioni o la numerazione wilezhanno scopo puramente
descrittivo e di ausilio nella comprensione del amito inventivo e per

guesto non limitativo.



Ing. Alfio Leotta 11 ltalbrevetti
Albo Prot. n.496 BM A/bl421

RIVENDICAZIONI
1- Struttura di supporto e movimentazione per lettali mobili, in
particolare in camper o altri veicoli comprendeab@meno due dispositivi di
supporto e movimentazione giacenti in piani paliaita loro ed ancorabili
da una parte ad una struttura portante fissa éalti@l parte a rispettive
estremita di detto letto o mobile, ognuno di ddisipositivi comprendendo
almeno due prime aste (11, 11A) vincolate a ruotaterno a rispettivi
mezzi di cerniera fissi (20, 20A) e connesse tra loamite primi mezzi di
connessione (13) atti a porre in relazione gli dindiorotazione intorno a
dette cerniere (20, 20A) di dette prime aste (11lA)lcaratterizzata dal
fatto che ognuno di detti dispositivi comprende almeue diteriori aste (12,
12A) vincolate a ruotare rispettivamente intornde#te prime aste (11, 11A)
grazie a relativi mezzi di cerniera (21, 21A), detiteriori aste (12, 12A)
essendo ulteriormente vincolate a dette rispettisteemita di detto letto o
mobile; e mezzi di vincolo atti a porre in relazidfengolo di rotazione di
dette prime aste (11, 11A) intorno alle propriencene fisse (20, 20A) con
'angolo di rotazione di dette ulteriori aste (1I2A) intorno alle relative
cerniere (21, 21A) di vincolo a dette prime astg (M1A).
2- Struttura di supporto e movimentazione secondaviendicazione 1
caratterizzata dal fatto che detta relazione tra detti angoli di rotaziertale
che i rispettivi punti di vincolo (22, 22A) di detulteriori aste (12, 12A) a
detto letto o mobile si muovono lungo percorsi aozialmente rettilinei, in

particolare linee sostanzialmente verticali.
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3- Struttura di supporto e movimentazione secondivémdicazione 1 o0 2
caratterizzata dal fatto che detti mezzi di vincolo comprendono secondi
mezzi di connessione (14) atti a porre in relazitnaeloro gli angoli di
rotazione di dette ulteriori aste (12, 12A) intormte rispettive cerniere (21,
21A) e terzi mezzi di connessione (15) atti a ctiene detta prima asta
(11A) con detta ulteriore asta (12).

4-  Struttura di supporto e movimentazione secondoivandicazione
precedentear atterizzata dal fatto che detti secondi mezzi di connessione
sono costituiti da un asta (14) vincolata a ungpaoestremita tramite una
cerniera (24) a detta ulteriore asta (12) e allappa estremita opposta
tramite una ulteriore cerniera (24A) a detta utteriasta (12A), detti terzi
mezzi di connessione essendo costituiti da un’ésf vincolata a una
propria estremita tramite una cerniera (25) a dafteriore asta (12) e alla
propria estremita opposta tramite una ulterioraieea (25A) a detta prima
asta (11A).

5-  Struttura di supporto e movimentazione secondivéndicazione 3 0 4
caratterizzata dal fatto che detta relazione tra detti angoli & definitauda
opportuna scelta della lunghezza di dette astel(lA, 12, 12A, 13, 14, 15)
e da un opportuno posizionamento dei relativi mdegerniera (21, 21A, 23,
23A, 24, 24A, 25, 25A).

6- Struttura di supporto e movimentazione seconddviendicazione 3 o
successivear atterizzata dal fatto che detti primi mezzi di connessione (13)
mantengono parallele tra loro dette prime aste (IA) e detti secondi
mezzi di connessione (14) mantengono paralleléot@dette ulteriori aste

(12, 12A).
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7- Struttura di  supporto e movimentazione secondo elle
rivendicazioni precedenttaratterizzata dal fatto di comprendere mezzi
elastici agenti tra una porzione fissa ed almero dirdette aste o mezzi di
connessione (11, 11A, 12, 12A, 13, 14, 15).

8- Struttura di supporto e movimentazione secondoivandicazione
precedentear atterizzata dal fatto che detti mezzi elastici sono costituiti da
almeno un cilindro a gas (26) agente tra una @iagitrancoraggio (30) di
detto dispositivo di supporto e movimentazione dtidaerimi mezzi di
connessione (13).

9- Struttura di supporto e movimentazione secondo whelle
rivendicazioni precedentaratterizzata dal fatto di comprendere almeno
un attuatore elettrico atto a portare in rotazidata prima asta (11) intorno
a detti mezzi di cerniera fissi (20).

Per incarico di BA. Srl
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