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(57) Die Erfindung bezieht sich auf eine automatische bzw. halbautomatisch arbeitende
Mahlaniage zum Vermahlen von Getreide, Kérnerfriichten und anderen Produkten. Die
erfindungsgeméaRe Mahlanlage wird elektronisch gesteuert und ist auch fiir die Fernsteuerung
geeignet. Die in die Maschine eingegebene Mahlgutmenge wird durch eine MeReinrichtung
erfal3t und mit dem so gewonnenen elektrischen Signal auf elektromagnetischem Wege die
Speisewalzen ein- bzw. ausgeschaltet, die Mahlwaizen ein- und ausgertickt und im Falle einer
vollautomatischen Maschinenausfiithrung auch die Einstellung des Speisespalts vorgenommen.
Die Anlage arbeitet mit einer verzégerten Mahlwaizeneinrickung. Es eriibrigt sich die Verwendung
einer pneumatischen oder hydraulischen Hilfsenergie, die erfindungsgemaRe Steuerung erfordert
einen geringen Energiebedarf und ist sehr umweltfreundlich.
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Manlanlage

A ————————————

Anwendungsgebiet der Erfindung:.

Die Erfindung bezieht sich auf eine elektronisch gestsuerte

automatische bzw. halbautomatische Mahlanlage zum Vermahlen

von Getreide, Kérnerfrichten und anderen Produkten, wie bei-
spielsweise Gewiirzpaprika.

Charakteristik der bekannten technischen Lésungen:

Mahlanlagen' fir die vorstehend genannten Mahlaufgaben sind
bereits bekannt und werden Deispielsweise in der GB-PS

1 556 430 und in der DE-PS 2 403 351 beschrieben. Gemein-
sames Merkmal dieser und andérer bekannter Einricntungen
besteht darin, daB sie entwedér nicht automatisch betrisben
werden kdnnen oder wenn ja, fir den automatischen Betrieb
eine pneumatische oder hydraulische Hilfsenergie notwendig
ist. Zur Bereitétellung dieser Hilfsenergien sind wiederum
zusatzliche Aggregate erforderlich. £in weiterer Nachteil
besteht darin, daB, wie in dem GB-Patent die Speisespalt-
regelung nicht zusammen mit dem Ein- bzw. Ausfricken der
Mahlvorrichtung in Abhdngigkeit von der GréBe des Speise-
spaltes geldst wird.
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Die mit einer zusatzlichen Hilfsenergie arbeitenden Steu-
erungen sind um ein Vielfaches kostenaufwendiger. Der Ener-
gieverbrauch dieser Steuerungen ist um GroBenordnungen ho-
her und im Ergebnis ihr Betrieb wesentlich teurer. Diese
Steuerungen sind auch von dem Gesichtspunkt des Umwelt-
schutzes aus gesehen unginstig, da die aus pneumétischen
Systéﬁ“nach Verrichten ihrer Arbeit in die Luft austreten-
den Ulpartikel die Umgebungsatmosphére des Betriebes verun-
reinigen, was insbesondere bei Betrieben der Nahrungsmittel-
wirtschaft, wie z.B. in Mihlen nicht erwinscht ist. Beil den
hydraulischen Systemen verursacht das oftmals auf Grund
schadhafter Dichtungen austretende Ul Verunreinigungen, was
in den im allgemeinen recht sauber gehaltenen Getreidemith-
len in jedem Fall vermieden werden mub. Defekte pneumatische
oder hydraulische Systeme konnen allgemein nur durch auBer-
ordentlich kostaufwendige spezielle Baugruppen oder Bauele-
mente ersetzt werden, die im allgemeinen schwierf@'anzu-
schaffen sind als Bauelemente elektrischer Steuerungen.

Ziel der Erfindung:

Durch die Erfindung wird eine wirtschaftliche, kostengin-
stige Mahlanlage vorgeschlagen, die bei einer hohen Lebens-
dauer,geringenvEnergieverbrauch und einfacher Wartung ein
einwandfreies, hochwertiges Vermahlen der eingangs genannten
Mahlgliter gestattet. In Abh&ngigkeit vom jeweiligen Mahlgut
und der jeweiligen Technologie ermdglicht die Erfindung eine
automatische bzw. halbautomatische Ausfihrung der Mahlan-
lage.

Darlegung des Wesens der Erfindung:

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, gine ‘in ein be-
sonders starr ausgebildetes, leicht herstellbares Gerust-
werk eingebaute, voll- bzw. halbautomatische Mahlanlage zu
entwickeln.
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ErfindungsgemdR wird die Aufgabe dadurch geldst, dab das
Gerustwerk der Maschine und die das Mahlgut sammelnden
Trichter Versteifungsrippen aufweisen, die die Lage der
Mahlwalzen bestimmenden Basisfléchen ein Maschinenfunda-
ment. besitzen und in dem darauf aufgebauten Maschinenge-
stell eine elektronisch gestéuerte'und elektromechanisch
betdtigte, automatische, verzdgerte Mahlwalzeneinriickung
bzw. Ausriickung und eine vollautomatische Speisespaltrege-
lung vorgesehen sind. |

Merkmale der erfindungsgeméien Maﬁlanlage'sind demzufolge
das leicht herzustellende und.infolge seiner speziellen
Ausfithrung auBerordentlich starre Gerustwerk, das zu einer
hochwertigen Vermahlungsarbeit unerlaBlich ist. Weiterhin
~die bei der automatischen Ausfiihrung vorhandene elektro-
nisch gesteuerte Speisespaltregelung und das in Abhéngig-
keit von der GrdRe des Speisespaltes erfolgende Ein- bzw.
Ausriicken der Mahlwalzen. Das gleichzeitig damit erfolgen-
de Ingangsetzen Dzw. Abstellen der Speisewalzen und das im
Vergleich zu diesem Anlassen verzdgerte Einricken der Mahl-
walzen. Bei der hinsichtlich der Arbeitsweise und der Be-
dienung vorteilhaften Ausfiihrung ist zur Wahrnahme des
Mahlgutflusses ein durch die Impulskraft des Mahlgutflus~
ses abgelenktes Potentiometer oder zur Messung des Mahl-
gutstandes in der Maschine eine elektrische MeBsonde vor-
gesehen.

Bei einer vorteilhaften automatischen Ausfiihrung der Er-
findung wird der sich verindernde Widerstands- bzw. elek-
trische Kapazitétswert des Potentiometers bzw. der MeR-
sonde im Steuerschrank in ein elektronisches Signal umge-
wandelt. Diese elektronischen Sigrale bet&tigen den elek-
trischen Stellmotor der Speisespaltverstellung, die .in den
Aus~- und Einrtckmechanismus der Speisewalzen und der Mahl-
walzen eingebauten elektromagnetischen Kupplungen und den
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das Ausricken der Mahlwalzen bewirkenden Zugmagnet und
dient weiterhin zur Verzdgerung des Ausrickens der Manl-
walzen im Vergleich zu den Speisewalzen.

Bei der ebenfalls vorteilnaften halbautomatischen Ausfih-
rung sind alle bei der automatischen Ausfihrung zur Ver-
wirklichung gelangenden Arbeitsgénge vorzufinden, ausgenom-
men die automatische Speisespaltverstellung, die in diesem

Falle von Hand vorgenommen werden muB.

Die auBerordentlich starre Ausfihrung des Gerlstwerkes be-
wirkt eine hohe Stabilit#dt der Mahlwalzen. Die elektronisch
gesteuerte Speisespaltverstellung erméglicht eine gleicn-
méBige Verteilung des auf die Mahlwalzen gelangenden Mahl-
gutes und dadurch eine gleichmaBige Abnutzung der Mahlwal-
zen, wogegen durch die verzdgerte Mahlwalzeneinriickung ein
geringerer Verschleil und so eine Erhdhung der Lebensdauer
der Mahlwalzen erreicht wird. Alle diese Merkmale dienen so
ciner besseren Arbeitsweise der Mahlwalzen und der wirt-
schaftlicheren Herétellung eines hochwertigeren Mahlgutes.
Die elektronische Lésung der Steuerung gewahrleistet einen
einfachen, kostenglnstigen und wenig Energie erfordernden
Aufbau. Sie verursacht geringere Betriebskosten, ist ein-
facher zu warten und entspricht in vollem Umfang den hy-

gienischen Betriebsbedingungen.

Ausfﬁhfungsbeispiel:

Die Erfindung soll nachstehend an einem Ausfihrungsbeispiel
niher erldutert werden. In den dazugehdrigen Zeichnungen

zeigen:

Fig. 1: den Aufbau des GerlUstwerkes der Anlage
in Vorderansicht und Draufsicht, sowie im
Quer- und Langsschnitt,



Fig. 2: den Antrieb der Mahl- und Speisewalzen,
Fig. 3: die automatische Speisespaltregelung,

Fig. 4: die Uberwachung des Mahlgutflusses bei
der halbautomatischen Ausfuhrung,

Fig. 5: das Nebengetriebe,

Fig. 6: den Mechanismus zum Ein- und Ausriicken
der Mahlwalzen,

Fig. 7: die elektrische Einrichtung der autos
matischen Steuerung, '

Fig. 8: die elektrische Einrichtung der halbauto-
matischen Steuerung.

Wie aus Fig. 1 ersichtlich, ist das die Manlgutsammeltrich-
ter 1 und die Basisfléchen 2 aufnehmende Basisstick 3 ein
die Starrheit des ganzen Gerlstwerkes in entscheidenden
MaRe beeinflussendes Konstruktionsteil, an den die die La-
ger der Mahlzylinder tragenden rechts- und linksseitigen
Seitenwénde 4 befestigt sind. Die Verbindungselemente 5,

6 und 7 dienen zur weiteren Verstsifung der Seitenwénde.

Fig. 2 zeigt die allgemeine Ancrdnung der Konstruktionsele-
mente in der Mehlanlage, so den Antriebsmotor 8, die Spei-
sewalzen 9, die ortsfestgelagerte Mahlwalze 10 und die auf
dem Schwingarm 12 gelagerte Mahlwalze 11, sowie das die
Speisewalzen antreibende Nebengetriebe 13.

Fig. 3 zeigt den Mechanismus der automatischen Speisespalt-
regelung. An den einen Arm.des als Winkelhebel ausgebilde-
ten Waagenarmes 17 ist der Schwimmer 18 angeschlossen, wo-
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gegen an seinen anderen Arm ein verstellbares Gegengewicht
19 befestigt ist. Der Winkelhebelteil des Waagenarmes ist
mit dem elektrischen Poterfiometer 20 verbunden. Die den
Speisespalt abgrenzende Platte 21 ist an dem Gestange 22
befestigt, dessen als Zahnbogen 23 ausgebildeter Teil mit
dem an die Welle des elektrischen Stellmotors 25 befestig-
ten Zahnrad 26 in Einériff stent.

Fig. 4 zeigt den Steuerungsmechanismus einer halbautoma-
tischen Mahlanlage, die die in die Maschine eingegebehe
Maﬁlgutmenge erfaBt und den Speisespalt verstellt. Die

den Einlauftrichter 27 absperrende Schwingplatte 28 betdtigt
in ihrer geschlossenen Stellung deﬁ elektrischen Schalter 29
und in ihrer offenen Stellung den Schalter 30. Zum Gewichts-
ausgleich der Schwingplatte dient das Gegengewicht 31. Der
den Speisespalt verstellende Motor ist mit einem beliebig
anzuordnenden und von Hand verstellbaren Potentiometer elek- .
trisch verbunden. Durch die in dem Zahnbogen 23 vorgesehene
bogenférmige Uffnung 24 kann der Zahnbogen in beliebiger

Stellung fixiert werden.

Fig. 5 zeigt den Getriebeplan des Nebengetriebes, aus dem
hervorgeht,vdaB die Riemenscheibe 33 und das Zahnrad 34 auf
" der Welle 32 aufgekeilt sind. Auf der Welle 35 sind die un-
tere Walze der Spibsewalzen 9, die Zahnrader 36, 37 und eine
Halfte der elektromagnetischen Kupplung 38 angeordnet. Auf
der Welle 39 ist der aus den Zahnradern 40, 41 bestehende
 Raderblock befestigt. Auf der Welle 42 sind die obere Wal-
ze der Speisewalzen 9 und die Zahnrader 43, 44 aufgekeilt.
Auf der Welle 45 sind die Regelscheibe 46, die Steuerschei-
be 47, das Zahnrad 48 und eine H&lfte der elektromagneti-
schen Kupplung 49 aufgekeilt. An die Riegelscheibe 46
schlieBt sich der durch die Feder 50 gespannte Sparrarm 51
und an . die Steuerscheibe 47 (iber die Rolle 52 die gerade ge-
fihrte Stange 53 an. Die in einer bestimmten Stellung er-
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folgende Sperrung der Stange wird durch den Elektromagnet
54 bewirkt. Sine Umdrehung der Welle 45 wird durch den

elektrischen Positionsschalter 55 wanrgenommen.

Fig. 6 zeigt die kynematische Kette des Aus~ bzw. Einrlckens
der Mahlwalze 11, wonach der die Mahlwalze 1l tragende La=-
gerarm 12 Uber die Zugstange 56, den Winkelhebel 57 und die
Stange 53 sowie die Rolle 52 an die Steuerscheibe 47 ange-
schlossen ist.

Die erfindungsgem&Be Mahlanlage arbeitet bel einer automa-
tischen Ausfihrung wie folgt: |

In der Grundstellung der Mahlanlage laufen die durch den
Motor 8 Uber die Transmission 14 und das Zahnrdpaar 15 an-
getriebenen Mahlwalzen 10, 1l um, wobei sich jedocn die auf
dem Arm 12 gelagerte Mahlwalze 1l in ausgericktem Zustand
sefindet. Die Speisewalzen 9 laufen nicht. Gelangt das Mahl-
gut in die Maschine, so wird das Potentiometer 20 abgelenkt.
Bei einer im voraus festgelegten und im Schaltschrank 59
eingestellten Potentiometerstellung ziehen die Magnetkupp-
lungen 38, 49 an. Dadurch werden einerseits die Speisewal-
zen 9 angetrieben und der Materialstrom setzt sich in Rich-
tung der Mahlwalzen in Bewegung. Andererseits hebt -die
ebenfalls in Umlauf gebrachte Steuerscheibe 47 dber die
Rolle 52, das Geéténge 53, den Winkelhebel 57 und die Zug-
stange 56 den Lagerarm 52 mit der auf diesem gelagerten
Mahlwalze 11 an. Hiermit hat sich der genaue Mahlspalt
eingestellt und die Walzen sind in die Mahlstellung ge-
bracht, d.h. die Mahlwalzen wurden eingerlckt und der Mahl-
vorgang beginnt. Mit der Verdrehung der Steuerscheibe 47

um 180° erreicht die Rolle 52 ihre gezeichnéte Randstellung
52', wobei die Mahlwalzen in die Mahlstellung gelangen, in
der die Zunge des Zugmangeten 54 hinter den auf der Stange
53 vorgesehenen Nocken einrastet. Dis Steuerscheibe 47 ver-
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dreht sich‘weiter, ihre Oberflédche entfernt sich ven der
Rolle 52 und nach einer Verdrehung der Steuerscheibe um
360°, was durch den Schalter 55 wahrgenommen wird, wird

die Maghetkupplung 49 geldst. Die Steuerscheibe beendet
ihren Umlauf und nimmt wieder die Grundstellung ein, die
durch den mittels Feder 50 vorgespannten Spérrarm 51, der

in die Nut der Riegelscheibe 46 €inrastet, gesichert wird.
Sinkt die Mahlgutmenge unter einen im Steuerschrank 58
eingestellten Wert, d.h. daB der Ausschlag des Potentiome-
ters 20 erreicht diesen eingestellten Wert, so zieht der
Magnet 54 an, l6st die Verriegelung der Stange 53 und die
Mahlwalze 11 senkt sich unter Einwirkung ihres Eigenge-
wichts soweit, bis die Rolle 52 der sich nach rechts be-
wegenden bzw. verschiebenden Stange 53 an der Steuerschei-
be 57 aufschlégt. Hierdurch werden die Mahlwalzen ausge-
rickt und haben sich voneinander entfernt. Gleicnzeitig

mit dem Anziehen des Magnets 54 kuppelt auch die Magnet-
kupplung 38 aus und die Speisewalzen 9 werden stillgesetzt.
Es gelangt kein Mahlgut mehr zwischen die ausgerlickten Mahl-
walzen. Die Mahlanlage befindet sich in ihrer Grundstellung.

Die sogenannte verzdgerte €inrlckung der Mahlwalzen kann
eilnerseits auch dadurch verwirklicht werden, indem man die
Steuerfléche der Steuerscheibe 47 so gestaltet, daB die
Mehlwalzen nur mit einer gewissen Verzdgerung erst dann
einricken, wenn die Speisewalzeh 9 durch Einschalten der
Kupplung 38 bereits in.uUmlauf gekommen sind, das Manlgut
’zufUhren und dieses bereits die Manlwalzen erreicht hat.
Andererseits kann das verzdgerte Einricken auch dadurch
erreicht werdeﬁ, wenn die Kupplung 49 mit einer gewissen
Verzdgerung im Vergleich zur Kupplung 38 €@nzient. Das MaB
der Verzdgerung wird vorteilhaft im Steuerschraunk 59 ein=-
gestellt.

Der Speisespalt wird automatisch wie folgt eingestellt:
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Das in die Maschine eingefiithrte Mahlgut lenkt den auf dem
winkelhebel 17 abgestltzten Schwimmer 18 und das Potentio-
meter 20 ab. Der dadurch verénderte Widerstand%ert setzt
den elektrischen Stellmotor 25 in Tatigkeit, der dber das
an seine Welle befestigte Zahnrad 26, den ZahnbogenVZB,

das Gestdnge 22 mit der daraus befestigten Platte, die den
Speisespalt abgrenzt, verdreht. Zu einer gréBeren Schwim-
merablenkung gehdrt ein gréBerer Speisespalt und umgekehrt.
Durch diese Arbeitsweise wird erreicht, da bei einem Rlck-
gang der Mahlgutmenge die Platte 21 den Speisespalt so weit
vermindert, daR® sich das Mahlgut hinter der Platte aufstaut,
den Speisespalt in seiner vollen Lénge austillt und so die
Mahlwalzen 10, 11 mit ihrer ganzen Oberfldche mahlen. Da-
durch wird der Verschleif der Mahlwalzen herabgesetzt und
eine gleichm&Bige KorngroéBe im Mahlgut erzielt.

Steigt die Menge des Mahlgutes an, so nimmt auch der Spei-
sespalt und hiermit zusammen die Leistung der Mahlanlage zu,
so daB diese auch bei einer schwankenden Vermahiungslei-
stung unter optimalen Betriebsverh&linissen arbeitet. Zur
Wahrnehmung des eintreffenden Mahlgutstromes ist bei einer
anderen zweckdienlichen Ausfihrungsform eine MeBsonde 21
vorgesehen. In Abhé&ngigkeit von der Hohe der Manlgutmenge
veréndert'éibﬁ'die"elektrisﬁhé Kapazitat dieser MeBsonde.
Durch diesen sich verandernden Kapazit&tswert kann die Mahl-
anlage genauso wie durch die Anderung des im vorhergehenden
als Beispiel angefihrten Widerstandes des Potentiometers

20 gesteuert werden.

Die Arbeitsweise einer halbautomatischen Mahlanlage ist
folgende: '

Durch das in die Maschine eingegebene Manlgut wird die Klap-

pe 28 gedffnet, die in ihrer offenen Stellung den elektri-
schen Schalter 30 betdtigt. Bei Bet&tigung dieses Schalters

- 10 -
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ziehen die Magnetkupplungen 38, 49 an und die Speisewal-
zen 9 werden in Bewegung gesetzt. AnschlieBend erfolgt das
verzdégerteé Einricken der Mahlwalzen 10, 1l und die Ein-
stellung bzw. Rickflhrung der Steuerscheibe 47 in der glei-
chen Art und Weise wie bei der automatischen Ausfinrung.
Bei Auslaufen des Mahlgutes scnlieBt die Klappe 28 unter
Einwirkung des Gegengewichtes 31 ab, betdtigt hierbei den
elektrischen Schalter 29. Bei Betatigung des Schalters 29
zieht der Anker des Zugmagneten 54a an und gibt die Verrie-
gelung der Stange 53 frei. Die Mahlwalze wird durch ihr
Eigengewicht ausgerickt, wobei gleichzeitig die Magnet-
kupplung 38 auskuppelt.und der Umlauf der Speisewalzen 9
zum Stillstand kommt. Somit ist die Maschine aufer Betrieb
gesetzt.

Bei der halbautomatischen Aﬁsfahrung kann der Speisespalit
auf zweierlei Weise ein- bzw. verstellt werden. Will man die
Mahlanlage mit zentraler Steuerung betdtigen, so wird mit dem
aut dem zentralen Steuerpult vorgesehenen Potentiometer Goer
das auf dem elektrischen Stellmotor 25 vorgesehene Zahnrad '
26 und den Zahnbogen 23 die den Speisespalt 21 einstellende
Platte und so der Speisespalt, d.h. die Vermahlleistung der
Maschine eingestellt. Andererseits, wenn eine Fernsteuerung
der Maschine nicht erforderlich ist, konnen der elektrische
Stellmotor und der Zahnbogen 23 entfallen. Der Speisespalt
wird in diesem Falle durch Verdrehen des Gesténges 22 von
Hand eingestellt. Diese Lage (Position) wird durch ein Ver-
oindungselement, das sich in der zum Gestédnge gendrenden
Sogennut 24 befindet, z.B. eine Schraube fixiert. Sowchl
bei der automatischen als auch bei der halbautomatischen
Maschinenausfihrung kann mit Hilfe der auf dem Schaltkasten
58 vorgesehenen Druckknopfe und mit Hilfe des Potentiome-
ters, z.B. bei der Maschineﬁeinstellung nach Wartungsarbel-
ten, der Mahlspalt und das Ein- und Ausriicken der Mahl-

walzen auch in Handbetrieb vorgenommen werden.
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wie klar ersichtlich, verfiigt die erfindungsgeméfbe Mahlan-
lage durch zweckdienliche Ausgestaltung der funktionellen
Flachen und deren Verwendung zur Aussteifung Uber ein der-
art starres Geriistwerk, das eine hohe Lagegenauigkeit der
Mahlwalzen gewdhrleistet ist und dadurch eine gleichméBige
KorngréBe des Mahlgutes und eine héhere Qualitét der Ver-
mahlung erreicit wird. Die elektronische Steuerung ist kon-
struktionsm&Big einfach geldst und erfordert einen geringen
Platzbedarf. Sie ist innerhalb der Maschine leicht unter-
zubringen und im Endergebnis leicht herzustellen und in-
standzuhalten. Die Bauelemente der Steuerung sind bekannte,
leicht beschaffbare elektrische Bauelemente, wodurch auch
die Ersatzteilversorgung erleichtert wird. Die elektro-
nische Steuerung verbraucht im Vergleich zu den pneumati-
schen bzw. hydraulischen Steuerungen um GroBenordnungen we-
niger Energie und ist sehr unweltfreundlich. Die erfindungs=-
genébe Speisespaltregelung gewénrleistet, daB das flahlgut
iber dic gesamte L&nge der Mahlwalze in einer gleichmaBigen
diinnen schleierartigen Schicht zugefinhrt wird. Denzufolge
ist der VerschleiB der Mahlwalzen niedriger und die Qualitat
des Endproduktes hdher. Das verzogerte Einricken der (tahl-
walzen vermindert den VerschleiB derselben und erhéht ihre
Lebensdauer. Die Speisespalteinstellung und das Ein- und
Ausricken der Mahlwalzen kann mit Hilfe der parallel einge-
bauten Betdtigungselemente sowohl im Handbetrieb als auch

von einen zentralen Steuerpult aus vorgenommen werden.
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Erfindungsanspruch:

Mahlanlage zum Vermahlen von Getreide und sonstigen Pro-
dukten, gekennzeichnet dadurch, daB das GerlUstwerk der
Maschine und die das Mahlgut sammelnden Trichter Verstei-
fungsrippen aufweisen, die die Lage der Mahlwalzen be-
stimmenden Basisfléchen ein Maschinenfundament besitzt

und in dem darauf aufgebauten Maschinengestell eine elek-
tronisch gestcuerte und elektromechanisch betétigte, auto-
matisch verzdgerte lMahlwalzeneinrlickung bzw. Ausrickung
und eine vollautomatische Speisespaltregelung vorgesehen
sind.

liehlanlage nech Punkt 1, gekennzeichnet dadurch, dai zur

Erfassung der ilahlgutmenge ein Potentiometer (20) oder
eine Mebsonde (21) sowie elektrische Schaiter (29, 30)
vorgoschen sind, die cinen den Speisespalt verstellenden
eleittrisciicn Stellmotor {25), das £in- und Ausschalten
der Speiscwalzen (9) mittels liagnetkupplung (37), des
Zin- und Ausricken der iMahlwalzen mittels Elektromagnet
(54) und die idegnetkupplung (49) betatigen und ein wei~
terer elektrischer Schelter (55), der eine Umdrehung der
Steuerwelle {45) erfabt, vorgeschen ist.

tiehlanlage nocch Punkt 2, gekennzeichnet dadurch, dsb die
Zinrichtung zum verzdgerten Einricken der Mahlwelzen aus
einer Steuerschecibe (47), einem Gesténge (53) und einen

vWinkelhebel (50) besteht.

iiahlanlage noch Puakt 3, gekennzeichnet dadurch, dab die
Grundstellung der Steuerscheibe (48) Uber einc Regel-
scheibe (46) und einen mittels Feder (50) vorgespanntcn

Sperrarn (51} arrctierbar ist.
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Mahlanlage nach Punkt 4, gekennzeichnet dadurch, daB zum
Ausricken der Mahlwalze (11) von Hand der Elektromagnet
(54) einen von Hand beweglichen Eisenkern besitzt.

- Hierzu 7 Blatt Zeichnungen -~

- 14 -
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