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DESCRIPCION
Método de transmision de datos, estacion base y terminal
Campo técnico

La presente divulgacion se refiere al campo de las tecnologias de comunicacién inalambrica, y mas particularmente
a un método de transmision de datos, a una estacidn base y a un terminal.

Antecedentes

En el campo de la comunicacion inalambrica, la comunicacion duplex tiene dos modos: un modo de duplexacion por
divisién de tiempo (TDD) y un modo de duplexacion por divisiéon de frecuencia (FDD). En el modo TDD, los datos de
enlace ascendente y los datos de enlace descendente se transmiten en diferentes ventanas de tiempo de una
misma portadora; mientras que, en el modo FDD, los datos de enlace ascendente y descendente se transmiten en
diferentes portadoras.

En el sistema FDD tradicional, una portadora de enlace descendente sélo se puede usar para transmitir datos de
enlace descendente, y una portadora de enlace ascendente sélo se puede usar para transmitir datos de enlace
ascendente. Con la llegada de aplicaciones emergentes de Internet, tales como la nueva generacion de realidad
virtual (o de realidad aumentada) y la comunicacién vehiculo a vehiculo, han surgido mayores requisitos para las
tecnologias de comunicacion inalambrica, lo que requiere que un terminal pueda soportar mas tipos de servicios. Sin
embargo, al continuar con el método de asignacién de ventanas temporales fijas de enlace ascendente y de enlace
descendente, la flexibilidad es relativamente menor y el terminal no puede soportar sin dificultades mas tipos de
servicios. Para un sistema FDD, con el fin de garantizar la extensibilidad del sistema, es posible que una cierta parte
de recursos se hayan reservado tanto en la portadora de enlace descendente como en la portadora de enlace
ascendente, con el fin de introducir tecnologias potenciales en el futuro. Por lo tanto, para un sistema FDD, se desea
proporcionar un esquema en el que el terminal en el modo FDD pueda obtener informacién dinamica que indique la
direccion de transmision para conseguir la transmisién de datos bajo el modo FDD.

El documento EP 3 668 215 A1 divulga un método mediante el cual un terminal recibe una sefial de enlace
descendente en un sistema de comunicacién inalambrica, y, de acuerdo con de una realizacién de la presente
invencién, el método comprende los pasos de: recibir informacién sobre un tamafio de carga util de un canal de
control fisico comdn de grupo (GC-PDCCH), el cual deberia ser monitorizado por el terminal, e informacién sobre el
nivel de agregacion de elemento de canal de control (CCE) del GC-PDCCH, el cual deberia ser monitorizado por el
terminal; monitorizar el GC-PDCCH en un conjunto de recursos de control (CORESET) en base a la informacion
sobre el tamafio de carga util del GC-PDCCH y a la informacidn sobre el nivel de agregacion de CCE del GC-
PDCCH; y obtener una indicacion de formato de ventana temporal(SFIl) a través del GC-PDCCH. Este documento es
un estado de la técnica que cae dentro de los términos del art. 54(3). Por lo tanto, no es relevante para la cuestion
del paso inventivo.

El documento EP 3 654 709 A1 divulga un método y un dispositivo para indicar una direccion de transmision. El
método incluye: determinar un modo de deteccion para detectar una direccion de transmisién de cada una de la al
menos una seccion de ancho de banda; detectar informacién de indicacién de direcciéon de transmision acerca de
una seccion de ancho de banda de acuerdo con el modo de deteccion; y determinar la direccidn de transmisién de la
seccion de ancho de banda de acuerdo con la informacion de indicacidén de direccion de transmision detectada. Este
documento es un estado de la técnica que cae dentro de los términos del art. 54(3). Por lo tanto, no es relevante
para la cuestion del paso inventivo.

El documento XP 051339333 divulga las siguientes propuestas: Propuesta 1. Antes de analizar la estructura exacta,
finalizar primero los tamafios de carga util. Si, efectivamente, el PDCCH de GC soporta diversos tamafios de carga
atil, considerar soportar multiples conjuntos de {codificacion, bit CRC} dependiendo del tamafio de carga util.
Propuesta 2. Los espacios de busqueda para PDCCH comunes de grupo comparten CCE/candidatos de CSS.
Propuesta 13: El patrén de ventana temporal se puede utilizar para el contenido de indicacion SFI.

El documento XP 051340673 divulga las siguientes propuestas: Propuesta 1: El UE puede configurarse con el/los
candidato/s de PDCCH para la monitorizacion de GC-PDCCH dentro de un CORESET configurado. Propuesta 2:
GC-PDCCH sélo soporta radiolocalizacion CCE a REG intercalada. Propuesta 3: El RNT1 para el GC-PDCCH puede
configurarse por red o fijarse escrito en la memoria descriptiva.

El documento CN 104 579 589 A divulga un método de respuesta en un sistema TDD-FDD. El método comprende
los siguientes pasos: determinar la relacién de subtramas de enlaces ascendente y descendente de referencia de
A/N de FDD, enviar/recibir respuesta de ACK/NACK de datos de enlace descendente de TDD, enviar/recibir
respuesta de A/N de datos de enlace descendente de FDD.

El documento CN 104 811 411 A divulga un método de transmision de datos, y el método incluye los siguientes
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pasos que: un terminal reporta informaciéon sobre soportar banda de frecuencia combinada e informacién sobre
soportar transmisién simultanea de enlaces ascendente y descendente en la banda de frecuencia combinada al lado
de red; y el terminal transmite datos al lado de red de acuerdo con un esquema de agregacion de portadoras
determinado por el lado de red.

El documento CN 105 722 111 A divulga un método para la deteccion de interferencias. El método comprende los
pasos de obtener un valor de potencia de interferencia de RB de cada bloque de recursos en una ventana temporal
de enlace ascendente en una estacion base objetivo, determinar el tiempo ocupado y el tiempo inactivo de la
estaciéon base objetivo de acuerdo con el valor de potencia de interferencia, determinar el valor de potencia de
interferencia de tiempo ocupado y el valor de potencia de interferencia de tiempo de inactividad de cada RB, y
determinar si la estacion base estd interferida.

El documento WO 2012/150765 A divulga un método para transmitir y recibir informacién de ACK/NACK en un
sistema de comunicacién inaldmbrica. En el caso especifico de desviarse de las condiciones aplicadas al formato
PUCCH 3, al transmitir y recibir la informacion de A/N de dos subtramas, se usa selectivamente el formato PUCCH
1a 6 1b.

Sumario

La presente divulgacion proporciona un método de transmision de datos, una estacién base y un terminal, que
pueden resolver el problema en la técnica relacionada de que un terminal no pueda captar informacion dinamica
para indicar direccién de transmisién en un modo objetivo, tal como un modo FDD. Las soluciones técnicas se
resumen a continuacion.

De acuerdo con un primer aspecto de la presente divulgacién, se proporciona un método de transmision de datos
como se define en la reivindicacion 1.

Opcionalmente, el envio de la informacion objetivo para indicar direccidn de transmisién al terminal incluye:

enviar la informacion objetivo para indicar direccion de transmision al terminal a través de un canal de capa fisico,
siendo el canal de capa fisico un canal de capa fisico que lleva informacion de control comuan.

Opcionalmente, la captacion de la informacién objetivo para indicar direccion de transmision incluye:

captar un primer tiempo de deteccion preconfigurado y un segundo tiempo de deteccion preconfigurado, siendo el
primer tiempo de deteccién un tiempo en que el terminal detecta un primer canal de capa fisico, siendo el segundo
tiempo de deteccion un tiempo en que el terminal detecta un segundo canal de capa fisico, llevando el primer canal
de capa fisico informacion de asignacién de unidades de indicacion de la portadora de enlace descendente, llevando
el segundo canal de capa fisico informacion de asignacién de unidades de indicacion de la portadora de enlace
ascendente, y siendo el primer canal de capa fisico y el segundo canal de capa fisico canales de capa fisicos
configurados para llevar informacién de control comun; y

determinar el primer tiempo de deteccion y el segundo tiempo de deteccién como informacién objetivo para indicar
direccion de transmision.

Opcionalmente, el método incluye adicionalmente:

configurar el primer tiempo de deteccion y el segundo tiempo de deteccion en la estacion base en base a
sefializacién de alto nivel, un elemento de control de control de acceso al medio (CE de MAC), o sefializaciéon de
capa fisica.

Opcionalmente, la captacion de la informacién objetivo para indicar direccion de transmision incluye:

captar una pluralidad de terceros tiempos de deteccidn preconfigurados, siendo cada uno de los terceros tiempos de
deteccidén un tiempo en el que el terminal detecta un canal de capa fisico, y llevar, el canal de capa fisico,
informacién de asignacion de unidades de indicacidon, y estar un canal de capa fisico configurado para llevar
informacién de control coman; y

determinar la pluralidad de terceros tiempos de deteccion como la informacién objetivo para indicar direccion de
transmision.

Opcionalmente, el método incluye adicionalmente:
enviar una configuracion preestablecida al terminal a través de sefializacidn de control de recursos de radio (RRC),

CE de MAC, o sefializacion de capa fisica, estando la configuracion preestablecida configurada para indicar un
primer tiempo de deteccidon para detectar un primer canal de capa fisico y un segundo tiempo de deteccion para
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detectar un segundo canal de capa fisico entre la pluralidad de terceros tiempos de deteccidn, llevando el primer
canal de capa fisico informacién de asignacion de unidades de indicacidn de la portadora de enlace descendente, y
llevando el segundo canal de capa fisico informacion de asignacion de unidades de indicaciéon de portadora de
enlace ascendente.

De acuerdo con un segundo aspecto de la presente divulgacion, se proporciona un método de transmision de datos
como se define en la reivindicacion 7.

Opcionalmente, la recepcion de la informacién objetivo para indicar direccidon de transmision enviada por la estacion
base incluye:

recibir la informacion objetivo para indicar direccion de transmisién enviada por la estacidn base a través de un canal
de capa fisico, siendo el canal de capa fisico un canal de capa fisico que lleva informacién de control comun.

Opcionalmente, la informacion objetivo para indicar direccion de transmisidn incluye un primer tiempo de deteccion y
un segundo tiempo de deteccion, siendo el primer tiempo de deteccidn un tiempo en que el terminal detecta un
primer canal de capa fisico, siendo el segundo tiempo de deteccion un tiempo en que el terminal detecta un segundo
canal de capa fisico, llevando el primer canal de capa fisico informacién de asignacién de unidades de indicacién de
la portadora de enlace descendente, llevando el segundo canal de capa fisico informaciéon de asignaciéon de
unidades de indicacion de la portadora de enlace ascendente, y siendo el primer canal de capa fisico y el segundo
canal de capa fisico canales de capa fisicos que llevan informacién de control comun; y

la determinacién de las direcciones de transmisién de la transmisién de datos de enlace ascendente y de la
transmisién de datos de enlace descendente en el modo FDD incluye:

detectar el primer canal de capa fisico en el primer tiempo de deteccion, y determinar la direccion de transmisién de
la transmision de datos de enlace descendente en el modo FDD en base a la informacion de asignacion de unidades
de indicacion de la portadora de enlace descendente en el segundo canal de capa fisico detectado; y

detectar el segundo canal de capa fisico en el segundo tiempo de deteccion, y determinar la direccidon de transmision
de la transmision de datos de enlace ascendente en el modo FDD en base a la informacién de asignacion de
unidades de indicacién de la portadora de enlace ascendente en el segundo canal de capa fisico detectado.

Opcionalmente, la informacién objetivo para indicar direccidon de transmision incluye una pluralidad de terceros
tiempos de deteccion, siendo cada uno de los terceros tiempos de detecciéon un tiempo en el que el terminal detecta
un canal de capa fisico, y llevando el canal de capa fisico informacién de asignacién de unidades de indicacion y
siendo un canal de capa fisico que lleva informacién de control comun; y

la determinacidén de las direcciones de transmisién de la transmisién de datos de enlace ascendente y de la
transmision de datos de enlace descendente en el modo FDD incluye:

determinar un primer tiempo de deteccién para detectar un primer canal de capa fisico y un segundo tiempo de
deteccidn para detectar un segundo canal de capa fisico entre la pluralidad de terceros tiempos de deteccion en
base a una configuracion preestablecida, llevando el primer canal de capa fisico informacién de asignacién de
unidades de indicacién de portadora de enlace descendente, y llevando el segundo canal de capa fisico informacion
de asignacién de unidades de indicacién de la portadora de enlace ascendente;

detectar el primer canal de capa fisico en el primer tiempo de deteccion, y determinar la direccidon de transmision de
la transmision de datos de enlace descendente en el modo FDD en base a la informacién de asignacién de unidades
de indicacion de la portadora de enlace descendente en el primer canal de capa fisico detectado; y

detectar el segundo canal de capa fisico en el segundo tiempo de deteccion, y determinar la direcciéon de transmision
de la transmision de datos de enlace ascendente en el modo FDD en base a la informacioén de asignacién de
unidades de indicacién de la portadora de enlace ascendente en el primer canal de capa fisico detectado.
Opcionalmente, el método incluye adicionalmente:

recibir la configuracion preestablecida enviada por la estacion base a través de sefializacion de RRC, CE de MAC o
sefializacién de capa fisica.

De acuerdo con otro aspecto de la presente divulgacién, se proporciona una estacién base como se define en la
reivindicacién 12.

De acuerdo con otro aspecto de la presente divulgaciéon, se proporciona un terminal como se define en la
reivindicacién 13.
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Las soluciones técnicas proporcionadas por las realizaciones de la presente divulgacion pueden incluir los siguientes
beneficios.

La estacion base capta la informacion objetivo para indicar direccion de transmision y envia luego la informacion
objetivo para indicar direccidén de transmisién al terminal. Subsiguientemente, el terminal determina las direcciones
de transmision de la transmision de datos de enlace ascendente y de la transmision de datos de enlace descendente
en el modo objetivo en base a la informacidn objetivo para indicar direccioén de transmision, siendo el modo objetivo
un modo en el que el terminal realiza transmision de datos de enlace ascendente y transmision de datos de enlace
descendente en diferentes portadoras, respectivamente. En las realizaciones de la presente divulgacién, el terminal
puede captar informacion dinamica para indicar direccion de transmision en el modo objetivo, como para conseguir
la transmision de datos en el modo objetivo, asegurando por ello la extensibilidad del sistema y permitiendo que el
terminal soporte sin dificultad mas abundantes tipos de servicios.

Breve descripcion de los dibujos

Con el fin de describir mas claramente las soluciones técnicas en las realizaciones de la presente invencion, a
continuaciéon se presentan brevemente los dibujos que se acompafian requeridos para describir las realizaciones.
Evidentemente, los dibujos que se acompafian en la siguiente descripcion muestran meramente algunas
realizaciones de la presente divulgacion, y un experto en la técnica puede también derivar otros dibujos a partir de
estos dibujos que se acompafian, sin esfuerzos creativos.

La figura 1 es un diagrama esquematico de un entorno para implantar un método de transmisién de datos
proporcionado por una realizacion de la presente divulgacion;

la figura 2 es un diagrama de flujo de un método de transmisiéon de datos conforme a una realizacién ejemplar;

la figura 3 es un diagrama de flujo de un método adicional de transmision de datos conforme a una realizacion
ejemplar;

la figura 4 es un diagrama de flujo de otro método adicional mas de transmisién de datos conforme a una realizacion
ejemplar;

la figura 5 es un diagrama de flujo de un método de transmisiéon de datos conforme a una realizacién ejemplar;
la figura 6 es un diagrama de flujo de un método de transmisiéon de datos conforme a una realizacién ejemplar;

la figura 7 es un diagrama esquematico de un primer tiempo de detecciéon y de un segundo tiempo de deteccion en
la realizacion mostrada en la figura 6;

la figura 8 es un diagrama de flujo de un método de transmisiéon de datos conforme a una realizacién ejemplar.

la figura 9 es un diagrama esquematico en el que se determina un segundo tiempo de deteccion en la realizacion
mostrada en la figura 8;

la figura 10 es un diagrama de bloques de un aparato de transmision de datos conforme a una realizacién ejemplar;

la figura 11 es un diagrama de bloques de un aparato adicional de transmision de datos conforme a una realizacion
ejemplar;

la figura 12 es un diagrama de bloques que muestra otro aparato adicional mas de transmision de datos conforme a
una realizacién ejemplar;

la figura 13 es un diagrama de bloques de un aparato de transmision de datos conforme a una realizacién ejemplar;
la figura 14 es un diagrama de bloques de un aparato de transmision de datos conforme a una realizacién ejemplar;

la figura 15 es un diagrama de bloques de un aparato de transmision de datos conforme a una realizacion ejemplar;
y

la figura 16 es un diagrama de bloques de un aparato de transmision de datos conforme a una realizacién ejemplar.
Descripcién detallada
Para descripciones mas claras de los objetos, soluciones técnicas y ventajas en las realizaciones de la presente

divulgacion, la presente divulgacion se describe en detalle en adelante en combinacién con los dibujos que se
acompafian. Evidentemente, las realizaciones descritas son meramente algunas realizaciones, en lugar de todas las
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realizaciones, de la presente divulgacion. En base a las realizaciones de la presente divulgacion, todas las demas
realizaciones derivadas por un experto en la técnica sin esfuerzos creativos caeran dentro del alcance de proteccion
de la presente divulgacién.

La figura 1 es un diagrama esquematico de un entorno para implantar un método de transmisién de datos
proporcionado por una realizaciéon de la presente divulgacién. El entorno de implantaciéon puede incluir un terminal
10 y una estacion base 20.

El terminal 10 puede ser una plataforma mdvil, una estacion moévil, una estacién remota, un punto de acceso, un
dispositivo de terminal remoto, un dispositivo de terminal de acceso, un dispositivo de terminal de usuario, un agente
de usuario, un equipo de usuario, una estaciéon de abonado, una unidad de abonado, un dispositivo de terminal
mévil, un dispositivo de terminal inalambrico, o similares. Por ejemplo, el terminal puede ser un teléfono moévil (o
denominado teléfono "celular"), un teléfono inalambrico, un teléfono con protocolo de inicio de sesién (SIP), una
estaciéon de bucle local inaldmbrico (WLL), un asistente digital personal (PDA), un dispositivo de mano con una
funcién de comunicacion inalambrica, un dispositivo informatico u otro dispositivo de procesamiento conectado a un
médem inaldmbrico, un dispositivo montado en vehiculo, un dispositivo portatil, una plataforma moévil en una futura
red 5G, un dispositivo de terminal en una red mdévil terrestre publica evolucionada (PLMN) en el futuro, o similares.

La figura 2 es un diagrama de flujo de un método de transmision de datos conforme a una realizaciéon ejemplar. El
método de transmision de datos se puede aplicar a la estacion base 20 en el entorno de implantacién mostrado en la
figura 1. El método de transmisién de datos podra incluir los siguientes pasos:

En el paso 201, se capta informacidn objetivo para indicar direcciéon de transmisién, estando la informacién objetivo
para indicar direccion de transmision configurada para que un terminal determine las direcciones de transmisién de
la transmisiéon de datos de enlace ascendente y de la transmision de datos de enlace descendente en un modo
objetivo, y el modo objetivo es un modo en el que el terminal realiza transmision de datos de enlace ascendente y
transmisién de datos de enlace descendente en diferentes portadoras, respectivamente.

En el paso 202, la informacién objetivo para indicar direcciéon de transmision se envia al terminal.

En resumen, de acuerdo con el método de transmisidon de datos proporcionado por la realizaciéon de la presente
divulgacion, la estacion base puede captar la informacién objetivo para indicar direccion de transmision, y enviar
luego la informacién objetivo para indicar direccién de transmision al terminal, de tal manera que el terminal
determina las direcciones de transmision de la transmision de datos de enlace ascendente y de la transmision de
datos de enlace descendente en el modo objetivo en base a la informacion objetivo para indicar direccion de
transmisién, siendo el modo objetivo un modo en el que el terminal realiza la transmision de datos de enlace
ascendente y la transmisién de datos de enlace descendente en diferentes portadoras, respectivamente. Por medio
de este método, el terminal puede captar informaciéon dindmica para indicar direccién de transmisién en el modo
objetivo, para conseguir la transmision de datos en el modo objetivo.

La figura 3 es un diagrama de flujo de un método de transmisién de datos conforme a una realizacién ejemplar. El
método de transmision de datos se puede aplicar al terminal 10 en el entorno de implantacién mostrado en la figura
1. El método de transmisién de datos puede incluir los siguientes pasos.

En el paso 301, se recibe informacion objetivo para indicar direccién de transmisién enviada por una estacion base.

En el paso 302, las direcciones de transmision de la transmision de datos de enlace ascendente y de la transmision
de datos de enlace descendente en un modo objetivo se determinan en base a la informacioén objetivo para indicar
direccion de transmision, siendo el modo objetivo un modo en el que el terminal realiza transmisién de datos de
enlace ascendente y transmision de datos de enlace descendente en diferentes portadoras, respectivamente.

En resumen, de acuerdo con el método de transmisidén de datos proporcionado por la realizacidén de la presente
divulgacién, el terminal puede recibir la informacion objetivo para indicar direccién de transmisiéon enviada por la
estacion base, y determinar luego las direcciones de transmision de la transmision de datos de enlace ascendente y
de la transmisién de datos de enlace descendente en el modo objetivo en base a la informacidn objetivo para indicar
direccion de transmision, siendo el modo objetivo un modo en el que el terminal realiza transmisién de datos de
enlace ascendente y transmision de datos de enlace descendente en diferentes portadoras, respectivamente. Por
medio de este método, el terminal puede captar informacion dinamica para indicar direccién de transmision en el
modo objetivo, para conseguir la transmision de datos en el modo objetivo.

La figura 4 es un diagrama de flujo de un método adicional de transmisién de datos conforme a una realizacion
ejemplar. El método de transmisidn de datos se puede aplicar en el entorno de implantacién mostrado en la figura 1.
El método de transmisién de datos puede incluir los siguientes pasos:

En el paso 401, una estacién base capta informacidn objetivo para indicar direccion de transmision.
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El modo objetivo es un modo en el que el terminal realiza transmision de datos de enlace ascendente y transmision
de datos de enlace descendente en diferentes portadoras, respectivamente. A modo de ejemplo, el modo objetivo es
un modo FDD. En el modo FDD, los datos de enlace ascendente y los datos de enlace descendente se transmiten
en diferentes portadoras, y el enlace ascendente y el enlace descendente se distinguen por diferentes frecuencias.
Un canal de enlace descendente desde la estacion base al terminal utiliza una portadora ¢1, y un canal de enlace
ascendente desde el terminal a la estacion base utiliza otra portadora ¢2 simétrica a la ¢1, estando reservadas
suficientes bandas protectoras entre ¢1 y c2.

Cabe sefialar que la portadora en la realizacién de la presente divulgacion puede ser una portadora independiente o
una parte de ancho de banda (BWP) de dominio de frecuencia en una portadora. La realizacién de la presente
divulgacion se describe tomando como ejemplo el caso en el que la portadora es una portadora independiente.

En el paso 402, la estacion base envia la informacion objetivo para indicar direccién de transmisién al terminal.

En el paso 403, el terminal determina las direcciones de transmisién de la transmision de datos de enlace
ascendente y de la transmision de datos de enlace descendente en el modo objetivo en base a la informacién
objetivo para indicar direccion de transmision.

En la realizacion de la presente divulgacion, la estacién base puede captar la informacién objetivo para indicar
direccién de transmision de varias maneras. Por ejemplo, la estacion base puede preconfigurar la informacion de
asignacion de unidades de indicacién y luego captar la informacién objetivo para indicar direccion de transmisién a
partir de la informacion de asignacion de unidades de indicacion; o, la estacidén base puede preconfigurar un tiempo
de deteccién en el que el terminal detecta un canal de capa fisico, y determinar el tiempo de detecciéon como la
informacién objetivo para indicar direccién de transmision. En la realizacién de la presente divulgacion, el método de
transmisién de datos se describird tomando como ejemplos las dos maneras implantables siguientes.

En la primera manera de implantacion, cuando la informaciéon de asignacién de unidades de indicacion esta
preconfigurada en la estacion base, como se muestra en la figura 5, el método de transmision de datos puede incluir
los siguientes pasos:

En el paso 501, la estacion base capta la informacién objetivo para indicar direccién de transmision a partir de la
informacion de asignacion de unidades de indicacién preconfigurada.

La informacion objetivo para indicar direcciéon de transmision esta configurada para que el terminal determine las
direcciones de transmisién de la transmision de datos de enlace ascendente y de la transmisién de datos de enlace
descendente en el modo objetivo. El modo objetivo es un modo en el que el terminal realiza transmisiéon de datos de
enlace ascendente y transmisién de datos de enlace descendente en diferentes portadoras, respectivamente. A
modo de ejemplo, el modo objetivo es un modo FDD.

La informacion de asignacion de unidades de indicacion incluye multiples piezas de informacién para indicar
direccién de transmision, la informacién objetivo para indicar direccidn de transmision es una de las multiples piezas
de informacién para indicar direccién de transmision, y cada pieza de informacién para indicar direccion de
transmisién incluye informaciéon de asignacién de unidades de indicaciéon de portadora de enlace descendente e
informacién de asignacion de unidades de indicacion de portadora de enlace ascendente.

Para un sistema FDD, con el fin de garantizar la extensibilidad del sistema, una parte de recursos puede reservarse
tanto en la portadora de enlace descendente como en la portadora de enlace ascendente para su uso en posibles
tecnologias futuras que puedan presentarse. En la realizacién de la presente divulgacién, la estacién base
preconfigura multiples piezas de informacién para indicar direccidon de transmisiéon, donde la informacion de
asignacion de unidades de indicacion de portadora de enlace descendente en cada pieza de informacidn que indica
direccién de transmision se usa para reservar una parte de recursos para la portadora de enlace descendente, y
donde la informacion de asignacién de unidades de indicacién de la portadora de enlace ascendente se utiliza para
reservar una parte de recursos para la portadora de enlace ascendente.

A modo de ejemplo, la unidad de indicacion puede ser una ventana temporal, una subtrama, una trama de radio o un
simbolo de multiplexacion por division de frecuencia ortogonal (OFDM).

En el caso de que la unidad de indicacion sea una ventana temporal, la estaciéon base puede preconfigurar la
informacién de asignacién de ventanas temporales. La informacion de asignaciéon de ventanas temporales puede
incluir maltiples piezas de informacion para indicar direccién de transmisién, y cada informacién para indicar
direccién de transmisién incluye informaciéon de asignacién de ventanas temporales de la portadora de enlace
descendente e informacion de asignacion de ventanas temporales de la portadora de enlace ascendente. La
estacién base puede captar la informacién objetivo para indicar direccién de transmision a partir de la informacién de
asignacion de unidades de indicacién. Para la misma informaciéon para indicar direccion de transmision, la
informaciéon de asignacion de ventanas temporales de la portadora de enlace descendente y la informacion de
asignacion de ventanas temporales de la portadora de enlace ascendente pueden ser la misma o pueden ser
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diferentes. Cuando se desconocen el estado de ventana temporal de la portadora de enlace descendente y el estado
de ventana temporal de la portadora de enlace ascendente, la informacion de asignacion de ventanas temporales de
la portadora de enlace descendente es la misma que la informacion de asignacion de ventanas temporales de la
portadora de enlace ascendente. El estado desconocido esta configurado para indicar que la ventana temporal no es
ni una ventana temporal de enlace ascendente ni una ventana temporal de enlace descendente.

A modo de ejemplo, la informacidn de asignacion de ventanas temporales configurada por la estacién base se puede
mostrar en la tabla 1. Con referencia a la tabla 1, la informacién de asignacion de ventanas temporales incluye
cuatro piezas de informacion para indicar direccion de transmisidén. La informacién para indicar direccion de
transmisién nam. 1 incluye informacién de asignacién de ventanas temporales de la portadora f1 de enlace
descendente e informacion de asignacion de ventanas temporales de la portadora f2 de enlace ascendente. Aqui, f1
y f2 pueden ser la misma o ser diferentes.

Tabla 1

Nam. Informacién para indicar direccion de transmision.

1 Informacién de asignacion de ventanas temporales de la portadora f1 de enlace descendente
Informacién de asignacion de ventanas temporales de la portadora f2 de enlace ascendente

2 Informacién de asignacion de ventanas temporales de la portadora f3 de enlace descendente
Informacién de asignacion de ventanas temporales de |la portadora f4 de enlace ascendente

3 Informacién de asignacion de ventanas temporales de la portadora f5 de enlace descendente
Informacién de asignacion de ventanas temporales de la portadora f6 de enlace ascendente

4 Informacién de asignacion de ventanas temporales de la portadora f7 de enlace descendente
Informacién de asignacion de ventanas temporales de la portadora f8 de enlace ascendente

En el paso 502, la estacion base envia la informacion objetivo para indicar direccién de transmisién al terminal.

Opcionalmente, el paso 502 puede incluir; enviar, por la estacién base, la informacion objetivo para indicar direccién
de transmisién al terminal a través de un canal de capa fisico, siendo el canal de capa fisico un canal de capa fisico
que lleva informacion de control comin. A modo de ejemplo, el canal de capa fisico puede ser un canal de control de
enlace descendente fisico de grupo comin (GC-PDCCH). En consecuencia, el terminal recibe la informacion
objetivo para indicar direccion de transmisidn enviada por la estacién base.

Tomando la informacion de asignacidn de unidades de indicaciéon mostrada en la tabla 1 como ejemplo, la estacién
base puede captar la informaciéon para indicar direcciéon de transmision nam. 1 de la tabla 1, y determinar la
informacién para indicar direccién de transmision como la informacion objetivo para indicar direccién de transmisién.
La informacion objetivo para indicar direccién de transmision incluye la informacion de asignacién de ventanas
temporales de la portadora f1 de enlace descendente y la informacion de asignacion de ventanas temporales de la
portadora f2 de enlace ascendente. La estacion base puede enviar luego la informacion objetivo para indicar
direccion de transmision al terminal.

En el paso 503, el terminal determina la direccién de transmisién de la transmisiéon de datos de enlace descendente
en el modo objetivo en base a la informacion de asignacion de unidades de indicacién de la portadora de enlace
descendente en la informacién objetivo para indicar direccion de transmisidn, y determina la direccién de transmisién
de los datos de enlace ascendente en el modo objetivo en base a la informacion de asignaciéon de unidades de
indicacion de la portadora de enlace ascendente en la informacion objetivo para indicar direccion de transmisién.

A modo de ejemplo, la estacion base determina la informacién para indicar direccion de transmisién nam. 1 en la
tabla 1 como la informacién objetivo para indicar direccion de transmision, luego, el terminal puede determinar la
direccién de transmision de la transmision de datos de enlace descendente en el modo objetivo en base a la
informaciéon de asignaciéon de ventanas temporales de la portadora f1 de enlace descendente en la informacion
objetivo para indicar direccidn de transmision, y determinar la direccion de transmision de la transmision de datos de
enlace ascendente en el modo objetivo en base a la informaciéon de asignaciéon de ventanas temporales de la
portadora f2 de enlace ascendente en la informacién objetivo para indicar direccion de transmision.

En resumen, en el método de transmision de datos proporcionado por las realizaciones de la presente divulgacion, la
estacién base puede captar la informacién objetivo para indicar direccién de transmision a partir de la informacién de
asignacion de unidades de indicacion preconfigurada, y luego enviar la informacion objetivo para indicar direccién de
transmisién al terminal. Luego, el terminal determina las direcciones de transmisién de transmision de datos de
enlace ascendente y de transmision de datos de enlace descendente en el modo objetivo en base a la informacion
objetivo para indicar direccién de transmision, siendo el modo objetivo un modo en el que el terminal realiza
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transmisién de datos de enlace ascendente y transmision de datos de enlace descendente en diferentes portadoras,
respectivamente. Por medio de este método, el terminal puede captar informacién dinamica para indicar direccion de
transmisién en el modo objetivo, para conseguir la transmisidn de datos en el modo objetivo.

En la segunda manera de implantacion, cuando la estacién base preconfigura un tiempo de deteccion el terminal
detecta un canal de capa fisico, en un primer aspecto, el tiempo de deteccidén puede configurarse para dar
instrucciones al terminal para que detecte el canal de capa fisico que lleva la informacion de asignacion de unidades
de indicaciéon de la portadora de enlace descendente, o para que detecte el canal de capa fisico que lleva la
informacién de asignacién de unidades de indicacién de la portadora de enlace ascendente; en un segundo aspecto,
el tiempo de deteccion sélo puede dar instrucciones al terminal para que detecte un canal de capa fisico que lleva la
informacién de asignacion de unidades de indicacién, y el terminal determina luego, en base a una configuracion
preestablecida, si el tiempo de deteccidon estd configurado para detectar el canal de capa fisico que lleva la
informacién de asignacién de unidades de indicaciéon de la portadora de enlace descendente, o para detectar un
canal de capa fisico que lleva la informacion de asignacion de unidades de indicacion de la portadora de enlace
ascendente. El método de transmisién de datos se describira tomando estos dos aspectos como ejemplos en lo que
sigue.

En el primer aspecto, como se muestra en la figura 6, el método de transmisiéon de datos puede incluir los siguientes
pasos.

En el paso 601, se configuran un primer tiempo de deteccién y un segundo tiempo de deteccidn en la estacion base.

El primer tiempo de deteccion es un tiempo en el que el terminal detecta un primer canal de capa fisico, y el segundo
tiempo de deteccion es un tiempo en que el terminal detecta un segundo canal de capa fisico. Aqui, el primer canal
de capa fisico lleva informacién de asignacién de unidades de indicacion de la portadora de enlace descendente, y
el segundo canal de capa fisico lleva informacion de asignacidn de unidades de indicacion de la portadora de enlace
ascendente. La informacién de asignaciéon de unidades de indicacion de la portadora de enlace descendente esta
configurada para que la portadora de enlace descendente reserve una parte de recursos, y la informacién de
asignacion de unidades de indicacién de la portadora de enlace ascendente esta configurada para que la portadora
de enlace ascendente reserve una parte de los recursos. El primer canal de capa fisico y el segundo canal de capa
fisico son canales de capa fisicos que llevan informacién de control coman. A modo de ejemplo, el canal de capa
fisico puede ser un GC-PDCCH.

Cabe sefialar que las posiciones (a las que se hace también referencia como espacio de blisqueda) en las que estan
ubicados el primer canal de capa fisico y el segundo canal de capa fisico pueden ser la misma o ser diferentes.

En las realizaciones de la presente divulgacion, un periodo de deteccidn del primer tiempo de deteccion y un periodo
de deteccion del segundo tiempo de deteccién pueden ser el mismo o ser diferentes.

A modo de ejemplo, la unidad de indicacion puede ser una ventana temporal, una subtrama, una trama de radio o un
simbolo OFDM.

En el paso 601, el primer tiempo de deteccidn y el segundo tiempo de deteccidn pueden ser configurados por la
estacion base en base a sefializacion de alto nivel, al elemento de control de control de acceso al medio (CE de
MAC) o a sefializacion de capa fisica.

Para las descripciones de sefializacién de alto nivel y sefializacion de capa fisica, se puede hacer referencia a
técnicas relacionadas, y los detalles no se describen nuevamente en el presente documento.

En el paso 602, el primer tiempo de deteccién y el segundo tiempo de deteccion preconfigurados son captados por
la estacién base.

La estacion base capta el primer tiempo de deteccion y el segundo tiempo de deteccion que se configuran en el
paso 601.

En el paso 603, el primer tiempo de deteccion y el segundo tiempo de deteccion se determinan como la informacion
objetivo para indicar direccion de transmision por parte de la estacién base.

La estacion base determina el primer tiempo de deteccion y el segundo tiempo de detecciéon que se captan en el
paso 602 como informacion objetivo para indicar direccién de transmision. La informacion objetivo para indicar
direccion de transmisién esta configurada para que el terminal determine las direcciones de transmision de datos de
enlace ascendente y de transmisién de datos de enlace descendente en el modo objetivo. El modo objetivo es un
modo en el que el terminal realiza transmision de datos de enlace ascendente y transmision de datos de enlace
descendente en diferentes portadoras, respectivamente. A modo de ejemplo, el modo objetivo es un modo FDD.

En el paso 604, la estacion base envia la informacién objetivo para indicar direccion de transmision al terminal.
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En este paso, la estacion base puede enviar el primer tiempo de deteccion y el segundo tiempo de deteccién al
terminal a través de la misma sefializacién. Alternativamente, la estacion base puede enviar el primer tiempo de
deteccion y el segundo tiempo de deteccidn al terminal a través de sefializacién diferente, respectivamente, lo cual
no esta limitado en la realizacion de la presente divulgacion.

En el paso 605, el terminal puede detectar el primer canal de capa fisico en el primer tiempo de deteccion, y
determinar la direccidon de transmision de los datos de enlace descendente en el modo objetivo en base a la
informacién de asignacion de unidades de indicacion detectada de la portadora de enlace descendente.

El terminal detecta el primer canal de capa fisico en el primer tiempo de deteccion. Debido a que el primer canal de
capa fisico lleva la informacién de asignacién de unidades de indicacion de la portadora de enlace descendente, el
terminal puede obtener la informacion de asignacién de unidades de indicacion de la portadora de enlace
descendente, y, de este modo, puede determinar adicionalmente una direcciéon de transmision de datos de enlace
descendente en el modo objetivo de acuerdo con la informaciéon de asignacién de unidades de indicaciéon de la
portadora de enlace descendente.

En el paso 606, el terminal puede detectar el segundo canal de capa fisico en el segundo tiempo de deteccion, y
determinar la direccion de transmision de la transmision de datos de enlace ascendente en el modo objetivo en base
a la informacién de asignacién de unidades de indicacion detectada de la portadora de enlace ascendente.

El terminal detecta el segundo canal de capa fisico en el segundo tiempo de deteccién. Debido a que el segundo
canal de capa fisico lleva la informacién de asignacion de unidades de indicaciéon de la portadora de enlace
ascendente, el terminal puede obtener la informacion de asignacién de unidades de indicacion de la portadora de
enlace ascendente, y, de este modo, puede determinar adicionalmente la direccion de transmision de los datos de
enlace ascendente en el modo objetivo de acuerdo con la informacién de asignacion de unidades de indicacion de la
portadora de enlace ascendente.

En el caso de que la unidad de indicacion sea una ventana temporal, la figura 7 muestra a modo de ejemplo un
diagrama esquematico de un primer tiempo t1 de deteccion y un segundo tiempo t2 de deteccion. En la figura 7, el
eje horizontal representa el dominio del tiempo, y el eje vertical representa el dominio de la frecuencia. El terminal
detecta un primer canal de capa fisico en t1 para obtener informacién de asignacidén de ventanas temporales de la
portadora de enlace descendente y detecta un segundo canal de capa fisico en t2 para obtener informacion de
asignacion de ventanas temporales de la portadora de enlace ascendente. El terminal determina la direcciéon de
transmisién de la transmisidon de datos de enlace descendente en el modo objetivo en base a la informacion de
asignacion de ventanas temporales de la portadora de enlace descendente, y determina la direccién de transmision
de la transmision de datos de enlace ascendente en el modo objetivo en base a la informacion de asignacion de
ventanas temporales de |la portadora de enlace ascendente. .

En resumen, en el método de transmision de datos proporcionado por las realizaciones de la presente divulgacion, la
estaciéon base preconfigura el tiempo de deteccion en el que el terminal detecta la sefial de la capa fisica. La
estacién base, de acuerdo con el tiempo de deteccion, da instrucciones al terminal para que detecte el canal de capa
fisico que lleva la informacién de asignaciéon de unidades de indicacidén de la portadora de enlace descendente, o
que detecte el canal de capa fisico que lleva la informacién de asignacién de unidades de indicacién de la portadora
de enlace ascendente, de tal manera que el terminal determine las direcciones de transmisiéon de la transmisién de
datos de enlace ascendente y de la transmisién de datos de enlace descendente en el modo objetivo. Aqui, el modo
objetivo es un modo en el que el terminal realiza transmision de datos de enlace ascendente y transmisién de datos
de enlace descendente en diferentes portadoras, respectivamente. Por medio de este método, el terminal puede
captar informacion dinamica para indicar direccion de transmisién en el modo objetivo, para conseguir la transmisién
de datos en el modo objetivo.

En el segundo aspecto, como se muestra en la figura 8, el método de transmision de datos puede incluir los
siguientes pasos.

En el paso 701, la estacidon base capta una pluralidad de terceros tiempos de deteccidon preconfigurados, siendo
cada uno de los terceros tiempos de deteccidn un tiempo en el que el terminal detecta un canal de capa fisico.

El canal de capa fisico lleva informacién de asignacién de unidades de indicaciéon y es un canal de capa fisico que
lleva informacién de control comdn. A modo de ejemplo, el canal de capa fisico puede ser un GC-PDCCH.

En la realizacion de la presente divulgacién, el tercer tiempo de deteccién solo da instrucciones al terminal para que
detecte el canal de capa fisico que lleva la informacidén de asignacién de unidades de indicacion. A modo de
ejemplo, la unidad de indicacién puede ser una ventana temporal, una subtrama, una trama de radio o un simbolo
OFDM.

En el paso 702, la estacion base puede determinar la pluralidad de terceros tiempos de deteccion como la
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informacién objetivo para indicar direccién de transmision.

La estacion base determina la pluralidad de terceros tiempos de deteccion captados en el paso 701 como la
informacién objetivo para indicar direccién de transmision.

En el paso 703, la informacion objetivo para indicar direccion de transmision es enviada por la estacion base al
terminal.

En el paso 704, la estacién base envia una configuracién preestablecida al terminal a través de sefalizacion de
RRC, CE de MAC o sefializacion de capa fisica. En consecuencia, el terminal recibe la configuracién preestablecida
enviada por la estacion base a través de la sefializacion de RRC, CE de MAC o sefializacion de capa fisica.

La configuracion preestablecida se utiliza para indicar un primer tiempo de deteccion para detectar un primer canal
de capa fisico y un segundo tiempo de deteccién para detectar un segundo canal de capa fisico de entre la
pluralidad de terceros tiempos de deteccion. El primer canal de capa fisico lleva informacién de asignacién de
unidades de indicacion de la portadora de enlace descendente, y el segundo canal de capa fisico lleva informacion
de asignacién de unidades de indicacién de la portadora de enlace ascendente.

En el caso de que haya cuatro terceros tiempos de detecciéon, a modo de ejemplo, la configuraciéon preestablecida
puede ser la siguiente: el primero es el primer tiempo de deteccion para detectar el primer canal de capa fisico; el
segundo es el segundo tiempo de deteccion para detectar el segundo canal de capa fisico; el tercero es el primer
tiempo de deteccion para detectar el primer canal de capa fisico; el cuarto es el segundo tiempo de deteccién para
detectar el segundo canal de capa fisico; como tal, se alternan el primer tiempo de deteccién y el segundo tiempo de
deteccion. O bien, la configuracion preestablecida puede ser como sigue: los primeros dos terceros tiempos de
deteccidn son el primer tiempo de deteccidon para detectar el primer canal de capa fisico; los subsiguientes dos
terceros tiempos de deteccion son el segundo tiempo de deteccidon para detectar el segundo canal de capa fisico; y
los consecutivos dos terceros tiempos de deteccion estan en un grupo. En la realizacion de la presente divulgacion,
la configuracidn preestablecida puede ser diversa. El contenido de la configuracidn preestablecida no esta limitado
en la realizacion de la presente divulgacion.

Cabe sefialar que la secuencia del paso 704 y el paso 703 no esta limitada, esto es, que el paso 703 se puede
ejecutar primero, y luego el paso 704; o que pueden ejecutarse primero el paso 704 y luego el paso 703; o que el
paso 703 y el paso 704 pueden ejecutarse simultdneamente.

Ademas, cabe sefialar también que, en la realizacidén de la presente divulgacion, el paso 704 puede ser un paso
opcional. Es decir, que es posible que la estaciéon base no envie una configuracion preestablecida al terminal. En
este caso, la configuracidn preestablecida se puede preestablecer en el protocolo.

En el paso 705, el primer tiempo de deteccién para detectar el primer canal de capa fisico y el segundo tiempo de
deteccidn para detectar el segundo canal de capa fisico de entre la pluralidad de terceros tiempos de deteccion son
determinados por la estacion base en base a la configuracion preestablecida.

El primer canal de capa fisico lleva la informacidn de asignacion de unidades de indicacion de la portadora de enlace
descendente, y el segundo canal de capa fisico lleva la informacién de asignacion de unidades de indicacion de la
portadora de enlace ascendente. La informacion de asignacion de unidades de indicacidn de la portadora de enlace
descendente esta configurada para que la portadora de enlace descendente reserve una parte de recursos, y la
informacién de asignacion de unidades de indicacion de la portadora de enlace ascendente esta configurada para
que la portadora de enlace ascendente reserve una parte de los recursos.

Por un lado, el terminal puede determinar el primer tiempo de deteccion y el segundo tiempo de deteccion en base a
la configuracion preestablecida enviada por la estaciéon base en el paso 704. Por otro lado, el terminal puede
determinar el primer tiempo de deteccion y el segundo tiempo de deteccion en base a la configuracion
preestablecida que esta preestablecida en el protocolo.

En el paso 706, el terminal detecta el primer canal de capa fisico en el primer tiempo de deteccién, y determina la
direccion de transmisién de la transmision de datos de enlace descendente en el modo objetivo en base a la
informacién de asignacion de unidades de indicacion detectada de la portadora de enlace descendente.

El terminal detecta el primer canal de capa fisico en el primer tiempo de deteccion. Debido a que el primer canal de
capa fisico lleva la informacion de asignacion de unidades de indicacién de la portadora de enlace descendente, el
terminal puede obtener la informacién de asignacion de unidades de indicacion de la portadora de enlace
descendente y, de este modo, puede determinar adicionalmente la direccién de transmisién de la transmision de
datos de enlace descendente en el modo objetivo de acuerdo con la informacién de asignacién de unidades de
indicacion de la portadora de enlace descendente.

En el paso 707, el terminal detecta el segundo canal de capa fisico en el segundo tiempo de deteccion, y determina
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la direccion de transmisidén de la transmisién de datos de enlace ascendente en el modo objetivo en base a la
informacién de asignacion de unidades de indicacion detectada de la portadora de enlace ascendente.

El terminal detecta el segundo canal de capa fisico en el segundo tiempo de deteccion. Debido a que el segundo
canal de capa fisico lleva la informacion de asignacion de unidades de indicacién de la portadora de enlace
ascendente, el terminal puede obtener la informacion de asignacion de unidades de indicacién de la portadora de
enlace ascendente, y, de este modo, puede determinar adicionalmente la direccidn de transmisién de la transmisién
de datos de enlace ascendente en el modo objetivo de acuerdo con la informacién de asignaciéon de unidades de
indicacion de la portadora de enlace ascendente.

En el caso de que la unidad de indicacion sea una ventana temporal, la figura 9 ilustra a modo de ejemplo un
diagrama esquematico en el que el terminal determina el segundo tiempo de detecciéon en base a la configuracion
preestablecida. Haciendo referencia a la figura 9, la estacion base envia cuatro terceros tiempos de deteccion al
terminal a través de la portadora de enlace descendente. El terminal determina, en base a la configuracion
preestablecida, que el primer tercer tiempo de deteccién y el tercer tercer tiempo de deteccién son el segundo
tiempo de deteccion para detectar el segundo canal de capa fisico que lleva la informacion de asignacién de
unidades de indicacién de la portadora de enlace ascendente.

En resumen, de acuerdo con el método de transmisidon de datos proporcionado por la realizaciéon de la presente
divulgacion, la estacidn base preconfigura el tiempo de deteccion en el que el terminal detecta la sefial de la capa
fisica. La estacién base, de acuerdo con el tiempo de deteccion, da instrucciones al terminal para que detecte el
canal de capa fisico que lleva la informacién de asignacién de unidades de indicacién. Luego, el terminal determina,
en base a la configuracion preestablecida, si el tiempo de deteccién esta configurado para dar instrucciones al
terminal para que detecte el canal de capa fisico que lleva la informacidn de asignacién de unidades de indicacion
de la portadora de enlace descendente, o para dar instrucciones al terminal para que detecte el canal de capa fisico
que lleva la informacién de asignacién de unidades de indicacion de portadora de enlace ascendente, de tal manera
que el terminal pueda determinar las direcciones de transmisién de la transmision de datos de enlace ascendente y
de la transmision de datos de enlace descendente en el modo objetivo. Aqui, el modo objetivo es un modo en el que
el terminal realiza transmision de datos de enlace ascendente y transmisién de datos de enlace descendente en
diferentes portadoras, respectivamente. Por medio de este método, el terminal puede captar informacion dinamica
para indicar direccion de transmision en el modo objetivo, para conseguir la transmisién de datos en el modo
objetivo.

Cabe sefialar que la secuencia de los pasos del método de transmisién de datos proporcionado por las realizaciones
de la presente divulgacion se puede ajustar apropiadamente, y que los pasos se pueden omitir o se puede afiadir un
nuevo paso, de acuerdo con las circunstancias. Cualquier método modificado que pueda ser facilmente concebido
por el experto en la técnica dentro del alcance técnico divulgado en la presente divulgacion debe estar cubierto por
el alcance de proteccion de la presente divulgacién, y, de este modo, no se describe en el presente documento por
motivos de concision.

Las realizaciones de aparato de la presente divulgacidon que se describen en adelante se pueden configurar para
implantar las realizaciones de método de la presente divulgacién. Los detalles que no se divulgan en las
realizaciones de aparato de la presente divulgacion pueden hacer referencia a las realizaciones de método de la
presente divulgacion.

La figura 10 es un diagrama de bloques de un aparato de transmisién de datos conforme a una realizacion ejemplar.
El aparato de transmision de datos puede implantarse como partes o como totalidad de la estacion base 20 en el
entorno de implantacién mostrado en la figura 1 a través de equipo I16gico informatico (software), de equipo fisico
informatico (hardware) o de una combinacion de ambos. El aparato 800 de transmision de datos puede incluir;

un moédulo 810 de captacion configurado para captar informaciéon objetivo para indicar direcciéon de transmision,
estando la informacién objetivo para indicar direccién de transmisién configurada para que un terminal determine
direcciones de transmision de transmision de datos de enlace ascendente y de transmisién de datos de enlace
descendente, en un modo objetivo, y siendo el modo objetivo un modo en el que el terminal realiza transmisién de
datos de enlace ascendente y transmision de datos de enlace descendente en diferentes portadoras,
respectivamente; y

un primer moédulo 820 de envio configurado para enviar la informacién objetivo para indicar direccién de transmision
al terminal.

En resumen, de acuerdo con el aparato de transmisién de datos proporcionado por la realizaciéon de la presente
divulgacion, la estacion base puede captar la informacion objetivo para indicar direccion de transmision y luego
enviar la informaciéon objetivo para indicar direccidon de transmisién al terminal, de tal manera que el terminal
determine las direcciones de transmision de la transmision de datos de enlace ascendente y de la transmision de
datos de enlace descendente en el modo objetivo en base a la informacion objetivo para indicar direccion de
transmisién, siendo el modo objetivo un modo en el que el terminal realiza transmision de datos de enlace
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ascendente y transmisién de datos de enlace descendente en diferentes portadoras, respectivamente. Por medio de
este aparato, el terminal puede captar informacion dinamica para indicar direccion de transmision en el modo
objetivo, para conseguir la transmision de datos en el modo objetivo.

En el primer aspecto, el médulo 810 de captacion esta configurado para:

captar la informacion objetivo para indicar direccién de transmisidén a partir de informaciéon de asignacion de
unidades de indicacién preconfigurada, incluyendo la informacion de asignacion de unidades de indicacion multiples
piezas de informacién para indicar direccidon de transmision, siendo la informacién objetivo para indicar direccion de
transmision una de las multiples piezas de informacidn para indicar transmisién direccion, e incluyendo cada
informacién para indicar direccion de transmision informacion de asignacién de unidades de indicaciéon de la
portadora de enlace descendente e informacion de asignacién de unidades de indicacion de la portadora de enlace
ascendente.

El primer médulo 820 de envio esta configurado para:

enviar la informacion objetivo para indicar direccion de transmision al terminal a través de un canal de capa fisico,
siendo el canal de capa fisico un canal de capa fisico que lleva informacion de control comuan.

En el segundo aspecto, el moédulo 810 de captacion esta configurado para:

captar un primer tiempo de deteccion preconfigurado y un segundo tiempo de deteccion preconfigurado, siendo el
primer tiempo de deteccién un tiempo en que el terminal detecta un primer canal de capa fisico, siendo el segundo
tiempo de deteccion un tiempo en que el terminal detecta un segundo canal de capa fisico, llevando el primer canal
de capa fisico informacion de asignacién de unidades de indicacion de la portadora de enlace descendente, llevando
el segundo canal de capa fisico informacion de asignacién de unidades de indicacion de la portadora de enlace
ascendente, y siendo el primer canal de capa fisico y el segundo canal de capa fisico canales de capa fisicos
configurados para llevar informacién de control comun; y

determinar el primer tiempo de deteccién y el segundo tiempo de deteccion como la informacidn objetivo para indicar
direccion de transmision.

Ademas, como se muestra en la figura 11, el aparato 800 puede incluir adicionalmente:

un médulo 830 de procesamiento configurado para configurar el primer tiempo de deteccién y el segundo tiempo de
deteccidn en la estacion base en base a sefializacion de alto nivel, CE de MAC o sefializacion de capa fisica.

Los significados de otros simbolos que aparecen en la figura 11 pueden hacer referencia a la figura 10.
En el tercer aspecto, el médulo 810 de captacidn esta configurado para:

captar una pluralidad de terceros tiempos de deteccidn preconfigurados, siendo cada uno de los terceros tiempos de
deteccidén un tiempo en el que el terminal detecta un canal de capa fisico, y llevando el canal de capa fisico
informacién de asignacién de unidades de indicacién, y estando un canal de capa fisico configurado para llevar
informacién de control coman; y

determinar la pluralidad de terceros tiempos de deteccion como la informacién objetivo para indicar direccion de
transmision.

Ademas, como se muestra en la figura 12, el aparato 800 puede incluir adicionalmente:

un segundo modulo 840 de envio configurado para enviar una configuracion preestablecida al terminal a través de
sefializacién de RRC, CE de MAC, o sefializacién de capa fisica, estando la configuraciéon preestablecida
configurada para indicar un primer tiempo de deteccién para detectar un primer canal de capa fisico y un segundo
tiempo de deteccién para detectar un segundo canal de capa fisico de entre la pluralidad de terceros tiempos de
deteccidn, llevando el primer canal de capa fisico informacion de asignacion de unidades de indicaciéon de la
portadora de enlace descendente, y llevando el segundo canal de capa fisico informacion de asignacién de unidades
de indicacion de la portadora de enlace ascendente.

Los significados de otros simbolos que aparecen en la figura 12 pueden hacer referencia a la figura 10.

Opcionalmente, la unidad de indicaciéon puede ser una ventana temporal, una subtrama, una trama de radio o un
simbolo OFDM.

El modo objetivo es un modo FDD.
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En resumen, de acuerdo con el aparato de transmisidén de datos proporcionado por la realizaciéon de la presente
divulgacién, la estacidon base puede captar la informacién objetivo para indicar direcciéon de transmisioén, y enviar
luego la informacion objetivo para indicar direccién de transmision al terminal, de tal manera que el terminal
determina las direcciones de transmision de la transmisidén de datos de enlace ascendente y de la transmision de
datos de enlace descendente en el modo objetivo en base a la informaciéon objetivo para indicar direccion de
transmision, siendo el modo objetivo un modo en el que el terminal realiza transmisién de datos de enlace
ascendente y transmision de datos de enlace descendente en diferentes portadoras, respectivamente. Por medio de
este aparato, el terminal puede captar informaciéon dinamica para indicar direccidon de transmisiéon en el modo
objetivo, para conseguir la transmision de datos en el modo objetivo.

La figura 13 es un diagrama de bloques de un aparato de transmisidn de datos conforme a una realizacién ejemplar.
El aparato de transmisién de datos se puede implantar como partes o en la totalidad del terminal 10 en el entorno de
implantacion mostrado en la figura 1 a través de software, hardware o de una combinaciéon de ambos. El aparato
1100 de transmisién de datos puede incluir;

un primer médulo 1110 de recepcion configurado para recibir informaciéon objetivo para indicar direccion de
transmision enviada por una estacién base; y

un moédulo 1120 de determinacion configurado para determinar direcciones de transmision de transmisién de datos
de enlace ascendente y de transmisién de datos de enlace descendente en un modo objetivo en base a la
informacién objetivo para indicar direccion de transmision, siendo el modo objetivo un modo en el que el terminal
realiza transmisidn de datos de enlace ascendente y transmisidn de datos de enlace descendente en diferentes
portadoras, respectivamente.

En resumen, de acuerdo con el aparato de transmision de datos proporcionado por la realizacién de la presente
divulgacién, el terminal puede recibir la informacion objetivo para indicar direccién de transmisiéon enviada por la
estacion base, y determinar luego las direcciones de transmision de la transmision de datos de enlace ascendente y
de la transmisién de datos de enlace descendente en el modo objetivo en base a la informacidn objetivo para indicar
direccion de transmision, siendo el modo objetivo un modo en el que el terminal realiza transmisién de datos de
enlace ascendente y transmision de datos de enlace descendente en diferentes portadoras, respectivamente. Por
medio de este método, el terminal puede captar informacion dinamica para indicar direccién de transmision en el
modo objetivo, para conseguir la transmision de datos en el modo objetivo.

En el primer aspecto, la informacion objetivo para indicar direccién de transmision incluye informacion de asignacion
de unidades de indicacién de la portadora de enlace descendente e informaciéon de asignacién de unidades de
indicacion de la portadora de enlace ascendente. En consecuencia, el moédulo 1120 de determinacion esta
configurado para:

determinar la direccién de transmision de la transmision de datos de enlace descendente en el modo objetivo en
base a la informacién de asignaciéon de unidades de indicacion de la portadora de enlace descendente en la
informacién objetivo para indicar direccion de transmisién, y determinar la direccidn de transmisioén de la transmision
de datos de enlace ascendente en el modo objetivo en base a la informaciéon de asignacién de unidades de
indicacion de portadora de enlace ascendente en la informacion objetivo para indicar direccién de transmision.

Opcionalmente, el primer médulo 1110 de recepcion esta configurado para:

recibir la informacion objetivo para indicar direccion de transmision enviada por la estacion base a través de un canal
de capa fisico, siendo el canal de capa fisico un canal de capa fisico que lleva informacién de control comun.

En el segundo aspecto, la informacion objetivo para indicar direccion de transmisién incluye un primer tiempo de
deteccidn y un segundo tiempo de deteccidn, siendo el primer tiempo de deteccion el tiempo en el que el terminal
detecta un primer canal de capa fisico, siendo el segundo tiempo de deteccidn el tiempo en el que el terminal
detecta un segundo canal de capa fisico, llevando el primer canal de capa fisico informacioén de asignacion de
unidades de indicacion de la portadora de enlace descendente, llevando el segundo canal de capa fisico informacion
de asignacién de unidades de indicacion de la portadora de enlace ascendente, y siendo el primer canal de capa
fisico y el segundo canal de capa fisico canales de capa fisicos que llevan informaciéon de control comin. En
consecuencia, el médulo 1120 de determinacion esta configurado para:

detectar el primer canal de capa fisico en el primer tiempo de deteccion, y determinar la direccidon de transmision de
la transmision de datos de enlace descendente en el modo objetivo en base a la informacion de asignacion de
unidades de indicacion detectada de la portadora de enlace descendente; y

detectar el segundo canal de capa fisico en el segundo tiempo de deteccion, y determinar la direcciéon de transmision

de la transmisién de datos de enlace ascendente en el modo objetivo en base a la informaciéon de asignacion de
unidades de indicacion detectada de la portadora de enlace ascendente.
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En el tercer aspecto, la informacion objetivo para indicar direccion de transmision incluye una pluralidad de terceros
tiempos de deteccion, siendo cada uno de los terceros tiempos de deteccién un tiempo en que el terminal detecta un
canal de capa fisico, y llevando el canal de capa fisico informaciéon de asignaciéon de unidades de indicacién, y
siendo un canal de capa fisico que lleva informacién de control comin. En consecuencia, el modulo de
determinacion 1120 esta configurado para:

determinar un primer tiempo de deteccion para detectar un primer canal de capa fisico y un segundo tiempo de
deteccién para detectar un segundo canal de capa fisico de entre la pluralidad de terceros tiempos de deteccién en
base a una configuracion preestablecida, llevando el primer canal de capa fisico informaciéon de asignacion de
unidades de indicacién de portadora de enlace descendente, y llevando el segundo canal de capa fisico informacion
de asignacién de unidades de indicacién de la portadora de enlace ascendente;

detectar el primer canal de capa fisico en el primer tiempo de deteccion, y determinar la direccidon de transmision de
la transmision de datos de enlace descendente en el modo objetivo en base a la informacion de asignacion de
unidades de indicacion detectada de la portadora de enlace descendente; y

detectar el segundo canal de capa fisico en el segundo tiempo de deteccion, y determinar la direcciéon de transmision
de la transmisién de datos de enlace ascendente en el modo objetivo en base a la informaciéon de asignacion de
unidades de indicacion detectada de la portadora de enlace ascendente.

Ademas, como se muestra en la figura 14, el aparato 1100 puede incluir adicionalmente:

un segundo moédulo 1130 de recepcion configurado para recibir la configuracién preestablecida enviada por la
estacién base a través de sefializacion de RRC, CE de MAC, o sefializacién de capa fisica.

Los significados de otros simbolos que aparecen en la figura 14 pueden hacer referencia a la figura 13.

En resumen, de acuerdo con el aparato de transmisidén de datos proporcionado por la realizaciéon de la presente
divulgacién, el terminal puede recibir la informacioén objetivo para indicar direccién de transmisiéon enviada por la
estacién base, y determinar luego las direcciones de transmision de la transmision de datos de enlace ascendente y
de la transmisidn de datos de enlace descendente en el modo objetivo en base a la informacidn objetivo para indicar
direccién de transmisién, siendo el modo objetivo un modo en el que el terminal realiza transmisiéon de datos de
enlace ascendente y transmision de datos de enlace descendente en diferentes portadoras, respectivamente. Por
medio de este aparato, el terminal puede captar informacion dinamica para indicar direcciéon de transmision en el
modo objetivo, para conseguir la transmision de datos en el modo objetivo.

Una realizacion de la presente divulgacion proporciona adicionalmente un sistema de transmision de datos, que
incluye una estacién base y un terminal.

La estacién base incluye el aparato de transmision de datos mostrado en la figura 10, en la figura 11 6 en la figura
12, y el terminal incluye el aparato de transmision de datos mostrado en la figura 13 6 en la figura 14.

La figura 15 es un diagrama de bloques de un aparato 1200 de transmisiéon de datos conforme a una realizacion
ejemplar. Por ejemplo, el aparato 1200 puede ser una estaciéon base. La estacidn base puede ser la estacion base
20 en el entorno de implantacién mostrado en la figura 1. El aparato 1200 de transmisién de datos incluye:

un procesador 1210; y

una memoria 1220 configurada para almacenar una instruccion ejecutable 1221 del procesador, en donde

el procesador 1210 esta configurado para:

recibir informacion objetivo para indicar direccién de transmision enviada por una estacion base; y

determinar direcciones de transmision de transmision de datos de enlace ascendente y de transmision de datos de
enlace descendente en un modo objetivo en base a la informacidn objetivo para indicar direcciéon de transmision,
siendo el modo objetivo un modo en el que el terminal realiza transmision de datos de enlace ascendente y

transmision de datos de enlace descendente en diferentes portadoras, respectivamente.

El procesador 1210 se puede configurar para ejecutar la instruccién ejecutable 1221 para implantar el método de
transmision de datos mostrado en la figura 2, en la en la figura 4, en la figura 5, en la figura 6, o en la figura 8.

Una realizacion de la presente divulgaciéon proporciona adicionalmente un medio de almacenamiento configurado
para almacenar una instruccion en el mismo, que, cuando se ejecuta en un componente de procesamiento, hace
que el componente de procesamiento ejecute el método de transmision de datos como se muestra en la figura 2, en
la figura 4, en la figura 5, en la figura 6, o en la figura 8.
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La figura 16 es un diagrama de bloques de un aparato 1300 de transmision de datos conforme a una realizacion
ejemplar. Por ejemplo, el aparato 1300 puede ser un terminal. El terminal puede ser el terminal 10 en el entorno de
implantacion mostrado en la figura 1. El terminal puede ser una plataforma mévil, una estacién mévil, una estacion
remota, un punto de acceso, un dispositivo de terminal remoto, un dispositivo de terminal de acceso, un dispositivo
de terminal de usuario, o similares.

Con referencia a la figura 16, el aparato 1300 puede incluir uno o mas de los siguientes componentes: un
componente 1302 de procesamiento, una memoria 1304, un componente 1306 de alimentaciéon, un componente
1308 de multimedia, un componente 1310 de audio, una interfaz 1312 de entrada/salida (E/S), un componente 1314
de sensor y un componente 1316 de comunicacion.

El componente 1302 de procesamiento controla tipicamente las funciones del aparato 1300 en global, tales como las
funciones asociadas con exhibicién visual, llamadas telefénicas, comunicaciones de datos, funciones de camara y
funciones de grabacién. El componente 1302 de procesamiento puede incluir uno 0 mas procesadores 1320 para
ejecutar instrucciones para realizar todos o parte de los pasos que aparecen en los métodos descritos
anteriormente. Lo que es mas, el componente 1302 de procesamiento puede incluir uno 0 mas moédulos que faciliten
la interaccidn entre el componente 1302 de procesamiento y otros componentes. Por ejemplo, el componente 1302
de procesamiento puede incluir un médulo de multimedia para facilitar la interaccion entre el componente 1308 de
multimedia y el componente 1302 de procesamiento.

La memoria 1304 esta configurada para almacenar diversos tipos de datos para soportar el funcionamiento del
aparato 1300. Ejemplos de tales datos incluyen instrucciones para cualesquiera aplicaciones o métodos que se
hagan funcionar en el aparato 1300, datos de contacto, datos de la agenda telefénica, mensajes, imagenes, videos,
etc. La memoria 1304 puede implantarse mediante el uso de cualquier tipo de dispositivo de memoria volatil 0 no
volatil, o de una combinacion de los mismos, tal como una memoria estatica de acceso aleatorio (SRAM), una
memoria de sélo lectura programable y borrable eléctricamente (EEPROM), una memoria de sélo lectura
programable y borrable (EPROM), una memoria de sélo lectura programable (PROM), una memoria de so6lo lectura
(ROM), una memoria magnética, una memoria flash, un disco magnético u o6ptico.

El componente 1306 de energia proporciona energia a diversos componentes del aparato 1300. El componente
1306 de energia puede incluir un sistema de gestion de energia, una o mas fuentes de energia y cualquier otro
componente asociado con la generacion, gestion y distribucion de energia en el aparato 1300.

El componente 1308 de multimedia incluye una pantalla que proporciona una interfaz de salida entre el aparato 1300
y el usuario. En algunas realizaciones, la pantalla puede incluir un dispositivo de exhibicién visual de cristal liquido
(LCD) y un panel tactil (TP). Si la pantalla incluye el panel tactil, la pantalla puede implantarse como una pantalla
tactil para recibir sefiales de entrada del usuario. El panel tactil incluye uno 0 mas sensores tactiles para detectar
toques, deslizamientos y gestos en el panel tactil. Los sensores tactiles pueden no sélo detectar un limite de una
accion de tocar o deslizar, sino también detectar la duracion y la presion asociadas con la accidn de tocar o deslizar.
En algunas realizaciones, el componente 1308 de multimedia incluye una camara frontal y/o una camara trasera. La
camara frontal y la cAmara trasera pueden recibir datos de multimedia externos mientras el aparato 1300 esta en un
modo de funcionamiento, tal como un modo de fotografia 0 en modo de video. Cada una de las camaras frontal y
trasera puede ser un sistema de lentes dpticas fijas o tener capacidad de enfoque y de zoom optico.

El componente 1310 de audio esta configurado para emitir y/o recibir sefiales de audio. Por ejemplo, el componente
1310 de audio incluye un micréfono (MIC) configurado para recibir sefiales de audio externas cuando el aparato
1300 estd en un modo de funcionamiento, tal como un modo de llamada, un modo de grabacién y un modo de
reconocimiento de voz. La sefial de audio recibida puede almacenarse adicionalmente en la memoria 1304 o
transmitirse a través del componente 1316 de comunicacion. En algunas realizaciones, el componente 1310 de
audio incluye adicionalmente un altavoz para emitir sefiales de audio.

La interfaz 1312 de E/S proporciona una interfaz entre el componente 1302 de procesamiento y médulos de interfaz
periféricos, tales como un teclado, una rueda de clic, botones y similares. Los botones pueden incluir, pero sin estar
limitados a, un boton de inicio, un boton de volumen, un botén de arranque y un botén de inmovilizacion.

El componente 1314 de sensor incluye uno 0 mas sensores para proporcionar evaluaciones de estado de diversos
aspectos del aparato 1300. Por ejemplo, el componente 1314 de sensor puede detectar un estado de
encendido/apagado del aparato 1300, posicionamiento relativo de componentes, por ejemplo, el dispositivo de
exhibicion visual y el mini teclado del aparato 1300, y el componente 1314 de sensor pueden también detectar un
cambio de posicién del aparato 1300 o de un componente del aparato 1300, la presencia o ausencia de contacto del
usuario con el aparato 1300, la orientacion o la aceleracion/desaceleracion del aparato 1300, y el cambio de
temperatura del aparato 1300. El componente 1314 de sensor puede incluir un sensor de proximidad configurado
para detectar la presencia de objetos cercanos sin ningln contacto fisico. EI componente 1314 de sensor puede
también incluir un sensor de luz, tal como un sensor de imagen CMOS o CCD, usado para aplicaciones de
imagenes. En algunas realizaciones, el componente 1314 de sensor puede también incluir un sensor de
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acelerdmetro, un sensor de giroscopio, un sensor magnético, un sensor de presion o un sensor de temperatura.

El componente 1316 de comunicacion esta configurado para facilitar la comunicacién, cableada o inalambrica, entre
el aparato 1300 y otros dispositivos. El aparato 1300 puede acceder a una red inalambrica basada en un estandar
de comunicacién, tal como WiFi, 2G 6 3G, o en una combinacion de los mismos. En una realizaciéon ejemplar, el
componente 1316 de comunicacion recibe sefiales de difusion o informacidn asociada a la difusiéon desde un sistema
de gestion de difusién externo mediante un canal de difusién. En una realizacion ejemplar, el componente 1316 de
comunicacion incluye adicionalmente un mddulo de comunicacién de campo cercano (NFC) para facilitar las
comunicaciones de corto alcance. Por ejemplo, el componente 1316 de comunicacion puede implantarse en base a
una tecnologia de identificacién por radiofrecuencia (RFID), a una tecnologia de asociacioén de datos por infrarrojos
(IrDA), a una tecnologia de banda ultraancha (UWB), a una tecnologia Bluetooth (BT), y a otras tecnologias.

En realizaciones ejemplares, el aparato 1300 puede implantarse con uno o mas elementos de entre circuitos
integrados de aplicacion especifica (ASIC), procesadores de sefales digitales (DSP), dispositivos de procesamiento
de sefiales digitales (DSPD), dispositivos |6gicos programables (PLD), matrices de puertas programables en campo
(FPGA), controladores, microcontroladores, microprocesadores, u otros componentes electrénicos, para realizar el
método de transmision de datos como se muestra en la figura 3, o para implantar en cooperacion el método de
transmisién de datos como se muestra en la figura 4, en la figura 5, en la figura 6 o en la figura 8.

En realizaciones ejemplares, se proporciona también un medio de almacenamiento no transitorio legible por
ordenador que incluye instrucciones, tal como la memoria 1304 que incluye instrucciones, ejecutables por el
procesador 1320 en el aparato 1300, para realizar los métodos descritos anteriormente. Por ejemplo, el medio de
almacenamiento no transitorio legible por ordenador puede ser una ROM, una RAM, un CD-ROM, una cinta
magnética, un disquete, un dispositivo 6ptico de almacenamiento de datos, y similares.

Se proporciona un medio de almacenamiento no transitorio legible por ordenador. Cuando es ejecutada por un
procesador del aparato 1300, una instruccion en el medio de almacenamiento hace que el aparato 1300 ejecute el
método de transmision de datos como se muestra en la figura 3, o que implante en cooperacion el método de
transmisién de datos mostrado en la figura 4, en la figura 5, en la figura 6, o en la figura 8.

Una realizacion de la presente divulgacion proporciona adicionalmente un medio de almacenamiento configurado
para almacenar una instruccién en el mismo, que, cuando se ejecuta en un componente de procesamiento, hace
que el componente de procesamiento ejecute el método de transmision de datos como se muestra en la figura 3, en
la figura 4, en la figura 5, en la figura 6, 0 en la figura 8.

Una realizacion de la presente divulgacion proporciona adicionalmente un sistema de transmisiéon de datos, que
incluye una estacion base y un terminal.

La estacion base incluye el aparato de transmision de datos mostrado en la figura 15, y el terminal incluye el aparato
de transmision de datos mostrado en la figura 16.

Otras realizaciones de la presente divulgacidon seran evidentes para el experto en la técnica a partir de la
consideracion de la descripcion y de la practica de la presente divulgacion. La presente divulgacién pretende cubrir
cualesquiera variaciones, usos o adaptaciones de la presente divulgacién siguiendo los principios generales de la
misma e incluyendo el conocimiento comun o las medidas técnicas cominmente utilizadas que no se divulgan en el
presente documento. La descripcion y las realizaciones deben considerarse (nicamente a modo de ejemplo,
estando el verdadero alcance de la presente divulgacion indicado mediante las siguientes reivindicaciones.

Se apreciara que la presente divulgacion no se limita a la construccidén exacta que se ha descrito anteriormente e

ilustrado en los dibujos que se acompafian, y que se pueden realizar diversas modificaciones y cambios sin salir de
su alcance. El alcance de la presente divulgacion sé6lo puede estar limitado por las reivindicaciones adjuntas.
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REIVINDICACIONES
1. Un método de transmisién de datos, para aplicar a una estacion base, que comprende

captar (501) informacidn objetivo para indicar direccién de transmisién a partir de informaciéon de asignacion de
unidades de indicacidon preconfigurada, estando la informacién objetivo configurada para indicar direcciéon de
transmisién para que un terminal determine direcciones de transmision de transmision de datos de enlace
ascendente en una unidad de indicacion de portadora de enlace ascendente y transmisién de datos de enlace
descendente en una unidad de indicacién de portadora de enlace descendente en un modo de duplexacién por
divisién de frecuencia, FDD, y

enviar (502) la informacién objetivo para indicar direcciéon de transmision al terminal, para hacer que el terminal
determine respectivas direcciones de transmision de la unidad de indicacion de portadora de enlace ascendente y de
la unidad de indicacion de portadora de enlace descendente en el modo FDD de acuerdo con la informacion objetivo
para indicar direccién de transmision,

en el que la informacién de asignacidon de unidades de indicaciéon preconfigurada comprende mudltiples piezas de
informacién para indicar direccion de transmisién, la informacién objetivo para indicar direcciéon de transmision es
una de las multiples piezas de informacién para indicar direccion de transmision, y cada una de las mdltiples piezas
de informaciéon para indicar direccién de transmision comprende informacién de asignacion de unidades de
indicacion de portadora de enlace descendente e informacién de asignacion de unidades de indicacién de portadora
de enlace ascendente; y

la informacién de asignacion de unidades de indicacién de portadora de enlace descendente esta configurada para
reservar una parte de recursos para una portadora de enlace descendente de tal manera que un estado de una
ventana temporal de la portadora de enlace descendente comprende un estado desconocido, y la informacion de
asignacion de unidades de indicacion de portadora de enlace ascendente esta configurada para reservar una parte
de recursos para una portadora de enlace ascendente de tal manera que un estado de una ventana temporal de la
portadora de enlace ascendente comprende el estado desconocido, en el que el estado desconocido indica que la
ventana temporal de la portadora de enlace ascendente o de enlace descendente no ha sido configurada para
transmision de enlace ascendente o para transmision de enlace descendente.

2. El método de acuerdo con la reivindicacion 1, en el que enviar (502) la informacion objetivo para indicar direccion
de transmision al terminal comprende:

enviar la informacion objetivo para indicar direccion de transmision al terminal a través de un canal de capa fisico,
siendo el canal de capa fisico un canal de capa fisico que lleva informacion de control comuan.

3. El método de acuerdo con la reivindicacion 1, en el que captar (201) la informacidn objetivo para indicar direccién
de transmision comprende:

captar (602) un primer tiempo de deteccion preconfigurado y un segundo tiempo de deteccién preconfigurado,
siendo el primer tiempo de deteccién un tiempo en el que el terminal detecta un primer canal de capa fisico, siendo
el segundo tiempo de deteccién un tiempo en que el terminal detecta un segundo canal de capa fisico, llevando el
primer canal de capa fisico informacién de asignacion de unidades de indicacion de portadora de enlace
descendente, llevando el segundo canal de capa fisico informacién de asignacién de unidades de indicacién de
portadora de enlace ascendente, y siendo el primer canal de capa fisico y el segundo canal de capa fisico canales
de capa fisicos configurados para llevar informacién de control comun; y

determinar (603) el primer tiempo de deteccién y el segundo tiempo de detecciéon como la informacién objetivo para
indicar direccién de transmision.

4. El método de acuerdo con la reivindicacion 3, que comprende adicionalmente:

configurar el primer tiempo de deteccion y el segundo tiempo de deteccion en la estacion base en base a
sefializacion de alto nivel, un elemento de control de control de acceso al medio, CE de MAC, o sefializacién de
capa fisica.

5. El método de acuerdo con la reivindicacion 1, en el que captar (201) la informacidn objetivo para indicar direccién
de transmision comprende:

captar (701) una pluralidad de terceros tiempos de deteccion preconfigurados, siendo cada uno de los terceros
tiempos de deteccion un tiempo en el que el terminal detecta un canal de capa fisico, y llevando el canal de capa
fisico informacion de asignacién de unidades de indicacion y siendo un canal de capa fisico configurado para llevar
informacién de control coman; y
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determinar (702) la pluralidad de terceros tiempos de deteccion como la informacién objetivo para indicar direccién
de transmision.

6. El método de acuerdo con la reivindicaciéon 5, que comprende adicionalmente:

enviar una configuracién preestablecida al terminal a través de sefializacion de control de recursos de radio, RRC,
CE de MAC, o sefializacion de capa fisica, estando la configuracion preestablecida configurada para indicar un
primer tiempo de deteccidon para detectar un primer canal de capa fisico y un segundo tiempo de deteccioén para
detectar un segundo canal de capa fisico de entre la pluralidad de terceros tiempos de deteccion, llevando el primer
canal de capa fisico informacion de asignacién de unidades de indicacion de portadora de enlace descendente, y
llevando el segundo canal de capa fisico informaciéon de asignacion de unidades de indicacién de portadora de
enlace ascendente.

7. Un método de transmisién de datos, para aplicar a un terminal, que comprende

recibir (301) informaciéon objetivo para indicar direccion de transmision enviada por una estacidon base,
comprendiendo la informacion objetivo para indicar direccion de transmisién informacion de asignacién de unidades
de indicacién de portadora de enlace descendente e informacién de asignacion de unidades de indicacion de
portadora de enlace ascendente; y

determinar (302), en base a la informacion de asignacion de unidades de indicacion de portadora de enlace
descendente y a la informacién de asignacion de unidades de indicacion de portadora de enlace ascendente,
direcciones de transmisiéon de la transmisién de datos de enlace ascendente en una unidad de indicacion de
portadora de enlace ascendente y de la transmision de datos de enlace descendente en una unidad de indicacién de
portadora de enlace descendente en un modo de duplexacidon por divisién de frecuencia, FDD, en el que la
informacién objetivo para indicar direccién de transmisién es una de mudltiples piezas de informacion para indicar
direccion de transmision captadas por la estacion base, y cada una de las mudltiples piezas de informaciéon para
indicar direccion de transmisién comprende informacion de asignacion de unidades de indicacion de portadora de
enlace descendente e informacion de asignacién de unidades de indicacién de portadora de enlace ascendente; y

la informacién de asignacion de unidades de indicacién de portadora de enlace descendente esta configurada para
reservar una parte de recursos para una portadora de enlace descendente de tal manera que el estado de una
ventana temporal de la portadora de enlace descendente comprende un estado desconocido, y la informacion de
asignacion de unidades de indicacion de portadora de enlace ascendente esta configurada para reservar una parte
de recursos para una portadora de enlace ascendente de tal manera que el estado de una ventana temporal de la
portadora de enlace ascendente comprende el estado desconocido, en el que el estado desconocido indica que la
ventana temporal de la portadora de enlace ascendente o0 de enlace descendente no se ha configurado para
transmision de enlace ascendente o para transmision de enlace descendente.

8. El método de acuerdo con la reivindicacién 7, en el que recibir (301) la informacidn objetivo para indicar direccién
de transmision enviada por la estacién base comprende:

recibir la informacion objetivo para indicar direccion de transmision enviada por la estacion base a través de un canal
de capa fisico, siendo el canal de capa fisico un canal de capa fisico que lleva informacién de control comun.

9. El método de acuerdo con la reivindicacion 7, en el que la informaciéon objetivo para indicar direcciéon de
transmision comprende un primer tiempo de detecciéon y un segundo tiempo de deteccion, siendo el primer tiempo
de deteccion un tiempo en que el terminal detecta un primer canal de capa fisico, siendo el segundo tiempo de
deteccién un tiempo en que el terminal detecta un segundo canal de capa fisico, llevando el primer canal de capa
fisico informaciéon de asignacion de unidades de indicacién de portadora de enlace descendente, llevando el
segundo canal de capa fisico informaciéon de asignacion de unidades de indicacion de portadora de enlace
ascendente, y siendo el primer canal de capa fisico y el segundo canal de capa fisico canales de capa fisicos que
llevan informacién de control comun; y

la determinacion (302) de las direcciones de transmision de la transmision de datos de enlace ascendente y de la
transmisién de datos de enlace descendente en el modo FDD comprende:

detectar (605) el primer canal de capa fisico en el primer tiempo de deteccion, y determinar la direcciéon de
transmisién de la transmision de datos de enlace descendente en el modo FDD en base a la informacion de
asignacion de unidades de indicaciéon de portadora de enlace descendente en el segundo canal de capa fisico
detectado; y

detectar (606) el segundo canal de capa fisico en el segundo tiempo de deteccion, y determinar la direccién de
transmisién de la transmision de datos de enlace ascendente en el modo FDD en base a la informacion de
asignacion de unidades de indicacion de portadora de enlace ascendente en el segundo canal de capa fisico
detectado.
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10. El método de acuerdo con la reivindicaciéon 7, en el que la informacién objetivo para indicar direccion de
transmisién comprende una pluralidad de terceros tiempos de deteccion, siendo cada uno de los terceros tiempos de
detecciéon un tiempo en el que el terminal detecta un canal de capa fisico, y llevando el canal de capa fisico la
informacién de asignacién de unidades de indicacién y siendo un canal de capa fisico que lleva informacion de
control comun; y

la determinacion (302) de las direcciones de transmision de la transmision de datos de enlace ascendente y de la
transmision de datos de enlace descendente en el modo FDD comprende:

determinar (705) un primer tiempo de deteccién para detectar un primer canal de capa fisico y un segundo tiempo de
deteccidn para detectar un segundo canal de capa fisico de entre la pluralidad de terceros tiempos de deteccion en
base a una configuracion preestablecida, llevando el primer canal de capa fisico informacién de asignacién de
unidades de indicacién de portadora de enlace descendente, y llevando el segundo canal de capa fisico informacion
de asignacién de unidades de indicacidn de portadora de enlace ascendente;

detectar (706) el primer canal de capa fisico en el primer tiempo de deteccién, y determinar la direccién de
transmision de la transmision de datos de enlace descendente en el modo FDD en base a la informacion de
asignacion de unidades de indicacidon de portadora de enlace descendente en el primer canal de capa fisico
detectado; y

detectar (707) el segundo canal de capa fisico en el segundo tiempo de deteccién, y determinar la direccion de
transmision de la transmision de datos de enlace ascendente en el modo FDD en base a la informacion de
asignacion de unidades de indicacion de portadora de enlace ascendente en el segundo canal de capa fisico
detectado.

11. El método de acuerdo con la reivindicacion 10, que comprende adicionalmente:

recibir la configuracién preestablecida enviada por la estacion base a través de sefializacion de RRC, CE de MAC, o
sefializacion de capa fisica.

12. Una estacion base (1200), que comprende:

un procesador (1210); y

una memoria (1220) que almacena instrucciones ejecutables por el procesador (1210);

en la que el procesador (1210) esta configurado para ejecutar cualquier método de las reivindicaciones 1 a 6.
13. Un terminal (1300), que comprende:

un procesador (1320); y

una memoria (1304) que almacena instrucciones ejecutables por el procesador (1320);

en el que el procesador (1320) esta configurado para ejecutar cualquier método de las reivindicaciones 7 a 11.

20



ES 2962 343 T3

FiG 1

Captar informacion objetivo para indicar direccion de
transmision, estando configurada la informacion objetivo para
indicar direccién de transmision para que un terminal
determine las direcciones de transmision de transmision de
datos de enlace ascendente y de transmision de datos de enlace
descendente en un modo objetivo, y siendo el modo objetivo
un modo en el que el terminal realiza transmision de datos de
enlace ascendente y transmision de datos de enlace
descendente en diferentes portadoras, respectivamente

201

v

202

Enviar la informacion objetivo para indicar direccién de
transmision al terminal

FiG. 2

21



ES 2962 343 T3

301
Recibir informacion objetivo para indicar direccion de
transmision enviada por una estacion base
-
302

Determinar direcciones de transmision de la transmision de datos
de enlace ascendente y de la transmisién de datos de enlace
descendente en un modo objetivo en base a la informacidn objetivo
para mdicar direccion de transmision, siendo el modo objetivo un
modo en el que el terminal realiza la transmision de datos de enlace
ascendente y la transmision de datos de enlace descendente en
diferentes portadoras, respectivamente.

FIG 3

Estacion base Terminal

!

401. Captacién de informacion objetivo
para indicar direccidon de transmision

402. Enviar la informacion objetivo para
indicar direccion de transmision al terminal

403. Determinar direcciones de transmision de la

transmision de datos de enlace ascendente y de la

transmision de datos de enlace descendente en un

modo objetivo en base a la informacidn objetivo
para indicar direccion de transmision

|

F1G. 4

22



ES 2962 343 T3

Estacion base Terminal

]

501. Captar la informacidn objetivo para
indicar direccion de transmision a partir de
informacion de asignacion de unidades de

indicacion preconfigurada

502. Enviar la informacién objetivo para indicar
direccidn de transmision al terminal

503. Determinar la direccion de transmision de la
transmision de datos de enlace descendente en el modo
objetivo en base a la informacion de asignacion de
unidades de indicacion de la portadora de enlace
descendente en la informacidn objetivo para indicar
direccion de transmisién, y determinar la direccion de
transmisién de la transmision de datos de cnlace
ascendente en el modo objetivo en base a la informacion de
asignacién de unidades de indicacion de la portadora de
enlace ascendente en la informacion objetivo para indicar
direccion de transmision

FIG. 5

23



ES 2962 343 T3

Estacidn base

i

601. Configurar el primer tiempo de
deteccidn y el segundo tiempo de
deteccidn

b3

602. Captar un primer tiempo de deteccion
preconfigurado y un segundo tiempo de
deteccion preconfigurado

1

603. Determinar el primer tiempo de
deteccion vy el segundo tiempo de deteccidn
como informacion objetivo para indicar
direccion de transmision

Terminal

604. Enviar la informacion objetivo para indicar
direccion de transmision al terminal

605. Detectar el primer canal de capa fisico en e primer
tiempo de deteccion, v determinar la direccion de
transmision de fa transmision de datos de enlace
descendente en el modo objetivo en base a la informacién
de asignacion de unidades de indicacidn detectada de la
portadora de enlace descendente

1

606. Detectar el segundo canal de capa f{isico en el
scgundo ticmpo de deteceion, y determinar la direccion
de transmision de la transmision de datos de enlace
ascendente en el modo objetivo en base a la informacién
de asignacion de unidades de indicacion detectada de la
portadora de enlace ascendente

FiG. o

24




ES 2962 343 T3

Dominio de
frecuencia & 2
] o Informacién de asignacion
de ventanas temporales de
una portadora de enlace
descendente

Informacion de asignacidn
] ] de ventanas temporales de
una portadora de enlace
ascendente

. Una ventana: ; j
(41 temporal 12 (11 112
i { l i

-
Dominio de iempo

FIG 7

25



ES 2962 343 T3

Bstacidn base

701. Captar una pluralidad de terceros tiempos de

deteccion preconfigurados, siendo cada uno de los

terceros tiempos de deteccion un tiempo en el que
el terminal detecta un canal de capa fisico

702. Determinar la pluralidad de terceros
tiernpos de deteccion como informacion objetivo
para indicar direccién de transmision

703. Enviar, por la estacion base, la informacidén objetivo
para indicar direccion de transmision al terminal

Terminal

oy

704. Enviar, por la estacion base, una configuracion
preestablecida al terminal a través de sefializacion de
control de recursos de radio (RRC), CE de MAC, o

sefializacidn de capa fisica -

-

705.

detectar un primer canal de capa fisico y un segundo
tiempo de deteccion para detectar un segundo canal de
capa fisico de entre la pluralidad de terceros tiempos de

deteccion en base a una configuracion preestablecida

Determinar un primer tiempo de deteccién para

H

706. Detectar ¢l primer canal de capa fisico en el primer
tiempo de deteccion y determinar la direccion de
transmision de la transmision de datos de enlace

informacién de asignacién de unidades de indicacion
detectada de la portadora de enlace descendente

descendente en ¢l modo objetivo en base a la

1

707. Detectar el segundo canal de capa fisico en el
segundo tiempo de deteccidn, y determinar la direccién
de transmision de la transmision de datos de enlace

informacidn de asignacion de vnidades de wndicacion

ascendente en el modo objetivo en base a la

detectada de la portadora de enlace ascendente

{

FIG. 8

26



ES 2962 343 T3

", Rt

~.

., " ’\'- “ ',

(2O
"y N,
e

Q“‘
o
,;;//
~ 1

2/" A L

Portadora de enlace Portadora de enlace

Tercer tiempo de deteccion
descendente ascendente

FIG. 9

800

____//
810
S

Aparato de transmision de datos

Modulo de captacion ]

|
\g
<

Primer moddulo de envio

FIG 10

27



ES 2962 343 T3

Aparato de transmision de datos

Modulo de procesamiento 1

/
810

Modulo de captacion m./
820

/

Primer médulo de envio

FIG 11

Aparato de transmision de datos

8
Modulo de captacion *.../

820
Primer moédulo de envio w-’/
840
Segundo madulo de envio |~
FiG 12
1100

\

Aparato de transmision de datos

1110

\

Primer modulo de recepcion

fommm?

1120

Mboédulo de determinacion i

Fi(z 13

28



ES 2962 343 T3

1100
Aparato de transmision de datos "’/
1110
Primer maédulo de recepcion
1130

Segundo mddulo de recepcion w//

1120
Modulo de determinacion —»—-—-'-//

FIG 14

1200

\

Aparato de transmision de datos

1210

Procesador e

b
<

Memoria -

1221

Instruccidon
ejecutable

FI( 15

29



ES 2962 343 T3

. 1302 304
1304
yd v
I
1316
Memoria | ™ Componente de 4
procesamiento Componente de
conmnicacion
1366 -
Componente de
alimentacion | o
3 Procesador
1308 .
TH;
Componente de = - 1324
multimedia
Componente
“« de sensor
1216
Componente
de audio [

4

¥
Interfaz de

entrada/salida
{
1312

FIG 16

30



	Page 1 - ABSTRACT/BIBLIOGRAPHY
	Page 2 - DESCRIPTION
	Page 3 - DESCRIPTION
	Page 4 - DESCRIPTION
	Page 5 - DESCRIPTION
	Page 6 - DESCRIPTION
	Page 7 - DESCRIPTION
	Page 8 - DESCRIPTION
	Page 9 - DESCRIPTION
	Page 10 - DESCRIPTION
	Page 11 - DESCRIPTION
	Page 12 - DESCRIPTION
	Page 13 - DESCRIPTION
	Page 14 - DESCRIPTION
	Page 15 - DESCRIPTION
	Page 16 - DESCRIPTION
	Page 17 - DESCRIPTION
	Page 18 - CLAIMS
	Page 19 - CLAIMS
	Page 20 - CLAIMS
	Page 21 - DRAWINGS
	Page 22 - DRAWINGS
	Page 23 - DRAWINGS
	Page 24 - DRAWINGS
	Page 25 - DRAWINGS
	Page 26 - DRAWINGS
	Page 27 - DRAWINGS
	Page 28 - DRAWINGS
	Page 29 - DRAWINGS
	Page 30 - DRAWINGS

