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(64) ZaFizeni pro vytvofeni oblasti kontroly utka

t

Vynélez se tyké zefizeni pro vytvofeni oblesti kontroly dtxd, zejména u viceprodlup-
nich tkacich strojd. ’

U textilnich strojl je nutnd prib€ind kontrole sprévnosti chodu stroje, spojend se
signelizeci poruchy stroje &i chyby ve tkenin&. Proto je t¥ebs zjeméne u viceproflupnich
tkacich strojd prib&in& snimet p¥fzi v dtku. Sniméni pfize v dtku se podle dosavedniho
stavu techniky provédi snimefem spojenym s elektronickym obvodem v rozved&¥i, ktery hli-
a4, zda v ‘denén ¥esovém rozmez{ prodel dtek oblasti hlidéni. v

Nevihodou dosavedniho stevu je, Ze pfi silném brzd¥ni dochdzi ke zp¥tnému pohybu clo-
ny, kteréd v soufinnostl se snimefem oblasti hlfddni vytvérdi impuls oblesti hlidéni, coZ mé
zp nésledek, %e po ukonieni impulsu oblesti hliddni, ve kterém do3lo % prﬁchodu vldkne pii-
. ze, se clone pootod{ dozedu a nestartuje novy impuls oblesti hlidénf, v pribshu kterého

pri op&tném rozb¥hu stroje k deldimu prichodu vldkne prize nedojde a stroj je tedy signe-
- 1isednin zeFfzenim okemZit& po rozb&hu bezdivodn¥ zastaven. '
Tuto nevyhodu dosevadnfho stevu do zne¥né miry odstrenuje zaffzeni, pro vytvorent
oblasti kontroly utkd podle vynélezu, jehof podstatou je, %e vystup snimee oblesti hlidéni
je pripojen ke vstupu prwniho monostebllnfho klopného obvodu @ ke vstupu druhého monoste-
bilntho klopného obvodu, jehoZ vystup je pripojen ke tfetimu vstupu pan&iovénho obvodu,
ne jeho? druhy vstup Je pripojen vystup prvniho monostebilnfho klopného obvodu, zetimco
ne prvni vstup pambfového obvedu jeé pripojen signelizetni vystup brzdy.

_Vyhodou zerizenf pro vytvoreni oblesti kontroly dtkd podle vyndlezu je, Ze signél,
nesouci informeci o brzddni stroje, prfivede zarizeni do stevu zelétku oblesti hlfidéni,

227476



227476 2

ve kterém zerizeni zistdvé po celou dobu trvéni signélu, &im% nemdZe v disledku zpdtného
_ pohybu clony dojit k chybnému zestaveni stroje.

) Ze¥izeni pro vytvoreni oblesti kontroly utkl,podle vyndlezu, bude ddle popséno podlé
priloZenych vykrest, kde na obr. 1 je blokové schéme zapojeni zaerizeni podle vynélezu = ne
obr. 2 jsou impulsové prib&hy signéld jednotlivych. blokd zeiizeni.

Ne obr. | je znézorndno blokové schéme za¥fzeni pro vytvoreni oblestl kontroly utkd,
Snime¥ | oblestli hlfdéni je svym vistupem spojen se vstupem prwniho monostabilniho klop-
'ného obvodu 2 a2 se vstupem druhého monostabilniho klopného obvodu 3. Brzde 4 Je svym signe-
liza&nim vystupem p¥ipojena na prvnl vstup pemdtového obvodu 5. Na druhf vstup pam&iévého
obvodu 5 je pFipojen vystup prvniho monostebilnfho klopného obvodu 2, a na t¥etf vstup pa-
métového obvodu 5 Je pFipojen vystup druhého monostabilniho kloppého obvodu 3.

Ne obr. 2 jsou zndzorn&ny impulsové pribdhy signéld jednotlivych blokd zerizen{ podle
vynélezu, e to vystupni signél § snime¥e ] oblasti hlidéni, vystupni signél I prvniho mono-
“stebilnfho klopného obvodu 2, vystupni signél 8 druhého monostebilniho klopného obvedu 3,
vystupni signél 9 brzdy 4 a vystupni signél 10 pamé{ového obvodu 5.

V &innostl ze predpokledu, %e vy¥stupni signél 2 brzdy 4 ptivédi ne prwn{ wstyp pem%-
Yového obvodu 5 informeci o tom, %e stroj neni btrzddn, vystupni signél § snimete % oblesti
hlidéni p¥eklopi svou vzestupnou hrenou druhy monostebilni klopny obvod 3, tekZe se na
vystupnim signélu 8§ druhého monostabilniho ¥Xlopného obvodu 3 objevi impuls, ktery pieklopi
pam&tovy obvod 5 do steavu hlidént prichodu vlékne pfize & vytvorl tak ne vystupnim signélu
10 pam&¥ového obvodu 5 zeddtek oblaesti hlidéni dtku.

Sestupnou hrenou impulsu preklopi signél 6 snimele | oblasti hlidéni prvni monoste-
bilni klopny obvod 2, jehof vystupn{ signél 7 pPeklopi pemdfovy obved 5 do stavu nehlidénf
prichodu vldkne prize a vytvori tek ne vystupnim signélu 10 pen&tového obvodu 3 konec
oblesti hlidénf dtku.

V pripedd, ¥e dojde Xk zebrzd¥nf stroje, preklopi v¥stupni signél Q brzdy 4, ktery
prind¥i informéci o brzdéni na prvni vstup pen&fovéno obvodu 2, pendfovy obvod 3 do stevu
n1idéni prichodu vlékne pPize a vytvorf tek ne vystupnim signélu 10 pem¥iovéhe obvodu 3
zadétek oblasti hl{déni dtku. Informece o zebrzd¥ni stroje, p¥ivedend z brzdy 4 ne prvni
vatup. paméiového obvodu 3, zeblokuje pamé{ovy obvod stroje tak, Ze pokud trvé stev zabrzd¥-
ni stroje, nemi%e v¥ystupni signél I prvniho monostebilniho obvodu 1 pfekloplt paméiovy
obvod 2 do stavu nehlidén{ prﬁchodu vlékna piize oblasti hlidéni.

Zs¥izeni pro vytvoreni oblaesti kontroly dikd, podle vyndlezu, je mono s vyhodou pouZit
u textilnich strojd e to zejméne u viceprodlupnich tkecich strojd.

‘PREDMET VYNALEZU

Zerizeni pro vytvofeni oblasti kontroly dtkd zeJjméne u viceproslupnfho tkacfho stiroje,
vyznedujlci se tim, ¥e vystup snimele (1) oblasti hlfidéni Je p¥ipojen ke vstupu prwniho mo-
nostebilniho klopného obvodu (2) a ke vstupu druhého monostabilniho klopného obvodu (3), Je-
ho? vystup je pripojen ke tPetimu vstupu pemdtovéno obvodu (5), ne jehoz druhy vstup Je pPi-
pojen v¥stup prvniho monostabilniho klopného obvodu (2), zatfmco ne prvni vstup pem&iového
obvodu (5) Je pfipojen signalizadnl. vystup brzdy (4). l
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