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本实用新型提供一种轨道式避难梯，系提供

一种轨道式避难梯，装设于建筑物中，包括：一本

体于其顶部内设有一装载空间及一承载空间，该

本体对应该承载空间的一相对侧各设一链条导

沟；一对链条设置于该本体的二链条导沟中；一

对导框设置于该本体的该承载空间内且相邻于

该二链条导沟，该导框具有一弧转部、一收窄部、

一下降段、一横移段、一上升段及一导槽，复数载

座具有一承载面、二短轴及一长轴，单一载座的

该二短轴外部设有一滑轮且穿置定位于该一对

导框的该导槽中，且单一载座的该一长轴穿置固

定于该一对链条的该复数轴孔中，如此自走避难

梯保障在高楼层的大众人员与行动不便者能够

达成迅速的安全逃生的目的。
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1.一种轨道式避难梯，装设于建筑物中，其特征在于，包括：

一本体，在其顶部内设有一装载空间，在该装载空间旁连通设有一承载空间，该本体对

应该承载空间的一相对侧各设一链条导沟；

一重力减速装置，设置于该本体的该装载空间中，该重力减速装置设有一缓速机且延

伸有一传动轴，该传动轴穿置于该本体内部的一对第一齿轮之间；

一对链条，设置于该本体的二链条导沟中，单一链条上方套置于该第一齿轮外部，该链

条下方套置于该本体内部的二第二齿轮外部，而该一对链条上设有复数轴孔，以使该一对

链条沿着该本体的该二链条导沟做一循环转动；

一对导框，该一对导框固设于该本体的该承载空间内且相邻于该二链条导沟，该导框

上方具有一弧转部，该弧转部相对于该承载空间的入口侧向内凹陷且斜伸有一收窄部，该

收窄部向下延伸有一下降段，该下降段末端向后横向转折形成一横移段，该横移段经转折

向上延伸有一上升段，该上升段末端连接于该弧转部相对于该承载空间的远离侧，且该一

对导框相对内侧各设有一导槽；以及

复数载座，其具有一承载面，在该承载面二侧各设有一短轴及一长轴，单一载座的二短

轴外部设有一滑轮且穿置定位于该一对导框的该导槽中，且单一载座的二长轴穿置固定于

该一对链条的该复数轴孔中，当该复数载座的该承载面上承载有人员或物品时，该复数载

座能够向下移动且凭借该重力减速装置减缓下降速度。

2.根据权利要求1所述的轨道式避难梯，其特征在于：该载座通过该一对导框且由该弧

转部进入该收窄部时，该载座的该二短轴沿于该一对导框的该导槽滑动且该二长轴牵曳该

一对链条向下滑动，该载座的该承载面由垂直状态向后倾倒形成水平状态而进入该一对导

框的该下降段，该水平状态的该载座的该承载面以供承载人员或物品。

3.根据权利要求1所述的轨道式避难梯，其特征在于：该导框的弧转部两端宽度大于该

上升段与该下降段的间距。

4.根据权利要求1所述的轨道式避难梯，其特征在于：该第一齿轮的直径大于该第二齿

轮的直径。

5.根据权利要求1所述的轨道式避难梯，其特征在于：该复数载座的设置数量与建筑物

高度及楼层数成正比，而在每一楼层的轨道式避难梯入口处设置有一便于乘坐轮椅的逃生

人员顺利进入该载座上的斜坡板。

6.根据权利要求1所述的轨道式避难梯，其特征在于：该一对链条的该复数轴孔对应该

复数载座上方预定高度处各设有一扶手，且该扶手设置于该一对导框的该导槽中以形成一

稳定结构，该复数扶手供人员以手扶握。
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轨道式避难梯

技术领域

[0001] 本实用新型涉及一种轨道式避难梯，尤指一种贯穿架设于高楼的内部或外部的轨

道式避难梯。

背景技术

[0002] 由于目前人类所住宿的都市己是地窄人稠而且地价日渐昂贵，因此在于都市楼层

中高楼建筑己极为普遍，依据目前的消防法规规定的高楼建筑也必须要具备安全考量的逃

生设备为基准！国内每隔一段时间总会出现大楼逃生不急而造成死伤惨重的大楼火灾事

故，而导致造成死伤严重的主要原因多为逃生措施不足为主因；除了因为公共安全稽查并

未能彻底落实外，大楼本身的逃生措施不足也难辞其咎，如近期发生于中国台湾嘉义市嘉

年华大楼的火灾意外，部分罹难者即因为逃生走避不及而仓促跳楼而丧生，故如何因应各

种无预期的灾难如：火灾、地震等无预警的灾害发生时，居住于高楼层的住宿人员的逃生问

题显然是大楼住户所应正视者。以目前的一般高楼层建筑逃生设备中，最普遍使用的就是

绳索式垂直降落设备与逃生梯，而绳索式垂直降落的设备常因不易操作且因攀吊时所会产

生的摇晃，让人不敢尝试，也并非所有人可以适用，此等装置尤其对于老人家、病患、行动不

便者与小孩子更是难以提供迅速的安全性逃生走避的保障；事实上一般人对这类垂降逃生

装置都未有使用经验，紧急时常无法即时启用，而在不熟悉的情况下，多数人也不敢直接垂

降于高空，也可能发生操作不当的坠楼意外。

[0003] 再者，众人都知水火无情，尤其是建筑物发生火灾的事件更是屡见不鲜，当火灾发

生后，除了火焰及浓烟等致命危机之外，失去电力后所产生的黑暗更是阻碍逃生的一大杀

手，且当失去电力后，可快速将人员带离火场的电梯形同虚设。有鉴于此，一般的消防逃生

设备必须要符合无电力可使用的原则，因此方有逃生缓降管(救助袋)及缓降机等无电力逃

生设备的诞生，其中缓降机内部设有减速调节器，以达到紧急逃生就的功效，其原理与古代

滑轮式古井相同，利用滑轮装置，并做离心力煞车以控制下降速度，其设备成本较低，但其

操作较为复杂，且必须牢记「挂、丢、套、束、推」等操作口诀，于操作使用时，人员必须在高楼

外墙外进行吊挂缓降，人员直接暴露极高环境中，极易产生惧高症影响而无法进行操作，另

一方面操作程序及口诀太为繁复，若非久经训练者(如消防队员)无法轻易操作，且其人员

逃生效率较低(仅限一人操作使用)，故使用效果不彰。

[0004] 承上述，逃生设备以救助袋的构造最为简单，其系在高抗拉力的布管内于适当的

位置装置漏斗状具有松紧效果的环带，而环带具有缓降效果，人员即可快速由布管上方钻

入滑行至布管下方进行逃生，其逃生效率虽较缓降机为高，但常受限逃生人员体型及运动

神经不同所产生下降速度差异，可能产生逃生人员互撞的情况，另一方面布管架设位置若

离墙面太近时也可能人员撞击墙面而受伤。对于行动不便的逃生人员，使用救助袋逃生具

有其困难度，故救助袋于使用上仍存在有缺点。
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实用新型内容

[0005] 因此，本实用新型设计人有鉴于上述现有的问题与缺失，乃搜集相关资料经由多

方的评估及考量，并利用从事于此行业的多年研发经验不断的试作与修改，始有此种轨道

式避难梯新型专利诞生。

[0006] 为实现上述目的，本实用新型采用的技术方案是：

[0007] 一种轨道式避难梯，装设于建筑物中，其特征在于，包括：

[0008] 一本体，在其顶部内设有一装载空间，在该装载空间旁连通设有一承载空间，该本

体对应该承载空间的一相对侧各设一链条导沟；

[0009] 一重力减速装置，设置于该本体的该装载空间中，该重力减速装置设有一缓速机

且延伸有一传动轴，该传动轴穿置于该本体内部的一对第一齿轮之间；

[0010] 一对链条，设置于该本体的二链条导沟中，单一链条上方套置于该第一齿轮外部，

该链条下方套置于该本体内部的二第二齿轮外部，而该一对链条上设有复数轴孔，以使该

一对链条沿着该本体的该二链条导沟做一循环转动；

[0011] 一对导框，该一对导框固设于该本体的该承载空间内且相邻于该二链条导沟，该

导框上方具有一弧转部，该弧转部相对于该承载空间的入口侧向内凹陷且斜伸有一收窄

部，该收窄部向下延伸有一下降段，该下降段末端向后横向转折形成一横移段，该横移段经

转折向上延伸有一上升段，该上升段末端连接于该弧转部相对于该承载空间的远离侧，且

该一对导框相对内侧各设有一导槽；以及

[0012] 复数载座，其具有一承载面，在该承载面二侧各设有一短轴及一长轴，单一载座的

二短轴外部设有一滑轮且穿置定位于该一对导框的该导槽中，且单一载座的二长轴穿置固

定于该一对链条的该复数轴孔中，当该复数载座的该承载面上承载有人员或物品时，该复

数载座能够向下移动且凭借该重力减速装置减缓下降速度。

[0013] 所述的轨道式避难梯，其中：该载座通过该一对导框且由该弧转部进入该收窄部

时，该载座的该二短轴沿于该一对导框的该导槽滑动且该二长轴牵曳该一对链条向下滑

动，该载座的该承载面由垂直状态向后倾倒形成水平状态而进入该一对导框的该下降段，

该水平状态的该载座的该承载面以供承载人员或物品。

[0014] 所述的轨道式避难梯，其中：该导框的弧转部两端宽度大于该上升段与该下降段

的间距。

[0015] 所述的轨道式避难梯，其中：该第一齿轮的直径大于该第二齿轮的直径。

[0016] 所述的轨道式避难梯，其中：该复数载座的设置数量与建筑物高度及楼层数成正

比，而在每一楼层的轨道式避难梯入口处设置有一便于乘坐轮椅的逃生人员顺利进入该载

座上的斜坡板。

[0017] 所述的轨道式避难梯，其中：该一对链条的该复数轴孔对应该复数载座上方预定

高度处各设有一扶手，且该扶手设置于该一对导框的该导槽中以形成一稳定结构，该复数

扶手供人员以手扶握。

[0018] 如此自走避难梯保障在高楼层的大众人员与行动不便者能够达成迅速的安全逃

生的目的。

说　明　书 2/5 页

4

CN 211004067 U

4



附图说明

[0019] 图1是本实用新型轨道式避难梯的立体外观结构图。

[0020] 图2是本实用新型轨道式避难梯的立体分解结构图。

[0021] 图3是本实用新型轨道式避难梯内部的立体透视结构图。

[0022] 图4是本实用新型轨道式避难梯的第一动作示意图。

[0023] 图5是本实用新型轨道式避难梯的第二动作示意图。

[0024] 图6是本实用新型轨道式避难梯的第三动作示意图。

[0025] 图7是本实用新型轨道式避难梯的第四动作示意图。

[0026] 图8是本实用新型轨道式避难梯的第五动作示意图。

[0027] 附图标记说明：1-本体；10-装载空间；11-承载空间；12-链条导沟；13-第一齿轮；

14-第二齿轮；2-重力减速装置；21-缓速机；22-传动轴；3-链条；30-  轴孔；31-扶手；4-导

框；40-导槽；41-弧转部；42-收窄部；43-下降段；44-横移段；45-上升段；5-载座；51-承载

面；52-短轴；53-长轴；54-滑轮；6-斜坡板。

具体实施方式

[0028] 为达成上述目的及功效，本实用新型所采用的技术手段及其构造，兹绘图就本实

用新型的较佳实施例详加说明其构造与功能如下，以利完全了解。

[0029] 请参阅图1至图3所示，是本实用新型轨道式避难梯的立体外观结构图、立体分解

结构图及内部的立体透视结构图，由该复数图式可看出本实用新型的主要构件包括有一本

体1、一重力减速装置2、一对链条3、一对导框4、复数载座5，各构件详述如下：

[0030] 该本体1顶部内设有一装载空间10，在该装载空间旁连通设有一承载空间  11，该

本体1对应该承载空间11的一相对侧各设一链条导沟12。

[0031] 该重力减速装置2设置于该本体1的该装载空间10中，该重力减速装置2  设有一缓

速机21且延伸有一传动轴22，该传动轴22穿置于该本体1内部的一对第一齿轮13之间。该重

力减速装置2功能为减缓逃生人员下降速度，于承载重量范围内下降速度为固定且具稳定

性，且该缓速机21于实际制作时，为可包含有交流(AC)电动机、减速机、驱动器(AC入/AC出

及DC入/AC 出)与直流(DC)电池组或发电机所构成。

[0032] 该一对链条3设置于该本体1的二链条导沟12中，单一链条3上方套置于该第一齿

轮13外部，该链条3下方套置于该本体1内部的二第二齿轮14外部，而该一对链条3上设有复

数轴孔30，以使该一对链条3沿着该本体1的该二链条导沟12做一循环转动。其中该第一齿

轮13的直径大于该第二齿轮14的直径。

[0033] 该一对导框4固设于该本体1的该承载空间11内且相邻于该二链条导沟12，该导框

4上方具有一弧转部41，该弧转部41相对于该承载空间11的入口侧向内凹陷且斜伸有一收

窄部42，该收窄部42向下延伸有一下降段43，该下降段  43末端向后横向转折形成一横移段

44，该横移段44经转折向上延伸有一上升段45，该上升段45末端连接于该弧转部41相对于

该承载空间11的远离侧，且该一对导框4相对内侧各设有一导槽40，该导框4的弧转部41两

端宽度大于该上升段45与该下降段43的间距。

[0034] 复数载座5具有一承载面51，在该承载面51二侧各设有一短轴52及一长轴53，单一

载座5的该二短轴52外部设有一滑轮54且穿置定位于该一对导框  4的该导槽40中，且单一
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载座5的该二长轴53穿置固定于该一对链条3的该复数轴孔30中，当该复数载座5的该承载

面51上承载有人员或物品时，该复数载座5向下移动且凭借该重力减速装置2减缓下降速

度，以构成轨道式避难梯结构。而该一对链条的该复数轴孔30对应该复数载座5上方预定高

度处各设有一扶手31，且该扶手31的另一端也设置于对导框4的该导槽40中以形成一稳定

结构，该复数扶手31系供人员以手扶握，提高人员下降时的稳定度。

[0035] 该载座5通过该一对导框4且由该弧转部41进入该收窄部42时，该载座5 的该二短

轴52沿于该一对导框4的该导槽40滑动且该二长轴53牵曳该一对链条3向下滑动，该载座5

的该承载面51由垂直状态向后倾倒形成水平状态而进入该一对导框4的该下降段43，该水

平状态的该载座5的该承载面51以供承载人员或物品。

[0036] 该复数载座5的设置数量与建筑物高度及楼层数成正比，而于每一楼层的轨道式

避难梯入口处更设置有一斜坡板6，以便于乘坐轮椅的逃生人员顺利进入该载座5上。

[0037] 欲将本实用新型轨道式避难梯进行组装时，先将重力减速装置2组装于该本体1的

该装载空间10中，该重力减速装置2的缓速机21的传动轴22穿置于该本体1内部的一对第一

齿轮13之间。续将二链条3组装于该本体1的该二链条导沟12中，而链条3上方套置于该第一

齿轮13外部且链条3下方套置于第二齿轮14外部，另将二导框4组装于该本体1的该承载空

间11内且相邻于该二链条导沟12。另将复数载座的该二短轴52的滑轮54穿置定位于该一对

导框  4的该导槽40中，且该二长轴53穿置固定于该一对链条3的该复数轴孔30中，即组构成

轨道式避难梯结构。

[0038] 请参阅图4至图8所示，是本实用新型轨道式避难梯的动作示意图，该导框4上方具

有一宽大的弧转部41，该弧转部41相对于该承载空间11的入口侧向内凹陷且斜伸有一收窄

部42，该收窄部42向下延伸有一下降段43，该下降段43末端向后横向转折形成一横移段44，

该横移段44经转折向上延伸有一上升段45，该上升段45末端连接于该弧转部41相对于该承

载空间11的远离侧，且该一对导框4相对内侧各设有一导槽40。凭借前述该载座5通过该一

对导框  4且由该弧转部41进入该收窄部42时，该载座5的该二短轴52沿于该一对导框4的该

导槽40滑动且该二长轴53牵曳该一对链条3向下滑动(如图4所示)，接着该载座5的该承载

面51由垂直状态向后倾倒形成水平状态(如图5所示)  而进入该一对导框4的该下降段43，

该水平状态的该载座5的该承载面51以供承载人员或物品，当人员或物品下降至一楼或是

地下室而离开该载座5后(如图6所示)，该载座5的二短轴52沿于该一对导框4的该横移段44

移动且二长轴53沿着链条3也做横向移动，此时该载座5的该承载面51朝着西北方(如图7所

示)。接着该载座5的二短轴52沿于该一对导框4的该上升段45移动且二长轴53沿着链条3也

做垂直方向移动(此时二短轴52位于二长轴的上方)，此时该载座5呈现接近垂直状态且该

承载面51朝着西北方(如图8所示)。最后该载座5的二短轴52由沿于该一对导框4的该上升

段45移动至该弧转部41  而重复前述图4的载座5动作状态以完成循环动作。

[0039] 对于高楼层的的住户而言，因大楼的垃圾收集场大多都设在一楼或是地下室，造

成诸多不便，对于熟习本项技艺人仕也可在平常使用时在载座5上放置物品，该载座5可由

电控启动产生运作，以便于将高楼层的物品运送至一楼处，可节省人力及大楼电梯的频繁

使用，进而更达到节能环保的目的，也在本实用新型的保护范围内。

[0040] 凭借图1至图8的揭示，即可了解本实用新型为提供一种轨道式避难梯，装设于建

筑物中，包括：一本体于其顶部内设有一装载空间及一承载空间，该本体对应该承载空间的
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一相对侧各设一链条导沟；一对链条设置于该本体的该二链条导沟中；一对导框设置于该

本体的该承载空间内且相邻于该二链条导沟，该导框具有一弧转部、一收窄部、一下降段、

一横移段、一上升段及一导槽，复数载座具有一承载面、一短轴及一长轴，单一载座的该二

短轴外部设有一滑轮且穿置定位于该一对导框的该导槽中，且单一载座的该二长轴穿置固

定于该一对链条的该复数轴孔中，如此自走避难梯保障在高楼层的大众人员与行动不便者

能够达成迅速的安全逃生的目的。

[0041] 以上说明对本实用新型而言只是说明性的，而非限制性的，本领域普通技术人员

理解，在不脱离权利要求所限定的精神和范围的情况下，可作出许多修改、变化或等效，但

都将落入本实用新型的保护范围之内。
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图1
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图2
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图3
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图4
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图5
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图6

说　明　书　附　图 6/8 页

13

CN 211004067 U

13



图7
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图8
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