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Sposob rejestracji drgan kol kierowanych samochodu

1
Przedmiotem wymnalazku jest spos6b rejestracji
drgan ko6t kierowanyich samochodu.

Drgania ko6t kierowanych wplywaja ujemnie

a nawet szkodliwie na obcigzenia dynamiczne ukla-
du kierowmiczego oraz na ogélng dynamlike samo-
chodu i dlatego dokladne wustalenie poziomu %tych
drgan ma zasadnicze znaczenie dla oceny konstruk-
cji ukladu kierowniczego. Znany jest isposéb reje-
stracji drgan ko6t kierowanych samochodu polegaja-
cy na tym, ze drgania te, za pomoca czujnika ma
przykiad fotoelektrycznego, sa zamieniane mna drga-
nia elektryczne, ktére nastepnie sg wzmacniane
i zapisywane mna taSmie za pomoca na przyklad
oscylografu petlicowego.

Obrébka zarejestrowanych sygnatow odbywa sie
zazwyczaj w sposbb niezautomatyzowany, w opar-
ciu o subiektywng ocene obrabiajgcego sygnal.

Zarejestrowane mna ta$émie sygnaty, przedstawia-
jace drgania k6t kierowanych, posiadaja, oprécz
istotnych ze wzgledu na obcigzenia ukladu kierow-
niczego skladowych, réwmiez skazajace pomiar
przypadkowe skladowe bardzo wolnozmienne, ktére
zalezg od istniejacych normalnie luzéw ukladu kie-
rowmiczego oraz od indywidualnych cech kieruja-
cych pojazdem. Wskutek tego obrabiany sygnal jest
obarczony duzym bledem, gdyz na przyklad przy
rejestracji drgan o amplitudach rzedu 1°, amplitudy
przebiegéw wolnozmiennych mogg wynosi¢é 2°.

Przy stosowaniu zautomatyzowanej obrébki sy-
gnatéw, przypadkowe sktadowe wolnozmienne znie-
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ksztalcaja w duzym- stopniu charakterystyki staty-
styczne obrobionych sygnaiéw.

Celem wynalazku jest wynalezienie sposobu re-
jestracji drgan k6t kierowanych pojazdu, umozli-
wiajacego zautomatyzowang obr6bke rejestrowane-
go sygnalu w warunkach wystepowania przypadko-
wych zaklécefi wolnozmiennych.

Istota wynalazku polega na tym, zZe dn'gama ko6t
kierowanych samochodu, zamieniane ma drgania
elektryczne za pomocg czujnika fotoelektrycznego
i wzmacniane za pomocg wzmacniacza 0 skokowo
regulowanej czulofci filtruje sie za pomocyg filtru
pasmowego o czestotliwodci dolnej pasma rzedu
0,2 Hz i gérnej rzedu 10 kHz a malshepme rejestruje
sie na rejestratorze magnetycznym.

Sposéb wediug wynalazku pozwala zarejestrowaé
sygnal pozbawiony znieksztalcajacej istote badane-

. go problemu skiadowej, przez co uzyskane wymiki

dokladnie odzwierciedlaja drgania k6! kierowanych,
a analiza tych wynik6w jest miiarodajna dla oceny
konstrukeji ukladu kierowniczego.

Spos6b wedtug wynalazku zostanie poniizej szcze-
gélowo objasniony na podstawie rysunku, ma kt6-
rym fig. 1 — 'pnedsbawaa prmzykiad schematu blo-

‘kowego ukladu do stosowaniia sposobu rejestracji

drgan ko6t kierowanych — a {fig. 2 — przebiegi drgan
katowych o k6t w funkcji czasu t.

Drgania k6! kierowanych s3 przekazywane na
bezstykowy czujnik fotoelektryczny 1 o czulo$ci do
500 mV/1°, ktécy zamienia je na drgania elekirycz-



72124

3

ne. Drgania te przedstawione krzywa 5 sq skazone
wolnozmienng nliskoczestotliwoscia skladowa 6
(fig. 2). Nastepnie skazone drgania sg wzmacniane
wa pomocy wzmacniacza 2, o skokowo regulowanej
czuloéci i filtrowane przez filtr pasmowy o czesto-
tliwoéci dolnej pasma rzedu 0,2 Hz i gémmej rzedu
10 kHz, kt6éry eliminuje wolnozmienna, niskoczesto-
tliwoécig skbadowg 6, po czym drgania te sg reje-
strowane na rejestratorze 4. Rejestrowane przebie-
gi 5, odzwierciedlajg dstofne dla dynamiki samo-
chodu drgania k6t kierowanych.

Rejestrator 4 moze stanowié rejestrator magne-
tyczny lub oscylograf petlicowy.
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Zastrzezenie patentowe

Sposéb rejestracji drgan két kierowanych samo-
chodu polegajacy na tym, ze drgania ko6t kierowa-
nych zamienia sig, za pomocg czujnika fotoelek-
trycznego ma drgania elektryczne, po czym wzmac-
nia isie za pomocyg wzmacniacza o regulowanej sko-
kowo czulo$ci, znamienny tym, zZe wzmocnione
‘dngania filtruje sie¢ za pomocg filtru pasmowego
o czestotliwos§ci dolnej pasma rzedu 0,2 Hz i gérnej
rzgdu 10 kHz, a nastepnie rejestruje na rejestrato-
rze magnetycznym.

fig. 2.
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