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A taldlmdny targya elektronikus vezérld rendszer
dllatok takarmdnydnak elosztdsdhoz.

A taldlmany lényege, hogy a takarmdny elosztd rend-
szer legaldbb egy elektromosan mikddtethetd takarmdny mérd
és adagold szerkezetet (2), legaldbb egy elektromosan mikdd-
tethetd és a takarménynak a takarmiany mérd és adagolé szerke-
zet (2) 4ltali betoltési dllomdst valamint a takarmdnyozandd
dllatok helyéhez tdrsitott takarmdny itritési helyeket (4)
tartalmazd pdlya (3) mentén elmozgathatd kocsit (1), tovéabbd
a legaldbb egy takarmdny mérd és adagold szerkezetet (2) és
a legaldbb egy elosztdé kocsit (1) automatikusan mikodtethe®d
elektronikus programozhatd vezérldt (5) tartalmaz, amely az
egyes dllatok pillanatnyi igényét Jjelzd6 és a tenyésztés szer-
vezési modjadnak megfeleld utasitdsok figgvényében vezérli a
takarmanynak a takarmdny mérd és adagold szerkezet (2) 4ltali
betoltését a toltési helyen 1évd elosztdéd kocsikba (1), tovdb-

bd vezérli az elosztd kocsinak (1) a toltési 4llomdsrél az



etetendd 4llat helyének megfeleld takarmdny liritési helyére
(4) valdé mozgatdsat, valamint a takarménynak a kocsibdl (1)
vald kiliritését és a kocsinak (1) a toltési helyre (2) valg

visszatéritését.
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A taldlmédny tdrgya elektronikus vezérld rendszer
dllatok takarmdnydnak elosztdsdhoz &llandd helyen tenyész-
tett éllatok (szarVasmarha, sertés, juh, stb.) etetéséhez,
amelynek alkalmazadsdval a tenyésztett dllatok tapldléka me-
chanikus mddon eloszthatd.

A taldlmdny révén elérendd cél azon lehetdség meg-
teremtése, hogy egy rogzitett helyen, pl. ketrecben tartott
dllat sajdt magdt kiszolgdlhassa tdpldlékkal, mikor éhséget
érez, de ugyanakkor osszhangban pillanatnyi sziikségleteivel,
amelyet a tenyésztd eldre meghatdrozhat.

A taldlmédny értelmében a kitlGzott cél egy olyan el-
osztdé rendszerrel érhetd el, amely alkalmas a rﬁgzitett helyen
tartott dllatok etetésére és amelynek legaldbb egy, elektro-
mosan mikddtetett takarmany mérd és adagold szerkezete és
legaldbb egy, elektromosan mikoddtetett elldté kocsija van,
amely kocsi egy pdlya mentén elmozgathaté, amely pdlydn a ta-
karmdny mérd és adagold szerkezet dltali feltodltésre kikép-
zett toltési hely, valamint a takarmdnyozanddé dllatok helyze-
téhez tdrsitott lGritési helyek vannak elrendezve. A taldlmény
szerinti rendszer tovédbbd az egy vagy tobb takarmany méré és
adagold szerkezetet, valamint az egy vagy tobb kocsit vezérld
elektronikus programozhatd vezérldvel van elldtva, amely a ta-
karmdnyozanddé dllatok valésdgos igényeit és a tenyésztés szer-
vezésének mdédjdt jelzd utasitasok fiiggvényében vezérli a ta-
karmdnynak a takarmdny mér8 és adagold szerkezet d4ltal az el-
oszt6 kocsiba vald toltését, mikor a kocsi a toltési helyen
van, tovébba vezérli a kocsi mozgdsat a toltési helytdl a ta-

karmanyozandd d4llat helyének megfeleld liritési helyre, vala-



mint vezérli a takarmdnynak az eloszté kocsibdl vald kilrité-
sét, tovdbbd a kocsinak -a toltési helyre vald visszatéritését.

A taldlmdny értelmében eldnyds, ha a rendszer tdbb
takarmdny mérd és adagold szerkezetet tartalmaz, amelyek az
elektronikus programozhaté vezérld 4ltal vezérelve kiilonboz6
fajtdjd takarmdnyokat toltenek az elosztdé kocsikba, vagy kii-
1on-kiilon vagy egymdssal Osszekeverve.

A taldlmany szerint eldnyds tovdbbd, hogy az egyes
dllatok tartdsi helyéhez tdrsitott és a vonatkozd 4allat ta-
karmdnyigényét Jjelz6 érzékeld van tdrsitva, amely az elektro-
nikus programozhatd vezérldhoz csatlakozik.

A taldlmdny szerinti rendszer lehetdvé teszi, hogy
minden egyes tenyésztett d4llatra vonatkozé adat, beleértve az
optimdlis tenyésztéshez sziikséges fizioldgiai igényeit, beé-
pithetd6k legyenek egy programba és megoldja, hogy a takarmdny
az egyes dllatokhoz meghatdrozott idében és meghatdrozott md-
don jusson el.

A taldlményt a tovdbbiakban a mellékelt rajzon be-
mutatott példakénti kiviteli alak kapcsdn ismertetjik részle-
tesebben, amely rajz

1. dbrdja a taldlmdny szerinti elektronikus elosztds ve-
zérld rendszer vdzlatos 4brdjat mutatja.

A taldlmény szerinti rendszer egy vagy tobb, elektfo—
mosan mikddtetett motorhajtdsd 1 kocsival van elldtva, amelyek
egy vagy tobb takarmidny betoltési 4llomds és tobb 4 takar-
mdny lritési hely kozott mozgathaté, amely 4 takarmany urité-
si helyek elrendezése megfelel a takarmdnyozandd dllatok hely-

zetének. A taldlmdny szerinti rendszer tovdbbd elektronikus 5



programozhatd vezérlét tartalmaz, amely automatikusan midkdd-
teti az 1 kocsit vagy kocsikat, valamint a tolt6dllomdsokat
az egyes dllatokra vonatkozdé egyedi utasitdsok alapjadn és az
éllatfenyészfés szervezésébdl fakadd mdédnak megfelelden.

A rajzon bemutatott kiviteli alak esetében a rend-
szer két pdr, elektromosan mikdodtetett elosztdé 1 kocsit tar-
talmaz egy pdr 2 takarmdny mér6 és adagold szerkezettel,
amelyek lgyszintén elektromos mikodtetéssel vannak ellédtva.
Minden egyes 2 takarmdny mérd és adagold szerkezet garattal
kiképzett tartdlyt tartalmaz, amelynek fenéklapja elektromosan
nyithaté és zdrhaté, és amelyek egy vagy tobb takarmdnysilé-
b6l tolthetdk fel. Minden egyes 2 takarmény mérd és adagold
szerkezet eldnydsen Ugy van elrendezve, hogy négy kilonféle
fajtdji takarmanyt fogad be és minden egyes fajtdt kilonféle
fajtdji keverékek formdjadban tolt ki a nyithatdé fenéklapjan
at.

Minden egyes eloszté 1 kocsi kerekeken elrendezett
és nyitott tetejlG dobozt tartalmaz, amelynek elektromosan
nyithaté fenékrésze van, amely kozismert megoldds a tapasztalt
szakember szdmdra. Az eloszté 1 kocsik vizszintesen és fejma-
gassdg folott elrendezett 3 pdlya mentén mozgathatdk,
amely 3 pdlya kialakitdsa a tenyésztési rendszer elrendezésé-
nek megfelelten vadltoztathatd és koveti azt az dtvonalat,
amely az egyes 2 takarmdny mér6 és adagold szerkezetektfl a 4
takarmédny iiritési helyekre vezet, amelyek viszont a takarmé-
nyozandd d4llatok helyéhez vannak tédrsitva. A 3 pdlya nyilvan-
valdan a 4.takarmény iritési helyek felett vezet el annak ér-

dekében, hogy az 1 kocsik megdllithatdk legyenek a kivdlasz-



tott vdlydk folott.

Minden egyes 1 kocsi tartalmaz egy elektronikus
részt és egy mechanikus részt. A mechanikus rész a fentiek-
nek megfelelden egy kerekekkel elldtott dobozt tartalmaz,
amelyhez 4dttétellel és elektromdgneses fékkel (nem dbrdzolt)
motor van tdrsitva. A takarmany kiliritése érdekében a fenék-
részt kinyité mechanizmus Ggyszintén tartalmaz egy megfelel6-
en attételezett motort.

Az elektronikus rész egy (nem &brdzolt) kdartydt
tartalmaz, amely vezérli az elektromos részeket, és amely kéa-
bellel elektronikus 5 programozhatd vezérldhGz kapcsolddik.
Amint a késObbiekben ismertetjik, ezen magneses kdrtydnak az
a feladata, hogy bedllitsa azt a helyet, ahovd az 1 kocsinak
oda kell mennie és szervezi azon elektromdgneses részeknek a
mikodését, amelyek elvégzik a takarmdny toltését és liritését.

Minden egyes 2 takarmdny mér6 és adagoldé szerkezet
hasonléképpen tartalmaz egy mechanikus résit, amely kiméri a
takarmdnyt vdltoztathatdé és szabdlyozhatdé mennyiségben, tovéb-
bd egy elektronikus részt. Amennyiben négy kiilonféle fajta
takarmdnyt kell elosztani, akkér a kimérés végrehajtdsa
elekfrbmechanikus beavatkoz6 szervek (nincs dbrazolva) segit-
ségével torténik, amelyek egy kozponti-elektromos vezérld
egység (ﬁincs dbrézolva) kidzvetitésével csatlakoznak az
elektronikus 5 programozhatd vezérldohdoz. Az 5 programozhatd
vezérld feladata az, hogy mikOdtesse a 2 takarmdny mérd és
adagold szerkezet végrehajtd szerveit a beprogramozott
mennyiségek fiiggvényében.

Az eloszté 1 kocsik valamint a 2 takarmdny mérd és



adagold szerkezetek szerkezeti részletei nincsenek feltiintet-
ve a rajzon az egyszerlség kedvéért, mivel ezek gyakorlati
kivitelezése a szakember koteles tuddsdhoz tartozik.

Az 5 programozhatdé vezérld 6 klaviaturdval és adott
esetben 7 monitorral, tovdbbd 8 nyomtatdval van ellatva. A 6
klaviatura lehetfvé teszi a takarmdny elosztdsdra vonatkozd
szervezési program beaddsdt, tovdbbd segitségével eldirhatd
a takarmdnyozdas idejének és mdédjdnak eldirdsa. Az adatoknak
az 5 programozhatd vezérlobe vald beaddsa az egyes dllatokra
vohatkoztatva fliiggetlenil torténhet és példdul megadhatd a 24
ordnként kiadhatd takarmdny teljes mennyisége, ez etetések
szama 24 d46ran belUi, az egyes etetések élkalméval kiadagolan-
dé takarmdnyfajtdk mennyisége, a két etetés kozotti minimdlis
idékoz, a kiilonbozd fajtdjd takarmdanyok lehetséges elosztésa,
stb.

Ezen tdlmenden az 5 programozhatd vezérlé a takarma-
nyozandé dllatok helyéhez tdrsitott egyes 4 takarmany irité-
si helyeken elrendezett 9 érzékelokkel van tsszekapcsolva,
amely 9 érzékeldk mikodtetése informdcidét ad arrél, hogy az
dllat takarmdnyt kér. A 9 érzékeldk kialakithatdk példaul op-
tikai vagy mechanikai detektorként, amelyek a 4 takarmdny iri-
tési helyeken elrendezett vdlydkban épithetdk.

A mellékelt rajz kapcsan bemutatott rendszer alkal-
mas tobb mint Otszdz egyedet tartalmazé d1latdllomdny takar-
mdnyozdsdra a kovetkez0 mdédon:

Amikor az 5 programozhatd vezérld takarmdnyigényre
vonatkozd jélzést kap valamelyik 9 érzékeldtdl, akkor ezt az

igényjelzést feldolgozza és ha udgy taldlja, hogy ez egybeesik



az ezen helyhez beprogramozott adatokkal, akkor beindit egy
etetési ciklust. Ekkor a vonatkozé 4 takarmdny iliritési helyé-
vel egyidttmikodni képes 1 kocsi bedll a vonatkozd 2 takar-
many méré és adagold szerkezet ald, amely a beprogramozott
mennyiségl takarmdnyt vagy takarmdnyokat beletolti az 1 ko-
csiba. Ezutdn az 1 kocsi a 3 pdlya mentén elmozdul és megdll
azon 4 takarmdny ilritési hely folott, ahovd az eldirt mennyi-
ségl takarmdnyt vagy takarményokat ki kell idritenie és ezt
betolti a megfeielﬁ vdlyldba.

Ez az etetési ciklus megismétlddik azonos mddon min-
den egyes 4 takarmédny liritési hely esetében, ha az ott tar-
tott 4llat jelzi, hogy takarmanyt kér és amennyiben ez az
igény elfogadhaté vagy pedig az igény eldre meghatdrozott id6-
intervallumban jelentkezik.

A 7 monitor lehetdvé teszi, hogy az 5 programozhato
vezérld tizeneteket kiildjon a felhaszndld szdmdra, kijelzi a
felhaszndldé &dltal az 5 programozhatd vezérldbe beadott uta-
sitdsokat, tovdbbd a 8 nyomtatéd lehetdvé teszi a rendszer oly
médon vald szervezését, hogy az egyszerlen irdsos fel]jegyzést
készitsen minden nap a takarmédny elosztdé rendszer mikodésérodl.

A rendszer elldthaté egy 6nellen6f26 rendszerrel,
amelyet Ugyszintén az 5 programozhatd vezérld valdsit meg, é€s
amelynek segitségével a mikoddés ledllithato és kijelezhetd az
tizemeltetd szdmdra a rendszer ellenbdrzésére vonatkozd infor-
mdcid, példdul olyan esetben, ha valamelyik 1 kocsi vagy 2
takarmdny mérd és adagold szerkezet meghibdsodik.

Végiil megemlitjiik, hogy az 5 programozhatd vezérld

kialakithatdé, mint egy tobb tenyésztési rendszert szervezd



kozponti adatfeldolgozd egység periféria egysége és megfe-
leld illesztd kartydval 1lathatd el, amely a lehetd legna-
gyobb mértékben érzéketlen az elektromdgneses zavarokkal szem-
ben, mivel ilyenek nagy valészihﬁséggel el6fordulnak a tele-
pités helyén, illetve a kozponti feldolgozd egység és a pe-

riféria egység kozott.



Szabadalmi igénypontok

1. Takarmdny eloszté rendszer rogzitett helyen tar-
tott d4llatok takarmdnyozdsdara, azzal Jjellemezve,
hogy legaldbb egy'elektromosan mikodtethetd takarmédny méro
és adagold szerkezetet (2), legaldbb egy elektromosan mikod-
tethetd és a takarmdnynak a takarmdny méré és adagold szerke-
zet (2) d1tali betoltési dllomdst valamint a takarmdnyozand6
dllatok helyéhez tédrsitott takarmdny lritési helyeket (4)
tartalmazd pdlya (3) mentén elmozgathaté kocsit (1), tovdbbd
a legaldbb egy takarmdny mérd és adagold szerkezetet (2) és
a legalabb egy eloszté kocsit (1) automatikusan mikodtethetd
elektronikus programozhaté vezérlét (5) tartalmaz, amely az
egyes dllatok pillanatnyi igényét jelzd és a tenyésztés szer-
vezési mdédjdnak megfeleld utasitdsok fliggvényében vezérli a
takarmdnynak a takarmdny mérd és adagold szerkezet (2) 4ltali
betoltését a toltési helyen 1évd eloszté kocsikba (1), tovéb-
bd vezérli az eloszté kocsinak (1) a toltési dllomdsrél az |
etetendd 4llat helyének megfeleld takarmdny Uritési helyére
(4) vald mozgatdsdat, valamint a takarmdnynak a kocsibél (1)
valdé kilritését és a kocsinak (1) a toltési helyre (2) vald
visszatéritéset.

2. Az 1. igénypont szerinti rendszer, azzal
jellemezve, hogy minden egyes takarmdny mér6é és adagold
szerkezet (2) vezérld kapcsolatban van a programozhatd vezér-
16vel (5) annak érdekében, hogy kilonboz6 fajtdjd takarméanyt
toltson kUlﬁn vagy egymdssal Osszekeverve az elosztd kocsiba

(1).



3. Az 1. vagy 2. igénypont szerinti rendszer,
azzal jellemezve, hogy az egyes dllatok tartdsi he-
lyéhez tdrsitott takarmdny lritési helyeken (4) takarminy ké-
rést jelzd érzékeldk (9) vannak elrendezve, és az érzékeldk
(9) az elektronikus programozhaté vezérldhoz (5) csatlakoz-

nak.
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