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69 Dispositif de roulement a rouleaux fonctionnant comme vis et écrou.

@ 1l comporte une partie femelle (2, 3) et une piéce 1 1
mile coaxiale (1) entre lesquelles sont disposés plu- [ | (o
sieurs rouleaux filetds (4). Les filets de ces rouleaux (4)
sont en prise avec des filets ménagés sur la face interne
de 1a piéce externe femelle (2, 3) et sur la face externe
de la piéce interne male (1). Les filets de ces piéces (1, 2,
3) et de ces rouleaux (4) forment des angles constants
par rapport 4 une direction paralléle a I’axe longitudinal
du dispositif. Les filets des rouleaux (4) forment le méme
angle par rapport a ladite direction que les filets de 'une
(2, 3) des deux piéces entre lesquelles ils sont montés.
Pour éviter un glissement dans le sens circonférentiel des
rouleaux (4) par rapport 4 cette pidce (2, 3) cette dernié-
re est munie a chacune de ses extrémités d’une couronne
dentée (6) qui engréne avec des pignons (5) solidaires en -
rotation des extrémités correspondantes des rouleaux (4).
Ce dispositif est muni d’un dispositif de rattrapage du jeu
(12) tendant & déplacer les rouleaux (4) coaxialement par
rapport & la partie femelle (2, 3) pour mettre leurs filets
respectifs sous tension afin d’éliminer automatiquement
tous jeux.
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637736
REVENDICATIONS

1. Dispositif de roulement 4 rouleaux, fonctionnant comme vis
et écrou, comportant une partie femelle et une partie mile coaxiales
entre lesquelles sont disposés plusieurs rouleaux filetés dont Ies filets
sont en prise avec des filets ménagés sur la face interne de la partie
femelle et sur la face externe de la partie méle, et dans lequel les
filets de ces piéces forment des angles constants par rapport 4 une

direction paralléle i I’axe longitudinal du dispositif de roulement, les _

filets des rouleaux formant par rapport a ladite direction le méme
angle que les filets de 'une des parties mile ou femelle, cette derniére
partie comportant 4 ses extrémités des couronnes dentées engrenant
avec des pignons solidaires des extrémités de chaque rouleau, carac-
térisé par le fait qu'il comporte un dispositif de rattrapage du jeu
provoquant la mise sous tension des filets des rouleaux contre les
filets de la partie comportant les couronnes dentées.

2. Dispositif selon la revendication 1, caractérisé par le fait que -

la partie femelle formant écrou comporte deux picces accouplées an-
gulairement mais susceptibles de déplacements axiaux relatifs, et par
le fait qu’une cale de prétension est logée entre ces deux piéces.

3. Dispositif selon la revendication 1, caractérisé par le fait que
T'une des extrémités de chaque rouleau présente une creusure rece-
vant une bille, un anneau comportant un chemin de roulement &tant
placé sur ces billes et soumis a Paction d’un couvercle vissé sur la
partie comprenant ladite couronne dentée.

4. Dispositif selon la revendication 3, caractérisé par le fait
qu’une cage d’espacement est située entre extrémité des rouleaux et
P'anneau pour maintenir les billes dans leur position espacée.

5. Dispositif selon I'une des revendications précédentes, caracté-
tisé par le fait que le diamétre du sommet des dents des pignons des
rouleaux est au plus égal au diamétre du fond du filet de ces rou-
leaux.

On connait déja du brevet suisse No 290685 un dispositif de rou- )

lement & rouleaux utilisable comme vis et écrou qui comporte une
partie femelle et une piéce méle coaxiales entre lesquelles sont dispo-
sés plusieurs rouleaux filetés. Les filets de ces rouleaux sont en prise
avec des filets ménagés sur la face interne de la picce externe femelle
et sur la face externe de la piéce interne male. Les filets de ces piéces
et de ces rouleaux forment des angles constants par rapport a une
direction paralléle 4 P'axe longitudinal du dispositif. A noter que les
filets des rouleaux forment le méme angle par rapport a ladite direc-
tion que les filets de I'une des deux piéces entre lesquelles ils sont
montés et que pour éviter un glissement dans le sens circonférentiel
des rouleaux par rapport 4 cette pisce, cette derniére est munie 4
chacune de ses extrémités d’une couronne dentée qui engréne avec
des pignons solidaires en rotation des extrémités correspondantes
des rouleaux.

Ces dispositifs de roulement permettent de diminuer grandement
les efforts de friction entre 1a pi¢ce méle et la pi¢ce femelle; toutefois,
ils présentent I'inconvénient majeur de ne pas permettre un rattra-
page du jeu dii 4 Pusure. La durée de vie de tels dispositifs est ainsi
trés réduite par rapport 4 ce qu’elle pourrait étre si la précision
axiale du mouvement pouvait étre assurée. De plus, dans ces disposi-
tifs, la denture des pignons solidaires des rouleaux se trouve sur le
méme diamétre que le filet de ces rouleaux. Cette denture est affai-
blie par le filet qui coupe ou tronque une partie des dents. Ces
pignons tronqués provoquent une usure rapide de la couronne
dentée avec laquelle ils sont en prise, ce qui limite également la durée
de vie de ces dispositifs. )

La présente invention a pour but de remédier aux inconvénients
précités et a pour objet un dispositif de roulement comprenant les
caractéristiques de la revendication 1. '
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- Le dessin annexé illustre schématiquement et 4 titre d’exemple
deux formes d’exécution du dispositif de roulement selon I'inven-
tion. ' o

La fig. 1 est une coupe axiale d’une premiére forme d’exécution
du dispositif. :

La fig. 2 est une vue en bout partielle de Ia fig. 1.

Lafig. 3 est une coupe axiale partielle d’une seconde forme
d’exécution du dispositif. -

La fig. 4 illustre un rouleau d’un dispositif de roulement connu.

La fig. 5 illustre un rouleau du dispositif de roulement objet de -
T'invention. B ]

Dans la premiére forme d’exécution illustrée aux fig.1et2,le
dispositif de roulement comporte une piéce interne male ou vis 1

-filetée extérieurement et deux piéces femelles ou écrous 2, 3 filetées

intérieurement. -

Les rouleaux filetés 4 sont disposés entre ces deux picces male et
femelle dont Ies filets sont en prise avec les filets de ces piéces.

‘Les filets des piéces male 1, femelles 2, 3 et des rouleaux 4
forment un angle constant par rapport & une direction paralléle &
I'axe longitudinat du dispositif. De plus, dans Pexemple illustré, les
angles que forment les filets des rouleaux 4 et de la piéce femelle 2, 3
par rapport & cette direction sont identiques. . - .

- Chaque extrémité de chaque rouleau est munié d’un pignon.5,
solidaire, dont le sommet de la denture se trouve sur un diamétre au
plus égal au diamétre du fond du filet de ce rouleau 4. '

Des bagues 6 rapportées sur les pisces 2, 3 femelles et fixées &
celles-ci par des goupilles 7 portent une denture interne 8 en prise
avec la denture des pignons 5 des rouleaux 4. T

Des bagues d’extrémités 9 comportant des pergages, dans les-
quels sont logées des extrémités cylindriques 10 des rouleaux 4, sont
maintenues en place 4 I'aide de circlips 11.

Il est évident que la vis 1, les écrous 2, 3 et les rouleaux 4 peuvent
comporter un ou plusieurs filets. - .

Les deux écrous 2, 3 sont reliés par une clavette T1a fixant leur
position angulaire relative mais permettant un déplacement relatif
axial entre ces deux écrous. )

Une cale de prétension 12 est disposée entre les deux écrous 2,3
et tend 4 les écarter I"un de I'autre. Grice 4 cette prétension les jeux
qui pourraient apparaitre du fait de I'usure des filets sont automati- -
quement rattrapés. Lorsque 'usure est grande et que la prétension
initiale n’est plus assez forte, on remplace la cale de prétension 12
par'une autre cale légérement plus épaisse rétablissant la prétension
4 sa valeur normale permettant 4 nouveau de rattraper automati-
quement tous les jeux. L

Un autre avantage du dispositif décrit réside dans le fait quele
diamétre des pignons 5 est plus faible ou au plus égal au diamétre du
fond du filetage des rouleaux 4, comme cela est clairement illustré a
la fig. 5. On voit immédiatement que I'inconvénient des rouleaux des
dispositifs connus, illustrés i la fig. 4, est éliminé. Dans ces rouleaux
connus (fig. 4), les dents des pignons sont tronquées par le filetage
du rouleau, ce qui les affaiblit et leur donne une forme correspon-
dante qui provoque "usure de la couronne. ) .

Par contre, dans le présent dispositif, on peut donner aux dentu-
res des pignons 5 et de la couronne 6 des formes adéquates, par
exemple en développante, de maniére 4 obtenir des conditions de

~ roulement favorables évitant Pusure.
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Pour calculer un
données suivantes: .

— diamétre sur flancs de la vis “dv”’

— pas dela vis "P”

~— nombre de filets de la vis “nf”’
et I'on veut calculer: -

— diamétre sur flancs du rouleau “dR"’

— pas du rouleau “"PR" )

— diamétre extérieur du filet du rouleau “deR”

- — diamétre intérieur du filet du rouleau “diR”
— diamétre primitif de la denture du rouleaun “dR”
— nombre de dents du rouleau “ZR”’

dispositif tel que celui décrit, on part des _



— module du rouleau et de la couronne ““m,” (4 choisir)
— diamétre sur flancs de Iécrou ““de”
— pas de I'écrou “'p” (le méme que celui de la vis)

— diamétre primitif de la couronne “dc”

— nombre de dents de la couronne “Zc” 5

— “of" angle de pression de fonctionnement.
A titre d’exemple, si 'on prend:

dv=30mm;P=3mm;nf=35

btient: ’
on obtien dv 30 10
dR = = —— =10
(nf-2) 5-
p 3
Re — = — =06
PR= s
module choisi: 0,5

diR =dR-2H, =10-0,2=98

ol H, = profondeur du filetage du rouleau

.. . N , s 2
On choisira comme diamétre extérieur de la denture du rouleau 0

(de,R): 10
d,R =de;R—2-m = 10—2,05 = 9mm
d,;R 9
ZR = — = — =18 dents 2
m 0,5
dv 30
e= ‘(af) = — 5= 50mm
(nf—2) 3
dec=dv+dR+d,R=30+10+9 =49 0

Zc = ZR-(nf) = 18-5 =90

49
m; = 56 = 0,544 (module effectif de la couronne)

3
m," Cos
m,* COS(Y = m, * COSPr > P = Do %% _ 0,863

1

Pr = 30°

L’angle de pression de fonctionnement ¢ est assez élevé, maisil 40

n’altére pas le fonctionnement de la vis. Il aurait été possible de faire
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le rouleau avec 19 dents, cela aurait eu pour effet de diminuer ¢y,
mais la denture aurait &té «entaillée» par le filet. Cependant, tout le
profil de Ia denture aurait pu étre utilisé.

On a ainsi réalisé un dispositif de roulement 4 rouleau fonction-
nant comme vis et écrou présentant tous les avantages des dispositifs
antérieurement connus, soit trés faible friction, donc couple tres
faible, peu d’inertie, etc., et en plus, ona pallié tous les inconvé-
nients de ces dispositifs en permettant un rattrapage du jeu et en di-
minuant P'usure au niveau des pignons 5 et des couronnes 6, ce qui
augmente grandement la longévité des dispositifs.

Dans la seconde forme d’exécution illustrée 4 la fig. 3 partielle-
ment et & plus grande échelle, le dispositif de roulement comporte
également une vis 1 filetée sur sa surface externe et un écrou 13 en
une seule picce filetée intérieurement. Des rouleaux 4, similaires &
ceux de la premiére forme d’exécution, sont intercalés entre la vis 1
et Pécrou 13 et les filets de ces rouleaux 4 sont en prise 4 la fois avec

_ceux de la vis et ceux de I’écrou.

L’une des extrémités du dispositif de roulement, celle qui n’est
pas illustrée, est réalisée par exemple de ]a méme fagon que I'une des
extrémités de la premiére forme d’exécution de ce dispositif.

L autre extrémité comporte une couronne dentée 14 rapportée et
fixée dans Pécrou 13, dont la denture interne est en prise avec les
pignons 5 des rouleaux 4. '

Une bague d’extrémité 15 est pivotée sur la couronne dentée 14
entre deux joncs 16, 17. Cette bague comporte des pergages donnant
passage aux tourillons 18 d’extrémité des rouleaux 4.

La face terminale de chaque tourillon 18 présente une couronne
sphérique 19 recevant une bille 20. Une cage libre 21 maintient ces
billes 20 en position alors qu'un anneaun 22 comportant un chemin
de roulement 23 est placé par-dessus les billes 20. Un couvercle 24
vissé dans I'extrémité de I'écrou 13 permet de mettre sous tension
Tensemble écrou-rouleaux en vue d’éliminer tous jeux. Gréce & ce
dispositif de rattrapage du jeu, une simple rotation du couvercle 24
par rapport & I'écrou 13 permet d’ajuster la prétension du dispositif
en fonction de son usure.

Dans les deux formes d’exécution décrites; le dispositif de rattra-
page du jeu permet d’appliquer une tension ou prétension entre les
rouleaux et I'écrou de sorte que les filets en prise de ces élements
soient toujours appliqués les uns contre les autres avec une force
déterminée permettant de rattraper automatiquement tous jeux dus
a I'usure desdits filets.

2 feuilles dessins




,..
z )

e
%\//

4 . b4
, ] ) !
| , h.\\ \ bﬁ
8
~t
.73 Sk
s L2z rrrrr,
74 /I 7

%

/'//////

————

‘ \\/\m SRRRRN

N o

LTI

TR 7

7 LA
T IS T =

0

\ 4

L




Uit T
i !
FIG.

p— ﬁ

i
FIG. 5

637736

2 feuilles N° 2*




	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS

