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(54) Tryskovy tkaci stroj

Vynélez se tykd tryskového tkaciho
stroje s prohoznim dstrojim idtku, zahre
« nujicim zejménavhlavhi trysku nosného mé-
! dis & prohozni kenél s pffdsvnymi tryska-
Z ni nosného média. G¥elem vyndlezu je pre-
dev3fim sniZfenf spot¥eby nosného média,od-
stran&ni mechanického namdhéni tlakovych
trubic pro rozvod nosného média a zlep-
Seni prib&hu tleku nosného média, zejmé-
na strrosti jeho ndb&hu a dob&hu p¥i za-
podet{ s ukondeni jeho doddvky do pridav-
nych trysek s hlavnf trysky.

U tkacfho stroje podle vyndlezu
' jsou alespon pridavné trysky uloZeny na
bidlenu, ktery je prostfednictvim medfkd
uloZen na vykyvném me¥ikovém h#{deli.
Pro vynélez je podstatné, Ze medikovy
h#{del je alespon po ¥dsti své délky vy-
tvofen jsko duté t&leso, na jehoZ wnit¥ni
prostor, nepojeny na zdroj nosného média,
jsou pFipojeny jednotlivé dévkovaci meche-
nismy slespon pi{davngfch trysek.
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Vyndlez se tykad tryskového tkaciho stroje s prohozem Gtku
" pro$lupem proudem nosného media vyétupujicim jednak z hlavni
trysky, jednak z pomocn§ch trysek rozmistdnych po délce prohozu

utku,

Znadmé tryskové tkaci stroje se od klasickych tkacich strojﬁ
odli3uji predevidim prohoznim dstrojim Utku, Toto prohozni ﬁsfroe
ji dtku sestdva krom$ odmdrovade titku, zapletadh, podate&niho a
koncového st¥ihdn{i dtku apod., zejména z hlavni trysky nosného
media a prohozniho kanéiu dtku s pridavnymi tryskami nosného mé-
dia rozmist&nymi po délce prohozu ttku,Hlavni tryska a ﬁfidavné
trysky jsou pro davkovani nosného média v poZadovanych interve-
lech piripojeny na zdroj nosného média pies dadvkovaci mechanismy.
Prohozni kandl s piifukovacimi tryskami ‘je upraven na bidlenu,
ktery je prostfednictvim me&ikd uloZen na nucen¥ vykyvném medi-
kovém hiideli stroje. Hlavni tryska nosného média sméfuje}ao-oéy
prohozu dtku a je zpréﬁidla_také pevné sﬁojena s bidlenem a ko-

nd s nim kyvavy tkaci pohyb,

Pro d4dvkovani nosného média do hlavni tryaky aipfifukové-
cich trysek jsou ﬁouéity davkovaci mecﬁanismy s ventily &i Sou-
patky, které jsou ovladdany vadkami nebo elektromagnety. Tyto
dévkovaci mechanismy jsou umistdny obvykle na réamu nap#, na jed-

né &i obou boénicich stroje a s tryskami spojeny ohebnymi tla-

kovymi hadicemi, pridemZ na kaZdy divkovaci mechanismus je na-
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pojena Jedna nebo i vice pfifukovacich trysek, \'4 tomto uapofédéf
ni jsou ovSem Jednotlivé tlakové hadice znaéné, a navic nestejné
délky, Zna¥nid délka, resp. objem trubic zpusobuje, Ze vidy po
skondeni{ doddvky nosného média z dékaVaciho mechanigmu vyexpan=-
duji pom&rn¥ velky objem nosného média pies piifukovaci trysky
ven do ovzdusi. Naopak vidy p¥i zapoBeti dodévky noSného-média
je nutno v piedstihu vnit¥ni objem tlakovich trubic zaplnit uné-
$ecim mediem, aby vytokovd rychlost =z pirisludné- prifukovaci trys-
ky v okam¥iku mfjeni prohazovaného dtku byla dostatedna. Protoie
viak tlak v tlakové hadici narista postupné a doba otevfeni pii-
vodu nosného média je velmi krétké nelze doséhnout dostateénéhd
poddtedniho tlaku-a jemu odpovidajici rychlosti unéSeciho média,

tak¥e je nutno prodluZovat dobu otevieni privodu nosného médiq,a

to pro kaZdou délku tlakové trubice o jinou.hodnotu.

To vSe vede k neZaddoucimu zvygovéni Spoffeby nosného média
a nepriznivému ovlivndni kvality prohozu atku, Neni zahedbafelné
i znadné mechanické naméhéni tlakovych.trubie na ohyb vzhledem |

k vysokym otadkém tryskového ‘tkaciho stroje. g  ,. 

UVedené nev?hody a nedostatky jsou odstranény u tryskového
tkaciho stroje podle vynéleZq Jehoz podstatou Je, %e meéikovi
h¥fdel Je alespon po &asti své délky vytVOren Jako duté téleso,
na jeho# vnit¥ni prostor napojeny na 2zdroj nosného média, Jsou

ptipojeny jednotlivé davkovaci mechani:my alespon pridavnyoh

trysek nosného media.

avni v?hodou vyndlezu je optimélni Vyuziti nosného média
pri jeho minimdlni spotiebd. ‘Rovné¥# Je odstranéno mechanické
naméhani tlakovych hadic, takie nedochizi k Jejioh mechanickému
poskozeni, Je také zlep!en prﬁbéh tlaku nosného média u pridav-

nych {rysek, zeJména pokud se t&ké strmosti Jeho nébéhu a dob&hu
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pri fz'_apoéet;'i a ,uko_néeln;( dodévky nosného média do pi":'.davnj'ch try-
. ;ek a hlavni trysky, | o ‘ |

‘ | Pf‘:f.lfladné provedeni: vynélezu' j'e schematiéky znézbrﬁéno na
'pf.'iloienf'chb vf'kresevch, kde obr, 1 pfedstavuje §és£eén§f 'ﬁi"iénjr ‘Tez
 tryskovym tkacim strojem v misté& prohozniho ustroji, _obvr.: 2 pridé-
ﬁ)’r_ éésteén}'r fez &asti prohbzniho L’tstroji_a obr, 3 pridny Sastelny

fez sasti prohozniho ustroji v jiném pifkladném provedeni.

Na ramu 1 bli%e neznizorn¥ného tryskového tkaciho stroje
—;jsou upevnény bidlové sk¥ind 2, 3, s nezndzorndnym mechanigmen |
"pro vyvozeni vykyvného pohybu., V§¥stupni h¥idele 4, 5 bidlovych skii-
ni 2, 3 jsou neoto&né& spojény s konci medikového hf'ide:_le 6. Na
meéikovém h¥ideli 6 jsou pevn¥ uchyceny me&iky 7, které nesou
bidlen 8. Na bidlenu 8 je uloéén paprsek 9 a prohozni kandl 10
s pfidavnymi tryskami 11. Prohozni_kané.l 10 je v tomto pf‘ikladné;ﬁ
provedeni tvofen soustavou plochych lamel 12, opatfenych prohozni-f
mi otvory 13 pro vedeni prohazovaného utku, ovéem v nejjednodussim
pi"a'.;;adé mﬁ;; byt prohozni kanadl 10 tvoifen jen paprskem 9 a osﬁov-
,‘nimi nit&mi otevieného proZlupu. Hlavni tryska 15 nasmérovana do
prohozniho kandlu 10, je ulo¥ena na konzole ﬁ, ktefou je uloZena
Hna bidlenu 8, s nim% vykonavéd ;ﬂr{_tomto prikladném provedeni vykyve
ny pohyb, U hlavni trysky 15 je na ramu i upevnén je3ts odxnéi"ovaé

utku,

Jak jé znazornéno na piiloZenych vykresech, je medéikovy
hit{del 6 alespon po 84sti své délky vytvoilen jako duté tdleso, jeho%
vnit¥ni prostor 17 je pifivodem 18 p¥ipojen na bliZe neznAdzorndny
zdroj n§éného mddia. Vnitin{ prostor 17 je' napt, vytvoren jako vi-
lec, ktery je na jedné strand uzavien pf'épéékou 19 a na druhé strand
Qistupnim_hi"idelem 4 Vbidlové skiting 2 opatieny tSsndnim. Na vniti-
ni{ prostor 17 jsou napo.:jeny davkovaci mechanismy 21 hosného média,

: Podie obr, 1. jsou napi., kromé hlavni trysky {§, kterd mid svij
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dévkéva_c:’. mechanism'u.s. 21, na jeden d4dvkovaci mechanismus 21 _pi‘:i..-
pojeny dvé lpf‘idavné trysky 11. Aby davkovaci meohani:niy 21 m3ly
co nejkratdi polomdr kyvuy a tim i nejmen3i zatiZen{ odstiedivou

i setrvadnou éilou, jsou uloZeny pi'{mo na medikovém hiideli 6

v sedlech 22 s otvorem 23 pro piivod nosného média do davkovaci-
ho mechanigmu 21. Davkovaci mechani,smu's 21 Je'_'tvqi:'-eﬁ té8lem g_li, | :
v jeho# vnit¥ni dutin® 25 na ventilovém sedle gé_ Jje pod pﬁéobeninﬂj
pruziny 27 uloZena kuZelka 28 ovladand elektronﬁagnetéi.ll 29. Vn:l.ti‘-
ni dutiné 25 davkovaciho mechanismu 21 Je_tiakovou tﬁxbici 30 |

pripojena na p¥idavnou trysku 11.

Dals{ pi‘ikladné»pro*)edeﬁi vynédlezu je 2n£zoméno' na obr. 3,;
kde v sedle 22 na medikovém hiideli _6_ ulo'i.en)’r davkovaci mechan:U-:f
mus 21, ovlédany obdobnd jako v predchozim piikladném provedehi |
elektromagnetem, zasahuje svou v&t3i S4dsti té&la _2_& otvorem 23 {
do vnit¥niho prostoru 17 me&ikového hi*fdele 6, Nosné meédium do téj-
la 24 davkovaciho mechanismu 21 vstupuje vstupnimi otvory 31. V |
tomto prikladném provedeni je dynamické namédhéani jak medikového |
hi*{dele 6,tak i vlastniho ddvkovaciho mechanismu 21 sniiené na
minimum., P¥i chodu tkaciho .stro,je udéluji bidlové sk¥{nd 2, 3,
medikovému hiideli 6 kyvavy pohyb, ktery je mééiky 7. pfenisen na ..
bidlen 8 s paprskem 9 a prohoznim kanélem _1_(_)_ s pridavnymi t’.ry_ska.-éi
mi 11 a pfes konzolu 14 na hlavni trysku 15. Spolu s med{ikovym hi"ii-
:delem 6 konaji kfrvavff pohyb i davkovac{ mechanigmy 21 s tlakovymiv
trubicemi 30. Do vnitiniho prostoru 17 medikového hi‘idele 6 Je |

pritom privodem 18 pfivadéno jako nosné médium obvykle tla.kovy

vzduch,

pri tkani{ je nezndzornény utek zaveden z odm&fovafe 16 do
hlavni trysky 15. V prohozni poloze, kdy nezndzorndné osnovni
nit§ vytvoi¥{ proslup, se prosti‘*ednictv{m elektromagnetu 29 jed-

B

notlivych dévkovacich mechanigmt 21 pi‘evede nosné médium nejprve
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do hlavni trysky 15 a potom podle postupu Gtku prohoznim ka.né.iem
12 do prfdavnych trysek 11, &imZ je rychlost postupu utku prohoz-
nim kandlem 15 udrfovéna na potiebné vysi, Po pf'eru§en£ bdodévky
poﬁného média d%vkovacimi mechanismy 21 | unik4 toto z tlakové tru-

| .
bice 30 tryskami 15 a 11 do ovzdusi, Protdie vsak‘vzdélenoa{: &Av-
kové.c:f.ch meché.nismﬁ 21 od jj.:;x pfif*azen;’rch trysek 11 a | 15 Je malgé, -
lze pouZit tlakové trubicé 30 kratké s malou svétiosti, takZe
ztré;:y pri uzavieni p¥ivodu nosného média jsou zcela minimaln{i.
Vlivem malého ob jemu tla.kovfrc_li trubic 30 je rovn&% pii otevieni
pi"ivociu nosného mddia ndb¥h na mbxiﬁiéini tlak velmi rychly, prake-
ticky beze ztréat. To vSe vede ke sniZeni spotfeby nosného média
p¥i tkani. Navic zejména u prOVedeﬁipdle A;:br. 3 je na néjmenéi mif -
ru eliminovéan vlivl odstredivé a setrvaéné siiy na dévkovm:i meeha-.
'nismus 21 a sniZena nevyviZenost me&ikového h¥idele 6, takZe pii

vysok§ch otddkéch stroje je brédndno rozkmitani napi. bidlového

mechanigmu,
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Tryskovi'tkaci stroJ»g prohozn£m‘ﬁstroj£m ﬁtkg,zah;nujicim.

zejména hlavni tryﬁku nosného média’a.prchozni‘kaﬁéi utku

s pridavnymi tryskami nosného média napojenymi na zdroj hosné-

ho média, pfiéemﬁ alespo; pfidavné'trysky Jsou uﬁraveny na bid-

lenu uloZeném prostfedniétvim medikéi na vykyvném me&ikovém hii-

deli'stfoje,vybnaéenj tim, Ze meéikovf'hffdel (6) je alespdﬁ

. po hsti své délky vytvofen jako duté t¥leso, na jehoZ vnitini

2.

3.

nosného media.

prostor G?@népojeni na zdroj nosného média, jsou piipojeny jed-

notiivé dévkovac{i mechanis$my (21) alespon p¥f{davnych trysek (11)
Tryskbv& tkaci stroj podle bodu ¢4 vyznaéeﬂi tim, Ze medikovy
h¥{del (6) je opat¥en alespon jednim sedlem (22) $ otvorem (23)
pro alespon pi*fvod nosného média do davkovaciho mechanigmu (21),

ulééénfm v tomto sedle (22).

Tryskovy tkaci stroj podle bodu 2, vyznadeny tim, %e v sedle
(22) na me&fkovém hiideli (6) uioéen& davkovaci mechanigmus
(21),_zasahuje alespon svou &dast{ otvorem (23) do voit¥niko
prostoru (17) me&ikového hi{dele (6)'pfo sniieni dynamického
naméhén{ medkového hiidele (6) i ddvkovaciho mechanigmu (21)

stro je.

3 vfkresy




10

15 % 1 12

16

232 213

[ .

CNANSSANNANAN \\M

-

¢

\e_')

17\

fa

wn

19

18

23 22 13 130 | %

21

20

WO NN NNNANNANNN

0BR.1



232 213

10

/4

adida _ '
III(IIII, R

i

0BR.2



232 213

08R.3



	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS

