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Opis wynalazku

Przedmiotem wynalazku jest dron do wypasu zwierzat, znajdujacy zastosowanie w hodowli, gtow-
nie bydfa.

Dron ma umozliwi¢ kontrolowane przepedzanie zwierzat na pastwisku z jednych miejsc na drugie,
a ponadto utatwié sprawowanie kontroli i opieki nad stadem.

Z opisu polskiego wynalazku zgtoszonego za nr P-428 291, znane jest urzadzenie wykorzystu-
jgce dron do przekazywania towaru z marketu do klienta, do drona lub do busa. Towar zamawiany drogg
elektroniczng jest pobierany z punktu odbioru na placu, korzystnie przed marketem i dostarczany od-
biorcy przy uzyciu drona.

Z opisu polskiego wynalazku, zgtoszenie nr P-427 789, znany jest statek powietrzny pionowego
startu i lgdowania, wyposazony w zespoty napedowe, silniki elektryczne, wentylator osiowy oraz $migta.
Posiada on zasilanie awaryjne w postaci wydzielonych akumulatoréw.

Z dokumentu PL/EP 3697686, znany jest europejski wynalazek dotyczacy bezzatogowego statku
powietrznego, wykorzystywanego do oceny pola rolnego. Ocena prowadzona przy uzyciu takiego statku
powietrznego, dotyczy wystepowania chwastéw z okresleniem ich rodzaju, a takze choréb i szkodnikdw.
Urzadzenie umozliwia ocene ekofizjologii terenu poprzez okres$lenie wskaznika pokrycia lisciowego.

Celem rozwigzania, wedtug wynalazku jest opracowanie konstrukcji drona, ktérego zadaniem be-
dzie utatwienie prowadzenia wypasu bydta. W szczegéblnos$ci chodzi o przeganianie stada ze spasionej
czesci pastwiska, na strone gdzie dotychczas wypas nie byt prowadzony. Na niespasionym pastwisku
trawy jest wystarczajgco duzo, tak aby potrzeby pokarmowe stada mogty by¢ zaspokojone.

Dron ma tez za zadanie utatwi¢ przemieszczanie sie stada z jednego pastwiska na drugie. Chodzi
takze o umozliwienie przepedzania zwierzat spod drzew, okapoéw, dachéw i innych obiektéw, tam gdzie
przebywanie mogtoby zagrazacé ich bezpieczenstwu.

W kolejnym zatozeniu dron ma by¢ takze wykorzystywany do ewakuacji stada, w razie niebez-
pieczenstwa wywotanego nagtg zmiang warunkéw atmosferycznych na pastwisku. Chodzi o sytuacje
takie jak: gwattowna burza, opady gradu, silne podmuchy wiatru i inne.

Przedmiotem wynalazku jest konstrukcja drona do wypasu zwierzat hodowlanych, gtéwnie bydta,
umozliwiajgca realizacje postawionych zadan.

Dron, zgodnie z wynalazkiem jest wyposazony w kadtub z przymocowanym do niego od spodu
ruchomym manipulatorem. Ruchomy manipulator po przeciwnej stronie tagczenia z kadtubem jest zao-
patrzony w rozchylone na boki ramiona, potgczone z nim ruchomo. Pomiedzy ramionami jest umiejsco-
wione gniazdo z czotowg Sciankg i otworem, w ktérym jest zamontowany wysiegnik. Wysiegnik ma po-
staé tulei i jest zaopatrzony na konncu w chwytak. Chwytak w widoku z gory jest uksztattowany w formie
ceownika, ktérego boczne Scianki stanowig dociskajace tapy, obejmujgce korpus poskramiacza. Korpus
poskramiacza ma posta¢ wydtuzonego cylindra z zamontowanymi wewnatrz bateriami zasilajgcymi
elektrody, potgczone z gietkim pretem poskramiacza, przymocowanym, do dolnej, poprzecznej $cianki
cylindra korpusu poskramiacza.

Elektrody sg zasilane z baterii niskiego napiecia. Po dotknieciu elektrod do ciata zwierzecia na-
stepuje zamkniecie obwodu i przeptyw pradu statego przez skére zwierzecia. Przeptyw pradu o niskim
napieciu jest odczuwany przez zwierze co zmusza je do zmiany potozenia.

Dron umozliwia regulowanie kierunku ruchu zwierzat dzieki odpowiedniemu potozeniu rucho-
mego manipulatora i potgczonych z nim czesci. Pozwala takze na obserwacje terenu dziatania drona,
dzieki systemowi wizyjnemu. Na system wizyjny drona skfadajg sie kamery zamontowane na wsporni-
kach, przymocowanych po bokach kadtuba. Analiza obrazu uzyskiwanego z kamer daje mozliwo$¢ ste-
rowania ruchem manipulatora, w dowolnym kierunku, w tym réwniez w miejscach dotychczas catkowicie
niedostepnych.

Wznoszenie drona umozliwiajg $migta, napedzane silnikami zainstalowanymi w obudowach, na
koncach rozchodzacych sie promieniscie ramion, potgczonych z kadtubem. Rozmieszczone promieni-
Scie ramiona sg usytuowane po przeciwnych stronach wspornikdéw systemu wizyjnego SW.

Dron moze by¢ uzywany zaréwno na wolnym powietrzu jak rowniez w zamknietych pomieszcze-
niach, co przesadza o jego szczegdlinej przydatnosci w prowadzeniu hodowli, zwtaszcza bydta w licz-
nych stadach.

Przedmiot wynalazku zostat objasniony w przykfadzie wykonania na rysunku przedstawiajgcym
dron do wypasu zwierzat w widoku ogoéinym.
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Dron, zgodnie z wynalazkiem jest wyposazony w kadtub 1 z przymocowanym do niego od spodu
ruchomym manipulatorem 2. Ruchomy manipulator 2 po przeciwnej stronie fgczenia z kadtubem 1 jest
zaopatrzony w rozchylone na boki, wahliwe ramiona 3, potgczone z manipulatorem przegubowo. Po-
miedzy ramionami 3 jest ruchome gniazdo 4. W czotowej Sciance 5 gniazda 4 jest wykonany otwér 6,
w ktérym jest zamontowany wysiegnik 7, majgcy postac tulei. Wysiegnik 7 na konicu jest zaopatrzony
w chwytak 8, ktéry w widoku z géry ma zarys ceownika. Jego boczne Scianki stanowig dociskajgce tapy
9 obejmujace korpus poskramiacza 10, uksztattowany w formie wydtuzonego cylindra. Wewnatrz kor-
pusu poskramiacza 10 sg zamontowane baterie 11 niskiego napiecia, zasilajgce elektrody 12, pota-
czone z gietkim pretem 13 poskramiacza, przymocowanym do dolnej, poprzecznej $cianki 14 cylindra
korpusu poskramiacza 10.

Po dotknieciu elektrod 12 do ciata zwierzecia nastepuje zamkniecie obwodu i przeptyw pradu
statego niskiego napiecia przez skoére zwierzecia co jest przez nie odczuwane zmusza zwierze do
zmiany potozenia.

Kierunek ruchu zwierzat moze by¢ regulowany dzieki odpowiedniemu potozeniu ruchomego ma-
nipulatora 2 i potgczonych z nim czesci oraz obserwowany przez system wizyjny SW. System wi-
zyjny SW stanowig kamery 16 zamontowane na wspornikach 16, przymocowanych do kadtuba 1, roz-
mieszczone po jego bokach. Obraz z kamer 15 systemu wizyjnego SW umozliwia sterowanie ruchem
ruchomego manipulatora 2 w dowolnym kierunku i tym samym poruszanie sie w miejscach wczesniej
niedostepnych.

Wznoszenie drona zapewniajg $migta 17, napedzane silnikami 18 zainstalowanymi w obudowach
19 zamontowanych na koncach rozchodzacych sie promieni$cie ramion 20, potgczonych z kadtubem 1.
Rozmieszczone promieniscie ramiona 20 sg rozmieszczone po przeciwnych stronach niz wsporniki 16
systemu wizyjnego SW.

Zastrzezenia patentowe

1. Dron do wypasu zwierzat, wyposazony w kadtub z przymocowanymi do niego rozmieszczo-
nymi promieni$cie ramionami, na ktérych sg zainstalowane $migta napedzane silnikami, zna-
mienny tym, ze z kadtubem (1) od spodu jest potgczony ruchomy manipulator (2), zaopa-
trzony po przeciwnej stronie w rozchylone na boki ramiona (3), pomiedzy ktérymi jest zamon-
towane ruchomo gniazdo (4) z czotowg $ciankg (5) i umiejscowionym w niej otworem (6) oraz
wysiegnikiem (7), zaopatrzonym na koncu w chwytak (8) o zarysie ceownika w widoku z gory,
z bocznymi $ciankami stanowigcymi dociskajgce tapy (9), obejmujgce korpus poskramiacza
(10), uksztattowany w formie wydtuzonego cylindra z umieszczonymi wewnatrz bateriami (11)
zasilajgcymi elektrody (12), potgczone z gietkim pretem (13) poskramiacza, przymocowanym
do dolnej, poprzecznej $cianki (14) cylindra korpusu poskramiacza (10), ponadto dron jest
wyposazony w system wizyjny (SW) wyposazony w kamery (15) zamocowane na wspornikach
(16) potgczonych z kadtubem (1), przy czym silniki (18) napedzajgce $migta (17) sg zainsta-
lowane w obudowach (19) usytuowanych na koncach promieniscie rozmieszczonych ramion
(20), po przeciwnych stronach mocowania wspornikéw (16) systemu wizyjnego (SW).

2. Dron, wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze wysiegnik (7) ma korzystnie postac tulei.
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